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1

Utelem vyndlezu je zlepSeni vlastnosti ar-
matur pro regulaci priitoku v tom smyslu,
aby byla omezena intenzita vodniho razu,
ktery doprovéazi regulaéni zésah.

Uvedeného ufelu se dosdhne pieruova-
nim plynulého pohybu $krticiho elementu
armatury tak, Ze pohyb se zastavi d¥ive, neZ
hodnota rdzu dosdhne stanovené meze, néa-
sleduje pauza, b&hem které dochézi k inter-
ferenci a €&stetnému odezn&ni rdzu, pohyb
Skrticiho elementu se obnovi a cely postup
se opakuje do dosaZeni koncové polohy Skr-
tictho elementu. RozvrZeni pohybovych im-
pulsii a pauz je nastavitelné a je navrZeno
vypottem.
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Vynélez ¥e3i zplsob ovldddni armatur
pro regulaci priitoku kapalin a hydrosmé&st
potrubim s ohledem na omezeni velikosti
vodniho rdzu plisobeného zmé&nou polohy po-
hyblivého 3krticiho elementu armatury.

P¥i dosud zndmych zptisobech ovlddani se
poloha 8krticitho elementu m&ni nepfetrZits
mezi vychozi a koncovou polohou. Tim do-
chéazi v oblasti malych pomé&rnych otevieni
armatury k rychlé zméné prhtoku, provaze-
né intenzivnim vodnim rézem, ktery méZe
poru8it potrubi a daldi za¥izeni systému.

V§Se uvedené nedostatky jsou odstrandny
zplisobem ovlddédni podle vynélezu, kdy po-
hyb 3krticiho elementu armatury se zasta-
vi dfive, neZ tlak, plsobeny vodnim rdzem
dosdhne stanovené mezni hodnoty, potom
nésleduje prodleva, béhem které je element
v klidu, po uplynuti prodlevy se Skrtici ele-
ment op&t uvede do pohybu a cely postup
je opakovan aZ do dosaZeni koncové polohy
Skrticiho elementu. Automatika, Fidici po-
hyb 8krtictho elementu, miZe byt s vyhodou
navrzena jako programovatelné podle para-
metrfi konkrétniho systému dopravy kapali-
ny a miZe byt popiipad¥ soudésti servopo-
honu armatury. Automatika miZe byt odvo-
Zzena od méfeni Casu, tlaku mechanické de-
formace apodobné. -

Zplisobem ovladani podle vynélezu je do-
cileno takového priib&hu vodniho rdzu v po-
trubi, kdy tlak jeSt& nezplisobi poruieni po-
trubi a daldtho zafizeni a reguladni zdsah
je pfitom rychly, coZ je provozn& vyhodné.

Na pfipojenych vykresech jsou porovnény
a vysvétleny dva priklady ovladani arma-
tury, jednak plynulym zpisobem doposud
zndmym, jednak impulsnim zpisobem dle
vynédlezu, kde na obr. 1 je Casovy prib&h
pomérného otevieni $krticiho elementu bhg-
hem zavirdni, na obr. 2 je asovy priib&h
pridtoku armaturou b&hem zavirdni, na obr.
3 je tasovy pribsh tlaku na ndvodni stran&
armatury b&hem zavirani, na obr. 4 je znéa-
zornén podélny profil trubniho Fddu a rézo-
v8 maxima tlakovych vySek a na obr. 5 je
znézornéno elektrické zapojeni servopohonu
pro impulsni oviaddani pohybu Skrticiho ele-
mentu armatury zplisobem podle vynélezu.

Na obr. 1 je zndzornén prib&h 2 pomdr-
ného otevieni z (%) $krticiho elementu ar-
matury v zgvislosti na €ase t (s) pro im-
pulsni zavirdni, kdy oproti prib&hu 1 po-
m&rného otevieni z (%) 3krticitho elemen-
tu armatury v zdvislosti na dase t (s]) pro
plynulé zavirdni je pohyb 3krticiho elemen-
tu ve 45. s. na 14 s zastaven, nésleduje ply-
nuly pohyb po dobu 5 s, zastaveni na dobu
16 s, a konené plynulé dovieni armatury
za 4 s. Celkovd doba zavirdni impulsnim
zplisobem &ini pro tento piipad 84 s, plynu-
lym zplisobem 54 s. RozvrZeni pottu a trvani
pohybovych impulst a khdovych prodlev je
pro konkrétni p¥ipad FeSeno optimalizad-
nim vypoétem a experimentem.

Na obr. 2 je ukdzén prib&h 3 pritoku Q
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(m3.s"1) armaturou v z4vislosti na &ase t
(s) b&hem plynulého zavirdni a prib&h 4
pratoku Q (m3.s~!) armaturou v z4vislosti
na Gase t (s) bdhem impulsniho zavirédni.

Na obr. 3 je zakreslen prib&h 5 tlaku p
(MPa) na néavodni stran& armatury v z4vis-
losti na dase t (s) b&hem plynulého zavirg-
ni a prib&h 6 tlaku p (MPa) v zivislosti
na €ase t (s) b&hem impulsniho zaviréni.
Priib&h 6 pro impulsni zavirani je vfhodnj-
81 neZ prib&h 5 pro plynulé zaviréni, pro-
toZe doSlo k vyraznému sniZeni maximélni-
ho tlaku o cca 0,8 MPa a byla odstranéna
ostra rdzova splﬁka

Na obraze 4 je znézorn&én podélny pro-
fil 9 +#rubnfho ¥4du o délce L (m)
dopravujiciho vodu gravitaci z horni
(zasobovaci) néAdrZe 7 do spodni (zéso-
bované) nddrZe 8 (na p¥itoku do spod-
ni nadrZe 8 je umisténa armatura pro re-
gulaci prhtoku), priib&h 10 hydrostatické
tlakové vy3ky podél ¥adu, prab&h 11 pro-
vozni ustdlené hydrodynamické tlakové v§s-
ky podél Fadu, prib&h 12 rdzového maxima
tlakovych vySek podél ¥adu pro plynulé za-
virdni armatury, pritb8h 13 rdzového maxi-
ma tlakovych vySek podél Fadu pro impuls-
ni zavirdni armatury a pribéh 14 meze ma-
ximélniho dovoleného zatiZeni (tlakové vys-
ky H /m/). Priib8h 13 rédzového maxima pro
impulsni zavirdni je p¥izniv&j$i neZ priib&h
12 rdzového maxima pro plynulé =zavirdni.
PouZitim impulsniho zavirdni dovoluje di-
menzovat cely Fad a vyrazn& tim sniZit in-
vestiéni ndklady na trubni Fad. Jak vyply-
v z pribéhu 14 meze maximélni dovolené
provozni tlakové vySky plynulé zavirani ar-
matury vyZaduje dimenzovat popsany Fad na
vy381 hodnoty svétlosti.

Na obr. 5 je zndzornén silovy obvod ser-
vopohonu 15 sestdvajici z trojpélového jisti-
te a reverzatnich stykadd. Jistié nahrazuje
obvyklé predfazené pojistky a mé tu pfed-
nost, Ze jeho podp#&fovou spoust 16 (nulo-
vou civku) lze vyuZit ke spolehlivému nad-
Fazenému vypnuti servopohonu 15 p¥i poru-
3e tak, aby nedo3lo k plynulému zavirdni,
a tim k havdrii fadu. Povel k zavirdni je
moZno déat tlafitkem 17, nebo kontaktem 18
povelového relé délkoveho r1zen1 Vlastm
nastavenych 1nterva1ech Soufasné s progra-
movym relé 19 se rozbihd dalsi programové
relé 20, které kontroluje Kklidové tseky
(pauzy]} jednotlivych intervald pfes obvod
podp&tové spousté 16 piefazeného jistide.
V dobé& klidu servopohonu 15 rozpoji pro-
gramové relé 20 obvod podpé&tové spusté 16.
Pfedtim vSak je rozpojovaci kontakt progra-
mového relé 20 preklenut rozpinacim kon-
taktem stykace 21, takZe za normélni. funk-
ce impulsniho zavirdni nedojde k pf¥eruSe-
ni obvodu podpétové spoudtd 16. JestliZe se
servopohon 15 pro poruchu v pfedepsaném
intervalu nezastavi, nastane rozpojeni ob-
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vodu podpétové spousté 16. Jistit vypne za- rusi. Poruchu lze dé4lkové signalizovat po-
Fizeni ze sité a chod servopohonu 15 se pie- mocnym kontaktem jistice.

PREDMET VYNALEZU

Zplsob ovlddani armatur pro regulaci mezi vychozi a koncovou polohou zastaven,
pritoku kapalin a hydrosmé&si pomoci pohy- potom nésleduje prodleva, béhem které je
bového Skrticiho elementu, vyznafeny tim, Skrtici element v klidu a po jejim uplynuti
Ze pohyb Skrticiho elementu armatury je je pohyb Skrticiho elementu obnoven.
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