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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest mechanizm odciazajacy sitomierz w urzadzeniu do badania momen-
téw oporowych tozysk stozkowych w okresach, gdy urzadzenie jest wytaczone.

Powszechnie znane sa sitomierze mierzace warto$¢ obciazenia osiowego testowanego fozyska, ktére
mocuje sie posrodku gérnej powierzchni poziomej, nieruchomej ptyty osadzonej w swoich narozach
na konstrukcji no$nej urzadzenia do badania momentéw oporowych tozysk stozkowych. Nad nieruchoma
ptyta sitomierza sa zamontowane przesuwnie inne zespoty, w tym ptyta z oprzyrzadowaniem i testowanym
tozyskiem, na ktére w czasie pracy urzadzenia jest wywierane obciazenie osiowe skierowane pionowo w dot.
Wartosé tego obciazenia jest mierzona przez sitomierz z uwzglednieniem ciezaru catkowitego piyty.

Znany jest z polskiego opisu patentowego nr 221625 mechanizm obcigzenia osiowego, zwlaszcza
tozysk tocznych w urzadzeniu badawczym, posiadajacy element posredni, korzystnie w postaci watka, uto-
zyskowany slizgowo w panewkach wcisnietych w otwdér tulei zamocowanej do ptyty przedniej w osi bada-
nego fozyska, a ptyta przednia jest zespolona z ptyta spodnia umocowana przesuwnie na poziomej ptycie
urzadzenia badawczego za pomocg dwdch dzwigni. Jedno ptaskie czoto elementu posredniego wspotpra-
cuje z kulka umieszczona swobodnie w gniezdzie pokrywy gtowicy badawczej, a drugie ptaskie czoto ele-
mentu posredniego wspdtpracuje z kulka umieszczona swobodnie w gniezdzie silomierza, zespolonego
z ttoczyskiem sitownika pneumatycznego zamocowanego do ptyty tylnej zespolonej z ptyta spodnia. Gniazdo
pokrywy, element posredni oraz gniazdo sitomierza sa usytuowane wspdtosiowo. Element posredni ma po-
sta¢ grubosciennej rury z wcisnietymi na koncach ptaskimi twardymi ptytkami w postaci krazkéw.

Znana jest z polskiego opisu patentowego nr 155476 gtowica do badan tozysk posiadajaca watek
z czterema fozyskami umieszczony suwliwie w tulejach znajdujacych sie w korpusie gtowicy, przy czym
obciazenie osiowe jest wywierane na fozyska przez umieszczony wewnatrz korpusu pakiet sprezyn
o okreslonej charakterystyce.

Z polskiego opisu patentowego nr 201 835 znane jest takze urzadzenie do badania tozysk tocz-
nych, zwtaszcza fozysk skosnych wyposazone w co najmniej jeden zespdt obciazenia osiowego,
gdzie badane tozyska osadzone na czopach wymiennego watu i w wymiennej obudowie sa obciazane
osiowo przez tarcze dociskowa za pomoca mechanizmu srubowego potaczonego z tarcza poprzez ze-
spot tozysk skosnych, przegub kulowy i sitomierz.

Mechanizm odciazajacy sitomierz w urzadzeniu do badania momentéw oporowych tozysk stozko-
wych zamocowany pod nieruchoma ptyta ustalong poziomo w konstrukcji no$nej urzadzenia badawczego
charakteryzuje sie tym, ze posiada dZzwignie dwuramienng uksztaitowana z dwéch réwnolegtych ptyt ze-
spolonych na koncach jej ramion ptytka i watkiem oraz z zespolonych z ptytami posrodku ich dtugosci,
wspotosiowo z otworami w ptytach tulei srodkowej i dwéch tulei bocznych, utozyskowana slizgowo na pozio-
mym watku, umocowanym obrotowo w dwdch réwnolegtych ptaskownikach, zespolonych z ptyta na jej spo-
dzie. Nad koncem jednego ramienia dzwigni jest zamocowany do spodu ptyty sitownik pneumatyczny,
ktorego ttoczysko poprzez elementy posrednie jest potaczone z dzwignia, a nad koricem drugiego ramie-
nia dzwigni do spodu ptyty jest umocowany pakiet czterech spiralnych sprezyn naciskowych, osadzonych
luZzno na pionowych tulejach prowadzacych zespolonych na dolnych koncach z ptytka naciskowa i od géry
osadzonych luzno w ptytkich odwréconych kubkach zespolonych z ptytka gérna zamocowana do spodu
ptyty. Przez przelotowy otwor w ptytce i wspdtosiowy z nim wiekszy otwdr w ptycie jest przewleczona sruba
zespolona ponizej z ptytka naciskowa, a dolne czoto cylindrycznej nakretki specjalnej wspétpracujacej
ze $ruba wpuszczonej czesciowo w otwdr w ptycie opiera sie o ptytke gérna, przy czym w cylindrycznych
powierzchniach zewnetrznych tulei bocznych, stycznie do tych powierzchni i z tej samej strony ich osi
obrotu co sitownik znajduja sie cylindryczne gniazda z ptaskim dnem, o ktére opieraja sie dolne czota
dwéch trzpieni oporowych prowadzonych w tulejach slizgowych zamontowanych w otworach w ptycie,
a sferyczne czota gérne trzpieni oporowych znajduja sie nad ptyta powyzej gérnych czét tulei.

Korzystnie, sitownik jest zamocowany do spodu ptyty przegubowo, a sruba oczkowa zespolona
z ttoczyskiem sitownika jest potaczona, przegubowo ze srubg widetkowa zespolona z ptytka dZzwigni.

Korzystnie, sitomierz zamocowany w ptycie jest potoZzony symetrycznie miedzy trzpieniami opo-
rowymi, w jedne;j linii rGwnolegtej do osi obrotu dzwigni.

Gdy urzadzenie badawcze nie pracuje, sitownik nie jest zasilany sprezonym powietrzem i wow-
czas nacisk pakietu sprezyn na ramie dZzwigni po stronie sprezyn wywotuje opuszczenie tego ramienia,
a réwnoczesnie podniesienie ramienia po drugiej stronie osi obrotu dzwigni, gdzie w mimosrodowo po-
tozonych gniazdach dwéch tulei bocznych podparte sa trzpienie oporowe wykonujace woéwczas ruch
do gory tak, Zze, goérne czota trzpieni oporowych przyjmuja potozenie powyzej sitomierza. Wiaczenie
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urzadzenia powoduje wypetnienie sprezonym powietrzem przestrzeni nad ttokiem sitownika, ruch jego
ttoczyska do dotu, a poprzez elementy posrednie taczace przegubowo ttoczysko z ramieniem dzwigni
opuszczenie tego ramienia. Nastepuje to po pokonaniu oporu od nacisku sprezyn na ramie po przeciw-
nej stronie osi obrotu dzwigni. Z opuszczeniem ramienia dzwigni po stronie sitownika wiaze sie obnize-
nie potozenia gniazd podpierajacych trzpienie oporowe i tym samym obnizenie gornych czét tych trzpieni
na tyle, by sitomierz nie byt blokowany i mégt spetnia¢ swoja funkcje pomiarowa.

Poniewaz podzespoty powodujace obrét dZwigni sa usytuowane na koncach jej ramion i oddziatywaja
na ramiona daleko od osi obrotu dZwigni, a trzpienie oporowe odciaZzajace sitomierz znajduja sie blisko tej osi,
wystepuje korzystnie duze przetozenie, ktére sprawia, Ze sity wywierane na koncach dzwigni sa wielokrotnie
mniejsze od ciezaru ptyty przesuwnej nad sitomierzem, a mimo to skutecznie odciazaja sitomierz.

Przedmiot wynalazku jest pokazany w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przed-
stawia widok z przodu urzadzenia, fig. 2 — widok czes$ci urzadzenia z pokazanym mechanizmem odcia-
Zzajacym sitomierz, fig. 3 — cze$ciowy widok mechanizmu odcigzania w rzucie aksonometrycznym,
fig. 4 — pétwidok-potprzekroj mechanizmu odciazania, a fig. 5 — widok z géry mechanizmu odcigzania.

Gtéwne podzespoty mechanizmu odcigzajacego sitomierz 1, ktory jest zamocowany na gorne;
powierzchni poziomej ptyty 2 osadzonej nieruchomo na konstrukcji nosnej urzadzenia badawczego sa
usytuowane pod ptyta 2 i zamocowane na jej spodzie. Mechanizm ma postaé dzwigni dwuramiennej 3
zbudowanej z dwdch oddzielonych od siebie, réwnolegtych ptyt 3a, 3b o jednakowym ksztatcie zblizo-
nym do rozwartej litery ,V”, zespolonych na jednym koncu ptytkg 3¢, a na drugim watkiem 3d. Obie
ptyty 3a, 3b sa wsuniete swobodnie przez otwory wykonane posrodku dtugosci tych ptyt na poziomy
watek 4 osadzony obrotowo w dwdch réwnolegtych ptaskownikach 2a, 2b zespolonych z ptyta 2 na jej
spodzie, stanowiacych cze$¢ uzebrowania usztywniajacego ptyte 2.

Na watku 4 miedzy ptytami 3a, 3b jest osadzona luzno masywna tuleja 5, a miedzy ptytami 3a,
3b a wewnetrznymi $cianami ptaskownikéw 2a, 2b sg utozyskowane $lizgowo na watku 4 masywne
tuleje boczne 6a, 6b. Tuleje 5, 6a, 6b oraz ptyty 3a, 3b sg ze sobg Scisle zespolone, tworzac zespot
dwuramiennej, sztywnej dzwigni 3 utozyskowanej $lizgowo na osadzonym obrotowo watku 4.

Na korncu jednego ramienia dzwigni 3 w ptytce 3c jest zamocowany tacznik widetkowy 7 korzyst-
nie potaczony przegubowo z tacznikiem oczkowym zamocowanym na koncowce ttoczyska 9a sitow-
nika 9 zawieszonego przegubowo w pozycji pionowej na spodniej powierzchni ptyty 2.

Na koncu drugiego ramienia dzwigni 3 na poziomym watku 3d sg osadzone i oddzielone tulejkami
dystansowymi dwa tozyska kulkowe 10, o ktérych cylindryczne powierzchnie zewnetrzne opieraja sie na gé-
rze dwa, korzystnie trapezowe prowadniki 11 zamocowane od spodu do ptytki naciskowej 12. Z wierzchnia
powierzchnig ptytki 12 sa trwale zespolone, rozstawione symetrycznie cztery tuleje prowadzace 13, na ktére
sa wsuniete luzno spiralne sprezyny naciskowe 14 wyzsze od tulei 13. Od gory sprezyny 14 sg osadzone
luzno od zewnatrz w czterech odwréconych ptytkich kubkach 15 zespolonych z ptytka gorng 16 przymoco-
wana od spodu do ptyty 2. W ptytce naciskowej 12, posrodku miedzy tulejami 13 i réwnolegle do nich jest
ustalona $ruba 17, ktéra, przechodzac przez przelotowy otwdr w ptytce gornej 16 oraz wspdtosiowy z nim
wiekszy otwdr w ptycie 2, wystaje ponad ta ptyte. Na gérne zakoriczenie sruby 17 jest nakrecona cylindryczna
nakretka specjalna 18 z kotnierzem na gérze, ktéra jest czeSciowo zagtebiona w otworze ptyty 2, a jej doine
czoto opiera sie o ptytke gorng 16, przez co tak potaczone ptytki 12, 16 zamykaja sprezyny 14 w pakiet
naciskowy z mozliwoscia regulacji jego sity nacisku za pomoca nakretki 18.

Na zewnetrznych powierzchniach masywnych tulei bocznych 6a, 6b po tej samej stronie osi ob-
rotu dzwigni 3, co sitownik pneumatyczny 9, znajduja sie cylindryczne gniazda 19a, 19b usytuowane
mimos$rodowo wzgledem osi obrotu tulei 6a, 6b. W gniazdach 19a, 19b opierajg sie dolne zakonczenia
dwdch pionowych trzpieni oporowych 20, korzystnie ze sferycznymi czotami na gorze, ktére sg prowa-
dzone w tulejach slizgowych 21 umocowanych w otworach w ptycie 2. Trzpienie 20 wystajg ponad po-
wierzchnie piyty 2, korzystnie symetrycznie wzgledem sitomierza 1 po obu jego stronach. Poniewaz
ramiona dzwigni 3, na ktérych dziatajg sitownik 9 i pakiet sprezyn 14 sg wzgledem osi obrotu na watku 4
wielokrotnie dtuzsze od ramienia, na jakim wzgledem tej samej osi sg potozone trzpienie oporowe 20,
wystepuje korzystnie duze przetozenie. Dlatego sity generowane przez sitownik 9 i pakiet sprezyn 14
sg dziesieciokrotnie mniejsze od ciezaru przesuwnej ptyty nad sitomierzem, a trzpienie oporowe 20 sg
w stanie skutecznie podtrzymywac ten ciezar.

Z mechanizmem odciazajacym M sa zwiazane elementy wykonawcze nad ptyta 2 sitomierza 1
w postaci dwodch pionowych trzpieni oporowych 20 prowadzonych w tulejach $lizgowych 21
przez otwory w plycie potoZzone w sasiedztwie sitomierza 1, korzystnie symetrycznie po obu jego stronach.
Po kazdorazowym wytaczeniu urzadzenia trzpienie oporowe 20 unosza sie nieznacznie, wystarczajaco
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jednak by podtrzymac przesuwna ptyte 26, az do chwili gdy urzadzenie badawcze zostanie wtaczone.
Woédwczas trzpienie oporowe 20 obnizajg sie do poziomu umozliwiajgcego swobodny nacisk ptyty 26
na sitomierz 1 poprzez trzpier naciskowy z kulkg 27 znajdujacy sie pod ptyta 26. Sitownik 30 przemiesz-
cza zespot przenoszenia napedu 29, obcigzajac testowane tozysko 28 znajdujace sie w oprzyrzadowa-
niu na obracajacym sie stole pneumatycznym 25 przymocowanym do ruchome;j ptyty 26. Ptyta porusza
sie wzdtuz czterech kolumn 22 za pomoca kulkowych tozysk liniowych 23. Na spodzie tej ptyty znajduje
sie trzpien naciskowy z kulka 27 majacy bezposredni kontakt z sitownikiem 1 zamocowanym na nieru-
chomej ptycie 2 ustalonej za pomoca klockéw zaciskowych 24 zacisnietych na kolumnach 22.

Gdy urzadzenie badawcze nie jest wtaczone, pakiet sprezyn naciskowych 14 powoduje obrét
dzwigni 3 i ruch w dét jej konca znajdujacego sie pod tym pakietem, a tym samym ruch w goére wszyst-
kich elementéw dzwigni znajdujacych sie po przeciwnej stronie jej osi obrotu na watku 4, w tym réwniez
spoddéw gniazd 19a, 19b podpierajacych trzpienie 20. W tym potozeniu goérne, korzystnie sferyczne
czota trzpieni oporowych 20 znajduja sie powyzej sitomierza 1, blokujac nacisk na niego od géry.

Po uruchomieniu urzadzenia nastepuje, pod wptywem sprezonego powietrza, ruch ttoczyska 9a
sitownika 9 w dot, ktére poprzez potaczone przegubowo taczniki 7, 8 naciska na ptytke 3¢ dzwigni 3
i po pokonaniu oporu spowodowanego naciskiem sprezyn 14 na przeciwlegte ramie dzwigni 3, powo-
duje niewielki jej obrét, co wystarcza, by gérne, korzystnie sferyczne czota trzpieni oporowych 20 zna-
lazty sie ponizej sitomierza 1, umozliwiajac jego funkcjonowanie.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm odciazajacy sitomierz w urzadzeniu do badania momentéw oporowych tozysk
stozkowych zamocowany pod nieruchoma ptyta ustalona poziomo w konstrukcji nosnej urza-
dzenia badawczego znamienny tym, ze posiada dzwignie dwuramienng (3) uksztattowana
z dwéch réwnolegtych ptyt (3a, 3b) zespolonych na koncach jej ramion ptytka (3c) i wat-
kiem (3d) oraz z zespolonych z ptytami (3a, 3b) posrodku ich dtugos$ci, wspdtosiowo z otwo-
rami w ptytach (3a, 3b), tulei srodkowej (5) i dwdch tulei bocznych (6a, 6b), utozyskowanag
slizgowo na poziomym watku (4), umocowanym obrotowo w dwdch rownolegtych ptaskowni-
kach (2a, 2b), zespolonych z ptyta (2) na jej spodzie, przy czym nad kohcem jednego ramienia
dzwigni (3) jest zamocowany do spodu ptyty (2) sitownik pneumatyczny (9), ktérego ttoczy-
sko (9a) poprzez elementy posrednie jest potaczone z dzwignia (3), a nad koricem drugiego
ramienia dzwigni (3) do spodu ptyty (2) jest umocowany pakiet czterech spiralnych sprezyn
naciskowych (14) osadzonych luzno na pionowych tulejach prowadzacych (13) zespolonych
na dolnych koncach z ptytka naciskowa (12) i od géry osadzonych luzno w ptytkich odwréconych
kubkach (15) zespolonych z ptytka gorna (16) zamocowang do spodu ptyty (2), a przez prze-
lotowy otwdr w ptytce (16) | wspdtosiowy z nim wiekszy otwdr w ptycie (2) jest przewleczona
sruba (17) zespolona ponizej z ptytka naciskowa (12), a dolne czoto cylindrycznej nakretki
specjalnej (18) wspdtpracujacej ze sruba (17) wpuszczonej czesciowo w otwdr w plycie (2)
opiera sie o ptytke gérna (16), przy czym w cylindrycznych powierzchniach zewnetrznych tulei
bocznych (6a, 6b), stycznie do tych powierzchni i z tej samej strony ich osi obrotu co sitow-
nik (9) znajduja sie cylindryczne gniazda (19a, 19b) z ptaskim dnem, o ktére opieraja sie dolne
czota dwdch trzpieni oporowych (20) prowadzonych w tulejach slizgowych (21) zamontowa-
nych w otworach w ptycie (2), a sferyczne czota gérne trzpieni oporowych (20) znajduja sie
nad ptyta (2) powyzej gérnych czét tulei (21).

2. Mechanizm, wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze sitownik (9) jest zamocowany do spodu
ptyty (2) przegubowo, a sruba oczkowa (8) zespolona z ttoczyskiem (9a) sitownika (9) jest
potaczona, przegubowo ze sruba widetkowa (7) zespolona z ptytka (3c) dzwigni (3).

3. Mechanizm, wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze sitomierz (1) zamocowany w ptycie (2) jest
potozony symetrycznie miedzy trzpieniami oporowymi (20), w jednej linii rownolegtej do osi
obrotu dzwigni (3).
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Fig. 4



PL 241 451 B1

Fig. 5
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