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DESCRIPCION
Conjunto de cabezal de grapado y aparato de sutura y corte para cirugia endoscépica
Campo técnico

La invencién se refiere al campo de los instrumentos médicos, en particular, a un conjunto de cabezal de grapado con
un mecanismo de bloqueo que evita que se dispare por error y un aparato de sutura y corte para cirugia endoscépica
con el conjunto de cabezal de grapado.

Estado de la técnica anterior

Se ha utilizado ampliamente un aparato de sutura y corte en cirugia para suturar heridas, suturar y cortar tejidos
internos. La cirugia que se ha estado desarrollando hasta la fecha tiene una tendencia creciente a ser una cirugia
minimamente invasiva. Hablando de un modo general, cirugia minimamente invasiva se refiere a todas las
operaciones que pueden disminuir las heridas; en sentido estricto, cirugia minimamente invasiva se refiere a las
operaciones procesadas con endoscopia. Generalmente, solo es necesario abrir unos pocos orificios pequefios en el
cuerpo del paciente para una operacién para cirugia endoscépica, por lo que los instrumentos de corte y de sutura y los
instrumentos auxiliares pueden utilizarse para la operacién entrando en el cuerpo del paciente a través de los
pequefios orificios. Con las pequefias heridas provocadas por la cirugia minimamente invasiva, los pacientes pueden
recuperarse en un tiempo muy corto, por lo que la cirugia minimamente invasiva ha ganado cada vez més atencién.

El aparato de sutura y corte de revestimiento para cirugia endoscépica utilizando en cirugia minimamente invasiva en
la tecnologia existente, comprende un cuerpo de instrumento, dicho cuerpo de instrumento comprende una funda y un
mango accionador conectado de forma pivotante a la funda, hay una varilla de accionamiento extraible fijada en la
funda, dicho conjunto de cabezal de grapado en el extremo frontal de la funda puede ser empujado por dicha varilla de
accionamiento para procesar la sutura y el corte. Especificamente, dicho conjunto de cabezal de grapado comprende
un soporte de cartucho y un yunque conectado de forma pivotante al soporte de cartucho. Hay un cartucho colocado
de forma desmontable en el soporte de cartucho. El conjunto de cabezal de grapado también comprende una varilla de
empuje del cortador colocada de forma mdvil en el tubo de conexién del conjunto de cabezal de grapado y coopera 'y
esta conectada con una varilla de accionamiento, hay una cuchilla colocada en el extremo distal del cortador, y el
cartucho y el yunque se cierran durante el proceso de avance del cortador, después los tejidos entre el cartucho y el
yunque se cortan, y el bloque de accionamiento se acciona para empujar los empujadores de grapas fuera del
cartucho en una secuencia, después las grapas se empujan fuera del cartucho mediante los empujadores de grapas y
se grapan en los tejidos.

En la tecnologia existente, la operacion puede procesarse solo después de que el conjunto de cartucho esté montado
en la plataforma del instrumento (que es el cuerpo) del aparato de sutura y corte para cirugia endoscépica. Sin
embargo, antes de que el conjunto de cartucho se monte en la plataforma del instrumento del aparato de sutura y corte
para cirugia endoscdpica, la varilla de empuje del cortador puede empezar a moverse durante los procesos de
montaje, envasado, transporte, etc., después el cortador es accionado por medio de la varilla de empuje del cortador,
y el instrumento seré disparado por error, y debido al movimiento de la varilla de empuje del cortador, la plataforma del
instrumento tampoco podria montarse correctamente con la varilla de empuje del cortador, entonces, como resultado,
el instrumento no podria utilizarse con normalidad.

Cada una de las Patentes Europeas, EP2138109A2, EP1813197A2 y EP1563794A1, EP1774914A1 desvela un
aparato de grapado quirdrgico con un mecanismo de bloqueo. Sin embargo, todos los mecanismos de bloqueo tienen
una estructura compleja.

Sumario

El objetivo de la invencién es proporcionar un conjunto de cabezal de grapado y un aparato de sutura y corte para
cirugia endoscopica, que puede evitar que la varilla de empuje del cortador se mueva durante los procesos de montaje,
envasado, transporte, etc., y evitar que el instrumento se dispare por error.

La invencion es como se define en las reivindicaciones adjuntas.

Con el conjunto de cabezal de grapado y el aparato de sutura y corte para cirugia endoscépica de la invenciéon, puede
evitarse eficazmente que la varilla de empuje del cortador se mueva durante los procesos de montaje, envasado,
transporte, etc., antes de que el conjunto de cartucho esté montado en la plataforma del instrumento de la grapadora
endoscopica, y evitar que el instrumento se dispare por error, y puede asegurarse que la plataforma del instrumento
esté montada correctamente con la varilla de empuje del cortador antes de la operacién.
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Breve descripcién de las figuras

Leyendo la descripcién detallada de las realizaciones no restrictivas que hacen referencia a las siguientes figuras, se
haran mas evidentes las otras caracteristicas técnicas, objetivos y ventajas:

La Figura 1 es una vista estereoscépica del conjunto de cabezal de grapado de la invencién;

La Figura 2 es una vista de despiece del conjunto de cabezal de grapado de la invencién;

La Figura 3a es una vista estereoscépica del conjunto de cabezal de grapado de la invencién en un estado de
bloqueo;

La Figura 3b es una vista ampliada parcial de la posicién A de la Figura 3a;

La Figura 4 es una vista esquematica de la relacién de conexién del bloque de presién y la varilla de empuje del
cortador cuando el conjunto de cabezal de grapado estéd en un estado de bloqueo;

La Figura 5a es una vista estereoscépica del conjunto de cabezal de grapado de la invencién en un estado de
desbloqueo; Figura 5b es una vista ampliada parcial de la posicién B de la Figura 5a;

La Figura 6 es una vista esquematica de la relacién de conexién del bloque de presién y la varilla de empuje del
cortador cuando el conjunto de cabezal de grapado estéd en un estado de desbloqueo.

Descripcidn detallada

La descripcion del extremo proximal y el extremo distal, se refieren al operador del instrumento, el extremo proximal es
el extremo préximo al operador, y el extremo distal es el extremo alejado del operador. La direccién longitudinal de la
invencién significa la direccién de la longitud del componente, generalmente la direccién desde el extremo distal al
extremo proximal. Las descripciones de la direccién o posicidén, como superior/arriba, inferior/abajo, vertical, horizontal,
etc., son descripciones que utilizan las figuras como ejemplos, y pueden cambiarse segln diferentes requisitos; todos
los cambios realizados estéan incluidos en el alcance de proteccién de la invenciéon. Ademés, los términos primero,
segundo, tercero, cuarto y asi sucesivamente son solo para descripcién y no pueden entenderse como si indicaran o
implicaran un significado relativo o implicaran los nimeros de las caracteristicas técnicas indicadas.

Seguln la concepcién del significado, el conjunto de cabezal de grapado comprende un soporte de cartucho, un
yunque, un cartucho, un bloque de accionamiento, un tubo de conexién, una varilla de empuje del cortador, un cortador
y un mecanismo de bloqueo. El soporte de cartucho esta equipado de forma desmontable con un cartucho; el yunque
puede pivotar y moverse relativamente cerca del cartucho; el bloque de accionamiento esta colocado de forma mévil
dentro del cartucho; el extremo distal del tubo de conexién se conecta al extremo proximal de dicho soporte de
cartucho; la varilla de empuje del cortador se fija de forma desmontable dentro de dicho tubo de conexién, existe una
primera porcién de bloqueo fijada en el extremo proximal de dicha varilla de empuje del cortador, hay un cortador
colocado en el extremo distal de dicha varilla de empuje del cortador, dicho cortador es empujado por dicha varilla de
empuje del cortador para empujar dicho bloque de accionamiento para que se mueva; y un mecanismo de bloqueo,
que se conecta a dicho tubo de conexién, dicho mecanismo de bloqueo comprende: un bloque de presién, hay una
segunda porcién de bloqueo sujeto en dicho bloque de presidn, y dicho bloque de presién es giratorio en relacién a
dicho tubo de conexién entre una primera posiciéon y una segunda posicién, cuando dicho bloque de presién se coloca
en dicha primera posicién, dichas segundas pinzas de bloqueo con dicha primera porcién de bloqueo, dicha varilla de
empuje del cortador no puede moverse en un estado de bloqueo, cuando dicho bloque de presién gira a dicha segunda
posicién, dicha segunda porcién de bloqueo se aleja de dicha primera porcién de bloqueo, dicha varilla de empuje del
cortador estd en un estado de desbloqueo y puede moverse a lo largo de la direccidén longitudinal; y un bloque de
empuje, colocado en la periferia del extremo proximal del tubo de conexién, ubicado en un lado de dicho bloque de
presién, y que puede moverse entre una tercera posicién y una cuarta posicion relativa a dicho tubo de conexién a lo
largo de la direccién longitudinal del mismo, cuando dicho bloque de empuje se mueve desde dicha tercera posicién a
dicha cuarta posicidn, el bloque de presién es empujado para que gire desde dicha primera posiciéon a la segunda
posicion.

A continuacién se ilustran adicionalmente los contenidos de la invencién combinando las figuras y realizaciones:

Por favor, hédgase referencia de la Figura 1 a la Figura 4 en su conjunto, que muestran por separado una vista
estereoscdpica, una vista de despiece, una vista estereoscédpica en el estado de bloqueo y una vista esquemética de la
relacién de conexién del bloque de presién y la varilla de empuje del cortador cuando el conjunto de cabezal de
grapado esta en el estado de bloqueo. En donde, puesto que el soporte de cartucho, yunque, cartucho y bloque de
accionamiento del conjunto de cabezal de grapado no son parte de las innovaciones de la invencion, para mostrar la
estructura del conjunto de cabezal de grapado mas claramente, aparte de la Figura 1, en otras figuras, se ignora la
totalidad del soporte de cartucho, yunque, cartucho y bloque de accionamiento del conjunto de cabezal de grapado. En
una realizacién preferible de la invencion, el conjunto de cabezal de grapado comprende: un soporte de cartucho 1, un
yunque 2, un cartucho 3, un bloque de accionamiento (no mostrado), un tubo de conexién 5, una varilla de empuje 6
del cortador, un cortador 7 y un mecanismo de bloqueo.

Como se muestra en la Figura 1, el yunque 2 se conecta al lado superior del soporte de cartucho 1, preferiblemente, el

extremo proximal del yunque 2 se conecta de forma giratoria al soporte de cartucho 1. El cartucho 3 se coloca entre el
soporte de cartucho 1y el yunque 2, y se conecta de forma desmontable al soporte de cartucho 1. Hay orificios para

3



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2971 14213

grapas para acomodar empujadores de grapas y grapas colocadas dentro del cartucho 2, generalmente hay 4 filas 0 6
filas de orificios de grapas.

El extremo distal del tubo de conexién 5 se conecta al extremo proximal del soporte de cartucho 1. Como se muestra
en la Figura 2, el tubo de conexién 5 comprende un componente de soporte superior 51, un componente de soporte
inferior 52 unidos entre si y un tubo anular 53 colocado para cubrir el componente de soporte superior 51 y el
componente de soporte inferior 52.

Existe un primer surco limitante 54 y un segundo surco limitante 55 fijado en el extremo proximal del tubo de conexién
5. En la realizacion preferible mostrada en la Figura 3a, el primer surco limitante 54 se coloca en la pared lateral del
extremo proximal del componente de soporte superior 51. El segundo surco limitante 55 se fija en el extremo proximal
de la unién del componente de soporte superior 51 y el componente de soporte inferior 52, el segundo surco limitante
55 se coloca a lo largo de la direccién longitudinal del tubo de conexién 5, el segundo surco limitante 55 se coloca a un
lado del primer surco limitante 54, y se comunica con el primer surco limitante 54.

La varilla de empuje 6 del cortador se coloca en el tubo de conexién 5 de forma mévil. Especificamente, la varilla de
empuje 6 del cortador se coloca entre el componente de conexidn superior 51 y el componente de conexién inferior 52.
Existe una primera porcién de bloqueo 63 colocada sobresaliendo de la porcidén superior del extremo proximal 61 de la
varilla de empuje 6 del cortador, el extremo distal 62 de la varilla de empuje 6 del cortador se conecta al extremo
proximal 71 del cortador 7. Hay una cuchilla 73 adicional colocada en el extremo distal 72 del cortador 7. Durante el
proceso de dicha varilla de empuje 6 del cortador empujando dicho cortador 7 para moverse hacia el extremo distal, los
tejidos entre el yunque 2 y el cartucho 3 pueden cortarse mediante la cuchilla 73, mientras tanto, el cortador 7 puede
empujar el bloque de accionamiento para que se mueva, después los empujadores de grapas son empujados fuera del
cartucho 3 en secuencia, después las grapas se empujan fuera del cartucho 3 y se grapan en los tejidos. En la
realizacién, la seccién longitudinal del cortador 7 tiene forma de |, durante el proceso de la varilla de empuje 6 del
cortador empujando el cortador 7 para moverse hacia el extremo distal, el cortador con forma de | 7 puede accionar el
yunque 2 cerca del cartucho 3.

El mecanismo de bloqueo se conecta al extremo proximal del tubo de conexién 5; el mecanismo de bloqueo
comprende un bloque de presién 81, un bloque de empuje 82, un resorte de torsién 83 y un resorte 84.

Hay una segunda porcidn de bloqueo 811 colocada en el bloque de presién 81, y el bloque de presién 81 es giratorio
entre una primera posiciéon y una segunda posicidn relativa al tubo de conexién 5, cuando el bloque de presion 81 esta
ubicado en la primera posicién (la posicién del bloque de presién 81 en la Figura 4 es la primera posicién), la segunda
porcién de bloqueo 811 del bloque de presiéon 81 se sujeta con la primera porcidn de bloqueo 63 de la varilla de empuje
6 del cortador, después la varilla de empuje 6 del cortador no puede moverse y esta en el estado de bloqueo, cuando
el bloque de presién 81 gira a la segunda posicidn (la posicién del bloque de presiéon 81 en la Figura 6 es la segunda
posicién), la segunda porcidén de bloqueo 811 se aleja de la primera porcidn de bloqueo 63, la varilla de empuje 6 del
cortador puede moverse y estar bajo el estado de desbloqueo. En la realizacién, la rotacién del bloque de presioén 81
desde la primera posicién a la segunda posicién es equivalente a la rotacidén antihoraria del bloque de presién 81 desde
la posicién mostrada en la Figura 4. Como se muestra en la Figura 3a y la Figura 3b, el bloque de presién 81 colocado
en el primer surco limitante 54 mediante un pasador 9, el extremo proximal del bloque de presién 81 es giratorio
alrededor del pasador 9 en relacidén al tubo de conexidén 5. La segunda porcién de bloqueo 811 esta colocada en el
extremo distal del bloque de presién 81.

El bloque de empuje 82 esta colocado en la periferia del tubo de conexién 5, y ubicado en un lado del bloque de presién
81, y es mévil entre una tercera posicién y una cuarta posicidn relativa al tubo de conexidén 5 a lo largo de la direccién
longitudinal del mismo, cuando el bloque de empuje 82 se mueve desde la tercera posicién a la cuarta posicién, el
bloque de presién 81 es empujado para que se mueva desde la primera posicién a la segunda posicién. Como se
muestra en la Figura 3a y Figura 3b, el bloque de empuje 82 se coloca dentro del segundo surco limitante 55, y es movil
a lo largo del segundo surco limitante 55 entre la tercera posicién y la cuarta posicién, la posicion del bloque de empuje
82 en la Figura 3b es la tercera posicién, en este momento, el bloque de presién 81 coopera con el extremo distal del
bloque de empuje 82, y la segunda posicién de bloqueo 811 del bloque de presidn 81 se sujeta con la primera porcién
de bloqueo 63 de la varilla de empuje 6 del cortador; la posiciéon del bloque de empuje 82 mostrado en la Figura 5b es
la cuarta posicién, esta vez, el bloque de presién 81 coopera con el extremo proximal del bloque de empuje 82, y la
segunda porcién de bloqueo 811 del bloque de presién 81 se aleja de la primera porcidén de bloqueo 63 de la varilla de
empuje 6 del cortador; la tercera posicién esta ubicada en el extremo proximal de la cuarta posicién.

El resorte de torsiéon 83 conecta el bloque de presién 81 y el tubo de conexién 5 mediante un pasador 9, y acciona el
bloque de presidén 81 para girar desde la segunda posicién hacia la primera posicién. En la realizacion, un extremo del
resorte de torsidbn 83 se conecta al bloque de presién 81, y el otro extremo se conecta a la pared interior del
componente de soporte superior 51.

El resorte 84 se conecta al bloque de empuje 82 y el tubo de conexién 5, y acciona el bloque de empuje 82 para

moverse desde la cuarta posicién hacia la direccién de la tercera posicién. Como se muestra en la Figura 3b, el
extremo proximal del resorte 84 se conecta al extremo distal del bloque de empuje 82; el extremo distal del resorte 84
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se conecta a la pared lateral del componente de soporte superior 51. Los expertos en la técnica deberian comprender
que, en algunas realizaciones, la porcién flexible puede cambiarse, tal como, que la porcién flexible puede ser un
bloque flexible colocado entre el bloque de empuje 82 y la pared lateral del componente de soporte superior 51. Esto
no se describird aqui en detalle.

Ademas, haciendo referencia a la Figura 3b, antes de que el conjunto de cabezal de grapado de la invencién esté
desbloqueado, el bloque de presién 81 esta ubicado en la primera posicién, el bloque de empuje 82 esta ubicado en la
tercera posicién. Existe una segunda porcién de guiado 812 colocada en la pared lateral de un lado del extremo distal
del bloque de presién 81 cerca del bloque de empuje 82, la segunda porcidén de guiado 812 contacta con la superficie
exterior del bloque de empuje 82, la segunda porcién de guiado 812 es preferiblemente un conjunto de topes que
sobresalen en la pared lateral del extremo distal del bloque de presién 81. El tope se extiende desde la superficie
lateral del bloque de presién 81, y pasa a través de la posicién de comunicacién del primer surco limitante 54 y el
segundo surco limitante 55, y contacta con la superficie exterior del bloque de empuje 82. Hay una primera porcion de
guiado 821 en la superficie exterior del bloque de empuje 82, cuando el bloque de empuje 82 se mueve desde la
tercera posicién a la cuarta posicién, la primera porcién de guiado 821 se utiliza para empujar la segunda porcién de
guiado 812, y acciona el bloque de presién 81 para que gire desde la primera posicién a la segunda posicién, la
primera porcién de guiado 821 es una primera pendiente, la primera pendiente se inclina hacia arriba desde el extremo
distal al extremo proximal del bloque de empuje 82, como se muestra en la Figura 3b, la primera pendiente esta cerca
del extremo proximal del tope.

Adicionalmente, haciendo referencia a la Figura 5a, la Figura 5b y la Figura 6 juntas, que muestran por separado una
vista estereoscépica del conjunto de cabezal de grapado en el estado de desbloqueo y una vista esquematica de la
relacién de conexién del bloque de presidn y la varilla de empuje del cortador. El tubo de conexién 5 se ignora en la
Figura 5ay la Figura Sb para mostrar més claramente la estructura del mecanismo de bloqueo. Como se muestra en la
Figura 3b, durante el proceso de montaje del cabezal de grapado que se monta en la plataforma del aparato de sutura
y corte, el bloque de empuje 82 es forzado a empujarse hacia el extremo distal del mismo, la segunda porcién de
guiado 812 (tope) del bloque de presiéon 81 se mueve a lo largo de la primera porcién de guiado 821 (la primera
pendiente) del bloque de empuje 82, a medida que la primera pendiente se inclina hacia arriba desde el extremo distal
al extremo proximal, por lo tanto, el tope se eleva durante el proceso del bloque de empuje 82 que se mueve desde la
tercera posicidn a la cuarta posicién, en consecuencia, la segunda porcién de bloqueo 811 ubicada en el extremo distal
del bloque de presién 81 también se eleva, el bloque de presiéon 81 gira desde la primera posicién a la segunda
posicién alrededor del pasador 9 (es decir, gira desde la posicién mostrada en la Figura 4 a la posicién mostrada en la
Figura 6). Como se muestra en la Figura 6, esta vez, la segunda porcién de bloqueo 811 del bloque de presién 81 sale
de la primera porcién de bloqueo 63 de la varilla de empuje 6 del cortador, la varilla de empuje 6 del cortador esta en el
estado de desbloqueo y es moévil hacia el extremo distal bajo la accién del conjunto actuador. Cuando el conjunto de
cabezal de grapado se retira de la plataforma del aparato de sutura y corte después de que el aparato de sutura y corte
se haya disparado, el bloque de empuje 82 pierde la accidn de la fuerza externa, y el bloque de empuje 82 retrocede a
la tercera posicidn bajo la accién del resorte 84, esta vez, el bloque de presién 81 se mueve desde el extremo proximal
al extremo distal del bloque de empuje 82, y el bloque de presién 81 gira de vuelta a la primera posicién bajo la accidn
del resorte de torsidn 83.

En una realizacion preferible de la invencién, hay ademas una tercera porcién de guiado 64 fijada en el extremo
proximal 61 de la varilla de empuje 6 del cortador, cuando la varilla de empuje 6 del cortador se mueve hacia el extremo
proximal, la tercera porcién de guiado 64 puede guiar el bloque de presién 81 para que gire desde la primera posicién
a la segunda posicién. Preferiblemente, la tercera porcién de guiado 64 es una segunda pendiente (como se muestra
en la Figura 4 o en la Figura 6). Dicha segunda pendiente orienta el extremo proximal 61 de la varilla de empuje 6 del
cortador, y se inclina hacia abajo desde extremo distal al extremo proximal. Durante el proceso de reestablecimiento
de la varilla de empuje 6 del cortador y movimiento de vuelta al extremo proximal, la segunda porcidén de bloqueo 811
del bloque de presién 81 puede moverse a lo largo de la segunda pendiente para hacer que el bloque de presién gire
desde la primera posicién a la segunda posicién, después de reestablecerse la varilla de empuje 6 del cortador, el
bloque de presién 81 gira de nuevo a la primera posicién bajo la accién del resorte de torsién 83, la segunda porcion de
bloqueo 811 se bloquea de nuevo con la primera porcién de bloqueo 63 de la varilla de empuje 6 del cortador y hace
que la varilla de empuje 6 del cortador vuelva de nuevo al estado de bloqueo. La segunda pendiente puede hacer méas
conveniente el reestablecimiento de la varilla de empuje 6 del cortador. Los expertos en la técnica deberian
comprender que la tercera porcién de guiado 64 no es necesaria, durante el proceso del reestablecimiento de la varilla
de empuje 6 del cortador, también puede utilizarse que tire de la varilla de empuje 6 del cortador para que se
reestablezca después de empujar el bloque de empuje 82 para hacer que el bloque de presiéon 81 gire a la cuarta
posicién. Esto no se describira aqui en detalle.

La estructura que evita que se mueva y que sea disparado por error de la realizacién solo puede liberar la varilla de
empuje 6 del cortador para colocarla en el estado de desbloqueo aplicando una fuerza externa al bloque de empuje 8
para empujar el bloque de empuje 8 para que se mueva a lo largo de la direccién longitudinal y hacer que el bloque de
presién 81 gire y se eleve; mientras que bajo la condicién de que no se aplique ninguna fuerza externa al bloque de
empuje 8, la segunda porcién de bloqueo en el extremo distal del bloque de presién 81 permanece sujeta con la
primera porcidén de bloqueo de la varilla de empuje 6 del cortador, y se hace que la varilla de empuje 6 del cortador esté
en el estado de desbloqueo, de modo que pueda evitarse el movimiento y que se dispare por error la varilla de empuje
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6 del cortador.

La invencion proporciona también un aparato de sutura y corte para cirugia endoscépica. El aparato de sutura y corte
comprende un cuerpo y el conjunto de cabezal de grapado. En donde, el conjunto de cabezal de grapado se muestra
de la Figura 1 a la Figura 6. El tubo de conexién 5 del conjunto de cabezal de grapado y la varilla de empuje 6 del
cortador se conectan al cuerpo. El cuerpo puede empujar la varilla de empuje 6 del cortador y hacer que el cortador 7
se mueva hacia la direccién distal del soporte de cartucho 1.

Combinando las realizaciones mostradas de la Figura 1 a la Figura 6, los expertos en la técnica deberian comprender
que, con el conjunto de cabezal de grapado y el aparato de sutura y corte para cirugia endoscépica de la invencién,
puede evitarse que la varilla de empuje del cortador se mueva durante los procesos de montaje, envasado, transporte,
etc., antes de que el conjunto de cartucho esté montado en la plataforma del instrumento de la grapadora endoscépica,
puede asegurarse que la plataforma del instrumento esté montada correctamente con la varilla de empuje del cortador
antes de la operacién y puede evitarse que el instrumento sea disparado por error.

Las realizaciones especificas de la invencién se han descrito anteriormente. Debe entenderse que la invencidn no se
limita a las realizaciones especificas anteriores y los expertos en la técnica pueden realizar todo tipo de
transformaciones y modificaciones dentro del alcance de las reivindicaciones, que no afectaran al contenido sustancial
de la invencion.
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REIVINDICACIONES
1. Un conjunto de cabezal de grapado que comprende:

un soporte de cartucho (1), equipado de forma desmontable con un cartucho (3);

un tubo de conexién (5), en donde un extremo distal del mismo se conecta a un extremo proximal de dicho soporte
de cartucho (1), existe un primer surco limitante (54) colocado en una pared lateral de dicho tubo de conexién (5) a
lo largo de una direccién longitudinal del mismo;

una varilla de empuje del cortador (6), colocada de forma mévil dentro de dicho tubo de conexién (5) y que
comprende una primera porcién de bloqueo (63) colocada en un extremo proximal de la varilla de empuje del
cortador (6); y

un mecanismo de bloqueo, que se conecta a dicho tubo de conexién (5), caracterizado por que, dicho mecanismo
de bloqueo comprende:

un bloque de presién (81) que comprende una segunda porcién de bloqueo (811) y una segunda porcién de
guiado (812) que sobresale desde una pared lateral de un lado de un extremo distal del bloque de presién (81),
dicho bloque de presiéon (81) se conecta al interior de dicho primer surco limitante (54) mediante un pasador (9),
un eje del pasador (9) es transversal a la direccién longitudinal del tubo de conexién (5); y

un bloque de empuje (82) que comprende una superficie orientada hacia afuera radialmente que forma una
primera porcién de guiado (821), en donde, la primera porcién de guiado (821) se orienta a un extremo distal de
dicho bloque de empuje (82) y se inclina hacia arriba desde un extremo distal a un extremo proximal del mismo,
dicho bloque de empuje (82) esta ubicado en un lado de dicho bloque de presidn (81);

en donde, cuando dicho bloque de presién (81) esta ubicado en una primera posicién, dicha segunda porcién
de bloqueo (811) se sujeta con dicha primera porcién de bloqueo (63), para evitar que se mueva dicha varilla de
empuje del cortador (6);

cuando dicho bloque de empuje (82) se mueve desde una tercera posicién a una cuarta posicion relativa al tubo
de conexidn (5) a lo largo de la direccién longitudinal del tubo de conexién (5), dicha primera porcion de guiado
(821) empuja dicha segunda porcién de guiado (812), de modo que dicho bloque de presidn (81) gira alrededor
del pasador (9) en relacidn al tubo de conexién (5) para moverse desde dicha primera posicién a una segunda
posicién, de modo que dicha segunda porcién de bloqueo (811) se aleje de dicha primera porcién de bloqueo
(63)y

dicha varilla de empuje del cortador (6) puede moverse a lo largo de la direccién longitudinal del tubo de
conexién (5).

2. El conjunto de cabezal de grapado, segun la reivindicacidén 1, en donde, dicho bloque de empuje (82) esta colocado
en la periferia del tubo de conexién (5).

3. El conjunto de cabezal de grapado, segun la reivindicacién 1, en donde, el extremo proximal de dicho bloque de
presién (81) estd conectado a dicho tubo de conexién (5) mediante dicho pasador (9), dicha segunda porcién de
bloqueo (811) esta colocada en el extremo distal de dicho bloque de presién (81).

4. El conjunto de cabezal de grapado, segun la reivindicacién 1, en donde, hay un segundo surco limitante (55)
adicional colocado en dicho tubo de conexién (5) a lo largo de la direccion longitudinal del mismo, dicho segundo surco
limitante (55) est4 colocado a un lado de dicho primer surco limitante (54) y se comunica con dicho primer surco
limitante (54), dicho bloque de empuje (82) estad colocado dentro de dicho segundo surco limitante (55) y puede
moverse entre dicha tercera posicidén y la cuarta posicién a lo largo de dicho segundo surco limitante (55).

5. El conjunto de cabezal de grapado, segln una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 4, en donde, dicho mecanismo
de bloqueo comprende ademas:

un resorte de torsién (83), que conecta dicho bloque de presién (81)y dicho tubo de conexién (5), accionando dicho
bloque de presién (81) para que gire desde dicha segunda posicién a dicha primera posicién; y

un resorte (84), que conecta dicho bloque de empuje (82) y dicho tubo de conexidn (5), accionando dicho bloque de
empuje (82) para que se mueva desde dicha cuarta posicién hacia la direccién de dicha tercera posicién.

6. El conjunto de cabezal de grapado, segln la reivindicacidén 5, en donde, el extremo proximal de dicho resorte (84)
esta conectado al extremo distal de dicho bloque de empuje (82) y el extremo distal de dicho resorte (84) esta
conectado a dicho tubo de conexion (5).

7. El conjunto de cabezal de grapado, segun la reivindicacién 5, en donde, un extremo de dicho resorte de torsién (83)
esta conectado a dicho bloque de presién (81) y el otro extremo esté conectado a la pared interior de dicho tubo de
conexién (5).

8. El conjunto de cabezal de grapado, segun la reivindicaciéon 1, en donde, hay también una tercera porcién de guiado
(64) fijada en el extremo proximal de dicha varilla de empuje del cortador (6), cuando dicha varilla de empuje del
cortador (6) se mueve al extremo proximal de dicho tubo de conexién (5), dicha tercera porcién de guiado (64) guia
dicho bloque de presién (81) para que gire desde dicha primera posicién a la segunda posicién.
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9. El conjunto de cabezal de grapado, segun la reivindicacién 8, en donde, dicha tercera porcién de guiado (64) es una
pendiente, dicha pendiente esta orientada hacia el extremo proximal de dicha varilla de empuje del cortador (6) y se
inclina hacia abajo desde el extremo distal al extremo proximal.

10. Un aparato de sutura y corte para cirugia endoscépica que comprende un cuerpo, caracterizado por que, el
aparato de sutura y corte comprende ademas la parte del cabezal de grapado de una cualquiera de las
reivindicaciones 1 a 9, el tubo de conexién (5) y la varilla de empuje del cortador (6) de dicho conjunto de cabezal de
grapado se conectan a dicho cuerpo.
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Fig. 4
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Fig. Sh
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