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Zatizeni k bezpednostnimu oviadani koZeluzZzskych valcovych
strojld s mechanickym ovladanim

Cbhlast techniky

Technickeg rirefeni se tykd zafizeni umoZfiuiiciho bezpeénou
praci u valcovych koZeluZskych strojft 8 mechanickym pohonem pro
uzavirdni valcl pracovniho ustroji mechanickym uzaviranim.

Dosavadni stav techniky

Doposud se mechanicky pohon uzavirdni valcovych
koZeluZskych stroid pitevdd!l elektromotorem. kdy pres Yemenici
a klinovy temen je preveden na fYemenici, uchycenou piimo na
hiidell noZoveho valce, kiery je uloZen v kulickovych loziskach
a na opac¢nem koncl hf¥idele je uchyceno ifeté&zove kolo, z néhoZ
se prevadi pohon ¢lankovym  retézem na retézove kolo,

naxlinovane na spojkoveé hridell. Na hrideli je uchyceno t&leso
spojky, kKuere sze slale otadi. Sesgldpnutim no®ni $lapky se

posune zasuvny kKlin a natoc¢i palec spojky. Tim 3e spojka zapne
a unasi s sebou ozubeneé kolo, ktereg zapadé do dalgiho ozubeného
kala naklinovaného pevn® na klikovée hiideli. Na hyideli je
naklinovan pojistovaci kotoud, do kterého =zapada pojistovaci
paieC spojeny s pakovym mechanismem noini Siapky. Treci spojka
pasobi na pohyb klikového hitidele do teé doby, pokud pojigtovaci
palec nezapadne do vyrezu pojisgtovaciho kotoule. Na povrchu
pojistovaciho lkotoude Jsou dva vyrezy pootocene proti sobd
o 180 stupfl. Pri otadeni kotoule, kloufe pojigtovaci palec po
jeho povrchu pfitahovdn pruZinou a protoZe Jje spojen & ramenem
glapky & se zasuvnym klinem, drz{ treci spojku v zdbéru.
Jakmile pojistovaci palec =zapadne do vyrezu na pojistovacim
kotou¢i, vypne se treci spojka vysunutim Klinu pdkou. To se
opakuje pri kaZdém sedldépnuti nozni{ Slapky Jen ptl obratky pri
dvou vy¥ezech v pojistovacim kotou®i. Celni ozubené kolo unidgi
xlikovy ¢ep, na ktereém je navlefena ojnice. Na druhém konci
klikovéne htidele je klika s Cepem, na kterém Jje navliedena
druhd oJjnice. Druhé konce ojnic Jsou wykyvné pomoci depd
spojeny 5 pakaml. Paky ms3i Jjeden lkonec otodny uloZen na
pevnych ¢epech v postranicich a nesou na druhem Konci spodni
pracovni valce. Pomoci klikové hi¥idele a olinic se vykyvuje
spodni pracovni vélec do polohy I - od horniho pracovniho vidlce
& polohy II k hornimu pracovnimu valci, tj. pri se&lapnuti
nozni $lapky se stroj otevie pi¥i vkladani nebo vyjimani usng
& uzavre pri opracovédni usné.




Pri oteviené poloze valed manipuluje obsluha strojé
5 materidlem v prostoru mezi valci. Po viofeni materialu do
prostoru  obrab&ciho Gstrojl sedlapne obsluha noZni  Slapku
& dochazi Kk uzavirani spodniho védlce. Zhstane-li v prostoru
mezi wvalci <ast  konCetiny obsluhy stroje, doide Kk jejimu
sevreni mezil valci a vznikne nebezpedny pracovni uraz. V tomto
pripade jiZ téZko miZe obsluha opdtnym segldpnutim noZni $lapky
zastavit pohvyb mechanismu.

Fodstata technickeho Yegeni

Uvedené nevyhody odstrafiuje =zarizeni Xk bhezpednostnimu
ovliadani koZeluZskych valcovych strojt, Jehoz po“sn ta spoldiva
v tom, Ze na spojkovy hridel je pifes spojovaci ¢len  viazen
samostatny pohon, nezavisly na pohonu noZového valce, ukotveny

viigjsim télesem k té&lesu postranice nebo ramu zarizenl.
Soulasti nezavisleho pohonu e hrzdovy elektromotor
s preveodovym ustrojim zajisgtujict trvaly pohon spojkoveho

hiridele.

V prostoru mezi hornim & spodnim pracovnim valcem Jje na
postranicich bezpel&nostni lista propojend 5 oviadacim koncovym
spinac¢em, davajicim impuls pres neznédzornéne elektrickeé obvody v
elektrickeém panelu pro zastaveni a otevien! stroje.

Cinnost brzdového slektraomatoru je podmin&na polohou
vyeneglkl, na pojistovacim kotoudi vzhledem ke koncovym spinadm
1xgﬁdllaujl im polohu zavieneého nebo otevieneho spodniho valce.
trlg%y impuls od koncovych spinadl Jjde pres nezndzornéné
%%vuiy v elekirickem panelu & vysledny elektivicky signal
UVladd brzdovy motor.

.
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Ubjasnéni vykresu

Priklad zapojen{ dle uZitného vzoru je uveden na obr. 1.
znazorfiujicim schématicky zarizeni Kk Dbezpednosinimu oviadani
kULGIUZkaCh stroja.

Priklad provedeni technickeho regent

Zar¥izeni (podle obr. 1) pri =zapnuti stroje brzdovym
slektromotorem 33 pohani  prevodové Gstroji 34 napojene pres
spojovaci Clen 35 na gpojkovou hitidel 2. Stlacenim paky il je
posunut zasuvny klin 12. S naslednyr nato€enim paice 13 spojky
10 se spojka 10 zapne a undasi s sebou ozubené kolo 14, ktere
zapada do ozubeneého kola 15 ne jehoz hrideli 16 je uchycen
poljigtovaci kotoud 17. Dojde k mechanickému uzavirdni stroje,
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piritemZ se zdapadka 18 paky 11 vysune z vyYezu 28 a pohybulie s%
po povrchu pojistovaciho kotouce 17 mimc vy¥ezy 28 a dale se
pohybuje spodni pracovni{ valec 26 z polohy I do polohy II do
sevieni s hornim pracovnim valcem 27. Nezdavisly pohon je
elektricky napojen na koncovy spina¢ 31 Dbezpelnostni 1isty 30
a koncové spinate 32, od kterych elektricke impulzy Jjdou
neznazornénymi elektrickymi obvody pres elektricky panel 36
a vysledny signal ovidda brzdovy motor 33. Koncove spinace 32
Jjsou na pojistovacim kotoudi 17 v 'mistech odpovidajicich
vyrezm 28 zapadky 18 pro polohu I otevreno a I1I zav¥eno.
JestliZe obzluha stroje pfi manipulaci s materialem v prostoru
mezi valci 26 a 27 ponecha &ast kondetiny., doide k jejimu
narazu na bezpe¢nostni ligtu 30, ktera okamZzité& pres koncovy
spina¢ 31 zastavi pohyb spodniho pracovrniho valce 26 do polohy
IT =zabrzdénim a naslednou reversaci Dhrzdového motoru 33 se
vracl zpét do polohy I. Po navraceni spodniho pracovnitho vialce
26 do polohy I zapadka 18 pdaky 11 pohvybujici se zpé&t na povrchu
poji&tovaciho kotoude 17 =zapadne do vy¥ezu 28 na povrchu
pojistovaciho kotoute 17 a zmdsuvny klin 12 se uvolni a spojkové
hi¥idel 9 se odpoji od mechanismu uzavirani, kde koncové spinade
3¢ zastavi reversacl brzdoveho motoru 33 & nastane zastaveni
pohonu  uzaviraciho mechanismu koXeluZského valcoveho stroje.
Znovuuvedeni do  provozu uzaviraciho mechanismu se provede

Pri uzavirens poloze koZeluZskeho wvdlcového stroje jsou na
pojigtovacim kotou&l 17 sepnuty koncové spinae 322, které pri
stlaceni bezpeCnostni 1isty 30 zplsobt stop stav a  zabridéni
brzdoveho motoru 33 bez nasledne reversace. Opé&tneé uveden! do
provozu se provede stejnym zplsobem jako v p¥ipadé otevieného
stroje. '

Zarizeni podle technického ‘teseni lze vyuZit vdude tam,
kde se provadi manipulace s materidlem mezl rotujicimi valci,
kdy uzavirani KkoZzeluZzského védlcového stroje Jje ovldddno pouze
mechanicky.
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Zat¥izeni Kk bgupeépostnzmu oviadé&ni koéeluzsk?chystroj&

s mechanickym ovﬂ?a%/nno * pracovniho Gstroji vyznadujici
se tim, Ze do pohonu uzaviraciho mechanismu od noXoveho vidlce

na spojkovem h¥ideli (9) Je viazen elektricky brzdovy

motor (33) = prevodovym ustrojim (34) ovladanym spina®em (31)
na bezpelnostni 1i8té (30) a koncovymi spina¢i (32) umibténYmi

povrchu poilstovaciho kotoude (17), uloZeného na

hridell (16) v  polohach odpovidajicich vy rezlm (28) na
pojistovacim kotouti (17).
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