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DESCRIPCION
Sistema de descontaminacion movil

La presente invencion se refiere a un sistema de descontaminacion movil para la desintoxicacion, desinfeccion y/o
descontaminacion radiologica de personas, objetos y/o regiones con un motor de combustion con una carcasa de
motor y un arbol de motor, con un generador, que esta acoplado con el arbol de motor y que esta configurado para
generar corriente eléctrica, con una primera bomba, que esta acoplada con el arbol del motor y que esta configurada
para expulsar un primer medio de descontaminacién a través de una lanza de pulverizacion, con una caldera de
calefaccion, que esta configurada para calentar el primer medio de descontaminacion, con una segunda bomba, que
esta configurada para expulsar un segundo medio de descontaminacién a través de una segunda lanza de
pulverizacién y con una unidad de control, que esta configurada para controlar al menos la caldera de calefaccion y
la primera bomba.

Un sistema de descontaminacién de este tipo se conoce a partir del documento DE 10 2004 047 225 A1.

El concepto de “descontaminacion” es un término técnico para la eliminacioén y/o esterilizacion técnica de sustancias
radioactivas, bioldgicas o quimicas que representan sin medidas de este tipo un peligro para la salud e incluso para
la vida de personas. Tales sustancias pueden ser las consecuencias de aplicaciones militares de sustancias de
combate radioactivas/nucleares, biolégicas o quimicas o la consecuencia de ataques terroristas correspondientes.
Ademas, tales sustancias pueden conducir también en el caso de accidentes civiles a una contaminacién de
personas, objetos y regiones, o bien en el caso de un accidente en una fabrica de productos quimicos o en una
central nuclear. Las medidas para la descontaminacion contienen la descontaminacion radiolégica, la
desintoxicacion y la desinfeccion, pudiendo aplicarse diferentes medios y procedimientos de descontaminacion en
funcion del tipo de descontaminacion. En funciéon del tipo de descontaminacién se pueden aplicar medios de
descontaminacién acuosos y no-acuosos, vapor caliente o una combinacion de estos medios de descontaminacion.
Por lo demas, en el caso de una descontaminacion puede ser necesario liberar las personas y/o los objetos de
suciedad “normal” y/o del medio de descontaminacion antes o después de la aplicacion, es decir, limpiarlos. De una
manera correspondiente, el sistema de descontaminacion en el sentido de la invencion es adecuado y esta previsto,
en principio, también para la limpieza de personas y/o de objetos.

El documento DE 10 2004 047 225 A1 publica un aparato de descontaminacion y de limpieza movil con un bastidor
de rejilla, en el que estan dispuestos un motor de combustion, un generador eléctrico accionado por el motor de
combustién, una bomba de alta presion de liquido, un quemador y opcionalmente un compresor de aire. A través del
generador se puede accionar una bomba de trasvase externa, que puede colocarse sobre la abertura de un
recipiente configurado como cuba para un medio de descontaminacion. El aparato de descontaminacién conocido
posibilita un funcionamiento moévil y una pluralidad de diferentes tareas de descontaminacién. De una manera
opcional, con la bomba de alta presion de liquido y/o con la bomba de trasvase se puede expulsar un medio de
descontaminacion liquido adecuado en cada caso. El compresor sirve para la formacion de espuma de un medio de
descontaminacion desde el depésito externo. Para el accionamiento, la bomba de alta presién de liquido, el
generador y el compresor opcional estan conectados en cada caso a través de un accionamiento de correa
acoplable con el arbol del motor. La generacion de vapor caliente como medio de descontaminacion no esta prevista
en este aparato de descontaminacién. Tampoco esta previsto un funcionamiento multiple, en el que se pueden
expulsar varios medios de descontaminacién en paralelo entre si.

El documento DE 44 14 971 C1 publica un aparato de limpieza a alta presién, que puede ser accionado con agente
de limpieza caliente o con valor caliente. El aparato de limpieza a alta presiéon posee un conmutador selector para el
modo liquido y para el modo con vapor. En el modo con vapor, se alimenta agente de limpieza a través de un
conducto de derivacion al depdsito de agua. Ademas, el modo de vapor sélo se permite cuando se conmutan
determinadas valvulas a través de un dispositivo de control.

Ante estos antecedentes, un cometido de la presente invencién es indicar un sistema de descontaminacién movil del
tipo mencionado anteriormente, que posibilita con una forma de construccion compacta un empleo todavia mas
variable y multiple.

De acuerdo con un primer aspecto de la presente invencién, este cometido se soluciona por medio de un sistema de
descontaminacioén del tipo mencionado al principio, en donde la caldera de calefacciéon posee al menos una potencia
de calefaccion definida y en donde la unidad de control esta instalada para accionar la primera bomba y la caldera
de calefaccion opcionalmente en uno de al menos dos tipos de funcionamiento diferentes, en donde la primera
bomba transporta en un primer tipo de funcionamiento una primera corriente volumétrica desde la caldera de
calefaccion, que es tan alta que el primer medio de descontaminacién es liquido al menos a una potencia de
calefaccion definida, y en donde la primera bomba transporta en un segundo tipo de funcionamiento una segunda
corriente volumétrica desde la caldera de calefaccion, que es tan baja que el primer medio de descontaminacion
esta en forma de gas en la al menos una potencia de calefaccion definida.
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El nuevo sistema de descontaminacion posee una capacidad funcional ampliada, puesto que en el segundo tipo de
funcionamiento es posible una descontaminacion, en particular una desinfeccion, con valor caliente, cuya generacion
es controlada esencialmente a través de la corriente volumétrica, con la que la primera bomba transporta el primer
medio de descontaminacién. Una corriente volumétrica alta tiene como consecuencia que la duracion de residencia
del medio de descontaminacion en la caldera de calefaccion es relativamente corta y que el medio de
descontaminacion no se caliente en la duracion de residencia hasta por encima del punto de ebullicién. A la inversa,
la duracién de residencia del medio de descontaminacion en la caldera de calefaccion se eleva a medida que se
reduce la corriente volumétrica y el medio de descontaminacién absorbe mas energia a la potencia de calefaccion
definida y de esta manera pasa a su fase en forma de gas. Con preferencia, la unidad de control esta instalada para
mantener el primer medio de descontaminacion en la caldera de calefaccion con la ayuda de la primera bomba por
debajo de una presioén definida, que tiene como consecuencia que el primer medio de descontaminacién pasa en el
segundo tipo de funcionamiento ya cuando sale desde la lanza de pulverizacion, es decir, en el caso de una
expansion, a su fase en forma de gas.

En algunos ejemplos de realizacion preferidos, la potencia de calefaccion se genera con la ayuda de un quemado9r,
en particular con la ayuda de un quemador de Diesel y/o de sustancias multiples. El ajuste de la potencia de
calefaccion definida se puede realizar de una manera variable en algunos ejemplos de realizacion, por lo que la
unidad de control esta instalada con preferencia no sélo para variar la corriente volumétrica, sino también la potencia
de calefaccion. En otros ejemplos de realizacién, la caldera de calefaccion puede presentar una potencia de
calefaccion definida fija y la unidad de control cambia entre el primero y el segundo tipo de funcionamiento a través
del ajuste de la corriente volumétrica con la ayuda de la primera bomba. El primer medio de descontaminacion
puede ser agua, por ejemplo agua de la superficie, agua subterranea y/o agua incorporada en un tanque. De manera
alternativa o complementaria, el primer medio de descontaminacion puede contener un agente quimico de
descontaminacion, que se expulsa como solucién acuosa.

El nuevo sistema de descontaminacion alcanza la capacidad funcional ampliada de una manera muy sencilla y
posibilita una forma de construccion compacta y robusta, que es bien adecuada para un empleo movil en una region
de catastrofes. Por lo tanto, se soluciona totalmente el cometido mencionado anteriormente.

En una configuracién preferida, el sistema de descontaminacion posee, ademas, un campo de conexion con al
menos tres conexiones para lanzas de pulverizacion, en donde una primera conexioén esta conectada con la primera
bomba y esta configurada para conectar o bien utilizar la primera lanza de pulverizacion para el primer tipo de
funcionamiento de una manera desprendible, en donde una segunda conexidon esta conectada con la segunda
bomba y esta configurada para conectar o bien utilizar la segunda lanza de pulverizacion de una manera
desprendible, y en donde otra conexién esta conectada con la primera bomba y esta configurada para conectar o
bien utilizar otra lanza de pulverizacion para el segundo tipo de funcionamiento.

En esta configuracion, el sistema de descontaminacion posee al menos tres conexiones separadas para lanzas de
pulverizacion, que estan dispuestas con preferencia adyacentes entre si y/o superpuestas en un campo de conexion.
Para el primero y el segundo tipo de funcionamiento de la primera bomba, estan presentes de una manera
correspondiente al menos dos conexiones separadas. En algunos ejemplos de realizacion, la unidad de control esta
instalada para alimentar la corriente volumétrica desde la caldera de calefaccion de una manera opcional a la
primera conexiéon o a la otra conexién, para seleccionar entre el primero y el segundo tipo de funcionamiento. En
algunos ejemplos de realizacion, el cambio entre el primero y el segundo tipo de funcionamiento se realiza con la
ayuda de valvulas, que abren o cierran de una manera opcional le primera conexion y/o la otra conexion.

Por lo demas, el nuevo sistema de descontaminacién posee una conexion separada para la segunda lanza de
pulverizacién, que estda conectada con la segunda bomba. Esto hace posible conectar la segunda lanza de
pulverizaciéon de la misma manera y opcionalmente en paralelo a la primera y/o a la otra lanza de pulverizacion. La
configuracion posibilita un manejo muy variable y al mismo tiempo sencillo y confortable. La configuracion posee,
ademas, la ventaja de que se pueden acondicionar en cada caso lanzas de pulverizacion y/o conductos de
manguera 6ptimos para la expulsion liquida y en forma de gas del primer medio de descontaminacion.

En otra configuracion, el sistema de descontaminacion posee al menos dos primeras conexiones, que estan
conectadas en cada caso con la primera bomba y que estan configuradas para expulsar el primer medio de
descontaminacion a través de dos primeras lanzas de pulverizaciéon de una manera opcional paralela.

Esta configuracion posibilita una utilizacion todavia mas variable del nuevo sistema de descontaminacion, puesto
que se posibilita la expulsién del primer medio de descontaminacién — con preferencia en el primer tipo de
funcionamiento — en un modo paralelo. Con preferencia, la unidad de control esta configurada para ajustar la
corriente volumétrica en cada una de las dos derivaciones paralelas del conducto a un valor definido, de manera que
la corriente volumétrica se puede mantener en la primera derivaciéon de una manera indepOendiente de la corriente
volumétrica en la segunda derivacion. La configuracion es especialmente ventajosa para posibilitar dentro de un
ciclo de descontaminacion una limpieza previa y una limpieza posterior con agua caliente o con otros medio de
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descontaminacion a base de agua en un “modo de banda de flujo”. De una manera preferida, todas las conexiones
mencionadas anteriormente forman un campo de conexién comun, lo que facilita un funcionamiento sencillo y
robusto en condiciones de empleo.

En otra configuracién, la segunda bomba esta conectada para el funcionamiento de forma desprendible con la
segunda conexion.

Esta configuracion posibilita de una manera opcional un funcionamiento de la segunda bomba como bomba
integrada, es decir, a través de la segunda conexién en el campo de conexion comun, o de forma separada del
mismo, es decir, separada en el espacio del motor y de la primera bomba. La configuracién posibilita de esta manera
un funcionamiento todavia mas variable en condiciones de empleo variables. Es especialmente ventajosa cuando la
segunda bomba debe activarse de manera opcional para llevar a cabo diferentes cometidos de descontaminacion en
uno o en diferentes objetos.

En otra configuracion, el sistema de descontaminacion posee una estructura de carcasa, en particular un bastidor de
rejilla, que define una zona interior, en donde el motor de combustién, la caldera de calefaccion, el generador, la
primera bomba y la segunda bomba estan dispuestos en la zona interior. Con preferencia, también la unidad de
control esta dispuesta en la zona interior.

La configuracion integra los componentes mencionados de una manera compacta en el espacio y posibilita de esta
manera un transporte rapido hacia el lugar de aplicacion. Ademas, los componentes estan protegidos contra
choques, impactos y otras cargas durante un empleo o durante el transporte.

En otra configuracion, la segunda bomba esta dispuesta para el funcionamiento de forma desprendible en la zona
interior. En oposicion a ello, el motor de combustion, la caldera de calefaccion, el generador y la primera bomba
estan dispuestos en los ejemplos de realizacion preferidos para el funcionamiento de una manera duradera/fija en la
zona interior.

“Desprendible para el funcionamiento” significa que la segunda bomba esta integrada en el funcionamiento correcto
del sistema de descontaminaciéon de manera opcional en la zona interior y se puede conectar alli. En ejemplos de
realizacion preferidos, la segunda bomba esta fijada con elementos de fijacion desprendibles de forma reversible,
como tales conexiones de encaje elastico, uniones enroscadas, uniones de enchufe, uniones de retencion, bandas
de fijacion o una combinacion de ellas dentro de la estructura de la carcasa, cuan do el sistema de
descontaminacion esta instalado para el transporte y/o para un empleo en un lugar estrechamente adyacente en el
espacio. En oposicion a ello, la segunda bomba esta desprendida desde la zona interior de la estructura de carcasa
y esta desprendida en el espacio desde la estructura de la carcasa, cuando se desea un funcionamiento separado
en el espacio en varios lugares de aplicacion. La configuracion es especialmente ventajosa cuando la segunda
bomba esta conectada, ademas, para el funcionamiento de forma desprendible con la segunda conexién, puesto
que esto posibilita una sustitucion muy sencilla de la segunda bomba en funcién del segundo medio de
descontaminacion utilizado. En particular, de esta manera se puede integrar una bomba especial adecuada en cada
caso para medios de descontaminacion seleccionados de una manera sencilla en el sistema. En algunos ejemplos
de realizacion, el sistema de descontaminacion posee una pluralidad de segundas bombas, que se diferencian con
respecto a sus propiedades del material y/o la capacidad de transporte, estando instalada la unidad de control para
controlar en cada caso una segunda bomba de la pluralidad de segundas bombas en un modo de aplicacion. El
nuevo sistema de descontaminacion se puede adaptar de esta manera en el lugar de aplicacion de forma individual
al cometido de descontaminacion.

En otra configuracion, el sistema de descontaminacion posee un panel de mando con elementos de mando, en
donde el panel de mando esta retenido de forma desmontable en la estructura de la carcasa y esta conectado a
través de una conexion de cable de forma duradera durante el funcionamiento con la unidad de control.

En esta configuracion, el sistema de descontaminacion posee una conexion de cable superlarga entre el panel de
mando y la unidad de control, de manera que el panel de mando se puede utilizar como control remoto guiado por
cable alejado en el espacio de la estructura de la carcasa. En principio, también seria posible un control remoto
inalambrico, pero la configuracion preferida es mas robusta de realizar, ésta eleva todavia mas la flexibilidad del
nuevo sistema de descontaminacion.

En otra configuracion, el sistema de descontaminacion posee un primer contenedor de transporte apilable, en el que
esta fijada la estructura de la carcasa, y un segundo contenedor de transporte apilable de la misma estructura, en el
que esta dispuesto un tanque de agua.

En esta configuracion, la estructura de la carcasa con los equipos determinantes de la funciéon (motor de combustion,
generador, primera y segunda bomba, unidad de control, caldera de la calefaccion) esta integrada en un sistema
modular de contenedores, en donde la estructura de la carcasa se mantiene como tal. De una manera alternativa a

4



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

ES 2851523713

ello, los equipos determinantes de la funcion podrian estar alojados en otras configuraciones sin la estructura de la
carcasa en el primer contenedor de transporte. En la configuracion preferida, la estructura de la carcasa es en cierto
modo “superflua”. No obstante, la configuracion posibilita una realizacion muy econdémica asi como un
funcionamiento de nuevo mas variable. Por una parte, el sistema de descontaminacién se puede complementar en
esta configuracion de una manera muy sencilla con un tanque de agua transportable. Por otra parte, esta
configuracion, facilita la integracion del sistema de descontaminaciéon en los concentos de transporte y de
contenedor existentes.

En otra configuracion, la unidad de control esta instalada para accionar la segunda bomba de una manera opcional
en paralelo con la primera bomba.

Esta configuracion incluye que el motor de combustion esta disefiado con respecto a su capacidad de potencia para
este funcionamiento paralelo. La configuracion posibilita, por ejemplo, una limpieza previa y una limpieza posterior
con el primer medio de descontaminacion asi como la descontaminacion propiamente dicha con el segundo medio
de descontaminacion en un tipo de “modo de banda de flujo”. Por lo tanto, la configuracion es muy ventajosa para la
descontaminacion de una pluralidad de personas y/o de objetos.

En otra configuracion, la segunda bomba es una bomba quimica accionada eléctricamente. Esta especialmente
configurada para el transporte de medios de contaminacién no-acuosos. En algunos ejemplos de realizacion, la
segunda bomba posee una camara de mezcla, para mezclar varios ingredientes del segundo medio de
descontaminacion de acuerdo con las necesidades.

Esta configuracion posibilita un funcionamiento autarquico del nuevo sistema de descontaminacion utilizando el
generador integrado, en donde la bomba quimica accionada eléctricamente hace posible, como complemento de la
primera bomba, un ancho de banda grande de medios de descontaminacion. La configuracién es ventajosa,
ademas, porque posibilita la integracién sencilla de bombas especiales para medios de descontaminacion
especiales. Como bomba especial se designa en este contexto una bomba, que esta adaptada con respecto a su
estructura y/o a los materiales empleados especialmente al segundo medio de descontaminacion.

En otra configuracion, el arbol del motor estd acoplado en un primer lado de la carcasa del motor con la primera
bomba y en un segundo lado, alejado del primer lado, de la carcasa del motor con el generador. Con preferencia, el
primer lado y el segundo lado son lados opuestos de la carcasa del motor, de manera que la carcasa del motor esta
dispuesta en el espacio entre el generador y la primera bomba.

Esta configuracion posibilita una realizaciéon muy compacta y robusta del nuevo sistema de descontaminacion. En
particular, hace posible accionar tanto el generador como también la primera bomba en cada caso de una manera
rigida con el arbol del motor. En algunos ejemplos de realizacion preferidos, un engranaje reductor esta dispuesto
entre el arbol del motor y la primera bomba para reduje un numero de revoluciones mas elevado del motor a un
numero de revoluciones mas reducido de la bomba y de esta manera conseguir un funcionamiento eficiente de todos
los equipos.

En otra configuracion, el generador, el arbol del motor y la primera bomba estan dispuestos a lo largo de un eje
espacial comun. De manera preferida, el generador y la primera bomba estan acoplados sin correas y sin cadenas
con el arbol del motor,

Esta co9nfiguracion contribuye a una forma de construccién muy compacta y posibilita una alta eficiencia asi como
un centro de gravedad bajo. Esto es ventajoso con respecto a la capacidad de transporte del nuevo sistema de
descontaminacion.

En otra configuracion, el sistema de descontaminacion posee un engranaje, a través del cual la primera bomba esta
acoplada con el arbol del motor, en donde el generador, el engranaje y la primera bomba estan dispuestos a lo largo
de un eje espacial comun.

También esta configuracion contribuye con ventaja a una forma de construccién compacta y robusta con un centro
de gravedad bajo.

En otra configuracion, el sistema de descontaminacion posee un acoplamiento magnético, a través del cual la
primera bomba esta acoplada con el arbol del motor, en donde el generador, el acoplamiento magnético y la primera
bomba estan dispuestos a lo largo de un eje espacial comun.

Esta configuracion contribuye a un funcionamiento variable y eficiente del nuevo sistema de descontaminacion,
puesto que hace posible de una manera sencilla accionar la primera bomba y la segunda bomba de una manera
separada una de la otra. De manera opcional, se puede proporcionar la potencia maxima del motor de la primera y/o
de la segunda bomba. La disposicion a lo largo del ele espacial comun contribuye a una forma de construccion
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compacta y robusta con centro de gravedad bajo.

Se entiende que las caracteristicas mencionadas anteriormente y las caracteristicas que se explican todavia a
continuacion no solo se pueden aplicar en la combinacién indicada en cada caso, sino también en otras
combinaciones o en particular, sin abandonar el marco de la presente invencion.

Ejemplos de realizacion de la invencion se representan en el dibujo y se explican en detalle en la descripcion
siguiente. En este caso:

La figura 1 muestra un ejemplo de realizacion del nuevo sistema de descontaminacion, en donde algunas partes no
estan representadas por razones de claridad.

La figura 2 muestra el motor de combustion, el generador y la primera bomba del ejemplo de realizacion de acuerdo
con la figura 1.

La figura 3 muestra un esquema de flujo simplificado para el ejemplo de realizacién de la figura 1.
La figura 4 muestra el sistema de descontaminacion de la figura 1 en una situaciéon de funcionamiento opcional, y

La figura 5 muestra el sistema de descontaminacion de a figura 1 en una variante con contenedores de transporte
apilables.

En las figuras 1 a 5 se designa con el numero de referencia 10 un ejemplo de realizacion del nuevo sistema de
descontaminacion en su totalidad. El sistema de descontaminaciéon 10 posee aqui una estructura de carcasa en
forma de un bastidor de rejilla tubular 12, que define una zona interior 14. En esta zona interior esta dispuesto un
motor 16 con una carcasa de motor 18 y un arbol de motor 20. En ejemplos de realizacion preferidos, el motor 16 es
un motor de combustién, que esta instalado para quemar una pluralidad de diferentes sustancias combustibles, en
particular Diesel y queroseno. En otros ejemplos de realizacion, el motor 16 puede ser un motor Diesel, un motor de
gasolina o un motor accionado con gas.

En un primer lado 21 de la carcasa del motor esta dispuesto un generador 22 y esta acoplado con el arbol del motor
20. En ejemplos de realizacion preferidos, el generador 2 es un generador de iman permanente, que suministra
corriente trifasica, a par de la cual se generan, en una caja eléctrica descrita a continuacion, varias corrientes y
tensiones diferentes. En otros ejemplos de realizacion, el generador puede ser un generador sincrono. En el
segundo lado 23 de la carcasa del motor 18 esta dispuesta una primera bomba 24. En los ejemplos de realizacion
preferidos, la bomba 24 es una bomba de alta presion de liquido, que esta en condiciones de expulsar un medio de
descontaminacion acuoso con una presion de hasta 110 bares, con preferencia hasta 300 bares sobre una lanza de
pulverizacion no representada aqui. En general, la primera bomba es en los ejemplos de realizacion preferidos una
bomba de alta presién, que esta en condiciones de transportar una corriente volumétrica de mas de 1500 I/h, con
preferencia hasta 2000 I/h. En el ejemplo de realizaciéon representado aqui y preferido, la primera bomba 24 esta
acoplada a través de un acoplamiento magnético 26 y un engranaje 28 con el arbol de motor 20 del motor 16. En
ejemplos de realizacion preferidos, el engranaje 28 es un engranaje reductor con una relacion de reduccion de 2:1.
El acoplamiento magnético 26 esta configurado para acoplar la primera bomba 24 de manera opcional fija contra
giro con el arbol del motor 20 o para separarla del arbol del motor 20.

Como se representa en la figura 2, el generador 22, la primera bomba 24, el acoplamiento magnético 26 y el
engranaje 28 estan dispuestos en ejemplos de realizacion preferidos a lo largo de un eje espacial comun 30. La
carcasa del motor 18 esta dispuesta a lo largo del eje espacial 30 entre el generador 22 y la bomba 24. Como se
puede reconocer en la figura 1, la seccién de accionamiento formada de esta manera esta fijada sobre una placa de
fondo 32 que, por su parte, esta dispuesta en la zona interior 14 del bastidor de rejilla tubular 12.

Con el numero de referencia 34 (ver la figura 4) se designa una caldera de calefaccion, que puede calentar un
(primer) medio de descontaminacion con la ayuda de un quemador 36. En la figura 1 se representa con el nimero
de referencia 36 un soplante del quemador, en donde el quemado9r propiamente dicho no se muestra en detalle por
razones de claridad. En la figura 4 se puede reconocer la conexion del quemador en la parte inferior de la caldera de
calefaccion. El primer medio de descontaminacion es en ejemplos de realizacion preferidos agua o una solucion
acuosa, que se aspira con la ayuda de la primera bomba 24 y se conduce a la caldera de calefaccion 34. En las
figuras 1y 3 se puede reconocer una conexion 38 para la aspiracion del primer medio de descontaminacion 40. En
algunos escenarios de aplicacion, en la conexion 28 de conecta un conducto de manguera, que se conduce, por
ejemplo, a un flujo, piscina o a una tanque de agua (no representado aqui).

Con el numero de referencia 42 se designa una segunda bomba. En los ejemplos de realizacion preferidos, la
segunda bomba 42 es una bomba quimica accionada eléctricamente, que esta configurada especialmente para el
transporte de medios de descontaminacion no acuosos. Esto incluye, por ejemplo, que todas las piezas, que entran
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en contacto con el segundo medio de descontaminacion, se pueden realizar de acero inoxidable. Como se
represente en la figura 1, la segunda bomba 42 esta dispuesta en ejemplos de realizacion preferidos en una bandeja
44 que, por su parte, 3encuentra lugar en la zona interior 14 del bastidor de rejilla tubular 12. Como se representa en
la figura 4, la segunda bomba 42 puede extraerse con la bandeja 44 fuera de la zona interior 14 del bastidor de rejilla
tubular 12. La bomba 42 puede ser accionada de una manera correspondiente opcionalmente separada en el
espacio del motor 16, el generador 22 y la primera bomba 24. De manera ventajosa, la segunda bomba 42 esta
conectada a través de un cable de conexion eléctrica 46 con la caja eléctrica 48. De una manera correspondiente, la
segunda bomba 42 obtiene en los ejemplos de realizacion ventajosos la corriente de funcionamiento a través de la
caja eléctrica 48 desde el generador 22.

La caja eléctrica 48 contiene en los ejemplos de realizacion preferidos una o varios inversores, que acondicionan
una o varias tensiones de funcionamiento para el funcionamiento de la segunda bomba 42 y para el funcionamiento
de otros equipos eléctricos (no representados aqui). En los ejemplos de realizacion preferidos, las tensiones de
funcionamiento acondicionadas contienen una tension alterna de 230 voltios y/o una tension trifasica de 400 voltios.
Por lo demas, la caja eléctrica 48 contiene rectificadores, que acondicionan tensiones continuas de funcionamiento
de por ejemplo 3,5 voltios, 5 voltios, 12 voltios y 24 voltios, en particular para una unidad de control 50 /ver la figura
3) y un panel de mando 52. La unidad de control 50 es en los ejemplos de realizacion preferidos un control
programable eléctrico con un programa operativo, que esta depositado de forma duradera en una memoria no volatil
de la unidad de control 50. La unidad de control 50 esta instalada con la ayuda del programa de control
especialmente para accionar la primera bomba 24 y la caldera de calefaccion 34 opcionalmente en uno de al menos
dos tipos de funcionamiento. Por lo demas, la unidad de control 50 esta instalada para controlar el motor 16 y la
segunda bomba 42 en funcién de entradas del usuario a través del panel de mando 52.

La figura 3 muestra con la ayuda de un esquema de flujo simplificado algunas funciones esenciales del nuevo
sistema de descontaminacioén, que se pueden utilizar opcionalmente de manera alternativa o en combinacién entre
si. Los mismos signos de referencia designan los mismos elementos que anteriormente.

En un primer tipo de funcionamiento, la unidad de control 50 controla la primera bomba 24 de manera que la primera
bomba 24 aspira a través de la conexién 38 un primer medio de descontaminacién 40, por ejemplo agua y lo
conduce a la caldera de calefacciéon 34. La unidad de control 50 controla, ademas, el quemador 35, para calentar el
medio de descontaminacion 40 en la caldera de calefaccion 34. A través de un grifo de bola 54, que es activado en
algunos ejemplos de realizaciéon de la misma manera por la unidad de control 50, se puede expulsar el primer medio
de descontaminacion 40 opcionalmente en un modo de una lanza o en un modo de dos lanzar. En otros ejemplos de
realizacion, la llave de bola puede ser activada con la mano, tal vez a través de un mango 55. En la figura 3 se
representa de forma simplificada una lanza de pulverizacién para un modo de una lanza con el signo de referencia
56. Los signos de referencia 58a, 58b designan dos lanzas de pulverizacion, que pueden ser accionadas en paralelo
entre si en la llave de bola 54.

En este primer tipo de funcionamiento, la unidad de control 50 cont6rola la bomba 24 de tal manera que ésta
transporta una corriente volumétrica alta a través de la caldera de calefaccion 34. Por consiguiente, el medio de
descontaminacion 40 permanece durante un tiempo relativamente reducido en la caldera de calefaccion 34. El
medio de descontaminacion 40 se calienta, pero no alcanza, sin embargo, en el primer tipo de funcionamiento, su
punto de ebullicion. Por consiguiente, el primer medio de descontaminacion es expulsado liquido en el primer tipo de
funcionamiento, por ejemplo como agua caliente con una temperatura de aproximadamente 60°C. En este tipo de
funcionamiento, el sistema de descontaminacion 10 puede utilizarse como aparato de limpieza a modo de un
limpiador a alta presion, pudiendo realizarse de manera ventajosa esta limpieza en el marco de un ciclo de
descontaminaciéon como limpieza previa o limpieza posterior.

En un segundo tipo de funcionamiento, la unidad de control 50 controla la bomba 254 de tal manera que la bomba
24 transporta el medio de descontaminacion 40 con una corriente volumétrica mas reducida a través de la caldera
de calefaccion 34. En virtud de la duracion de residencia mas alta del medio de descontaminacion en la caldera de
calefaccion, ésta se puede calentar mas fuertemente. En ejemplos de realizacién preferidos, la unidad de control
regula a través de la primera bomba y/o con la ayuda de una valvula de salida de la presion la presion interior en la
caldera de calefaccion por encima de su punto de ebullicion a presién ambiente. El agua como medio de
descontaminacion se puede calentar, por ejemplo, en la caldera de calefaccion a mas de 100°C. Durante la salida
del medio de descontaminacion caliente 40 desde la lanza de pulverizacion 56 y/o 58a, 58b se expande el medio de
descontaminacion caliente 40 y de esta manera se convierte en forma de gas. En otros ejemplos de realizacion, el
medio de descontaminacion 40 puede pasar ya en la caldera de calefaccion a la fase en forma de gas. En cualquier
caso, el medio de descontaminacion 40 puede ser expulsado en el segundo tipo de funcionamiento en forma de gas
con la ayuda de la lanza de pulverizacion 56 y/o 58a, 58b. Este tipo de funcionamiento es adecuado especialmente
para la desinfeccion de objetos.

La unidad de control 50 esta instalada, ademas, para controlar la segunda bomba 42 opcionalmente de tal manera
que con la ayuda de la bomba 42 se aspira a través de una segunda conexidon 60 un segundo medio de
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descontaminacion 61 y se puede expulsar con la ayuda de una o dos lanzas de pulverizacion 64a, 64b. En algunos
casos preferidos, el segundo medio de descontaminacién 62 es un medio de descontaminacion no-acuoso como se
ofrece bajo la designacion GDS2000 por la Karcher Futuretech GmbH, Alemania.

Como se puede reconocer en la figura 1, el sistema de descontaminacion 10 posee en el ejemplo de realizacion
representado aqui varias segundas conexiones 60a, 60b para la alimentacién de dos medios de descontaminacion.
En algunos ejemplos de realizacién, las conexiones 60a, 60b se utilizan de manera ventajosa para mezclar varios
ingredientes con la ayuda de la primera o de la segunda bomba con el primero o segundo medios de
descontaminacion.

El sistema de descontaminacion 10 posee en los ejemplos de realizacion preferidos, ademas, un campo de conexion
65, con conexiones 66, 68, 70, en las que se pueden conectar las lanzas de pulverizacién para la expulsién de
medios de descontaminacion. Por ejemplo, la conexion 66 esta configurada para conectar una de las lanzas de
pulverizacion 64a, 64b, para expulsar el segundo medio de descontaminacién 62. De manera alternativa a ello, en
algunos ejemplos de realizacion se puede conectar un distribuidor-Y (no mostrado aqui) en la conexiéon 66 pata
accionar dos lanzas de pulverizacion 64a, 64b en paralelo en la conexién 66.

Una conexién 68 del campo de conexion 65 esta configurada para conectar una de las lanzas de conexion 58a, 58b
o de manera opcional un distribuidor-.Y, en el que se pueden conectar entonces las dos lanzas de pulverizaciéon 58a,
58b en paralelo para la expulsion del primer medio de descontaminacion en forma liquida (es decir, en el primer tipo
de funcionamiento). Otra conexion 70 esta configurada para conectar una lanza de pulverizacion, como tal vez la
lanza de pulverizacién 56, para expulsar el primer medio de descontaminacién en el segundo tipo de funcionamiento
y, por lo tanto, en forma de gas.

Como se puede reconocer en la figura 4, la segunda bomba 42 se puede extraer fuera de la zona interior 14 del
bastidor de rejilla tubular 12 y se puede accionar de forma separada en el espacio de los otros equipos. En este
caso, la segunda bomba 42 puede estar conectada en su conexion 60’ de manera ventajosa con una lanza de
aspiracion 72. La lanza de aspiracion 72 se puede insertar directamente en el orificio de una caja 74, desde la que la
segunda bomba 42 aspira entonces un segundo medio de descontaminacion y lo expulsa a través de la lanza de
pulverizacién 64.

En cambio, cuando la segunda bomba 2 esta fijada en la zona interior 14 del bastidor de rejilla tubular 12, se cierra
la conexién 60’ de manera ventajosa con un segundo cierre 76. A través de un acoplamiento de bayoneta (no
representado aqui) u otro acoplamiento de manguera desprendible la segunda bomba 42 esta conectada entonces
de forma ventajosa con las conexiones 60a, 60b y con la conexion 68, de manera que el segundo medio de
descontaminacion puede ser aspirado a través de las conexiones 602, 60b y puede ser expulsado a través de la
conexion integrada 68.

Como se representa, ademas, en la figura 4, el panel de mando 52 se puede desprender de manera opcional desde
el bastidor de rejilla tubular. Entonces esta conectado a través de un cable de conexién 78 superlargo con la caja
eléctrica 48 y posibilita un control remoto del sistema de descontaminacioén 10.

Como se representa en la figura 5, el sistema de descontaminacion 10 posee en algunos ejemplos de realizacion
preferidos un primer contenedor de transporte apilable 80 y al menos un segundo contenedor de transporte apilable
82 de la misma estructura, en donde los contenedores de transporte 80, 82 se pueden apilar superpuestos de
manera ventajosa. Con preferencia, los contenedores de transporte 80, 82 poseen en cada caso un bastidor de
chasis 84 de la misma estructura, en forma de paralelepipedo, respectivamente, con ocho piezas de esquina y doce
perfiles de canto, como se describe en el documento WO 2015/081998, que se incluye aqui por referencia. En
algunos ejemplos de realizacion ventajosos, en el contenedor de transporte 82 esta alojado un tanque de agua (no
representado aqui en detalle).

El nuevo sistema de descontaminacion posibilita de manera opcional un funcionamiento con una o dos primeras
lanzas 568a, 58b para la expulsidon de un primer medio de descontaminacién especialmente liquido-acuoso. Con
ventaja, se pueden accionar dos primeras lanzas de pulverizacion 58a, 58n en paralelo entre si, para llevar a cabo
una limpieza previa y una limpieza posterior en el modo de banda de flujo. En paralelo con ello, con la ayuda de la
segunda bomba se puede expulsar un segundo medio de descontaminacién, que se puede utilizar con ventaja para
el tratamiento principal. De manera opcional, se pueden accionar dos segundas lanzas de pulverizacion 64a, 64b en
paralelo con el sistema de descontaminacioén 10.

Por lo demas, se puede calentar un primer medio de descontaminacion hasta que se expulsa en forma de gas. La
segunda bomba 42 puede estar integrada opcionalmente en la estructura de la carcasa del sistema de
descontaminacion 10 o se puede accionar separado en el espacio.

En algunos ejemplos de realizacion, se pueden fijar ruedas (no representadas aqui) en el bastidor tubular 12,
8
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especialmente con ejes de enchufe 12. El bastidor tubular 12 posee a tal fin una pluralidad de soportes de ejes 86.

En general, el nuevo sistema de descontaminacion posibilita un funcionamiento variable para una pluralidad de
escenarios de aplicacion, de manera que se pueden realizar una pluralidad de diferentes tareas de
descontaminacion.
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REIVINDICACIONES

1. Sistema de descontaminacion movil para la desintoxicacién, desinfeccion y/o eliminacion de la radiacion de
personas, objetos y/o regiones con un motor de combustion (16) con una carcasa de motor (18) y un arbol de motor
(20), con un generador (22), que esta acoplado con el arbol de motor (20) y que esta configurado para generar
corriente eléctrica, con una primera bomba (24), que esta acoplada con el arbol del motor (20) y que esta
configurada para expulsar un primer medio de descontaminacion (40) a través de una lanza de pulverizacion (56,
58), con una caldera de calefaccion (34), que esta configurada para calentar el primer medio de descontaminacion
(40), con una segunda bomba (42), que esta configurada para expulsar un segundo medio de descontaminacion (62)
a través de una segunda lanza de pulverizacién (64) y con una unidad de control (50), que esta configurada para
controlar al menos la caldera de calefaccion (34) y la primera bomba (24), caracterizado porque donde la caldera de
calefaccion (34) posee al menos una potencia de calefaccion definida y porque la unidad de control (50) esta
instalada para accionar la primera bomba (24) y la caldera de calefaccion (34) opcionalmente en uno de al menos
dos tipos de funcionamiento diferentes, en donde la primera bomba (24) transporta en un primer tipo de
funcionamiento una primera corriente volumétrica desde la caldera de calefaccion (34), que es tan alta que el primer
medio de descontaminacion (40) es liquido al menos a una potencia de calefaccion definida, y en donde la primera
bomba (24) transporta en un segundo tipo de funcionamiento una segunda corriente volumétrica desde la caldera de
calefaccion (34), que es tan baja que el primer medio de descontaminacion (40) esta en forma de gas en la al menos
una potencia de calefaccion definida.

2. Sistema de descontaminacion mévil de acuerdo con la reivindicaciéon 1, caracterizado por un campo de conexién
(65) con al menos tres conexiones (66, 68,70) para lanzas de pulverizacion (56. 58. 64), en donde una primera
conexion (68) esta conectada con la primera bomba (24) y esta configurada para conectar la primera lanza de
pulverizacion para el primer tipo de funcionamiento de una manera desprendible, en donde una segunda conexion
(66) esta conectada con la segunda bomba (42) y esta configurada para conectar la segunda lanza de pulverizacion
(64) de una manera desprendible, y en donde otra conexion (70) esta conectada con la primera bomba (24) y esta
configurada para conectar otra lanza de pulverizacion para el segundo tipo de funcionamiento.

3. Sistema de descontaminacién movil de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado por dos primeras
conexiones, que estan conectadas con la primera bomba (24) y que estan configuradas para expulsar
opcionalmente en paralelo el primer medio de descontaminacion (40) a través de dos primeras lanzas de
pulverizacion (58a, 58b).

4. Sistema de descontaminacion movil de acuerdo con la reivindicacion 2 o 3, caracterizado porque la segunda
bomba (42) esta conectada para el funcionamiento de forma desprendible con la segunda conexion (66).

5. Sistema de descontaminacion mévil de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 4, caracterizado por una
estructura de la carcasa (12), que define una zona interior (14), en donde el motor de combustién (16), la caldera de
la calefaccion (34), el generador (22), la primera bomba (24) y la segunda bomba (42) estan dispuestos en la zona
interior (14).

6. Sistema de descontaminacion movil de acuerdo con la reivindicacion 5, caracterizado porque la segunda bomba
(42) esta dispuesta para el funcionamiento de forma desprendible en la zona interior (14).

7. Sistema de descontaminacién mévil de acuerdo con la reivindicacion 5 o 6, caracterizado por un panel de mando
(52) con elementos de mando, en donde el panel de mando (52) esta retenido de forma desmontable en la
estructura de la carcasa (12) y esta conectado a través de una conexion de cable (78) para el funcionamiento de
forma duradera con la unidad de control (50).

8. Sistema de descontaminacion movil de acuerdo con una de las reivindicaciones 5 a 7, caracterizado por un
primer contenedor de transporte apilable (80), en el que esta fijada la estructura de la carcasa (12), y un segundo
contenedor de transporte apilable (82) de la misma estructura, en el que esta dispuesto un tanque de agua.

9. Sistema de descontaminacién movil de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 8, caracterizado porque la
unidad de control (50) esta instalada para accionar la segunda bomba (42) de manera opcional en paralelo a la
primera bomba (24).

10. Sistema de descontaminacién movil de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 9, caracterizado porque la
segunda bomba (42) es una bomba quimica accionada eléctricamente y esta configurada especialmente para el
transporte de medios de descontaminaciéon no-acuosos.

11. Sistema de descontaminacion movil de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 10, caracterizado por el
arbol del motor (20) esta acoplado en un primer lado de la carcasa del motor (18) con la primera bomba (24) y en un
segundo lado, alejado del primer lado, de la carcasa del motor (18) esta acoplado con el generador (22).
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12. Sistema de descontaminacion movil de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 11, caracterizado por el
generador (22), el arbol del motor (20) y la primera bomba (24) estan dispuestos a lo largo de un eje espacial comuin
(30), en donde el generador (22) y la primera bomba (24) estan acoplados con preferencia sin correas con el arbol
del motor (20).

13. Sistema de descontaminacién mévil de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 12, caracterizado por un
engranaje (28), a través del cual la primera bomba (24) esta acoplada con el arbol del motor (20), en donde el
generador (22), el engranaje (28) y la primera bomba (24) estan dispuestos a lo largo de un eje espacial comun (30).

14. Sistema de descontaminacién mévil de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 13, caracterizado por un
acoplamiento magnético (26), a través del cual la primera bomba (24) esta acoplada con el arbol del motor (20), en
donde el generador (22), el acoplamiento magnético (26) y la primera bomba (24) estan dispuestos a lo largo de un
eje espacial comun (30).
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