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Przedmiotem wynalazku jest sposéb otrzymywa-
nia stalego czasu wyprzedzenia w automatycenym
synchronizatorze pradnic synchronicznych, szcze-
gbélnie malej mocy, dla ktérych wigczanie do pra-
cy réwnoleglej moze odbywaé sie przy znacznym
poslizgu.

Znany z opisu patentu glowmego nr 65365 spo-
s6b otrzymywania stalego czasu wyprzedzenia w
synchronizatorze automatycznym pradnic synchro-
nicznych polega na pomiarze czasu przejScia ob-
wiedni mapiecia dudnien pomiedzy dwoma po-
ziomami napieciowymi, ktére na opadajacym zbo-
czu obwiedni mapiecia dudnieri dobiera sie tak,
ze czas przejécia obwiedni napiecia dudnienn od
pierwszego poziomu napiecia do drugiego pozio-
mu napiecia réwna sie przewidywanemu czasowi
przejécia obwiedni napigcia dudnien od drugiego
poziomu napiecia do warto$ci zerowej. Do pomia-
ru czasu stosuje sie rewersyjny miernik czasu,
ktory uruchamia sie w kierunku dodatnim w chwi-
+ li przejécia obwiedni napiecia dudnien przez pierw-
szy poziom napiecia, natomiast przejscie obwiedni
napiecia dudnien przez drugi poziom mnapiecia po-
woduje zmiane kierunku liczenia, wskutek czego
nastepuje odejmowanie. Przed uruchomieniem re-
wersyjnego miernika czasu do jego pamieci ‘wpro-
wadza sie stan poczatkowy o wartoSci ujemnej,
odpowiadajacej zadanemu czasowi wyprzedzenia.
W momencie wystgpienia stanu zerowego rewer-
syjnego miernika czasu po zmianie kierunku licze-
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nia podaje si¢ impuls na wlgczenie wytgcznika
pradnicy, poniewaz od chwili pojawienia sie te-
go stanu do momentu osiggniecia przez obwiednie
napigcia dudnienn wartoéci zerowej uplywa czas
réwny zgdanemu czasowi wyprzedzenia.

Stosowanie dotychczasowego sposobu, opierajgce-
go sie na wykorzystaniu napiecia dudnien tylko
dla faz jednoimiennych, umozliwia wigczanie prad-
nic synchronicznych do pracy réwnoleglej, przy
po§lizgu ograniczonym jedynie stabilno$cig syn-
chronizacji dla wylgcznikéw pradnicowych o cza-
sie wlaczania wiekszym od 0,05 s. .

Celem wynalazku jest poszerzenie zakresu po-c.
Slizgu, przy ktérym moze odbywaé sie automatycz-
ne wilaczanie pradnic synchronicznych do pracy
réwnoleglej, az do wartoéci ograniczonych jedynie
stabilno$cia synchronizacji, dla wytgcznikéw prad-
nicowych o czasie wigczania wiekszym od 0,05 s,
przy jednoczesnym zapewmnieniu wysokiej doklad-
no$ci wlaczania.

Cel ten zostat osiggniety dzieki temu, ze pienw-
szy poziom napiecia dobiera sie na opadajacym
zboczu obwiedni napiecia dudnienn dla faz rézno-
imiennych a drugi poziom napiecia na opadaja-
cym zboczu obwiedni napiecia dudnien dla faz
jednoimiiennyich.

Korzyécig techniczng wynikajacg ze stosowania
wynalazku, w poréwnaniu do rozwigzania wediug
patentu gléwnmego nr 65 365, jest skrécenie procesu
dynchronizacji dzieki poszerzeniu wartoéci posliz-
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gu, az do wartoéci ogramiczonych jedynie stabil-
noécia synchronizacji dla wylqcznikéw pradnico-
wych o czasie wlaczania wiekszym od 0,05 s oraz
zapewnienie przy tym wysokiej dokladnoéci wig-
czamia.
Przedmiot wynalazku jest pokazany w przykia-
dzie wykomania ma rysunku przedstquﬁavjacym
' przebieg obwiedni napiecia dudnien U, dla faz
jednoimiennych oraz réznoimiennych. Dla szcze-
gélowego oméwienia przedmiotu wynalazku przyj-
muje sie, ze napiecia sieci i pradmicy sa sinuso-
idalne, o réwnych amplitudach U i réznych pul-
sacjach, wslitek czego chwilowa warto§é obwied-
: ni'“'napchgi“dudmeﬁ Uyga dla faz jednoimiennych,
pé Wivzglednieriu poslizgu s oraz czestotliwosci na-
piecia sieci f;=50 H,, wymosi

ST A gk

v oL Vg =2Usin(5st)

Chwilowa wanto§é obwiedni napiecia dudnien
U,p dla faz réznoimiennych ma przebieg analo-
giczny do napiecia Uy, lecz przesuniety w fazie
o 120°.

Informacje o przebiegu obwiedni napiecia dud-
niefi Uy, dla faz jednoimiennych, szczegblnie w
zakresie mate] stromoéci tego napiecia, gdzie po-
‘miar czasu jest obarczony duzym uchybem, otrzy-
muje si¢ przez pomiar obwiedni napiecia dudnien
Uyp dla faz réznaimiennych. Realizuje sig¢ to W
ten sposéb, ze na opadajacym zboczu obwiedni na-
piecia dudniern Uy dla faz réimoimiennych wy-
réénia si¢ pienwszy poziom napiecia U,,, a na opa-
dajacym zboczu obwiedni mnapigcia dudnien U,
dla faz jednoimiennych wyréénia sie drugi po-
ziom napiecia Uy, i tak dobiera sie wartodci tych
podioméw napieé, e czas ¢, jaki uplywa od chwi-
li przejécia obwiedmi napigcia dudnien U,y dla
faz réznoimiennych przez pienwszy poziom na-
piecia U,, do chwili przejécia obwiedni napigcia
dudniefi Uy, dla faz jednoimiennych przez drugi
poziom napigcia Uy, réwna si¢ przewidywanemu
czasowi {, przejécia obwiedni napigcia dudnien
Uy, dla faz jednoimiennych od drugiego poziomu
napiecia Uy, do wartoSci zerowej.

Wybér wartoéci drugiego poziomu napiecia Uy,
zalezy od czasu t,, wiaczania wylgcznika pradnicy
oraz od warto$ci dopuszczalnego poslizgu s, przy
ktérym odbywa sie wlgczanie pradnicy do pracy
réwnoleglej, przy czym okreéla sie go z zaleznosci

Uyy >2Usin(58ty)

Do pomiaru czasu t; jaki uplywa od chwili
przejicia obwiedni napiecia dudnien U,y dla faz
réznoimiennych przez pierwszy poziom napiecia
Uy, do chwili przejécia obwiedni napigcia dudniefi
Uy, dla faz jednoimiennych przez drugi poziom
napiecia U, ,, stosuje sie rewersyjny miernik cza-
su, do ktérego wprowadza si¢ stan poczatkowy o
wartoéci ujemmej, odpowiadajacej Zadanemu cza-
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sowi wyprzedzenia t,. Rewersyjny miernik czasu
uruchamia sie w kierunkii dodatnim w chwili
przejécia obwiedni napiecia dudnien Uyg dla faz
réznoimiennych przez pienwszy poziom napiecia
U, ,, wskutek czego nastepuje dodawanie do ujem-
nego stanu poczatkowego wartoécdi czasu, jaki
uplywa od chwili przekroczenia przez obwiednie
napiecia dudnieni Uyp dla faz réznoimiennych
pierwszego poziomu napigcia Uy,. W chwili prze-
kroczenia przez obwiedni¢ napiecia dudnien Uy,
dla faz jednoimiennych drugiego poziomu napie-
cia Uy, stan rewersyjnego miernika czasu jest
réwny réinicy czasu t,, jaki uptywa od chwili
przejScia obwiedni napiecia dudniefi U,y dla faz
16znoimiennych przez pierwszy poziom napiecia
Uy, do chwili przejécia obwiedni mnapiecia dud-
nien Uy, dla faz jednoimiennych przez drugi po-
ziom napigcia Uy, oraz czasu wyprzedzenia ¢,
W tym momencie nastepuje zmiana kierunku li-
czenia powodujaca odejmowanie czasu, wskutek
czego stan rewersyjnego miernika czasu maleje
do zera. Gdy rewersyjny miernik czasu osiggnie
stan zerowy, po uprzednio zaistniatej zmianie kie-
runku liczenia, wéwezas podaje sie impuls na
wlaczenie wylacznika pragdmicy. Z rysunku wyni-
ka, Ze czas wyprzedzania t, jest staly.

Zastrzezenie patentowe

Spos6b otrzymywania stalego czasu wyprzedza-
nia w automatycznym synchronizatorze pradnic
synchronicznych wedtug patentu gioéwnego nr
65 365 polegajacy na tym, Ze na opadajacym zbo-
czu obwiedni napiecia dudnienn wyréznia sie pierw-
szy poziom napiecia oraz drugi poziom napiegcia
i tak dobiera sie ich warto$ci, ze czas przejicia
obwiedni napiecia dudnien od pierwszego poziomu
napiecia do drugiego poziomu napiecia réwna sie:
przewidywanemu czasowi przejSdia obwiedni na-
piecia dudnienn od drugiego poziomu napiecia do
wartto§ci zerowej, przy czym do pomiaru czasu
stosuje sie rewersyjny miernik czasu, do pamieoi
ktérego wprowadza sie przed uruchomieniem li-
czenia stan poczatkowy o wartoSci ujemnej, odpo-
wiadajgce]. czasowi wyprzedzenia, ‘natomiast uru-
chomienia rewersyjnego miernika czasu w kierun-
ku dodatnim dokonuje si¢ w chwili przej$cia ob-
wiedni napiecia dudnien przez pierwszy poziom
napiecia, a przejécie obwiedni napiecia dudnien
przez drugi poziotn napiecia powoduje zmiane kie-
runku liczenia, przy czym impuls na wlgczenie
wylgcznika pradnicy podaje sie w momencie wy-
stagpienia stanu zerowego rewersyjnego miernika
czasu po zmianie kierunku liczenia, znamienny
tym, ze pierwszy poziom napigcia (Uy,) dobiera
sie na opadajacym zboczu obwiedni napiecia dud-
niefi (Uyp) dla faz réénoimiennych, a drugi po-
ziom napigcia (Uy,) — na opadajgcym zboczu ob-
wiedni napiecia dudnien (U,,) dla faz jedno-
imiennych.
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