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lementu hlavniho
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Redeni se” £¢k4 za¥fzeni na krokovy posun rdmu ve svislém sméru.

stavajici za¥fzeni maji pro krokovy posun ve svislém sm&ru mechanismy, které pomoci
Yet&zl a p¥evodid s brzdami zvedajf nap¥fklad ploSiny do p¥edem urfengch poloh. Najeti
do této polohy je moZné jen pomoci systému koncovych spina&l, nardZek nebo dorazd. Takto
fedeny systém m4 nevfhodu v tom, %e pFesnost najeti{ neni velkd a je nutné uplatnit rlzné
slofit& kotvici elementy, které systém pYesnd ukotvi vi&i nosné konstrukci.

V¥%e uvedené nedostatky odstrafuje za¥izeni na krokovy posun rému ve svislém sméru
do ptesnd do urdené pracovni polohy vid¥i nosné konstrukci, kde rém je opatfen vodicimi
kladkami a soustavou ozubd podle vyndlezu, jehoZ podstata spolivd v tom, Ze nosnd konstrukce
je opat¥ena nejmén& dvéma nad sebou kyvn& ulofengymi p¥imolargmi zvedacimi prvky majici
na koncfch svych pracovnich &lenidl upraveny z&b&rové elementy pro dosednuti do ozubl na
pevném rému, p¥i¥em¥ na nosné konstrukci je upraveno voditko z&b&rového elementu hlavniho
zvedacfiho prvku pro jeho usm&rné&ny pohyb do zdbdru s ozubem.

V¢hodou za¥izeni pro krokov§y posun ve svislém sm&ru je, Ze umoZfiuje najetf posouvaného
rému do p¥esné polohy, vzhledem k nosné konstrukci, ani? pot¥ebuje systém nardZek, koncovych
spfna&d a rizngch slofitgych kotvicich elementl. Rfzeni tohoto za¥fzeni je pomoci rozvad&ly,
které v jednodu¥¥ich p¥ipadech dok4d%f nahradit ¥fzenf pomoci proporciondlnfch ventild.

P¥iklad provedeni za¥fzeni na krokovy posun rému ve svislém sm&ru je zndzornén v nédryse

na pfipojeném vykresu.

R&m 5 je opatfen vodicimi kladkami 4 a soustavou ozubl 7. Nosnd konstrukce 1 je opatfena
dv&ma nad sebou kyvn& ulofengmi p¥imofarymi silovymi zvedacimi prvky 2, 3, které maji
na koncich svych pracovnich &lend upraveny z&bdrové elementy 6 pro dosednuti do ozubd 7 na
rdmu 5. Na nosné konstrukci 1 je upraveno voditko 10 zéb&rového elementu 6 hlavniho zvedaciho
prvku 3 pro jeho usm&rn&ny pohyb do zab&ru s ozubem 7. Na nosné konstrukci 1 je upravena
zardika 9 z&b&rového elementu 6 areta®niho zvedaciho prvku 3. T&leso areta¥niho zvedaciho
prvku 2 stejnd jako t&leso hlavnfho zvedaciho prvku 3 je opatfeno pruZinou 8 pro polohové
vymezeni jejich pracovniho prostoru. Areta¥ni zvedaci prvek 2 i hlavn{ zvedaci prvek 3
jsou kyvn& uloZeny na nosné konstrukci pomoci &epd 11, 12.

Na pod&tku zved&ni nebo spoustdni rédmu 5 je tento drfen v pfesné poloze vzhledem
k nosné konstrukci 1 areta®nim zvedacim prvkem 2, jehoZ z&b&rovy element 6 upraveny na
konci pracovniho &lenu aretadniho zvedaciho prvku 2 zapad4d do ozubu 7 na rému 5. P¥i zvedadni
r4mu 5 se musi pracovni &len hlavnfho zvedaciho prvku 3 zasunout, v pfipadé spoudt&ni
se mus{ pracovnf{ &len hlavniho zvedaciho prvku 3 vysunout. P¥i tomto vrtném chodu je z&b&rovy
element 6 upraveny na konci pracovniho &lenu hlavniho zvedaciho prvku 3 veden voditkem
10 a pruina 8 umoZfiuje dosednuti zdb&rového elementu 6 do voditka 10.

Po vysunuti nebo zasunut{ pracovniho &lenu hlavnfho 2zvedaciho prvku 3 ndsleduje zasunuti
pracovnfho &lenu areta®nfho zvedaciho prvku 2 a dosednuti zdm&rového elementu 6 hlavniho
zvedaciho prvku 3 do ozubu 7 rému 5. Tim pfevezme r&m 5 hlavn{ zvedac{ prvek 3 a spusti
nebo zvedne rdm 5 dle pot¥eby. P¥esnou polohu a uvoln&ni z&b&rového elementu hlavniho
zvedaciho prvku 3 umo#nf areta&ni zvedaci prvky 2, tim %e p¥i vysunuti jeho pracovniho
&lenu dojde k dosednut{ jeho z4b&rového elementu 6 do ozubu 7 rdmu 5. Prufina 8 uchycend
na aretadnim zvedacim prvku 2 a nard¥ka 9 z4b&rového elementu 6 areta&niho zvedaciho prvku

2 polohovd& vymezuji pracovni prostor aretadnfho zvedaciho prvku 2.
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PREDMET VYNALEZU

1. Za¥izeni na krokovy posun ré&mu ve svislém smé&ru do pY¥esné& urlené pracovni polohy
vi&i nosné konstrukci, kde rém je opatfen vodicimi kladkami a soustavou ozubid vyznalené
tim, %e nosnd konstrukce (1) je opat¥ena nejmén& dvéma nad sebou kyvné& uloZenymi p¥imolarymi
silovymi zvedacimi prvky (2, 3) majicf na koncich svych pracovnich &lenl upraveny zéb&rové
elementy (6) pro dosednutf do ozubl (7) na rému (5), pfifemZ na nosné konstrukci (1) je
upraveno voditko (10) z&b&rového elementu (6) hlavniho zvedaciho prvku (3) pro jeho usm&rnény
pohyb do z&béru s ozubem (7). :

2. Za¥izeni podle bodu 1, vyznalené tim, %e na nosné konstrukci (1) je upravena zaréZika
(9) zé&b&rového elementu (6) areta&nfho zvedaciho prvku (2), jehoZ té&€leso je stejné& jako
té&leso hlavniho zvedacfho prvku (3) opat¥eno silovou jednotkou (8) pro polohové vymezeni

jejich pracovniho prostoru.

1 vykres
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