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(54)实用新型名称

餐厨垃圾真空收集装置

(57)摘要

本实用新型公开了餐厨垃圾真空收集装置，

涉及垃圾处理技术领域，包括箱体，所述箱体下

表面固定连接支撑腿，箱体上表面固定连接进料

口，箱体内壁固定连接第一电机，第一电机输出

轴固定连接第一转轴，第一转轴固定连接初级粉

碎机构和传动机构，传动机构固定连接螺旋叶片

杆，螺旋叶片杆固定连接螺旋叶片，初级粉碎机

构固定连接输送机构，箱体内壁上固定连接液体

收集机构，输送机构下部设置有出料口，箱体外

侧固定连接真空泵，真空泵固定连接吸气管，吸

气管固定连接吸气环，吸气环外侧固定连接垃圾

袋挂钩，箱体底部固定连接密封机构，本实用新

型通过设置多级垃圾粉碎，有效地降低了人力负

担，提高了垃圾处理收集效率。
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1.餐厨垃圾真空收集装置，包括箱体(1)，其特征在于，所述箱体(1)下表面固定连接支

撑腿(2)，箱体(1)上表面固定连接进料口(3)，箱体(1)内壁固定连接第一电机(4)，第一电

机(4)输出轴固定连接第一转轴(5)，第一转轴(5)固定连接初级粉碎机构(6)和传动机构

(7)，传动机构(7)固定连接螺旋叶片杆(8)，螺旋叶片杆(8)固定连接第一螺旋叶片(9)，初

级粉碎机构(6)固定连接输送机构(10)，箱体(1)内壁上固定连接液体收集机构(11)，输送

机构(10)下部设置有出料口(12)，箱体(1)外侧固定连接真空泵(13)，真空泵(13)固定连接

吸气管(14)，吸气管(14)固定连接吸气环(15)，吸气环(15)外侧固定连接垃圾袋挂钩(16)，

箱体(1)底部固定连接密封机构(17)。

2.根据权利要求1所述的餐厨垃圾真空收集装置，其特征在于，所述初级粉碎机构(6)

包括第一齿轮(601)，第一齿轮(601)同轴固定连接第一齿轮轴(602)，第一齿轮(601)齿轮

啮合第二齿轮(603)，第二齿轮(603)同轴固定连接第二齿轮轴(604)。

3.根据权利要求1所述的餐厨垃圾真空收集装置，其特征在于，所述传动机构(7)包括

第一锥齿轮(701)，第一锥齿轮(701)齿轮啮合第二锥齿轮(702)，第二锥齿轮(702)同轴固

定连接第二锥齿轮轴(703)，第二锥齿轮轴(703)同轴固定连接第一带轮(704)，第一带轮

(704)传动连接第一传动带(705)，第一传动带(705)同轴固定连接第二带轮(706)。

4.根据权利要求2所述的餐厨垃圾真空收集装置，其特征在于，所述输送机构(10)包括

第三带轮(1001)，第三带轮(1001)传动连接第二传动带(1002)，第二传动带(1002)传动连

接第四带轮(1003)，第四带轮(1003)同轴固定连接第二转轴(1004)，第二转轴(1004)固定

连接第二螺旋叶片(1005)。

5.根据权利要求1所述的餐厨垃圾真空收集装置，其特征在于，所述液体收集机构(11)

包括漏板(1101)，箱体(1)内壁上固定连接收集板(1102)，收集板(1102)最右端开设漏水孔

(1103)，箱体(1)底部固定连接排污口(1104)。

6.根据权利要求5所述的餐厨垃圾真空收集装置，其特征在于，所述密封机构(17)包括

四个固定杆(1701)，其中两个固定杆(1701)之间固定连接限位杆(1702)，另外两个固定杆

(1701)之间转动连接螺纹轴(1703)，螺纹轴(1703)上螺纹连接螺纹块(1704)，限位杆

(1702)外侧设置有限位块(1708)，限位块(1708)和螺纹块(1704)下表面固定连接加热条

(1705)，固定杆(1701)上固定连接电机支架(1706)，电机支架(1706)固定连接第二电机

(1707)。
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餐厨垃圾真空收集装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及垃圾处理技术领域，具体是餐厨垃圾真空收集装置。

背景技术

[0002] 随着工业化和城市化的发展，环境问题已经引起来全世界的重视，垃圾是人类日

常生活和生产中产生的废弃物，由于排出量大，成分复杂多样，且具有污染性、资源性和社

会性，需要无害化、资源化、减量化和社会化处理，如不能妥善处理，就会污染环境，影响环

境卫生，浪费资源，破坏生产生活安全，破坏社会和谐。垃圾处理就是要把垃圾迅速清除，并

进行无害化处理，最后加以合理的利用。当今广泛应用的垃圾处理方法是卫生填埋、高温堆

肥和焚烧。垃圾处理的目的是无害化、资源化和减量化。生活垃圾是指人们在日常生活中或

者为日常生活提供服务的活动中产生的固体废物，以及法律、行政法规规定视为生活垃圾

的固体废物。主要包括居民生活垃圾、集市贸易与商业垃圾、公共场所垃圾、街道清扫垃圾

及企事业单位垃圾等。餐厨垃圾也被称为厨余垃圾，厨余垃圾是指居民日常生活及食品加

工、饮食服务、单位供餐等活动中产生的垃圾，包括丢弃不用的菜叶、剩菜、剩饭、果皮、蛋

壳、茶渣、骨头等，其主要来源为家庭厨房、餐厅、饭店、食堂、市场及其他与食品加工有关的

行业。

[0003] 公开号为CN209753642U的中国实用新型专利文件中，公开了餐厨垃圾真空收集装

置，该装置设置有餐厨垃圾投料斗、真空通断阀、餐厨垃圾真空输送管路、真空破坏阀、空气

输送管路、餐厨垃圾破碎机及餐厨垃圾研磨机，来实现垃圾的研磨破碎和真空输送，但是该

装置没有设置装袋机构，这样同样不利于餐厨垃圾的运输，同时也没有将固体垃圾和液体

垃圾分开处理。

实用新型内容

[0004] 本实用新型提供餐厨垃圾真空收集装置，解决了上述背景技术中所提出的问题。

[0005] 为实现上述目的，本实用新型提供如下技术方案：

[0006] 餐厨垃圾真空收集装置，包括箱体，所述箱体下表面固定连接支撑腿，箱体上表面

固定连接进料口，箱体内壁固定连接第一电机，第一电机输出轴固定连接第一转轴，第一转

轴固定连接初级粉碎机构和传动机构，传动机构固定连接螺旋叶片杆，螺旋叶片杆固定连

接第一螺旋叶片，初级粉碎机构固定连接输送机构，箱体内壁上固定连接液体收集机构，输

送机构下部设置有出料口，箱体外侧固定连接真空泵，真空泵固定连接吸气管，吸气管固定

连接吸气环，吸气环外侧固定连接垃圾袋挂钩，箱体底部固定连接密封机构。

[0007] 作为本实用新型的一种优选技术方案，所述初级粉碎机构包括第一齿轮，第一齿

轮同轴固定连接第一齿轮轴，第一齿轮齿轮啮合第二齿轮，第二齿轮同轴固定连接第二齿

轮轴。

[0008] 作为本实用新型的一种优选技术方案，所述传动机构包括第一锥齿轮，第一锥齿

轮齿轮啮合第二锥齿轮，第二锥齿轮同轴固定连接第二锥齿轮轴，第二锥齿轮轴同轴固定
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连接第一带轮，第一带轮传动连接第一传动带，第一传动带同轴固定连接第二带轮。

[0009] 作为本实用新型的一种优选技术方案，所述输送机构包括第三带轮，第三带轮传

动连接第二传动带，第二传动带传动连接第四带轮，第四带轮同轴固定连接第二转轴，第二

转轴固定连接第二螺旋叶片。

[0010] 作为本实用新型的一种优选技术方案，所述液体收集机构包括漏板，箱体内壁上

固定连接收集板，收集板最右端开设漏水孔，箱体底部固定连接排污口。

[0011] 作为本实用新型的一种优选技术方案，所述密封机构包括四个固定杆，其中两个

固定杆之间固定连接限位杆，另外两个固定杆之间转动连接螺纹轴，螺纹轴上螺纹连接螺

纹块，限位杆外侧设置有限位块，限位块和螺纹块下表面固定连接加热条，固定杆上固定连

接电机支架，电机支架固定连接第二电机。

[0012] 本实用新型具有以下有益之处：本实用新型通过设置多级垃圾粉碎能够对垃圾进

行更充分的粉碎处理，通过设置液体收集机构能够将固体垃圾和液体垃圾分开处理收集，

通过设置真空泵能够对装垃圾后的垃圾袋真空处理，便于运输，通过设置密封机构能够对

垃圾袋密封处理，防止渗漏，有效地降低了人力负担，提高了垃圾处理收集效率。

附图说明

[0013] 图1为餐厨垃圾真空收集装置的结构示意图。

[0014] 图2为图1上A区域上的局部放大图。

[0015] 图3为餐厨垃圾真空收集装置的俯视图。

[0016] 图4为餐厨垃圾真空收集装置上密封机构的结构示意图。

[0017] 图中：1、箱体；2、支撑腿；3、进料口；4、第一电机；5、第一转轴；6、初级粉碎机构；

601、第一齿轮；602、第一齿轮轴；603、第二齿轮；604、第二齿轮轴；7、传动机构；701、第一锥

齿轮；702、第二锥齿轮；703、第二锥齿轮轴；704、第一带轮；705、第一传动带；706、第二带

轮；8、螺旋叶片杆；9、第一螺旋叶片；10、输送机构；1001、第三带轮；1002、第二传动带；

1003、第四带轮；1004、第二转轴；1005、第二螺旋叶片；11、液体收集机构；1101、漏板；1102、

收集板；1103、漏水孔；1104、排污口；12、出料口；13、真空泵；14、吸气管；15、吸气环；16、垃

圾袋挂钩；17、密封机构；1701、固定杆；1702、限位杆；1703、螺纹轴；1704、螺纹块；1705、加

热条；1706、电机支架；1707、第二电机；1708、限位块。

具体实施方式

[0018] 以下结合附图对本实用新型的优选实施例进行说明，应当理解，此处所描述的优

选实施例仅用于说明和解释本实用新型，并不用于限定本实用新型。

[0019] 需要说明的是，术语“中心”、“上”、“下”、“左”、“右”、“竖直”、“水平”、“内”、“外”等

指示的方位或位置关系为基于附图所示的方位或位置关系，仅是为了便于描述本实用新型

和简化描述，而不是指示或暗示所指的装置或元件必须具有特定的方位、以特定的方位构

造和操作，因此不能理解为对本实用新型的限制。

[0020] 实施例1

[0021] 请参阅图1‑4，餐厨垃圾真空收集装置，包括箱体1，所述箱体1下表面固定连接支

撑腿2，箱体1上表面固定连接进料口3，箱体1内壁固定连接第一电机4，第一电机4输出轴固
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定连接第一转轴5，第一转轴5固定连接初级粉碎机构6和传动机构7，传动机构7固定连接螺

旋叶片杆8，螺旋叶片杆8固定连接第一螺旋叶片9，初级粉碎机构6固定连接输送机构10，箱

体1内壁上固定连接液体收集机构11，输送机构10下部设置有出料口12，箱体1外侧固定连

接真空泵13，真空泵13固定连接吸气管14，吸气管14固定连接吸气环15，吸气环15外侧固定

连接垃圾袋挂钩16，箱体1底部固定连接密封机构17。

[0022] 所述初级粉碎机构6包括第一齿轮601，第一齿轮601同轴固定连接第一齿轮轴

602，第一齿轮601齿轮啮合第二齿轮603，第二齿轮603同轴固定连接第二齿轮轴604。

[0023] 所述传动机构7包括第一锥齿轮701，第一锥齿轮701齿轮啮合第二锥齿轮702，第

二锥齿轮702同轴固定连接第二锥齿轮轴703，第二锥齿轮轴703同轴固定连接第一带轮

704，第一带轮704传动连接第一传动带705，第一传动带705同轴固定连接第二带轮706。

[0024] 所述输送机构10包括第三带轮1001，第三带轮1001传动连接第二传动带1002，第

二传动带1002传动连接第四带轮1003，第四带轮1003同轴固定连接第二转轴1004，第二转

轴1004固定连接第二螺旋叶片1005。

[0025] 所述密封机构17包括四个固定杆1701，其中两个固定杆1701之间固定连接限位杆

1702，另外两个固定杆1701之间转动连接螺纹轴1703，螺纹轴1703上螺纹连接螺纹块1704，

限位杆1702外侧设置有限位块1708，限位块1708和螺纹块1704下表面固定连接加热条

1705，固定杆1701上固定连接电机支架1706，电机支架1706固定连接第二电机1707。

[0026] 实施例2

[0027] 请参阅图1‑4，本实施例的其它内容与实施例1相同，不同之处在于：所述液体收集

机构11包括漏板1101，箱体1内壁上固定连接收集板1102，收集板1102最右端开设漏水孔

1103，箱体1底部固定连接排污口1104。

[0028] 本实用新型在实施过程中，首先将餐厨垃圾由进料口3倒入箱体1内，此时开启第

一电机4，第一电机4带动初级粉碎机构6开始工作，对垃圾进行处理，较较硬的垃圾粉碎，同

时第一电机4通过传动机构7带动第一螺旋叶片9转动，将垃圾再次粉碎，同时垃圾中的液体

通过液体收集机构11均落入箱体1底部，同时输送机构10将垃圾带到出料口12出，最后落入

挂在垃圾袋挂钩16上的垃圾袋内，当到达一定重量时，此时开启真空泵13，将垃圾袋抽至真

空，同时开启密封机构17，加热条1705将垃圾袋密封，此时更加方便运输。

[0029] 本实用新型通过设置多级垃圾粉碎能够对垃圾进行更充分的粉碎处理，通过设置

液体收集机构11能够将固体垃圾和液体垃圾分开处理收集，通过设置真空泵13能够对装垃

圾后的垃圾袋真空处理，便于运输，通过设置密封机构17能够对垃圾袋密封处理，防止渗

漏，有效地降低了人力负担，提高了垃圾处理收集效率。

[0030] 最后应说明的是：以上所述仅为本实用新型的优选实施例而已，并不用于限制本

实用新型，尽管参照前述实施例对本实用新型进行了详细的说明，对于本领域的技术人员

来说，其依然可以对前述各实施例所记载的技术方案进行修改，或者对其中部分技术特征

进行等同替换。凡在本实用新型的精神和原则之内，所作的任何修改、等同替换、改进等，均

应包含在本实用新型的保护范围之内。
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图2
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图3
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图4
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