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一种行人过街时提示过往车辆的路侧系统

(57)摘要

本发明涉及车路协同技术领域，尤其为一种

行人过街时提示过往车辆的路侧系统，包括以下

组成部内容：C1，行人检测触发单元：当有行人和

非机动车等目标通过检测区域时，雷视融合一体

机发出预警信号，最终通过两条信息链路分别传

输至车辆预警提示单元和RSU；C2，车辆预警提示

单元：车辆预警提示单元接收到控制信息后，联

动LED高亮度指示牌弹出预设的预警文本信息，

并控制灯牌在一定周期内保持闪烁或常亮；C3，

RSU数据通信单元：当RSU接收到有效数据时，将

数据分别发送至云平台和车载OBU，云平台和车

载OBU可实时收到并提示与路侧设施相同的预警

信息；行人通过后，预警信号消失，高亮灯牌和

LED高亮度指示牌恢复至初始状态，RSU不再发送

预警信息。
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1.一种行人过街时提示过往车辆的路侧系统，其特征在于，包括以下组成部分：

行人检测触发单元(C1)，其用于检测否有行人穿越马路，并生成预警信号；

车辆预警提示单元(C2)，其用于对过往车辆发出注意行人的警示；

RSU数据通信单元(C3)，其用于接收目标存在信息和统计数据。

2.根据权利要求1所述的一种行人过街时提示过往车辆的路侧系统，其特征在于，所述

行人检测触发单元(C1)由雷视融合一体机、逻辑控制器和LORA通信发送端组成；

所述雷视融合一体机用于检测是否有行人穿越马路，并持续生成预警信号发送给逻辑

控制器；

所述逻辑控制器接收到预警信号后，根据预警信号内容，生成相应的逻辑控制信息，并

传输至LORA通信发送端；

所述LORA通信发送端将逻辑控制信息传送给相应的LORA接收端。

3.根据权利要求2所述的一种行人过街时提示过往车辆的路侧系统，其特征在于，所述

雷视融合一体机所采集的目标存在数据和统计数据通过网口发送至路侧单元。

4.根据权利要求2所述的一种行人过街时提示过往车辆的路侧系统，其特征在于，车辆

预警提示单元(C2)由控制板、高亮灯牌组成；

所述控制板接收来自LORA接收端的逻辑控制信息，联动高亮度指示牌弹出文字信息，

对过往车辆发出注意行人的警示。

5.根据权利要求3所述的一种行人过街时提示过往车辆的路侧系统，其特征在于，RSU

数据通信单元(C3)接收来自雷视融合一体机的目标存在信息和统计数据，并分别发送至云

平台和车载OBU。

权　利　要　求　书 1/1 页

2

CN 113706928 A

2



一种行人过街时提示过往车辆的路侧系统

技术领域

[0001] 本发明涉及车路协同技术领域，尤其涉及一种行人过街时提示过往车辆的路侧系

统。

背景技术

[0002] 当前城市道路中，为方便行人过街，在路段中间的公共场所如医院、政府等的门口

或者公交车站附近设置了大量人行横道，而为了不降低交通通行效率，这些人行横道大多

不会设置信号灯。虽然目前已出台相关政策，机动车在经过人行横道时，必须礼让行人，但

是很多时候由于行人处在车辆驾驶员视野盲区，如行人在路边或双向车道之间时被周围环

境遮挡、行人已走上人行横道时被前方或侧方车辆遮挡等情况，即便驾驶员有意识降低车

速，面对突然出现的行人，也无法保证能够及时反应并避让行人，无信号灯路口或路段的人

行横道在方便行人过街的同时，也提高了行人与机动车之间发生事故的概率，并且没有任

何手段或方法预保护行人的安全，某些时候，对于行人来说人行横道反而成了更危险的通

行路径。

发明内容

[0003] 本发明的目的在于提供一种行人过街时提示过往车辆的路侧系统，以解决上述背

景技术中提出的问题。

[0004] 为实现上述目的，本发明提供如下技术方案：

[0005] 一种行人过街时提示过往车辆的路侧系统，包括以下组成部内容：

[0006] 行人检测触发单元，其用于检测否有行人穿越马路，并生成预警信号；

[0007] 车辆预警提示单元，其用于对过往车辆发出注意行人的警示；

[0008] RSU数据通信单元，其用于接收目标存在信息和统计数据。

[0009] 进一步地，行人检测触发单元由雷视融合一体机、逻辑控制器和LORA通信发送端

组成；

[0010] 所述雷视融合一体机用于检测是否有行人穿越马路，并持续生成预警信号发送给

逻辑控制器；

[0011] 所述逻辑控制器接收到预警信号后，根据预警信号内容，生成相应的逻辑控制信

息，并传输至LORA通信发送端，雷视融合一体机所采集的目标存在数据和统计数据通过网

口发送至路侧单。

[0012] 进一步地，所述车辆预警提示单元由控制板、高亮灯牌组成，高亮灯牌默认不亮，

高亮度指示牌默认不显示内容，LORA接收端接收到逻辑控制信息后，将信号传输至控制板，

控制板通过判断逻辑控制信息，作出相应的信号反馈，从而联动LED高亮度指示牌弹出预设

的预警文本信息，并控制灯牌在一定周期内保持闪烁或常亮。行人通过后，LORA接收端接收

不到逻辑控制信息后，便不再作出信号反馈，高亮灯牌和LED高亮度指示牌恢复默认状态。

[0013] 进一步地，所述RSU数据通信单元接收来自雷视融合一体机的目标存在信息和统
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计数据，当RSU接收到有效数据时，将数据分别发送至云平台和车载OBU，云平台和车载OBU

可实时收到并提示与路侧设施相同的预警信息，做到车路云实时信息同步。

[0014] 与目前行人过街情况相比，本发明的有益效果是：

[0015] 本发明通过建设路侧设备如激光雷达等，对全人行横道区域进行视野覆盖和目标

物检测并建立信号反馈系统，通过建设路侧设施如LED高亮度指示牌等，对反馈信息进行可

视化呈现，实现行人过街时对即将过往的车辆进行预警的功能，降低了车辆与行人之间的

交通事故发生率，既保护了行人安全，也保护了车辆驾驶员的财产安全。本发明通过建设路

侧通讯单元RSU，收集检测器覆盖区域的所有信息，将预警信息发送至车载OBU，全部信息发

送至云平台，在行人过街场景中做到车路云信息同步，为城市孪生和智慧城市的建设做出

贡献。

具体实施方式

[0016] 下面将结合本发明实施例，对本发明实施例中的技术方案进行清楚、完整地描述，

显然，所描述的实施例仅仅是本发明一部分实施例，而不是全部的实施例,基于本发明中的

实施例，本领域普通技术人员在没有做出创造性劳动前提下所获得的所有其他实施例，都

属于本发明保护的范围。

[0017] 本发明提供一种解决方案：

[0018] 一种行人过街时提示过往车辆的路侧系统，包括以下组成部内容：

[0019] C1：行人检测触发单元；

[0020] C2：车辆预警提示单元；

[0021] C3：RSU数据通信单元。

[0022] 所述C1由雷视融合一体机、逻辑控制器和LORA通信发送端组成。雷视融合一体机

采用MIMO多天线、多波束合成、AI视频识别等技术，当有行人和非机动车等目标通过检测区

域时，雷视融合一体机可检测出交通目标的实时速度、位置、移动方向等信息，并持续生成

预警信号发送给逻辑控制器，逻辑控制器接收到预警信号后，根据预警信号内容，生成相应

的逻辑控制信息，由LORA发送端将逻辑控制信息传输至相关的LORA接收端，同时雷视融合

一体机所采集的目标存在数据和统计数据通过网口发送至路侧单元RSU。行人通过后，雷视

融合一体机检测出检测区域内无目标物时，不再生成预警信号，逻辑控制器接收不到预警

信号也就不再生成对应逻辑控制信息，由LORA发送端也不会再发送逻辑控制信息。

[0023] 所述C2由控制板、高亮灯牌和LED高亮度指示牌组成，高亮灯牌默认不亮，LED高亮

度指示牌默认不显示内容，LORA接收端接收到逻辑控制信息后，将信号传输至控制板，控制

板通过判断逻辑控制信息，作出相应的信号反馈，从而联动LED高亮度指示牌弹出预设的预

警文本信息，并控制灯牌在一定周期内保持闪烁或常亮。行人通过后，LORA接收端接收不到

逻辑控制信息后，便不再作出信号反馈，高亮灯牌和LED高亮度指示牌恢复默认状态。

[0024] 所述C3接收来自雷视融合一体机的目标存在信息和统计数据，当RSU接收到有效

数据时，将数据分别发送至云平台和车载OBU，云平台和车载OBU可实时收到并提示与路侧

设施相同的预警信息，做到车路云实时信息同步。

[0025] 实施例：

[0026] 为构建一种行人过街时提示过往车辆的路侧系统，首先对点位进行设置：行人检
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测触发单元设置：一种行人过街时提示过往车辆的路侧系统主要基于雷视融合一体机检测

过街行人存在信息，并采用LORA通信模式实现预警信息的弹出上屏，达到提醒过往车辆避

让行人的目的，故行人检测触发单元一般部署在行人易出没，且没有灯控、照明环境差的路

口路段等区域，单台雷视融合一体机的探测范围纵向40‑70米，横向30米，故对于70米宽度

范围内的马路，在马路任一侧部署一套行人检测触发单元即可，对于宽度超过70米的马路，

则在马路两侧各部署一套行人检测触发单元，架设高度3.5米左右，实现对行人过街区域的

全覆盖；LED高亮度指示牌点位设置：车辆预警提示单元的核心组成设备是LED高亮度指示

牌，指示牌在斑马线两侧各安装2套，每套包含主动发光礼让行人标识一个，主动发光行人

警告标识一个，其中主动发光礼让行人标识安装原则上靠近斑马线，主动发光行人警告标

识安装位置离斑马线50‑80米。以便为即将通过检测区域的车辆留出充足的制动反应时间，

防止事故发生。其次打通数据链路实现数据传输：一种行人过街时提示过往车辆的路侧系

统以雷视融合一体机为核心设备，构建两条不同的通信链路：链路一以雷视融合一体机

RS422控制接口为数据输出接口，连接了逻辑控制器和LORA发射端、LORA接收端、控制板、高

亮灯牌、LED高亮度指示牌，采用串口透传协议和LORA无线通信协议实现了预警信号的传

输；链路二以雷视融合一体机RJ45网口为数据输出接口，通过网线连接RSU，采用TCP/IP协

议实现了目标存在数据(方向、速度、位置等)和统计数据(通行人数、平均速度等)的传输。

最后通过实际测试验证系统功能：当有行人和非机动车等目标通过检测区域时，雷视融合

一体机可检测出交通目标的实时速度、位置、移动方向等信息，并持续生成预警信号发送给

逻辑控制器，逻辑控制器接收到预警信号后，根据预警信号内容，生成相应的逻辑控制信

息，由LORA发送端将逻辑控制信息传输至相关的LORA接收端，同时雷视融合一体机所采集

的目标存在数据和统计数据通过网口发送至路侧单元RSU；LORA接收端接收到逻辑控制信

息后，将信号传输至控制板，控制板通过判断逻辑控制信息，作出相应的信号反馈，从而联

动LED高亮度指示牌弹出预设的预警文本信息，并控制灯牌在一定周期内保持闪烁或常亮；

当RSU接收到有效数据时，将数据分别发送至云平台和车载OBU，云平台和车载OBU可实时收

到并提示与路侧设施相同的预警信息；行人通过后，雷视融合一体机检测出检测区域内无

目标物时，不再生成预警信号，逻辑控制器接收不到预警信号也就不再生成对应逻辑控制

信息，由LORA发送端也不会再发送逻辑控制信息，高亮灯牌和LED高亮度指示牌恢复默认状

态，RSU也不再向OBU和云平台发送预警信息。

[0027] 以上所述，仅为本发明较佳的具体实施方式，但本发明的保护范围并不局限于此，

任何熟悉本技术领域的技术人员在本发明揭露的技术范围内，根据本发明的技术方案及其

发明构思加以等同替换或改变，都应涵盖在本发明的保护范围之内。
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