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La présente invention est relative 3 un systéme de
classification de.feuilles comprenant une pluralité de casiers
superposés suivant une relation spatiale déterminée ; un dispo-
sitif de guidage des feuilles incorporant des courroies transpor-
teuses de feuilles disposées verticalement le long d'une extré-
mité d'entrée des casiers ; une pluralité de jeux de pattes de
séparation des feuilles disposées en une pluralité de couches le
long des courroies transporteuses de feuilles, chague jeu étant
en une position correspondant & 1l'un des casiers ; et un dispo-
sitif de déviation déplacé verticalement par ce dispositif de
guidage des feuilles, le long des courroies transporteuses de
feuilles, le mouvement vertical de ce dispositif de déviation
amenant successivement la pluralité de jeuk de pattes de sépara-
tion des feuilles en une position opératoire en vue de dévier
des feuilles transportées par ces courroies transporteuses
vers les casiers respectifs pour qu'ellés y soient regues.

Dans ce type de systéme de classification de feuilles
qui peut &tre soit une trieuse, soit un dispositif d'assortiment,
les jeux de pattes séparant les feuilles disposées en des posi-
tions correspondant aux casiers respectifs de réception des
feuilles, sont déplacés normalement en des positions dans les-
quelles ils ne génent pas le transport des feuilles par les
courroies transporteuses. Seul un jeu de pattes sépafant les
feuilles, gui est disposé dans la positioh,dans laguelle une
feuille doit é&tre déviée, a sa surface de came 3 l'arriére pous-
sée par un contacteur monté sur ledispositif de déviation,'de-sérte
que le jeu de pattes séparant les feuilles fasse saillie au-deld
de la surface des courroies transporteuses et dans celle-ci
en allant vers la position opératoire.

Les figures 1 et 2 représentent des pattes de séparation
de feuilles et le contacteur suivant l'art antérieur. Dans le
systéme illustré a la figure 1, des pattes 62 de séparation de
feuilles sont fourchues et comprennent une piéce 62b de guidage
des feuilles et une piéce 62a formant surface de came. Chaque
patte 62 de séparation de feuilles est empé&chée normalement, en
raison de son propre poids, de faire saillie au-deld de la sur-
face d'une bande 7 transporteuse. Un poussoir 66 associé 3 un
solénoide 49, monté sur un dispositif 8 de déviation, peut pren-
dre une position représentée en traits pleins a la figure 1 dans

laguelle il pousse un jeu de pattes 62 lorsque le dispositif de
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déviation se déplace vers le bas. A mesure que ce dispositif 8
se déplace vers le bas, les piéces 62a des pattes 62 sont pous-
sées successivement par le poussoir 66 pour faire en sorte que
les piéces 62b de guidage aillent au-deld de la surface des
courroies 7 transporteuses, de maniére 53 dévier des feuilles le
long des pié&ces 62a qui sont venues en saillie. Quand le disposi~-
tif 8 de déviation se déplace vers le haut, le poussoir 66 vient.
sous l'action du solénoide 49, en la position représentée en
traits pointillés, pour laguelle il est & distance des pattes
62 de séparation de feuilles. Ainsi, gquand le dispositif de dé-
viation se déplace vers le haut, les pattes 62 se trouvant en
des positions normales ne sont pas pbussées par le poussoir 66.

Mais, pour effectuer 1'entretien et la réparation, il
faut souvent déplacer manuellement le dispositif de déviation
vers le haut et vers le bas en le déconnectant de la source
d'énergie. Comme les pattes 62 sont fourchues, il est nécessaire
d'amener le poussoir 66 3 une position ol il est 3 distance des
pi&ces 62a des pattes 62 lorsque le dispositif de déviation est
déplacé vers le haut. Sinon, le poussoir 66 serait pris entre
la pidce 62a et la pidce 62b d'une patte 62 et empécherait le
mouvement vers le haut du dispositif de déviation. En fonctionne-
ment normal du systéme de classification de feuilles, le méca- '
nisme pour déplacer le dispositif 8 de déviation vers le haut
est actionnéd quand le solénolde 49 destiné 3 déplacer le dispo-
sitif vers le haut n'est pas exciteé. Ainsi, le solénoide 49 qui
permet de déplacer le dispositif 8 vers le haut est excité, ce-
pendant que le dispositif 8 est déplacé vers le bas, afin '
d'effectuer un triagé ou un assortiment. La durée pendant laquelle
le dispositif 8 de déviation est déplacé vers le bas est plus
grande que celle pendant lagquelle il est déplacé vers le haut,
de sorte que cet agencement entraine une consommation inutile
d'énergie et une é&lévation indésirablé de la température de la
machine. 7 :

Larfigure 2 représente un autre systéme'de l'art aﬂté-
rieur dans 1eqdel,un plateau 64 de came est monté sur un arbre
60 portant un jeu de plateaux 63 de séparation, le plateau 64 de
came et lesplateaw 63 de séparation é&tant des entités distinctes
et &tant dirigés dans des directions opposées. Le plateau 64 de
came est conformé de manidre a ce que, lorsqu'une broche 66 de
contact se déplace vers le bas et vers le haut avec le dispositif
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8 de déviation, elle vienne en contact avec le plateau 64 de
came afin d'amener la batte 62 de séparation de feuilles en une
position opératoire (position représentée en traits pleins) sans
que la broche 66 de contact, fixée & une plague 18 latérale du
dispositif de déviation, se prenne dans le plateau 64 de came.
Mais, quand la broche 66 est déplacée vers le haut, elle frappe
Successivement 3 bref intervalle le plateau 64 dercame, ce qui
provoque du bruit. En outre, l'application d'une force avec
chocs diminue la longévité des pPiéces.

D'autre part, au moins un plateau de guidage est monté
dans le trajet de déplacement des feuilles afin de les guider
dans un systéme destiné 3 les transporter. Quand ‘les feuilles
guidées par le plateau de guidage sont chauffées, comme c'est le
cas pour des feuilles traitges dans un appareil de reprographie,
les feuilles tendent 3 Se courber au bord et les portions de
bord des feuilles, ce qui pProvogue un bourrage.

Dans un systéme de classification de feuilles de 1'art
antérieur, quand il se pProduit un incident pendant une opération
de classification de feuilles, on enléve le couvercle eﬁ dévis~-
sant les vis et on démonte les bParties de la machine impliquées
dans l'incident en vue de les vérifier et de les réparer. Apras
avoir effectué la réparation nécessaire, on assemble d nouveau
les parties de 1la machine. Ceci prend du temps et nécessite de
la main-d'oeuvre.

L'invention vise :

T un systéme de classification de feuilles comprenant
un mécanisme qui fonctionne de manidre 3 déplacer les pattes
de séparation de feuilles Successivement pour les mettre en une
position opératoire pendant le mouvemert descendant du disposi-
tif de déviation et pour mettre le contacteur en une position
non opératoire, dans laquelle il est empé&ché de venir en contact
avec la came afin d'actionner chacune des pattes pendant 1le
mouvement ascendant, le mécanisme &tant aussi Opératoire pour
permettre au dispositif de déviation de se mouvoir lentement
vers le haut, en poussant les cames qguand le contacteur n'est
pas mis dans la position non opératoire ;

~ un systéme de classification de feuilles qui permet
d'effectuer 1'entretien et la réparation d'une manidre facile et
qui permet de pallier aux incidents avec facilité, de sorte que
la durée nécessaire 3 1'entretien et 3 1la réparation d'une panne
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mécanique peut étre abrégée ;

- un systéme de classification de feuilles comprenant
un dispositif de guidage des feuilles permettant a celles-ci,
alors que leurs bords sont courbés, d'étre transportées sans
provoquer de bourrage, et cela &8 l'aide d'un mécanisme simple ;

- un systéme de classification de feuilles comprenant
un dispositif de guidage pour les feuilles permettant 3 celles—
ci d'étre déplacées facilement par un mécanisme simple, méme
s'il se produit un bourrage.

L'invention a donc pour objet un systéme de classifica-
tion de feuilles, comprenant une pluralité de casiers superposés

suivant une relation spatiale -déterminée ; un dispositif de

guidage des feuilles incorporant des courroies transporteuses’

de feuilles disposées verticalement le long d'une extrémité d'en-
trée des casiers ; une pluralité de jeux de pattes de séparation
des feuilles disposés en une pluralité de couches le long des
courroies transporteuses de feuilles, chaque jeu &tant en une
position correspondant & l'un des casiers ; et un dispositif de
déviation déplacé verticalement par ce dispositif de guidage de -
feﬁilles, le long des courroies transporteuses de feuilles, le
mouvement vertical de ce dispositif de déviation amenant succes-
sivement la pluralité de jeux de pattes de sé&paration des
feuilles en une position opératoire en vue de dévier des feuilles
transportées par ces courroies transporteﬁses, vers les casiers
respectifs pour qu'elles y soient regues, caractérisé en ce

qu'il comprend une pluralité de cames opé&rant comme un tout

avec les pattes de séparation de feuilles, en vue de déplacer
celles-ci, l'une au moins des cames &tant associée & un jeu de
pattes ; un contacteur monté dans le dispositif de déviation et
venant en et hors de contact avec les cames afin de déplacer les
pattes entre une position opZratoire et une position de-ndn
fonctionnement ; des moyens pour ramener les pattes tendant en

-

tous temps & les mettre en position de non fonctionnement ; et

un solénoide destiné& & actionner un mécanisme déplacant le dis-
positif de déviation vers le haut, le contactéur étant en contact
avec l'une des cames pour déplacer les pattes ef le solénoide
déplagant le dispositif de déviation vers le haut fonctionnant

-

de maniére & actionner le mécanisme pour déplacer vers le haut .

le dispositif de déviation et 3 maintenir le contacteur en une
position &loignée de celle dans laquelle il est en contact avec
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la came déplagant la patte.

D'autres avantages et caractéristiques de l'invention
apparaitront au cours de la description qui va suivre.

Aux dessins annex@s, donnés uniquement 3 titre d'exemple

les figures 1 et 2 sont des schémas de pattes de sépara-
tion de feuilles et du contacteur qui peut venir en contact avec
ces pattes en vue de provoguer leur déplacement, d'un systéme
de classification de feuilles de l'art antérieur ayant un dispo-
sitif de déviation, les sché&mas montrant les conformations et
les positions respectives des piéces ;

la figure 3 est un schéma du systéme de classification
de feuilles suivant l'invention ;

la figure 4 est une vue en perspective des portions
essentielles du systéme de classification de feuilles illustré
a la figure 3, dans laquelle le dispositif de guidage des
feuilles et le dispositif de déviation sont mis & découvert en
vue d'en effectuer l'entretien ;

la figure 5 est une vue en plan, certaines parties &tant
arrachées et représentées en coupe, du dispositif de guidage des
feuilles et du dispositif de déviation ;

la figure 6 est une vue représentant en détail les posi-
tions respectives de la courroie transporteuse des pattes de
séparation de feﬁilles,du plateau de guidage et des rouleaux
d'éjection sur le cdté du dispositif de déviation et des rouleaux
d'éjection et des casiers correspondant 3 la figure 3 ;

la figure 7 représente le mécanisme d'entrainement du
dispositif de déviation vu de 1l'extérieur du plateau latéral ;

la figure 8 est une vue en perspective d'une partie &
1'intérieur et & l'extérieur du plateau latéral du dispositif
de déviation ;

la figure 9 est une vue représentant une partie du sys-
téme illustré a la figure 3 avec plus de détails, les pattes
de séparation de feuilles étant enlevées ;

la figure 10 est une vue en perspective des &léments
inférieurs de guidage du plateau de changement de direction ;

la figure 11 est une vue en coupe suivant la ligne XI-XI
de la figure 9 ;

la figure 12 est un schéma du dispositif de déviation

représenté 3 la figure 9, vu du cdté des casiers ;

la figure 13 est une vue partielle en perspective d'une

»
-
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variante du systéme de classification de feuilles suivant 1'in-
vention ;

la figure 14 est une vue en coupe des courroies transpoxr-
teuses représentées 3 la figure 13 ;

la figure 15 est un schéma d'une autre variante du sys-
téme de classification de feuilles suivant 1'invention, ayant
des pattes de guidage disposées sur le cbété du dispositif de
déviation, au lieu des pattes de séparation de feuilles ;

. la figure 16 est une vue en perspective de 1'ensemble
du systéme de classification de feuilles, alors que le dispositif
de guidage de feuilles et le dispositif de déviation représentés
d la figure 15 sont i découvert ; -

la figure 17 est une vue en perspective du dispositif
de guidage des feuilles ;

la figure 18 est une vue de c6té du dispositif de guidage
de feuilles représenté i la figure 17 ;

la figure 19 est une vue en plan du dispositif de guidage
des feuilles représenté& & la figure 17 ;

la figure 20 est une vue partielle eh plan du systéme
illustré 3 la figure 16 P ' 7

la figure 21 est une vue de cdté du dispositif de dsavia-
tion ;

la figure 22 est une vue partielle en coupe du dispositif
de déviation ; . ,

la figure 23 est une vue partielle en coupe de 1l'embrayage
d ressort et de 1l'embrayage électromagnétique destinés 3 deplacer
vers le bas le dispositif de déviation, 1la figure représentant
en outre ce qui se trouve autour de ces embrayages ; et

la figure 24 est une vue représentant en détail 1'agence-
ment du plateau supérieur de guidage et dé 1'élément de guidage
en forme de tige, par rapport aux pattes de guidage du dispositif
de déviation représenté a la figure 15.

Une premiére variante de l'invention est décrite en se
reportant aux figures 3 & 12. A la figure 3, un systéme 1 de
classification de féuilles comprend une pluralité de casiers B
de réception de feuilles dlsposes vertlcalement suivant une
pluralité de couches 3 un intervalle prescrit, un dlSpOSltlf
10 de guidage des feuilles comprenant des courroies 7 transpor-
teuses disposées verticalement, le long de 1l'extrémité d'entrée

des casiers B, une pluralité de jeux de.pattes 62 de séparation
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des feuilles disposé chacun en une position correspondant & 1l'un
des casiers B, et un dispositif -8 de déviation pouvant se dépla-
cer verticalement le long des courroies 7 transporteuses sous’
l'action du dispositif 10 de guidage des feuilles.

Le systéme S désigne une feuille &jectée d'une machine
de reprographie ou d'une machine d'impression et sur laquelle
se trouve une image qui a &té obtenue par reprographie ou par
impression. La feuille S est envoyée au systéme 1 de classifica-
tion de feuilles par des moyens de chargement qui ne sont pas
représentés. _

La feuille S introduite dans le systé&me 1 de classifica-
tion de feuilles, par une entrée 2, est chargée en étant prati-
quement horizontale, comme indiqué par une ligne en tirets, 3
1'aide d'une paire de rouleaux 3 de chargement, d'une paire de
plateaux 4 de guidage et d'une paire 5 de rouleaux d'alimentation.
Le systéme 1 de classification de feuilles peut inclure une
trieuse, un dispositif d'assortiment, etc. Un plateau 6 de change-
ment de direction modifie la direction de déplacement de la
feuille qui, d'horizontale, devient verticale, la feuille &tant
attirée vers les courroies 7 transporteuses montées sans fin sui-
vant une direction verticale et destinées i envoyer la feuille
S au dispositif 8 de déviation. Ensuite la feuille S est déviée
par un jeu de pattes 62 de séparation mis sélectivement en une
position opératoire, et par un jeu de plateaux 9 de guidage du
dispositif 8 de déviation, de manidre 3 se déplacer le long de
la surface incurvée des plateaux 9 en direction d'une paire
R3 et R4 de rouleaux &jecteurs qui éjectent la feuille S sur la
surface S1 de réception des feuilles de 1'un des casiers B.

Chaque courroie 7 transporteuse est supportée par des
poulies R1 et R2 constituant les moyens 10 de guidage des feuil-
les. Un réservoir T & dépression s'étend sensiblement le long de
toute la zone dans laquelle les casiers B sont disposés, suivant
une direction verticale, et constitue aussi le dispositif 10 de
guidage des feuilles.

Le dispositif 8 de déviation est guidé par un axe 12 en
vue d'é&tre déplacé suivant la verticale pour répartir 1les
feuilles S dans les casiers B. L' axe 12 constitue aussi le dis-
positif 10 de guidage des feuilles.

En se reportant 3 la figure 4, des pi&ces 13a et 13b

recourbées sensiblement en U sont fixées, chacune, 3 1l'un des
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cOtés du dispositif 10 de guidage des feuilles et, sur chacune

d'entre elles, est fixé un axe 14 monté 3 rotation sur le bati
bPrincipal du systéme 1 de classification de feuilles. Ainsi, le

' dispositif 10 de guidage des feuilles peut pivoter autour des

axes 14. A la figure 4, le dispositif 10 de guidage des feuilles
est repfésenté en une position ouverte qu'il a atteinte en
pivotant autour des axes 14. Des pi&ces 15a et 15b, recourbées
sensiblement en forme de L, sont fixées respectivement a 1l'autre
cOté du dispositif 10 de guidage des feuilles et sont vissées

d un cadre 160 principal du dispositif 10 quand ce dernier est
en une position fermée, de sorte que les feuilles peuvent &tre

-~

classées, comme décrit ci-dessus en ré&férence i la figure 3.

Chaque piéce 13a et 15a est fixée, respectivement, i
1'une des portions 16a et 16b recourbée aux extrémités opposées
d'un support 16 se trouvant au sommet du dispositif 10 de gui-

-

dage. De méme les pi&ces 13b et 15b sont fix&es & 1'une des por-

~tions 17a et 17b recourbées se trouvant aux extrémités opposées

d'un support 17, lequel se trouve au bas du dispositif 10 de
guidage. L'axe 12 du dispositif 8 de déviation est monté sur

les supports 16 et 17, au voisinage des piéces 16a et 17b recour-—
bées. Le dispositif 8 de déviation comprend un plateau 18 laté-
ral, un plateau 19 de montage fixé par l'une des extrémités au
plateau 18 latéral, et disposé longitudinalement par rapport

au support 16, et d'autres piéces fixées au plateau 18 latéral

et au plateau 19 de montage. .Un palier 20 est montéd sur le pla-
teau 19 de montage dans une partie de celui-ci voisine du plateau
18 latéral afin de supporter 1l'axe 12 de manidre que celui-ci
puisse coulisser.

En se reportant aux figures 4 et 5, une console 21 est
montée de mani&re amovible 3 1'autre extrémité du plateéu 19 de
montage, comme illustré sur la gauche de la figure 5, afin de
porter une paire de rouleaux 22 et 23 par l'intermédiaire d'axes.
Quand la console 21 est solidaire du plateau 29, les rouleaux 22
et 23 retiennent entre eux des bords du canal C1 faisant partie
de deux canaux C1 et C3, interposés entre lgs deux supports 16
et 17. )

Les rouleaux 22 et 23, gui sont maintenus en contact
léger avec le canal Cl, jouent, en méme temps que le palier 20,
le rdle de guider le dispositif 8 de dé&viation lorsque celui-ci
se déplace verticalement.
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En utilisant les deux canaux Cl et C3 montés entre les
supports 16 supérieur et 17 inférieur, on monte le réservoir
T 4 dépression entre les supports 16 et 17.

En se reportant aux figures 5, 6 et 7, le réservoir T
a8 dépression est formé par deux surfaces 24 et 25, verticales
en saillie (voir figures 8 et 11). Les surfaces 24 et 25 en
saillie ont une largeur sensiblement &gale 3 celle des courroies
7 transporteuses et sont munies d'une multiplicité de trous H
verticaux (voir figures 4, 9 et 11). Les courroies 7 transpor-
teuses sont entrainées par des poulies R, et R, de maniére i se
mouvoir sans fin, tout en étant maintenues en contact avec les
surfaces 24 et 25 en saillie du réservoir T i dépression. Ainsi
le réservoir T est interposé entre les brins ascendants et
descendants des courroies 7 transporteuses qui sont munies aussi
de trous h sur toute leur longueur. A l'arridre du réservoir T
est fix@ un ventilateur F destiné 3 faire passer de 1l'air dans
les trous H pendant le fonctiohnement du systéme 1 de classifi-
cation de feuilles (voir figures 3, 9 et 11). Quand de l'air est
aspiré, les courroies 7 transporteuses sont déplacées de maniére
d ce que les brins des courroies 7 en contact avec .les surfaces
24 et 25 se déplacent vers le bas, de sorte que l'air est aspiré
par les trous h des courroies 7 transporteuses et par les trous
H des surfaces en saillie. Ainsi, 1la feuille S, dont la direc-
tion du mouvement est modifi&e par le plateau 6 de changement
de direction, est retenue intimement aux surfaces des courroies
7 transporteuses, afin d'étre déplacée vers le bas & mesure que
les courroies 7 transporteuses se déplacent vers le bas, la
feuille allant au dispositif 8 de déviation sans s'écarter des
courroies transporteuses.

Le mouvement des courroies 7 transporteuses est obtenu
par la rotation des poulies R1 et R2. Les poulies Rl tournent
en méme temps qu'un arbre 27 qui est mont& entre les pi&ces
l6a et 16b recourbées du support 16 supérieur, et au bout, se
trouvant vers la piéce 16a,duquel est fixé un pignon 28 supérieur
(voir figure 6). Les poulies R2 sont montées & rotation sur un
arbre 29 qui est monté entre les pi&ces 17a et 17b du support
17 inférieur. Un pignon 30 inférieur (voir figure 7) est monté
a8 rotation sur la pié&ce 17b et en une position en laquelle il
est Jjuxtaposé@ au pignon 28 supérieur. Une chaine 31 (voir figure

8) est entrainée sur les deux pignons et le pignon 28 supérieur
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est entraihé par des moyens de transmission, non repré&sentés,
de maniére i entrafner les courroies 7 transporteuises. Celles-
ci, formées de matidre &lastique telle que du caoutchouc, sont
maintenues en contact avec des poulies R, et R, avec un degré
convenable de forces de pression, de manidre i éviter des
irrégularités dans leur mouvement sans fin qui seraient dues 3
un glissement ou 3 un autre incident, et & faciliter 1'enlévement
des courroies 7 quand on effectue l'entretien.-

La chaine 31, entrain&e par les pignons 28 et 30, est
sans cesse en mouvement pendant le fonctionnement du systéme 1
de classification de feuilles. Le mouvement de la chaine 31 est
utilisé pour déplacer le dispositif 8 de déviation verticalement
et pour charger la feuille S aprés qu'elle a &té déviée par le
dispositif 8 de déviation.

En se reportant aux figures 5 et 6, des axes 60 de pattes
de séparation de feuilles, gui sont parallé&les aux axes 27 et

-

29 des poulies, sont prévus en un nombre correspondant 3 celui

-

des casiers B. Les axes 60 sont montés 3 rotation sur des
paliers 61 fixés 3 une paroi Cll latérale du canal'C1 et a une
paroi C3. latérale du canal C3f Chacun des axes 60 supporte un
jeu de pattes 62 de séparation de feuilles. Ainsi une pluralité
de jeux de pattes 62 sont disposés le long de la face intérieure
des courroies 7 transporteuses entrainées par la poulie Rl d'en-

-

trainement et chacun d'entre eux est dispoéé & un niveau corres-
pondant & celui de 1l'un des casiers B.

' En se reportant aux figures 6 et 8, chacune des pattes
62 de séparation de feuilles est en une résine synthétigque et
comprend un plateau 63 de patte et un plateau 64 de came d'un
seul tenant. Lorsque la patte 62 est en une position oil elle
n'est pas opératoire (les pattes allant de la deuxiéme 3 la
quatriéme, telles que comptées d partir du haut & la figure 6,
sont toutes dans une telle position), le plateau 63 de patte

=

a une face 63a supérieure s'&tendant d partir d'un moyeu 62a

de la patte 62 en oblique vers le bas, en direction des surfaces
de transport de la feuille des courroies 7 transporteuses, une
saillie 63b semblable & un plateau se trouvant sur la face 63a
supérieﬁre et s'é&tendant perpendiculairement 3 1l'axe 60 au voi-
sinage du centre de la largeur du plateau 63 de patte -, une face
63c plane de guidage des feuilles continuant la face 63a supé-

rieure et dont la position correspond aux faces -de. transport de
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feuilles des courroies 7 transporteuses et qui s'é&tend en outre
davantage vers le bas, et une entaille 63d ménagée au centre de

-

la face 63c plane servant & guider les feuilles. Le plateau 64
de came. est disposé 3 l'une des extrémités ou aux deux extrémi-
tés du plateau 62 de patte , tel que vu suivant la direction de
l'axe 60, de maniére & ce que le plateau 64 de came et la face
63c plane de guidage des feuilles du plateau 63 de pattes soient
perpendiculaires entre eux. Le plateau 64 de came a une face

-

64a formant came du cO6té opposé i celui ol se trouve la face
63c plane servant 3 guider les feuilles. Sur la face supérieure
du plateau 64 de came est ménagée une saillie 64b plus petite
que la saillie 63b du plateau 63 de patte , et qui présente au
bord inférieur une entaille 64c de largeur relativement grande.
Ainsi la patte 62 de séparation a un poids légérement plus
grand d'un c6té des faces de transport de feuilles des courroies
7 transporteuses que de l'autre cbté de ces courroies 7 par
rapport a8 l'axe 60. Il en résulte que la patte 62 tend, par son
propre poids, & tourner légérement dans le sens des aiguilles
d'une montre & partir de la position dans laquelle se trouvent
les seconde & quatriéme pattes 62 considérées a partir du haut
d la figure 6. Mais, comme le plateau 63 de patte frappe par
son extrémité inférieure la face 63a supérieure d'une autre
patte 62 disposée immé&diatement en-dessous, toutes les pattes
62 sont maintenues normalement en une position dans laqueile
les faces 63c planes de guidage de feuilles des plateaux 63 de
patte sont disposées en correspondance avec la position des
faces de transport de feuilles des courroies 7 transporteuses.
Quand le centre de gravité de chaque patte 62 est du cdté des
faces de transport de feuilles des courroies 7 transporteuses
plutdt que du c6té de 1l'axe 60, 1l'une des pattes 62 portée par
un arbre 60 est tirée par un ressort de rappel monté entre la
partie inférieure de son plateau 64 de came et les canaux Cy
(ou C3). En tout cas, la face 63c plane de guidage des feuilles
de chaque plateau 63 de patte correspond sensiblement en posi-
tion aux faces de transport de feuilles des courroies 7 transpor-
teuses et leurs surfaces se continuent 1l'une l'autre de maniére
34 éviter une courbure de la feuille S chargée vers le bas, en
la maintenant plane. ' .

L'entaille 64c ménagée dans le plateau 64 de came. d'une

patte 62 regoit la saillie 64d du plateau 64 de came d'une
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autre patte 62 disposée immédiatement en-dessous d'elle, de

sorte que les pattes 62 se trouvant 3 l'avant et a l1'arridre
peuvent tourner corfectemenf sans aucune géne. Plus particulisére-
ment, quand une patte pasée en rotation d'une position non opé-

ratoire 3 une position opératoire, une autre patte 62 disposée

immédiatement au-dessus ou en-dessous est déplacée positivement

 vers une position non opératoire, parce que l'entaille 64c du

plateau 64 de came de la premidre patte 62 vient en contact
avec la saillie 64b du nlateau 64 de came de la derni&re

‘patte 62. En d'autres termes, la face 64a de came. de chaque

-~

patte 62 est conformée de mani&re 3 ce que, guand le poussoir
66 du dispositif 8 de déviation se déplace 3 la fois vers le
haut et vers le bas en méme temps que le dispositif 8-de dévia-
tion, le poussoir 66 peut venir en contact avec une face 64a de
came sans aucune géne. , 7

Comme le montrent les figures 5 et 6, les plateaux 9 de
guidage du dispositif 8'dé‘déviation sont montés sur le plateau
é de montage en des positions correspondant soit aux entailles
63d, soit aux c6tés des pattes 62. La portion d'extrémité du
plateau 19 de montage opposé au plateau 18 latéral est munie
d'une partie 19b recourbée et deux axes 32 et 33 sont'supportés
parall@lement par la partie 19b et par le plateau 18 latéral
de maniére i ce qu'il puisse tourner.Sur 1'arbre 32 sont montés
plusieurs rouleaux R3 d'&jection, tandis que sur l'axe 33 sont
montés aussi plusieurs rouleaux R, d'éjection. L'axe 33 entraine
les rouleaux R3 et R4 d'éjection.

Le dispositif 8 de déviation se déplace vers le bas
d'un casier B au casier B suivant. Dans ce mouvement descendant
du dispositif 8 de déviation, le poussoir 66 est amené en con-
tact avec une partie de la face 64a de came au voisinage de .
l'axe 60, et glisse versrle bas le long de la face 64a a mesure
que le mouvement descendant du dispositif 8 de déviation se
poursuit. Ainsi la patte 62 est poussée par le poussoir 66 et
tourne en sens inverse des aiguilles d'une montre autour de
l'axe 60 3 la figure 6, de sorte qgue, 16rsque le dispositif 8
de déviation s'arr&te en une position prescrite correspondant
au casier B, la patte 62 est disposée en une position (position
opératoire) pour laguelle la—face 63c de guidage des feuilles
fait Saillie au-deld des faces de transport des feuilles des
courroies 7 transporteuses. A cet instant, les plateaux 9 de
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guidage entrent partiellement dans l'entaille 63d du plateau 63
de patte , en provoquant le basculement de la patte 62 jusqu'a
ce que l'extrémité antérieure du plateau 63 de patte soit dis-
posé au-dessus de la pi&ce 9b verticale du plateau 9 de guidage.
I1 en résulte qu'une surface de guidage menant de la face 63d
de guidage des feuilles de la patte 62 au casier B, par l'inter-
médiaire des plateaux 9 de guidage et des rouleaux R3 et R4
d'éjection fixés au dispositif 8 de déviation, est formée pour
la feuille S. .

En se reportant i la figure 9 le plateau 6 de changement
de direction, auquel il a &té fait référence ci-avant, comprend
deux plateaux 6a et 6b de guidage montés entre la paire de rou-
leaux 5 de chargement et les courroies 7 transporteuses (a 1l'ex-
trémité supérieure du réservoir T). Plus particuliérement, les
plateaux 6a et 6b de guidage guident la feuille S chargée par
les rouleaux 5 de chargement vers les courroies 7 transporteuses
assocides au réservoir T i dépression. Vus de cbté, les plateaux
6a et 6b de guidage sont incurvés et le plateau 6b disposé au
niveau inférieur présente, & sa partie d'extrémité inférieure,
deux piéces 6b' et 6b' recourbées disposées sur le c6té gauche
et sur le codté droit (voir figure 10) . Les piéces 6b' recourbées
sont recourbées dans la direction du plateau 6a de guidage, de
manidre & former une portion 6c inclinde dans le passage défini
entre les plateaux 6a et 6b du guidage, qui devient de plus en
plus &troit & mesure que l'on va vers les courroies 7 transpor-
teuses. '

Un plateau 80 supérieur de guidage est monté en amont
des rouleaux R4 et R4 d'éjection, de manidre & coopérer avec
les plateaux 9 de guidage, en vue de guider la feuille S qui se
déplace en traversant les pattes 62 (non représentées § la figure
9) et le long de la surface du plateau 9 de guidage en direction
des rouleaux R3 et R4 d'éjection.'Le passage de transport de
feuilles est défini par la surface de guidage des feuilles formée
par les pattes 62 et les plateaux 9 et le plateau 80 supérieur
de guidage, et est incurvé de manidére 3 &tre large 3 l'entrée,
mais a devenir de plus en plus étroit progressivement en direc-
tion des rouleaux R3 et R, d'éjection. Des bras 81 s'étendant a
partir des co6tés opposés de la base du plateau 80 supérieur de
guidage, et & cheval sur les rouleaux R3 et R4 d'éjection, sont
montés 3 pivotement par des axes 82 et 82 reliés au plateau 18
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latéral et & la piéce 19b recourbée du plateau 19 de montage
(voir figures 9 et 11). Ainsi le plateau 80 supérieur de guidage

_peut ouvrir et fermer le passage de transport pour la feuille S.

Un guide 83 incurvé en forme de barre ou de tige, dont
1'une des extrémités est montée sur le plateau 18 latéral, est
interposé entre les plateaux 9 inférieurs du guidage et le
plateau 80 supérieur du guidage. Le guide 83 est court et n'at-
teint pas la moitié du chemin compris entre le plateau 18 latéral
et la pi&ce 19a recourbée (voir figures 11 et 12). Le guide 83

-~

est incurvé de maniére 3 faire saillie en direction des courroies

~

7 transporteuses en sa partie centrale et est a distance de
celles-ci & son extrémité telle que vue suivant la direction du
mouvement de la feuille S (voir figures 8 et 11).ou bien sa
partie centrale est disposée & un niveau plus élevé et son extré-
mité de montage est disposée 3 un niveau plus bas, tel que vu
suivant l'autre direction. (voir figure 12);

‘Dans cet agencement, la feuille S provenant d'une section
de fixage de l'image d'une machine de reprographie est chargée
par les rouleaux 5 de chargement sur les courroies 7 transpor-
teuses. La feuille S chauffée pour le fixage de l'image dans la
machine de reprographie tend & s'incurver, mais grice aux pla-
teaux 6a et 6b de guidage, qui guident la feuille S des rouleaux
5 de chargement aux courroies 7 transporteuses, on peut transfé-
rér la feuille S aux courroies 7 transporteuses sans aucun inci-
dent, méme si la feuille S est incurvée. Plus particuli&rement
la portion 6c inclinée étroite du passage pour la feuille a une
largeur de 2 mm environ, en raison du fait qué les piéces 6b'
recourbées font saillie dans le passage, 3 partir du plateau 6b
inférieur de guidage, de sorte gque la feuille S est maintenue
vers le bas sur ses cOtés opposés par les pi&ces 6b' et passe
sur les courroies 7 transporteuses sans provoquer de bourrage.
Comme la feuille S est plané lorsgu'elle passe dans la portion
6c étroite du passage pour les feuilles, & la portion d'extrémité
inférieure de celui-ci, la feuille S peut &tre attirée positive-
ment sur les courroies 7 transporteuses par l'effet du réservoir
T & dépression.

La feuille S transportée par 1es courroies 7 transpor-
teuses est séparée de celles-ci par les pattes 62 qui se trouvent
en position opératoire et est déviée par les plateaux 9 et 80

en direction du casier B prescrit. A cet instant, la feuille S
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tend & se courber & la portion marginale s'é@&tendant vers l'exté-
rieur du réservoir T & dépression. Quand il én est ainsi, la
feuille S est guidée, alors que sa portion marginale est 3 dis-
tance de la surface des plateaux 9 de guidage, de sorte gu'un
bourrage tend & se produire. Mais, en prévoyant un guide 83 in-~
curvé en forme de barre, on &limine cet inconvénient. Plus parti-
culiérement, quand la feuille S est incurvée sur la portion
marginale, cette portion tend 3 s'enrouler comme illustré 3 la
figure 11. Mais, quand le guide 83 incurvé en forme de barre est
en position, le centre de la portion d'extrémité antérieure de
la feuille S vient en contact avec l'extrémité antérieure du
guide 83 et glisse ainsi vers la portion d'extrémité du guide
83, tout en corrigeant la courbure de la feuille S. De cette ma-
niére, on corrige la courbure de la feuille S au fur et 3 mesure
qu'elle se déplace le long du guide 83 en direction des rouleaux .
R3 et R4 d'éjection, si bien que 1l'on peut éviter tout bourrage.
Méme s'il s'en produit un, la feuille S peut &tre retirée faci-
lement. Comme le plateau 80 supérieur de guidage peut ouvrir et
peut fermer le passage pour les feuilles, la feuille S bloquée
dans ce passage peut &étre enlevée facilement en déplagant le
plateau 80 supérieur de guidage, pour le mettre en une position
dans laquelle il ouvre le passage pour les feuilles. Bien que

le guide 83 incurvé en forme de barre soit interposé entre les
plateaux 9 de guidage et le plateau 80 supérieur de guidage, le
guide 83 est monté& sur le plateau 18 latéral et est disposé en
une position tournée vers l'arriére, de sorte qu'il ne gé&ne pas
1'enlévement de la feuille S du passage pour les feuilles.

En se reportant aux figures 5, 7 et 8, sur une portion
du bras 83 s'é@tendant 3 l'extérieur du plateau 18 latéral, est
monté&e une roue dentée G1 engrenant dans une roue dentée G2 in-
termédiaire portée par le plateau 18 latéral. La roue dentée G2
engréne avec une roue dentée G3 motrice qui, comme illustré 3
la figure 5, est sensiblement d'un seul tenant avec un pignon
34 d'entrainement et peut tourner par rapport 3 un manchon 36
d'un embrayage 35 & ressort . La roue Gy dentée motrice comporte
un manchon de méme diamé&tre que celui de 1'é&lément 37 de trans-—
mission et un ressort 38 est passé sur les deux manchons. L'une
des extrémités du ressort 38 est fixée au manchon 36, tandis que

1'autre l'est 3 1l'élément 37 de transmission. Ce dernier est

fixé& & un arbre 39 de sortie pouvant tourner par rapport au
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pignon 34 et & la roue G3 motrice. L'arbre 39 de sortie est accou-~
plé. a un arbre 41 d'entrée d'un embrayage 40 €lectromagnétique
monté sur le plateau 19 de montage et ayant un arbre 42 de sortie
auquel est fix& un pignoi'43. Au canal Cs.est fixée une chafine
44 destinée a déplacer le dispositif 8 de déviation le long du
canal, le pignon 43 engrenant dans la chaine 44 (voir figure 5).

En se reportant aux figures 7 et 8, des pignons fous
45 et 46 sont monté&s sur le plateau 18 latéral et disposés au-
dessus et en-dessous, respectivement, du pignon 34 d'entrainement.
Comme représenté&, le brin inférieur de la chaine 31 passe sur le
pignon fou 45, le pignon fou 34 et le pignon fou 46, dans 1l'ordre
indiqué. Pendant le fonctionnement du systéme 1 de classification
de feuilles, la roue G3 dentée motrice tourne toujours dans le.
sens des aiguilles d'une montre & la figure 7, en méme temps
que le pignon 34 moteur. ' e

A la périphérie extérieure du manchon 36, sont ménagées
des gorges 36a au nombre de n, disposées chacune dans 1'une des
positions obtenues en divisant la périphérie extérieure en n -
parties. Une biellette 47 a une extrémité 47a antérieure
qui peut coopérer et ne Eiﬁéiéoopérer avec l'une des gorges 36a,
telle que représentée 3 la figure 7. La commande de 1'extrémité
47a antérieure de la biellette 47 l'amenant 3 coopérer ou & ne
plus coopérer avec l'une des gorges 36a, est effectude 3 1'aide
d'un solénoide 48 mont& sur le plateau 18 latd&ral. Quand le
solénoide 48 est désexcité, 1l'extrémité 47a antérieure de la
biellette 47 coopére avec l'une des gorges 36a, sous l'action
d'un ressort, non représenté, du solé&noide 48 qui empéche le ]
manchon 36 de tourner. Inversement, guand le solénoide 48 est
excité, un plongeur du solénoide 48 est déplacé vers le bas i
l'encontre de la force &lastique du ressort non représenté et -
du solénoide 48, de sorte que l'extrémité 47a antérieure de la
biellette 47 vient dans la gorge 36a du manchon 36, ce qui per-
met au manchon 36 de tourner librement. Quand le manchon 36
tourne dans la méme direction que la roue dentée G3 motrice,
comme illustré 3 la figure 7 (c'est-&-dire dans le sens des
aiguilles d'une montre), ou quand le solénoide 48 est excité,
1l'embrayage 35 & ressort entre en action au fur et 3 mesure que
le ressort 38 se bande, afin de transﬁettre le mouvement de la

roue G3 dentée motrice & l'arbre 39 de sortie par l'intermédiaire
du ressort 38 et de 1'&lément 37 de transmission. Lorsque
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1'embrayage 40 est électromagnétique et est mis en action, la
rotation du pignon 34 d'entrainement est transmise au pignon 43.
Comme le pignon 43 engréne dans la chaine 44, le dispositif 8

de déviation commence i descendre en &tant guidé par l'axe 12

de guidage et le canal 43 le long de la chaine 44 fixée au

canal C3. Le mouvement descendant du dispositif 8 de déviation
peut &tre interrompu en désexcitant le solénoide 48. Ceci améne
l'extrémité 47a antérieure de la biellette 47 & venir dans une
gorge 46a du manchon 36, afin d'interrompre la rotation de ce
manchon 36 de maniére 3 ce que l'embrayage 35 & ressort soit
mis dans une position dite de patinage. Ainsi, la transmission
du mouvement de la roue G3 motrice & l'arbre 39 de sortie est
interrompue, ce qui interrompt le mouvement descendant du dispo-
sitif 8 de déviation. En excitant et en désexcitant le solénoide
48, il est possible d'obtenir un mouvement descendant intermit-
tent du dispositif 8 de déviation, de sorte que le mouvement du
dispositif 8 de déviation peut &tre commandé correctement, ce
qui permet au dispositif 8 de s'arréter en des positions corres-
pondant au casier B se trouvant sous la forme d'une pluralité

de couches. La distance comprise entre deux biellettes adjacen-
tes venant dans des gorges 36a du manchon 36 correspond & la
distance comprise entre deux casiers B adjacents. Ainsi, quand
le solénoide 48 est désexcité, l'extrémité 47a antérieure de la
biellette 47 vient automatiquement dans 1l'une des gorges 36a du
manchon 36, sous l'effet du ressort du solénoide 48. En synchro-
nisant le retrait de l'extrémité 47a antérieure de la biellette
47 de la gorge 36a de telle maniére qu'il se produise immédiate-
ment aprés que l'extrémité postérieure de la feuille S quitte
les rouleaux R3 et R4 d'éjection, il est possible'de déplacer
automatiquement le dispositif 8 de déviation vers le bas d'une
distance correspondant & 1l'é&cartement compris entre les casiers
B chaque fois que la feuille S est reldchée par les rouleaux

R3 et R
au casier B suivant immédiatement. Dans cette variante, un dé-
tecteur 76 (voir figure 6) pour détecter le reldchement de
l'extrémité postérieure de‘la feuille S par les rouleaux Ry et

4 d'éjection, pour l'amener en une position correspondant

R, d'éjection, est prévu en vue de produire un signal permettant
d'effectuer la commande de l'excitation et de la désexcitation
du solénoide 48.

Quand l'envoi de la feuille S au casier B le plus bas
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est terminé, il est satisfait 3 la répartition des feuilles
telle que prévue auparavant par l'opérateur. Ceci réalisé, il
se produit un signal et le solénoide 48 est désexcité de maniére
a 8tre prét pour un mouvement ascendant du dispositif 8 de
déviation. Le signal permettant de faire monter le dispositif
de déviation dCbraye 1'embrayage 40 &lectromagnétique, ce qui -
désaccouple l'arbre 41 d'entrée et 1l'arbre 42 de sortie. Le o
signal qui fait monter le dispositif de déviation excite aussi
un autre solénoide 49 sur le plateau 18 latéral, gqui &tait jus-
gqu'ici désexcité (alors que le dispositif 8 de déviation
s'abaisse). ,

Le solénoide 49 a un plongeur relié& 3 une biellette 50
(bras d'arrét) qui se déplace en méme temps que le plongeur
va et vient. L'extrémité inférieure de la bielleﬁte,SO est fixée
par des vis 3 la périphérie d'un manchon 52 de 1l'embrayage 51 & -
ressort en vue de déplacer le dispositif 8 de déviation vers le
haut. L'embrayage 51 3 ressort a un arbre d'entrée représenté
en 52 & la figure 5, et formant un tout avec le pignon 54.
L'embrayage 51 3 ressort a un arbre 59 de sortie fixé au plateau
18 latéral et empéché de tourner. Des pignons 55 et 56 fous sont 7
montés sur le plateau 18 latéral en des positions au-dessus et
en-dessous du pignon 65 moteur et un brin supérieur de la chaine
31 passe sur le pignon 55, le pignon 54 et le pignon 56. Le
pignon 65 moteur tourne toujours dans le sens des aiguilles

- ~

d'une montre, & la figure 7. L'embrayage 51 & ressort est tel

"que, quand le manchon 52 tourne dans le sens des aiguilles

-~

d'une montre 3 la figure 7, d'un angle prescrit, l'arbre 53 d'en-
trée et l'arbre 59 de sortie sont accouplés et, qguand le manchon
52 tourne dans le sens inverse des aiguilles d'une montre, il
se produit un patinage et l'arbre 53 d'entrée et l'arbre 59 de
sortie sont dé&saccouplés. Aprés excitation du solé&noide 49, la
biellette 50 fait tourner le manchon 52 dans le sens des aiguilles
d'une montre, de maniére a accoupler'l'arbre 53 d'entrée et
l'arbre 59 de sortie. Comme on l'a dé&ja dit, 1l'arbre 59 de sor-
tie est fix& au plateau 18 latéral et est empé&ché de tourner,
de sorte que la chaine 31 est freinée par le plateau 18 latéral
et que le dispositif 8 de déviation s'éléve, la chaine 31 étant
guidée par l'axe 12 de guidage et par le canal 41.

Si 1'on n'avait pas prévu l'embrayage 40 &lectromagnéti-

gue, le pignon 43 engrenant dans la chaine 44 serait entrainé
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en rotation 3 force lorsque le dispositif 8 de déviation se
déplace vers le haut, et la rotation du pignon 43 se transmet-
trait par l'arbre 39 de sortie & 1'élément 37 de transmission.

I1 en résulterait que le ressort 38 se casserait. Si le ressort
38 n'était pas cassé&, le dispositif 8 de déviation ne pourrait
pas s'é@lever. Quoi qu'il en soit, l'embrayage 40 &lectromagné-
tique est destiné 3 éliminer cet inconvénient et joue un rdle
important parce que l'arbre 42 de sortie et l'arbre 41 d'entrée
doivent é&tre désaccouplés quand le dispositif 8 de déviation

se déplace vers le haut. Apré&s que le dispositif 8 de déviation

a atteint la limite sup&rieure de son mouvement, un interrupteur
de fin de course, non représenté, produit un signal d'abaissement
du dispositif de déviation qui dé&sexcite le solénoide 49, et

fait que l'embrayage 51 3 ressort patine. Le signal d'abaisse-
ment du dispositif de déviation met aussi 1'embrayage 40 &lectro-
magnétique en position d'embrayage et la détection de 1'extré-
mité postérieure de la feuille S par le détecteur excite le
solénoide 48, ce qui permet au dispositif 8 de déviation de se

-

déplacer vers le bas, tout en s'arrétant & des positions dont
chacune correspond & l'un des casiers B de réception des feuilles.
Au dispositif 8 de déviation est reli& un contrepoids
77 (voir figure 5) de maniére 3 ce que le poids du dispositif
8 soit sensiblement nul et que le mouvement vers le bas du dis-
positif sous l'action de la gravité ne se produise pas gquand
il s‘arréte au cours de son mouvement descendant ou ascendant.
En se reportant 3 la figure 7, un bras 67 fait saillie
du plateau 18 latéral en une position intermédiaire entre le
plongeur du solénoide 49 et l'embrayage 51 & ressort, et sur
ce bras est montée 3 pivotement une portion intermédiaire d'un
bras 68 ayant, 3 l'une des extrémités, une portion 68a en forme
de L en contact glissant avec une portion intérieure supérieure
d'un bras 50 d'arrét, et ayant 3 1l'autre extrémité une portion
69 entaillée pouvant pivoter autour d'un axe 67 quand le
solénoide 49 est excité pour déplacer le dispositif 8 de dévia-
tion vers le haut. Un axe 71 traversé le plateau 18 latéral en

-~

une position intermédiaire, entre l'embrayage 35 & ressort et

le pignon 46 fou, et est monté & rotation par un palier 72
(figure 5) monté dans le plateau 19 de montage. A 1l'extrémité,

se trouvant & l'extérieur du plateau 18 latéral, de 1l'axe 71 est
montée l'extrémité d'un arbre 70, dont l'autre extré&mité peut
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pivoter dans l'entaille 68b du bras 68 et est sollicité par

la force élastique d'un ressort 69 pour faire tourner 1l'axe 71
dans le sens des aiguilles d'une montre, i la figure 7. A
1l'extrémité, se trouvant 3 1'intérieur du plateau 18 latéral,
de l'axe 71, est monté& un bras 73 s'étendant obliquement vers
une position intermé&diaire en£re les brins paralldles verticaux
des courroies 7 transporteuses. L'extrémité antérieure du bras
73 porte le poussoir 66 qui vient en contact avec la surface
64a du plateau 64 de came. de la patte 62. Dans la variante
illustrée, le poussoir 66 affecte la forme d'une tige faisant

-~

saillie dans la direction opposée 3 celle de l'axe 71 du bras

73 et  un galet 75 monté& i rotation (voir figures 5 et 8).
Ainsi,'aprés excitation du solénoide 49 afin de mouvoir le dispo~
sitif 6 de déviation vers le haut, le bras 50 d'arrét est tiré
dans la direction d'une flé&che B § 1la figure 7, et le bras 68
tourne d'un angle prescrit dans le sens des aiguilles a'une
montre & la figure 7, autour de l'axe 67, tandis gue la portion
68a en forme de L glisse le long de la face intérieure du bras

50 lorsque celui-ci bascule. Le bras 70 fait tourner 1l'axe 71 en

~

sens inverse des aiguilles d'une montre i la figure 7, et 1le
bras 73, fixé& & 1'axe 71, tourne aussi en sens inverse des
aiguilles d'une montre & la figure 7; Il en résulte que le pous-
soir 66 s'éloigne de la surface 64a de came de la patte 62.

Dans 1l'agencement mentionné& ci-dessus, 1l'embrayage 40
électromagnétique est embrayé et le solénoide 49 destinéd 3
€lever le dispositif 8 de déviation est désexcité quand le dispo-
sitif 8 de déviation est abaissé. Ainsi, le poussoir 66 est main-
tenu en une position dans 1aqué11e il est en contact avec la
surface 64a de came de la patte 62 et quand le dispositif 8 de
déviation s'arré&te dans une position prescrite en face du
casier B, les pattes 62 associées au casier B sont mises dans
une position opératoire dans laquelle elles font saillie au-
dela des surfaces de transport des feuilles des courroies 7
transporteuses. Ainsi, la feuille S transportée par les courroies
7 transporteuses est-elle déviée par les pattes 62 se trouvant
en position opératoire, et est &jectée par les plateaux 9 de
guidage et les rouleaux Ry et R4 d'éjection sur le casier B.

-~

Aprés détection de 1'&jection de la feuille S i 1'aide d'un

détecteur 76, le solénoide 48 destiné 3 abaisser le dispositif

8 est excité pendant une durée trés bréve, de sorte que
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-

l'embrayage 35 3 ressort est embrayé et que la forcermotrice

de la chaine 31 est transmise auxpignons 43 qui se déplacent
vers le bas, tout en tournant en engrenant dans la chaine 44,

ce qui fait se déplacer vers le bas le dispositif 8 de déviation.
L'extrémité 47a antérieure de la biellette 47 ou bras d'arrét
qui cesse de coopérer avec l'une des gorges 36a du manchon 36,
guand le solénoide 48 est excité temporairement, est mise en
contact avec la périphérie du manchon 36 dé&s que le solénoide

48 est désexcité, et vient dans la gorge 36a suivante quand le

-~

manchon 36 tourne, de maniére & empécher le manchon 36 de tour-
ner davantage. Ceci entraine le débrayage de l'embrayage 35 a
ressort et permet au. pignon seul de tourner fou autour de
1'arbre 39,de sorte que le dispositif 8 de déviation s'arréte
en une position prescrite correspondant au casier B suivant.
Comme le dispositif 8 de déviation se déplace vers le bas, le
poussoir 66 cesse de coopérer avec la surface 64a de came du
plateau 64 de came de la patte 62 correspondant au casier B
précédent, de sorte que les pattes 62 se retirent sous l'effet
de leur propre poids, en une position non opératoire &loignée
des surfaces de transport des feuilles des courroies 7 trans-—
porteuses.

Quand les feuilles ont &té réparties & tous les casiers
ou & un nombre prescrit de casiers B, un signal de commande est
fourni, qui fait débrayer 1l'embrayage 40 &électromagnétique et
excite le solénoide 49 afin de déplacer le diépositif 8 de

-

déviation vers le haut. Ceci fait embrayer l'embrayage 51 &
ressort et solidarise le pignon 54 & 1l'arbre 59 fixe de maniére
3 en empécher la rotation, de sorte que le dispositif 8 de dé-
viation se déplace vers le haut au fur et & mesure que la chaine
31 s'éleve.

Dés que le solénoide 49, destiné & déplacer le dispositif
8 de déviation vers le haut, est excité, le poussoir 66 est
éloigné de la surface 64a de came du plateau 64 de cames de la
patte 62, et toute collision du poussoir 66 sur ile plateau 64
de cames est &vitée, de sorte qu'il ne se produit pas de bruit
quand le dispositif 8 de déviation s'éléve.

Un interrupteur de finrde course, non représenté, détec-
te l'arrivée du dispositif 8 de déviation en une position corres-
pondant au casier B le plus élevé et produit un signal qui

désexcite le solénoide 49 et fait débrayer, par l'intermédiaire



10

15

20

25

30

35

40

22 , ' 2466414

de l'embrayage 51, & ressort. Ainsi, le pignon 54 tourne fou
et le mouvement vers le haut du dispositif 8 de déviation est
interrompu. Pour effectuer un entretien et une'réparation,
1l'opérateur interrompt l'alimentation en courant du systéme 1
de classification de feuilles. Ceci débraye 1l'embrayage 40
€lectromagnétique et les embrayages 35 et 51 3 ressort, ce qui
permet de déplacer manuellement le dispositif 8 de déviation
vers le haut ét vers le bas. Dans ce cas, le pouséoir 66 est en
une position dans laquelle il peut venir en contact aveé la sur-
face 64a du plateau 64 de came de la patte 62. Mais le plateau
64 de came est conformé de maniére & ce que, quand le poussoir
66 se déplace vers le haut, le plateau 64 de came: ne gé&ne pas
le mouvement du poussoir 66. C'est pourquoi l'on peut déplacer
vers le haut ou vers le bas, comme on le souhaite, trés facile-
ment le dispositif 8 de déviation.

Suivant l'invention, seules les pattes 62 de déviation
des feuilles, qui sont nécessaires pour dévier la feuille S
sont mises en une position opératoire par .le mouvement descen-
dant du dispositif 8 de déviation, tandis que les autres pattes
de séparation sont mises positivement en desrpositions non
opératoires, de maniére 3 rendre minimum le risque d'un mauvais
fonctionnement. Quand le dispositif 8 de déviation est déplacé
vers le haut pendant que le systéme 1 de classification de '
feuilles fonctionne, les~inconvénients de l'art antérieur tenant
au fait que le plateau de came ' et le contacteur pour déplacer
les pattes produisent du bruit, puisqu'ils entrent continuelle-
ment en collision, et que la longévité des piéces est .abrégée,
peuvent &tre &liminés. Comme le dispositif 8 de déviatiéﬁ peut
étre déplacé manuellement, apré&s que 1l'opérateur a interrompu
1l'alimentation eri courant du syst&me de classification de
feuilles, l'entretien et la réparation peuvent &tre facilités.

Le plateau de came de la patte destiné & déplacer
celle-ci pour la mettre en position opératoire et en position
non opératoire n'a pas a &tre prévu pour toutes les patte , et
on peut prévoir seulement un plateau de came pour un bras
supportant plusieurs pattes pouxr un casier. De méme, il n'est
pas'néceésaire que le platéau de came soit prévu d'un seul
tenant sur un c6té& opposé @ la surface de guidage des feuilles
de la patte, comme on 1l'a décrit dans le mode de réalisation

précédent, et on peut prévoir une came sous la forme 4'une
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entité distincte indépendante de la patte. Au lieu de la patte
se trouvant normalement en position non opératoire sous l'effet
de son propre poids, on peut utiliser uh ressort de traction
pour solliciter la patte et la faire revenir en la position non
opératoire. La chaine 44 et le pignon 43 peuvent &tre remplacés
par un agencement d pignon et crémaillére.

Les figures 13 et 14 illustrent une variante de 1'inven-
tion qui se distingue de celles illustrées aux figures 3 3 12,
en ce que le rouleau R3 supérieur d'éjection du dispositif 8
de déviation a un plateau 80 supérieur de guidage ayant une
surface incurvée sensiblement de la méme dimension qu'un quart
de cercle, qui coopé&re avec le rouleau R4 inférieur d'éjection,
lequel est constitué d'une matidre plastique déformable. Quand
la feuille est séparée par les pattes 62 des courroies 7 trans-
porteuses et déviée le long du plateau 9 de guidage et intro-
duite entre le plateau 80 supérieur de guidage et le rouleau R4
d'éjection, celui-ci est déformé d'une quantité correspondant i
1'épaisseur de la feuille S, ce qui permet la prise de cette

feuille S et son &jection. Dans cette variante, la patte 62°'

~

séparant les feuilles est conformée de manidre 3 ce que le pla-
teau 63 de patte et le plateau 64 de came. s'Gtendent des deux
cOtés de l'axe 60. Les trous h ménagés dans les courroies 7
transporteuses sont ronds.

Quand le besoin se fait sentir de remplacer les courroies

7 transporteuses, ou de visiter ou de réparer 1'embrayage 40 .

électromagnétique aprés un service prolongé, le systdme de
classification de feuilles suivant l'invention peut s'accommoder
de cette situation sans aucune difficulté. Quand un tel besoin
se fait sentir, on enléve d'abord un couvercle 57 arridre (voir
figure 3) du bati principal du systéme, pour mettre 3 découvert
le dispositif 10 de guidage des feuilles. Puis on dévisse les
vis fixant les piéces 15a et :15b au bati 160 et on retire ces
piéces 15a et 15b pour faire pivoter le dispositif 10 de guidage
des feuilles et le dispositif 8 de déviation autour de l'axe 14.
On enléve ensuite la console 21 du plateau 19 demontage
en méme temps que le rouleau 22, et on pousse la portion 19b
recourbée dans la direction opposée, pour faire pivoter le dispo-
sitif 8 de déviation autour de l'axe 12. Ainsi, le dispositif 8
de déviation est écarté du dispositif 10 de guidage des feuilles.

Lorsque l'on enléve les courroies 7 transporteuses, celles-ci,
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qui sont en matidre &lastique, peuvent &tre séparées facilement
du dispositif 10 de guidage des feuilles en les dilatant et
en les faisant passer le long de la piéce 15a gui est maintenant
une extrémité libre. On peut remonter les courroies 7 par le
processus inverse. L'entretien de 1'embrayage 40 &lectromagné-
tique des pidces qui lui sont associées des plateaux 9 de guida-
ge'et des r_ouleauxrR3 et R4 d'éjection peut &tre effectué facile-
ment parce que l'on a accés direct 3 ces parties, 3 la main ou
d 1l'aide d'un outil, et que 1l'on peut donc y effectuer facilement
une visite, une réparation ou un remplacement. Le dispositif 8
de déviation et le dispositif 10 de guidage des feuilles peuvent
étre remis en leurs positions d'origine, aussi facilement '
qu'ils en ont &té enlevés. Plus particuliérement, ils sont dépla=-
cés suivant un mouvement de pivotement dans une direction opposée
a la direction dans laquelle ils sont,déplacésrquand on les
enléve de leur position d'origine. Ensuite, on monte la console
21 sur le plateau 19 de montage et 1l'on visse. les pié&ces 15a
et 15b sur le bati 160. La durée nécessaire i cette opération
est trés bréve.

Le guide 83 en forme de barre, dont une portion centrale
s'étend vers l'avant dans la direction dans lagquelle la feuille
S est transportée, tandis qu'une portion d'extrémité est 3
distance de cette direction, permet de transporter la feuille S
sans aucune difficult&, m@me si celle-ci s'est incurvée sur le
bord. La feuille S peut donc &tre transportée sans heurts et
sans provoquer un bourrage.

Le plateau 80 supérieur de guidage destiné i guider 1la
feui}le S reldchée par les courroies 7 transporteuses, en vue
de l'amener aux rouleaux R, et R4 d'éjection, peut ouvrir et
peut fermer le passage pour les feuilles. Méme s'il se produit
un bourrage, la feuille S peut &tre enlevée facilement du
passage pour les feuilles en déplacant le plateau 80 supérieur
de guidage, de sorte que l'on peut remédier promptement i un
bourrage.

L'entretien de toutes les pidces du systéme de classifi-
cation de feuilles peut &tre effectud facilement. En outre,
dans le cas oll il se produit un bourrage dans les rouleaux R3
et R4 d'éjection, dans les plateaux 9 inférieurs de guidage,
etc., cet incident peut &tre &liminé facilement.

Le systéme de classification de feuilles décrit ci~dessus
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est muni d'une pluralité de jeux de pattes 62 disposés en des
positions correspondant & une pluralité de casiers B, les pattes
62 étant normalement en une position non opératoire, et un dis-
positif 8 de déviation incorporant le mécanisme pour mettre
les pattes en une position opératoire. Le concept technique
suivant lequel le dispositif 10 de guidage des feuilles et le
dispositif 8 de déviation sont ouverts et fermés facilement,

le concept technique de prévoir un guide 83 en forme de barre

en vue d'éviter que la feuille S ne s'incurve au bord, et le
concept technique de déplacer le plateau 80 supérieur de guidage
pour ouvrir et pour fermer le passage des feuilles, peuvent
s'appliquer dans d'autres types de systémes de classification.

En se reportant aux figures 15 & 24, on va décrire une
variante de l'invention. Les pié&ces semblables 3 celles repré-
sentées dans la variante déji décrite portent le mé&me numéro de
référence.

A la figure 15, la feuille S chargée dans le systéme 1
de classification de feuilles se déplace sensiblement horizonta-
lement en passant dans une paire de rouleaux 3 de chargement,
dans une paire de plateaux 4 de guidage et dans une paire de
rouleaux 5 de chargement, comme indigué par une ligne en tirets.
Aprés que la direction de la feuille a &été& modifiée par le pla-
teau 6 de changement de direction, de la direction horizontale
3 la direction verticale, la feuille S est attirée par des cour-
roies 7 transporteuses sans fin disposées verticalement, de ma-
nidére que leurs brins verticaux se déplacent parallélement, et
est envoyée au dispositif 8 de déviation. La feuille S est dé-
viée au fur et & mesure gu'elle se déplace le long de la surface
incurvée des plateaux 9 de guidage, ménagés dans le dispositif
8 de déviation, de mani&re i &tre envoyée a la surface By de
réception des feuilles d'un casier B.

En se reportant 3 la figure 16, le dispositif 10 de
guidage des feuilles comprend des pi&ces 13a et 13b recourbées
sensiblement en forme de U, dont les extrémités opposées sont
fixées 4 l'axe 14 vertical monté pivotant sur le bati du systéme
1 de classification de feuilles. Ainsi, le dispositif 10 de
guidage des feuilles peut pivoter autour de l'axerl4, comme le
montrent les figures 16 et 20. Le dispositif 10 de guidage des
feuilles comprend'aussi des pi&ces 15a et 15b recourbées en

forme sensiblement de L, qui sont fix&es & l'autre extrémité
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de ce dispositif. En position fermée, le dispositif 10 de gui-
dage des feuilles est vissé& au bati 160 principal du systéme,
comme décrit en référence 3 la figure 15,-afin de permettre -
d'effectuer une opération de classification des feuilles.

La pi&ce 13a, recourbée en forme de U, et celle 15a,
recourbée en forme de I, sont fix&es aux portions 16a et 16b
recourbées ménagées aux extrémités opposées du support 16 supé-
rieur respectivement. De méme, la pi&ce 13b recourbée en forme
de U et celle 15b recourbée en forme de L sont fixé&es aux portions
17a et 17b recourbées aux extrémités opposées du support 17 in-

férieur, respectivement (voir figure 17). L'axe 12 supportant le

-

dispositif 8..de déviation, est fixé& & une partie du support 16

-~

supérieur se trouvant au voisinage de la portion 16a et & une
portion du support 17 se trouvant au voisinage de la portion

17b du support 17 inférieur. Le dispositif 8 de déviation com-
prend le plateau 18 latéral, le plateau 19 de montage fixé par
l'une de ses extrémités au plateau 18 latéral, et s'étendant lon-
gitudinalement par rapport au support 7 supérieur, lorsqu'il est

assemblé, ainsi que diverses piéces fixées au plateau 18 latéral

-et au plateau 19 de montage. Le plateau 19 de montage, ou une

partie de celui-ci au voisinage du plateau 18 latéral, porte

~

le palier 20 supportant 3 glissement l'axe 12.

La console 21 est monté&e de maniére amovible 3 l'autre
extrémité du plateau 19 de montage et porte le rouleau 22 {(voir
fﬁgures 17 et 19). Le rouleau 22 est disposé contre l'arriére du
canal C1 gui est 1'un des canaux Cl, C2 et C3 fixés entre les
supports 16 et 17 quand la console 21 est montée. -

Comme le représente la figure 19, le rouleau 23 est
disposé dans une position correspondant au rouleau 22, le canal

-

Cl étant interposé entre eux. Le rouleau 23 est monté 3 l'aide

d'un palier 19a formé en courbant une portion du plateau 19 de

montage. Les rouleaux 22, 23 sont maintenus en contact léger
avec le canal Cl et ont pour fonétion, en méme temps que le
palier 20, de guider le dispositif 8 de déviation lorsque celui-
ci s'éleve. )

Le réservoir T 3 dépression est fixé entre les supports
16 et 17 en utilisant le canal C2 gui se trouve entre eux. La
feuille S, dont la direction du mouvement est modifiée par le
plateau 6 de changement de direction, de l'horizontale i 1la
verticale descendante, est attiré sur les courroies 7 transpor-
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teuses par l'effet du réservoir T 3 dépression, de sorte que
la feuille S peut &tre déplacée vers le bas le long des cour-
roies 7 transporteuses sans &tre entrainée par la force de gra-
vité jusqu'd ce qu'elle ait atteint le dispositif 8 de déviation.
Des bords d'extrémité recourbés des canaux Cyr C2 et C; sont
disposés au méme niveau que les faces 24 et 25 en saillie du
réservoir T, de manidre 3 supporter la feuille S en plusieurs
points et & la maintenir plane en évitant toute courbure de
celle-ci alors qu'elle se déplace vers le bas. R
On décrit maintenant l'agencement du dispositif 8 de
déviation. Une pluralité de pattes 9 de guidage sont montées 3
distance les unes des autres sur le plateau 19 de montage et sont
disposées verticalement. Comme le montre la figure 22, une por-
tion 9al d'extrémité initiale supérieure d'une surface 9a incur-
vée de chaque patte 9 de guidage est disposée en-dessous d'une
surface CF d'extrémité d'une courroie du canal Cl (C2 et C3).
Grdce 3 cet agencement, la feuille S se déplacant vers le bas,
en étant guidée par la surface CF d'éxtrémité recourbée, est
transférée sans heurts § la surface 9a incurvée et déviée dans
la direction d'une flé&che E tout en se déplacant le ldng de la
surface 9a incurvée, de manidre & &tre prise par les rouleaux
R3 et R4 d'éjection tournant en contact 1'un avec l'autre, de
fagon 3 é€jecter la feuille S dans la direction d'une fl&che K.
Un casier B de réception des feuilles est disposé dans la direc-—
tion de la fléche K de maniére 3 ce que la feuille S soit en-—
voy&e d peu prés paralld&lement 3 la surface Bl de réception des
feuilles du casier B.

~

L'arbre 39 de sortie de l'embrayage 35 3 ressort est
accouplé & l'arbre 41 d'entrée de l'embrayage 40 &lectromagné-
tique monté& sur le plateau 19 de montage, et l'arbre 42 de sor-
tie de l'embrayage 40 électromagnétique est solidaire d'un
pignon 43'. Une chaine 44' est fixée 3 une cavitd du canal C3
et s'étend verticalement, la chaine 44' passant sur le pignon
43' (voir figures 22 et 23).

. Quand le solénoide 48 est désexcité, l'extrémité anté-
rieure de la biellette 47 presse, sous l'action d'un ressort
48a, la périphérie du manchon 36 et vient dans 1'une des gorges
destinée & la recevoir, ce qui emp&che la rotation du manchon
36. Quand le solénoide 48 est excité, le plongeur du solénoide

48 est déplacé vers le bas i 1l'encontre de la force élastique
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du ressort 48a, de sorte que la bieliette 47 cesse de venir
dans la gorge & la périphérie du manchon 36, ce qui permet 3 ce
dernier de tourner librement.

On fait 1'hypoth&se que 1l'embrayage 40 electromagnethue
est embrayé. Le dispositif 8 de déviation lui-méme commence &
se déplacer vers le bas, tout en &tant guidé par l'axe 12 et -
par le canal C3, par rapport & la chaine 44°* fix&e au canal Cé.
Le mouvement descendant du dispositif 8 de dé&viation peut étre
interrompu en désexcitant le sélénoide 48. En commandant le
fonctionnement du solé&noide 48, en 1l'excitant et en le désexci-
tant comme on le souhaite, on peut abaisser par intermittence
le dispositif 8 de déviation. »

Lorsque l'envoi de la feuille S dans le casier B le plus
bas est achevé&, un signal d'élévation du dispositif de déviation
est engendré et le solénoide 48 est désexcité afin de préparer
le mouvement vers le haut du dispositif 8 de déviation. Le
signal d'élévation du dispositif D de déviation débraye 1'embraya-
ge 40 &lectromagnétique, ce qui désaccouple 1l'arbre 41 d'entrée
et 1l'arbre 42 de sortie. Le signal d'é&}é&vation du dispositif de
déviation excite aussi le solénoide 49 monté& sur le plateau 48
latéral afin de déplacer vers le haut le dispositif 8 de dévia-
tion qui est resté désexcité, tandis que le dispositif 8 de
dev1at10n s'élevait. Le solénoide 49 a un plongeur reli& 3 la
biellette 50 (bras d'arrét). T T T i

Des pignons 55 et 56 fous sont montés sur le plateau
18 latéral en des positions au-dessus et en—dessous du pignon
54 moteur respectivement. Un brln supérieur normalement de la
chaine 31 passe sur le pignon 56, le pignon 54 et le pignon
55, dans 1'ordre indiqué. Le pignon 54 tend toujours 3 tourner
dans le sens inverse des aiguilles d'une montfe d la figure 21.
Lorsque le solénoiIde 49 est excit&, la biellette 50 fait tourner
le manchon 50 dans le sens des aiguilles d'une montre-afin
d'accoupler l'arbre d'entrée et 1'arbre de sortie de 1°' embrayage
45 & ressort. Ainsi, le dispositif 8 de déviation est~il guidé
par l'axe 12 et le canal 41 dans son mouvement ascendant avec
la chaine 31! Apré&s que le dispositif 8 de déviation a atteint
1l'extrémité la plus &levée de sa course, un interrupteur de’
fin de course détecte son arrivée au sommet et fournit un signal
d'abaissement du dispositif de déviation.

-

L'enlévement du couvercle 57 se trouvant 3 1l'arridre
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(figure 15) du bati du syst@me de classification de feuilles

-

met a4 découvert le dispositif 10 de guidage des feuilles comme
illustré i la figure 19. On dévisse des vis 58 fixant les piéces
15a et 15b au bati 160 et on tient 3 la main ces piéces 1lba et
15b et on les déplace dans la direction d'une fléche J. On fait
pivoter le dispositif 10 de guidage des feuilles et le disposi-
tif 8 de déviation autour de l'axe 14, vers une position
d'ouverture. ,

On enléve ensuite la console 21 du plateau 19 de montage
en méme temps que lé.rouleau 22 et on pousse la portion 19b
recourbéde dans la direction de la fléche B opposée a la direc-
tion de la fléche J. Ceci fait pivoter le dispositif 8 de dévia-
tion autour de l'axe 12 et 1'améne 3 distance du dispositif 8
de guidage de feuilles. Les figures 16 et 20 montrent les résul-
tats de ces opérations.

La figure 24 illustre une variante suivant laquelle le
plateau 80 supérieur de guidage peut pivoter autour de l'axe
82 par rapport i la patte 9 de guidage. La figure 24 montre
également en pointillés le guide 83 en forme de barre. Le guide
80 supérieur et le guide 83 en forme de barre ont &té décrits
en référence aux figures 9 & 14, de sorte qu'il n'apparait pas

-

nécessaire de les décrire 3 nouveau.
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REVENDICATIONS )
1. Systéme de classification de feuilles, comprenant :

- uné pluralité de casiers superposé&s suivant une
relation spatiale d&terminée ;

- un dispositif de guidagé des feuilles incorporant
des courroies transporteuses de feuilles disposées: verticale-
ment le long d'une extrémité d'entrée des casiers ;

- une pluralité de jeux de pattes de séparation des
feuilles disposé&s en une pluralité de couches le long des cour-
roies transporteuses de feuilles, chaque jeu &tant en une posi-
tion correspondant 3 l'un des casiers ; et

- un dispositif de déviation déplacé verticalement

par ce dispositif de guidage des feuilles, le long des courroies

transporteuses de feuilles, le mouvement vertical de ce disposi- _ ___

tif de déviation amenant successivement la pluralité de jeux de
pattes de séparation des feuilles en une position opératoire en
vue de dévier des feuilles transportées par ces courroies trans-
porteuses vers les casiers respectifs pour qu'elles y soient
regues, caractérisé en ce qu'il comprend : 7

- une pluralité de cames opérant comme un tout avec
les pattes de séparation de feuilles, en vue de déplacer cellés-
ci,l’une au moins des cames &tant associ&e 3 un jeu des pattes ;

- un contacteur monté& dans le dispositif de déviation
et venant en et hors de contact avec les cames afin de déplacer
les pattes entre une position opératoire et une position de
non fonctionnement ; '

~ des moyens pour ramener les pattes tendant en tous
temps 3 les mettre en position de non fonctionnement ; et

- - un solénoide destiné& 3 actionner un mécanisme

déplacant le dispositif de déviation vers le haut, le contacteur
étant en contact avec l'une des cames pour déplacer les pattes
et le solénoide déplacant le dispositif de déviation vers le .

~

haut fonctionnant de maniére & actionner le mé&canisme pour dé-
placer vers le haut le dispositif de déviation et & maintenir le
contacteur en une position &loignée de celle dans laguelle il
est en contact avec la came déplagant'la patte. .

2. Systéme suivant la revendication 1, caractérisé en
ce que le dispositif de déviation et le dispositif de guidage
des feuilles peuvent &tre montés 3 pivotément autour de 1l'une

des extrémités d'un corps principal du systéme de classification
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de feuilles, et le dispositif de déviation peut étre monté 3
pivotement autour de l'une des extrémités du dispositif de
guidage des feuilles.

3. Systéme suivant la revendication 1 ou 2, caractérisé
en ce que le dispositif de guidage de feuilles comprend en outre
un réservoir 3 dépression d'une dimension telle qu'il s'étend
au moins suivant 1'étendue des casiers disposés verticalement
en une pluralité de couches, et les courroies transporteuses de
feuilles se déplacent suivant des brins verticaux paralléles
entourant ce réservoir i dépression. 7

4. Systéme suivant la revehdication 1 ou 2, caractérisé
en ce que le dispositif de déviation comprend une paire de rou-
leaux d'éjection disposés 3 une extrémité d'entrée des casiers
et supportés. par ce dispositif de déviation,des moyens de guidage
pour guider une feuille séparée des courroies transporteuses
par les pattes, de manidre 3 la transférer aux rouleaux d4d'é&jec-
tion, et un guide en forme de tige interposé entre des plateaux
supérieur et inférieur de guidage de ces moyens de guidage et
fixé & 1l'une des extrémités du dispositif de déviation, ce guide
en forme de tige étant conformé de manidre que sa portion centrale
s'é&tende dans la direction suivant laquelle chaque feuille est
transportée, et que sa portion d'extrémité soit €loignée de
cette direction.

5. Systéme suivant la revendication 4, caractérisé en
ce que le plateau supérieur de guidage des moyens de guidage en
vue de guider une feuille, qui est séparfe des courroies transporteuses
par les pattes et qui doit &tre transférée aux rouleaux d'éjec~
tion, peut &tre déplacé de manidre 3 ouvrir ou & fermer un
passage pour les feuilles formant une partie du dispositif de

déviation.
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