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(54) Za¥izen{ pro omesemi kroutiolke momemtu elekirickych servemotowd

Vyndles ae t7kd sabfgeni pro omsseni kroutfcine momentu slektrickyoh servemoterd
., plametovym souikelim, me fmekovym soukelim pre saimén{ krouticiho momemtu a s rulaim
ovldddninm, _ S

Blekirioké servometory pro Fiszem{ ventild a Heupas se pomeci momentovych spimadl

edpejl od it jakaile =se prekred{ sastaveny kfoutiei moment pii desedmuti kufelky

~mebeo klimw de sedla armsatury, Mementevé mpimade plerulii proud pFichdzejfeci de ofvky

' stykaSe, aviak edpojeni elektromotoru ed si{%é mastans s prodlevom vliivem éa-ovich
kenstant vypimadl a ofvek stykadi, Zpoidéni twvd podle dyuhﬁ stykedd 30 - 100 mé.
Peo' tute dob; pracuje moter Jed¥%¥ s plunym vykomenm af de klepméks mementu., Viivem
kinetickéd enorgiﬁ rotefujioich hmet syeupd mement i pe edpejéni dile a mastavend hed-
nets vypinacfhe mementu se znainé plekredi., Pedobné stoupd zdvidrnd sila p¥i selmén{
mementovyich spimadi., Byle aji¥tdmo, Ze u tuhjch armatur napifklsdu armatur preo emerge-
#ickd saf{zeni, zejména pro jadermé olckt;irny steupne krbufioi memenzvai ra pdtimdse-
bek masbavemé hodnoty. PeZaduje-li se, aby elektrické servomitcry pracovaly spoleklivd
i pFi peklewu nap!ti'v siti o 15 mebe 20 % je nutné velit metery dle nementevyok chs-
rakterinetik a metory predimensovat, 3im¥ sefpkovolni podminky, pokud jde o zéivirné
eily pFi jmemoviityde ppdninkich,’dilo.:horéi. Prokrodeni iiv&rnich sil je pre -spelehli-

 Yf Proves armatur velmi nebezpeimé, nebo% ehroZemo meni jen vieteno armatury, ale i
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$8leso. Perucha armasury mife mit zejméma v provesu Jaderafoh olokililun velni
véiné nésledky. Z sohe divedu Ziédd provezsevatel pre krisicksé d!uhy sabfsen{
gorvemotory s bezpedmestni fumkof, kterwd jsou spoleklivé i v ox*lénlieh piipndcch
a pri mselhdni mikterych Fidfefek prvk&.

Jseu zndma zaFizeni pro siezen{ mirdstu esovyieh sil, ji te nlpfiklld :ﬁfiioni,
k¥eré mi zabudované praiimy k nafici vietena ventilu, Je zaémé $aké sa¥iseni pre
zbrzd&ni moteru pemeci pleveueich retorid netoru se Sneken, Nedostatken je, Ze
prufiny smifuji tukost srmatury a sniiuji nirist esovyoh sil de emesené miwy
dokud prufiny nedesednou natvrde, Akumulevani emergiec je omezena & mechydni
xaiizeni pPi selhéni momentovfich spimedl p¥i predimenzovaném meteru., Mechanioké
brady metoru omezuji zdbdrevé momoity pFi etvirdni zaklimevanyoh armetur a ehresi
motor p¥i selhdm{ mementovyich spinadl, mebot zabraddnj moter se spdli. V ebeu
pPipadech je nastavovimi prufin ebiiimé a ddinnest je emesens. Sfthé tak Jeo )
fumkce brzdevyich motoru s elektremagnetickou brzdeu medestatednd, nebo¥ i v tomve
pFipadé se prsjevuje prodleva 80 -~ 160 ms mezi funkci{ momemtorvych spinmadl e odpgioni

motoru v plné mife,

Tyto nedostatky odstramuje zarizeni pre omezemi krouticihe momentu oloktrickiah.
servometori s planetovynm seukelim, se éickovin soukolim pro smimini kroutiecihe memsn-~
%a a 8 rudnim evldddnim pedle vymilezu. Pedstats vymilezu spedivi v tem, Ze ma hiide-
ii viscochoddhe Sneku jeo suvad ulefens peuzdre zakendensé ezubenim, ktews vytviF{ jeduna
8dss ezubend mpejky. Druhou‘éipt oaubené spojky vysvidF{ Selmni ezubeni ma unadeli ku-
1idkevé spejky. Na vndjsim pevweitu unadele kulidkevé spejky Jmseu vytveresma tvareva-
#é sabloubeni pre kulifky. Wa kulidky doléhd epérmny keseul plsobenim pF{tlaimé pru-
Einy, kterd se opird o éolo-matioo. F&inky vymdlezw me avy¥i tim, %e s pousdrvem je
pevad spejen ksteud epatFeany keliky, kte#ym edpevidaji etvery vytvofens v Jele nibeje
rudaihe keola uleiendke etodnd na tilewe, '

Vyhodou zaifizeni pedle vymélezu je, Ze splauje pefadavek bezpeSmesti prevesu
i aa oxtréniioh pedminek, Vicechedy mesamesveray Zmek je uloien suvné, Dr¥i kerumevs
kole plametevéke soukell a jo braddn preti etddeni kullékovou spojkeu, Kulilkevi spej-
ka umoinf Zmeku prosiSemi pii piekredeni dovolonéko mementu, Tim se zabrinf daldimw
aéristu sil a to ma neomezemou dobu. Te amamend, Ze me zabrdani daléimu*nﬁrdl{u sl
i ne meomezeneu drihu & ¥edy nesdvisle ma sukosti swmasiry i pFi selidn{ mememsovich
spinadi, Celé zaifzemi je smadmo nassavitelné a umeZnuje rudai Fiseni pii havarijnich

stavech,

P¥{klad uspefdddni pedle vymdlezu je zndzorném ma piipajeni&h vykresech. Ne
ebr. 1 je za¥{azeni pro emeseni krouticfho mememtu spelu s planetevyim seukelim a
elektronotorem v Séstedném Fesu v ndrysu, na obr, 2. je stejné zatizemi v bekerysu,
as ebr. 3, je Sisteiaj Fez safizmenim pro omezem{ kreuticilke momentu a na obr, 4

jo v Fezu detail vybrini s kulilkeu kulidkevé spejky.



H¥{del elemotoru L je spojem pies pFedlehové soukeli s kuZelevim kelem, 3,
které je v zébdru s tali¥ovim kolem 4. TaliFové kele 4 je tolnd uloiehe na hlave
- mim W¥{fdeli 5 wexrvometeru, Niboj talii’favého kola 4 je opasien Qzubenim, které je
v sdbdru se satelity 6. Satelity 6 jseu otelnd uleiené ma Zepech 1 unadels 8,
UndBel 8 jeo pevné apejeny s hlavaim h¥{delem 5 servemetoru. Satelity 6 jmew
v sdbéru e veit¥aim osubenim kerunevéne kela 3. Kerunevé kelo 9 je ulefens
velné na hl.avnim mr¥ideli 5 servometoru., S kerunovim kelem 9 je pevad spojene
Bmekevé kele 10, kterd je vytveiens jake soulist korunsvéhe kela 9_.\3nekevé kele
10 je v zdbéru s vicechodym ieaamosvarnjm ‘Bmeken 11, Vicechody nesamesverny Snek
11 ebr, 2, je spejen =me za¥{zenim 12 pro emezeni kreuticike momentu. ZaPizeni 12
preo emezemi krouticiko mememtu (ebr. 3) je vytvoFeme tak, Ze 3mek 11 je viceeheds'r,’
Aeszmesvorny & je opat¥en prodlouiencu h¥ideli., Ve své stFedni peloze je Bmek 11
drien silow klaval pruifiay 20, Hlavai prufima 20 se jednim Selem opird e epiriu
2L, kiterd dolékd nma omazeni prodlouiendke kiFidele dmeku 1l, é_ svym drubyn Selem
ze hla/vai pruZina 20 epiri e Zele oscvéhoio%isn 22, jehei druké ele deléhd na
- pojistay krouiek 33 uleZenjy v radidlai drdice predlouzendho hiidele ¥meku 11.
Na kenci predlouZeného hiidele vicechodéhe ineku 1l je peuzdro 23, ve Eterém je
upravens vaisial drdfka pro pere 24, které sajibtuje spejeni mezi iiidelem fineka
11 s peuzdwen 23, ih_ vait¥nim Sele pousdrs 23, které je bliZe ke Hmeku Ll Je vytve-
F¥emo ozubeni, kbterd vytvdFi jednu dist osubené spejky 25. Drukeu 3dst ezubend spej- v
‘ky 25 tveXi Selmi ezubeni na @aéeéi 26 kulilkevé spejky 27. Na vndjSim Sele unma~
$e3e 26 kulilkevé spejky Jsou vysvoFema zahioubeni 28 pro kuliéky 27. Na protilehld
gtrané zallowbeni deléhi ma kulilky jednim Selem epSyny ket§u5 29, Wa protilehlé .
Selo epérnéhe koteude 29 deléhd jedem konec pritladné pruiimy 31, jeji% druhy kemee
se opird e matiei 32, Masice 32 je saiiroubovani vewaitvinim sévitu $3lese 54. Pie-
souvdnin matice 32 se sémvi pFedpssi piitladné pruiiny 31. V télews 24 je radidlni
eosver pre kelik 29, k¥ary zapndi-da vybréni v epéradm ketoudi 29 s zabranuje $ak “
jeko matdleni, Na‘vnéjéim konci pouzdrs g;. je pomocmny kotoud §_g, ktery je = peuzdrem
23 pevmd spejen. Pemocay koteud 52 je »a svém Sele opatiem spojovaeimi keliky 51,
které jmou s mim pevad spojeny. Napreti spejevacim kelikim 31 jsou upraveny etvery
v mébeji rulaihe kela 50. Rudai kele 50 je okeiné uloiens na osazend 3doti télesa
54, Mezi kifdelen Smeku 1l & jeke prsdléuicncu ddsti je radidlmi drdZke 42, De
dréiky ig,‘zasahnje Jeden konec dvejzvratné piky Q.Drui konée dvojivrataé phky
4l je umf{stdn mezi kemkakty momeatovych spimadld 40,

7at{zen{ pracuje takte: PEitlalnd pruiina 31 ss nastavi preseouvdaim matice
32 tak, aby se ma hlavaim k¥ideli 2' servometoru mokl bezpelmé prenddet maximdlni
peiadevany kroutiel mement. Pokud je temte kroutiei memert v peZadevanych mebzieh,
je Bnek L1 ve wvé poléze drien silou hls’vni pruiiny 20, Jestlife kreutici moment
steupne ned stanevensu mez, pFekredi esevd sila pisobiei ma Imek L1 tlak hlaﬁi

prufiny 20 & Zmek 11 se pFesume (ebr. 3) smirem deleva. Kulilky 27 kulilkevé



spejky se odvaluji v zahloubeafch 28 umasefe 26, a ¥mek Ll i s hi{delem se ot£5{,
Tim se kerumevé kele 9 planesovéhe soukoli rovadf o¥dd{ a kroutiof mememt xa hlav-
aim hiideli 5 servemeterw dile mesteupd. SeuSasmé se presume péks 4l v drifce 42 ]
na hiideli 3meku 11 a dwruly Eonoc piky dolehme me kenvaki npneitévé;o spinale ig,
ktery vypae elekiromoter L. Je-1i tFeba 3 méjakéhe divedu oviddat servemetor
'raéné, napPiklad p¥i havarii, petem se pio.uio kele 50 smérem deleva, af spejovael
keliky 51 sapadaeu a otvery v adbeji rudnike kela 50 se masussu na spojovaci koli-
ky 31 v pomecnén ketoudi 52, PFLi pootdéeni rudnihke kolé 20 se poetodi psmocany ke-
touﬁ'ig.'pcltdro 23 a pFes pere 24 se peiyb premisi na WFidel Zmeku 11,

Vyndlezu se vyuZfije u elektrickyjeh servemeteri ve vieoh oborech prisysiu,

‘PREDMET VYNLLEZU

L Zafizoni pro smezeal krouticilhe momentu elektrickych serfamotor& 8 planetovym
seukelin, se Enekovjm'aoukolin pro snimiﬁi krouticihe momentu & s rudaim ovld-
dénim, vyznaéujici se tim, Ze ma hiideli vicechodého #neku (11) je suvad uloZe-
ne pouzdro‘(23) sakon3end ezubenim, vytviiejicim jednu &dst ezubené spojky /25/,
JeJik druheu Sdist vytvdF{ Selmi ezubeni ma umadedi (26) kulidkevé spejky (27)!,_ .
ma Jehoi vaéjiim pevrchu jsou vysvofena tvarovand zahleuben{ pro (28) pre ﬁ;iigif .
ky (27), na kterd deléhd epdray kdtoud (29) tlakem pF{#ladné pruiiny (31),'kf é
po‘opirﬁ » delo mntieﬁ (32),

2, Za¥izemi pedle bodu L., vyzmadujici me tim, Ze = pouzdren'(ZB) Jo pevad spojen
ketewd (52) epatieny kelfky (51), kterym odpevidaji otvory (53) vysvoFend v Jele
aéboje rudaihe kgﬁhw4§06;uloioného o!yéné na télese (54).
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