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DESCRIPCION
Aparato, sistema y método para eliminar fUrculas de cubiertas de pechuga de aves de corral
Descripcién

La invencién se refiere a un aparato, sistema y método para deshuesar automaticamente cubiertas de pechuga
de aves de corral que contienen carne, estructura esquelética y farcula para obtener pechugas libres de flrcula.

En un método conocido, la farcula se elimina manualmente. La fldrcula es dificil de eliminar debido a su delicada
estructura en forma de V y su ubicacién anatdémica. En conjunto con el coracoides y la escapula, la farcula
forma una estructura conocida como canal triéseo. Este canal alberga un tendén fuerte que esta unido a la
furcula. La furcula estd ademas incrustada en la carne de la pechuga. Durante la extraccion de la farcula, es
frecuente que ésta se fracture y llene el cadéaver del ave de corral con pequefios fragmentos de hueso. Debido
a la fuerte presencia de tejido tendinoso, a menudo se elimina la furcula a expensas de una porcién
considerable de carne de la pechuga.

En otro método conocido se automatiza la eliminacién de la farcula. Debido a las variaciones naturales en el
tamafio de las cubiertas de pechuga de las aves de corral y a las diferencias anatémicas, el método
automatizado tiende a producir resultados de extraccién inconsistentes. A menudo, para evitar la fractura de la
furcula, se elimina mas carne de la necesaria. Con frecuencia ocurre que la furcula permanece parcialmente
adherida a un tendén, dafiando el filete al desgarrar el tejido muscular adherido al retirarlo. También es comun
que la farcula se fracture y dafie el tejido circundante cuando se extrae en estado fracturado. Los fragmentos
de hueso restantes también suponen un peligro para el consumidor. La ingestién de material 6seo afilado
también puede provocar una variedad de problemas gastrointestinales. La eliminacién automatizada de la
furcula a menudo provoca dafios en el filete de la cubierta de pechuga de ave de corral, que suele ser la parte
méas cara de cualquier cadaver de ave de corral.

En otro método automatizado conocido, la flrcula se corta dentro de la cubierta de pechuga del ave de corral
y se retira en partes separadas. Con este método, las astillas de hueso, a menudo resultado del corte,
permanecen presentes en la carne o sobre ella durante las etapas de procesamiento posteriores, lo que puede
dar como resultado un producto de calidad inferior 0 una experiencia desfavorable para el consumidor. Otro
ejemplo de dispositivo automatizado que realiza la eliminacién de la furcula se puede encontrar en el documento
WO2011068402 A2 donde el dispositivo de corte es accionado por varios seguidores de leva que giran sobre
pistas de leva de un tambor.

De acuerdo con una actualizacién del Departamento de Agricultura de Estados Unidos del 10 de julio de 2015,
el consumo interno de aves de corral en Estados Unidos es de aproximadamente 47.9 kg per capita por afio y
se espera que aumente a 48.8 kg en 2016. Estas cifras se informan sobre la base del peso del cadaver y
respaldan una demanda mundial en constante aumento de aves de corral.

De acuerdo con lo anterior, se siente la necesidad de un aparato para retirar la frcula capaz de extraer una
farcula con una pérdida minima de carne y al mismo tiempo evitar la fractura de la furcula durante el proceso
de extraccién de la misma. Ademdés, existe también la necesidad de evitar la propagacién de fragmentos o
astillas de hueso al resto del cadaver en caso de fractura de una furcula durante los procedimientos de
extraccion de la misma.

Por consiguiente, un objeto de la invencién es proporcionar un aparato para retirar de este tipo y la capacidad
de superar o reducir al menos una de las desventajas de la técnica anterior. Es ademés también un objetivo de
la invencién proporcionar soluciones alternativas que sean menos engorrosas en su montaje y funcionamiento.
Alternativamente, es un objeto de la invencién proporcionar al menos una alternativa Gtil.

Para este fin, la invencién proporciona un aparato, un sistema de fileteado de cubiertas de pechuga de ave de
corral y un método como se define en una o mas de las reivindicaciones adjuntas.

La presente invencidn logra la eliminacién confiable de furculas de las cubiertas de pechuga de aves de corral
al mismo tiempo que previene o al menos reduce sustancialmente la contaminacién de la carne con fragmentos
de hueso, trozos o astillas y el dafio a la carne.

De acuerdo con un primer aspecto de la invencion el aparato para retirar las farculas, para un sistema de
fileteado de pechuga de ave de corral, comprende un marco guia. El marco guia esta dispuesto para su fijacién
a un cuerpo principal de un sistema de fileteado de pechuga de ave de corral en una trayectoria de transporte
del mismo en un plano de transporte. El aparato para retirar la farcula comprende ademas un carro, que esta
montado de forma deslizable en el marco guia para un movimiento de traslaciéon con respecto al marco guia.
Este movimiento se realiza entre una primera posicién aguas arriba de una direccién de transporte y una
segunda posicibn aguas abajo de la direccién de transporte. El aparato para retirar la farcula también
comprende una unidad de agarre de farcula, que esta conectada de forma movil al carro para moverse en una
direccién perpendicular al plano de transporte. Este movimiento es entre una posicién retraida y una extendida.
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Se apreciard que el movimiento en la direccion perpendicular al plano de transporte también incluye un
movimiento pivotante cuyo circulo de giro contiene teéricamente un punto a lo largo del cual un movimiento es
sustancialmente perpendicular al plano de transporte. Se entenderd ademas que el plano de transporte también
significa un plano de transporte local en la proximidad del aparato para retirar la flrcula.

La unidad de agarre de flurcula incluye una unidad guia en un extremo aguas abajo de la misma. Un
portacuchillas estd conectado de forma deslizable a la unidad guia, para el movimiento entre una posicién
retraida y extendida y para sujetar una farcula de un cadaver de ave de corral cuando estéd extendida. La unidad
de agarre de flrcula, cuando esté en uso y el marco guia esta unido a un sistema de fileteado de pechuga de
ave de corral, esta dispuesta para ser acoplada a un mandril 0 a un componente transportador de un sistema
de fileteado de aves de corral para el movimiento desde la primera posicién hasta la segunda posicién. Se
apreciard que el marco guia puede ser ajustable en altura y posicién, lo que permite ajustar el aparato de
acuerdo con las necesidades del sistema de fileteado.

El carro esta predispuesto elasticamente hacia la primera posicién, para recibir el cadaver del ave de corral, y
dispuesto para moverse a la segunda posicién contra la predisposicién elastica cuando esta acoplado. Este
movimiento del carro permite el movimiento conjunto del carro y el mandril en la direccién de transporte, de
modo que todas las operaciones relacionadas con la extraccién se realizan a la misma velocidad con respecto
a una cubierta de pechuga de ave de corral que reposa sobre el mandril. Esto permite que el aparato mantenga
la misma precisién durante la extraccién a diferentes velocidades del mandril. Como resultado, la furcula se
puede extraer de manera controlada, reduciendo el riesgo de fracturarla.

El aparato para retirar la fUrcula es adecuado para su uso en sistemas de deshuesado automatico de cubiertas
de pechuga de aves de corral en los que preferiblemente la trayectoria de transporte se extiende a través de
un plano sustancialmente horizontal.

Opcionalmente, el carro tiene un primer actuador lineal conectado a la unidad de agarre para mover la unidad
de agarre entre las posiciones retraida y extendida. Preferiblemente, el primer actuador lineal es un cilindro
neumatico. Se entendera que la extraccién de la furcula se produce durante una retraccién de la unidad de
agarre. Esto tiene la ventaja de permitir controlar la retraccién y la extensién de la unidad de agarre, lo que
reduce las posibilidades de dafiar la carne. Al utilizar un actuador lineal, la unidad de agarre puede regresar
mas rapido a su posicién extendida que cuando solo esta bajo el efecto de la gravedad. Esto aumenta la
velocidad de extraccién de la farcula y, de acuerdo con lo anterior, acorta el tiempo necesario para el proceso
de extraccion.

Opcionalmente, el carro tiene un segundo actuador lineal conectado al portacuchillas para deslizar el
portacuchillas a lo largo de la unidad guia para agarrar la furcula. El segundo actuador lineal es preferiblemente
neumatico. De esta manera, la velocidad de agarre (velocidad a la que se extiende el portacuchillas) es
controlable y ajustable. El agarre de la furcula se puede realizar luego con un movimiento constante a distintas
velocidades del mandril. Un beneficio adicional es que la velocidad de extensién se puede ajustar para evitar
la fractura de la flrcula. Ademas, esto permite ajustar la retraccién del portacuchillas de manera que la furcula
se libere cuando hay una menor probabilidad de contaminar la tapa de la cubierta de pechuga del ave de corral
con material 6seo, como astillas o fragmentos. Se entenderd que la retraccién del portacuchillas se puede
ajustar para liberar la farcula antes de ser enganchada por un siguiente mandril, de modo que se evita o al
menos se reduce sustancialmente la contaminacién de posible material 6seo con una siguiente cubierta de
pechuga de ave de corral en el siguiente mandril. El movimiento de agarre también se puede controlar y limitar
la fuerza. Por ejemplo, esto se puede lograr al utilizar un actuador neumatico estableciendo una presién
neumatica predeterminada. Esto puede evitar el contacto accidental con objetos, materiales o tejidos no
relacionados con la farcula.

Opcionalmente, el carro se desplaza elasticamente a la primera posicibn mediante un desplazamiento por
resorte, un desplazamiento neumatico, un desplazamiento magnético, un desplazamiento eléctrico, por ejemplo
un servomotor, o un desplazamiento de fuerza. Se entendera que también es posible cualquier combinacién
de los anteriores. Para ello el carro volvera automaticamente a su posicién inicial.

Opcionalmente, el sesgo resiliente se genera mediante al menos un resorte enrollado helicoidalmente. De esta
manera, el sesgo resiliente es rentable, requiere un mantenimiento relativamente bajo y es altamente confiable.
El resorte permite ademés almacenar energia potencial cinética que se libera para mover el carro en direccién
opuesta a la de transporte sin necesidad de actuacién.

Opcionalmente, la unidad de agarre de flrcula esta conectada de forma pivotante al carro. Se apreciara que la
unidad de agarre de flrcula est4 dispuesta para pivotar entre una posicién extendida, hacia la trayectoria de
transporte, y una posicién retraida, lejos de la trayectoria de transporte. Se apreciara ademas que en la posicién
extendida la unidad de agarre esté inclinada hacia la trayectoria de transporte. Debido a la naturaleza del
movimiento pivotante de la unidad de agarre, esta cuenta ademés con la capacidad de moverse ligeramente
en la direccién del movimiento del mandril (transportador), independientemente del carro. EI movimiento
pivotante es capaz de amortiguar un impacto causado por el enganche. De esta manera, el aparato permite un
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procesamiento a alta velocidad para la extraccion de furculas de las cubiertas de pechuga de aves de corral.
Ademas, el movimiento pivotante también puede facilitar el desacoplamiento de un mandril y evitar posibles
atascos del aparato.

Opcionalmente, el carro se puede configurar para que se enganche a través de la unidad de agarre de flrcula.
Al permitir que el carro se acople a través de la unidad de agarre de furcula, en lugar de hacerlo directamente
mediante el mandril, se obtiene una amortiguacién adicional de los impactos. Ademés, esto permite que un
aparato solo se enganche mediante un mandril cuando la unidad de agarre esté lista para engancharse.

Adicionalmente, y/o alternativamente, el carro puede ser acoplado al mandril dando como resultado el
movimiento conjunto del carro y la unidad de agarre.

Opcionalmente la unidad guia incluye una pista guia central. De esta manera, el portacuchillas se guia con
mayor precision a lo largo de una pista guia dedicada.

Opcionalmente, el portacuchillas incluye un elemento de corte para cortar el tejido del tendén unido a la furcula.
Esto proporciona un elemento de corte que ayuda a agarrar la furcula limpiando el tejido tendinoso adherido.

Opcionalmente, el elemento de corte incluye una cuchilla en forma de cufia que tiene bordes de corte
convergentes. De esta manera, la hoja en forma de cufia proporciona la capacidad de calzar la furcula en
posicién para agarrarla y, ademas, corta el tejido del tenddn. Esto mejora la accesibilidad de la farcula para su
extraccion.

Opcionalmente el elemento de corte se monta en la pista guia central. De esta manera, el elemento de corte
corta de acuerdo con la simetria de la cubierta de pechuga del ave de corral. Esto permite que el acufiamiento
se produzca en el plano de simetria de la tapa de la cubierta de pechuga del ave de corral.

Opcionalmente el portacuchillas incluye un par de elementos de agarre. Una ventaja es que esto permite el
agarre simétrico de la flrcula en la tapa de la cubierta de pechuga del ave de corral. Se entenderd que los
bordes de agarre también pueden cortar en y a lo largo de la direccién de su movimiento. Preferentemente,
cada elemento de agarre tiene una lamina de agarre. De esta manera se puede proporcionar tanto una
superficie de sujecién plana como un borde de corte o borde de agarre afilado.

Opcionalmente, el elemento de corte y los elementos de agarre, preferiblemente laminas de agarre, estéan
dispuestos para converger en un punto de encuentro comun. De esta manera todos los cortes de los elementos
de agarre y del elemento de corte se unen en un Unico punto permitiendo el desprendimiento simultaneo de la
furcula cortada y del tejido adherido. Esto evita ademés que la flrcula permanezca adherida al cadéaver a través
de cualquier tejido tendinoso.

Opcionalmente, las lAminas de agarre tienen bordes de agarre que convergen entre si. Esto proporciona una
forma convergente para las ldminas de agarre. De este modo, las ldminas de agarre se adaptan o al menos se
ajustan a la forma de la furcula. De tal manera que el agarre de la flrcula proporcionara una distribucién de
fuerza deseada sobre la flrcula durante su agarre. Esto reduce la posibilidad de fractura y astillamiento.
Ademas, esto tiene el beneficio de preservar tejido durante la extraccién de la furcula. De esta manera se logran
resultados de eliminacién consistentes teniendo en cuenta la variacién natural en el tamafio de las pechugas
de las aves de corral y las ligeras diferencias anatémicas.

Opcionalmente, los bordes de agarre convergentes incluyen bordes de corte que se apoyan entre si. Esto
permite que los bordes converjan en sus bordes cortantes. Cada borde de agarre puede proporcionar un corte
que se une con el otro, separando eficazmente el tejido agarrado del resto de la tapa de la cubierta de pechuga
de ave de corral. El hueso se puede sujetar detrés de los bordes cortantes contiguos, evitando la contaminacién
de la carne en caso de fractura de la furcula.

Opcionalmente, una superficie longitudinal interior de cada una de las ldminas de agarre se extiende paralela
a uno de los bordes de corte convergentes adyacentes de la cuchilla en forma de cufia. Esto permite que las
laminas de agarre y la cuchilla en forma de cufia converjan de manera beneficiosa en una Unica forma de cufia.

Opcionalmente, la unidad guia incluye un par de pistas guia laterales opuestas entre si que convergen en una
direccién ascendente de la unidad guia. Al proporcionar pistas de guia laterales, los elementos de agarre
pueden converger a lo largo de pistas de guia separadas. De esta manera, las guias laterales proporcionan un
corte lineal a lo largo del tejido que rodea directamente la flrcula y al mismo tiempo sujetan ésta. Se apreciara
que cuando no hay pistas de guia laterales y solo una pista de guia central, los elementos de agarre pueden
formar una pinza.

Opcionalmente, las ldminas de agarre se pueden montar en las pistas guia laterales para un movimiento
convergente hacia el elemento de corte del portacuchillas. Esto permite que la cuchilla y las laminas
proporcionen agarre a la furcula. Esto facilita la extraccién de la furcula y evita la contaminacién de la carne
con posible material 6seo.
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Opcionalmente la pista guia central puede comprender al menos dos barras guia paralelas. Esto evita que el
portacuchillas o parte del mismo gire sobre la guia central durante las operaciones.

Opcionalmente y/o alternativamente, la pista guia central estd dispuesta para evitar la rotacién del
portacuchillas alrededor de la pista guia central. Por ejemplo, la pista guia central puede incluir un perfil tal
como uno o més huecos o extrusiones a lo largo de la longitud de la pista guia central para guiar el portador
de cuchillas.

Opcionalmente, las pistas de guia laterales pueden comprender cada una al menos dos barras de guia
paralelas. Esto evita que los elementos de agarre giren sobre la pista guia lateral durante las operaciones.

Opcionalmente y/o alternativamente, las pistas de guia laterales estan dispuestas para evitar la rotacién de los
elementos de agarre alrededor de las respectivas pistas de guia laterales. Por ejemplo, las pistas de guia
laterales pueden incluir un perfil tal como uno o mas huecos o extrusiones a lo largo de la longitud de la pista
de guia lateral para guiar elementos de agarre.

Opcionalmente, el portacuchillas incluye una barra de conexién a lo largo de la cual los elementos de agarre
estan conectados de forma deslizable al elemento de corte paralelo al plano de transporte, para un movimiento
conjunto. De esta manera todos los cortes se efectian de forma simultanea y eficiente. En caso de que la
furcula resulte dafiada por alguno de los cortes. Como no es necesario realizar més cortes, se reduce el riesgo
de que se propaguen fragmentos 6seos.

Opcionalmente, la unidad de agarre puede comprender ademas un elemento de limpieza para limpiar el
portacuchillas cuando se mueve de la posicién extendida a la posicién retraida. Se entendera que un portador
de cuchillas puede transportar fragmentos de hueso y/o carne de una cubierta de pechuga de ave a la siguiente
si no se limpia adecuadamente. De esta manera, el elemento de corte queda limpio de dichas contaminaciones
al retraerse.

Opcionalmente, el elemento de limpieza puede ser un bloque en forma de cufia con una superficie inclinada.
Se entendera que la cuchilla en forma de cufia se retrae detras del miembro de limpieza. Se apreciara ademas
que el elemento de limpieza encaja entre el punto de convergencia y las laminas de agarre. De este modo, el
elemento de limpieza proporciona también una superficie de sujecion para sujetar el tejido de las aves de corral
entre el elemento de limpieza y las rejillas de sujecion.

Opcionalmente, el miembro de limpieza esta provisto de al menos una abertura para suministrar una rafaga de
gas, preferiblemente aire, para retirar el tejido de aves de corral del miembro de limpieza. Esto elimina
ventajosamente cualquier resto de carne de ave de corral del elemento de limpieza. Esto aumenta la fiabilidad
del elemento de limpieza y reduce la contaminacién. Preferiblemente, la al menos una abertura est4 dispuesta
en la superficie biselada del miembro de limpieza.

Opcionalmente, el portacuchillas se puede disponer para formar un volumen al menos parcialmente cerrado
alrededor de la furcula moviéndose a una posicién extendida. De esta manera, la fUrcula y el tejido circundante
se pueden almacenar en el volumen parcialmente cerrado al ser agarrados. Esto proporciona efectivamente
una barrera entre el tejido cortado y la cubierta de pechuga de ave de corral, evitando cualquier contaminacién
de la carne con fragmentos de hueso.

Opcionalmente, el marco guia puede comprender boquillas de limpieza para proporcionar chorros de agua,
preferiblemente agua a presién, para limpiar el portacuchillas. De esta manera se puede quitar cualquier tejido
pegajoso del portacuchillas que de otra manera contaminaria la tapa de la cubierta de pechuga de ave de corral
que se corta posteriormente.

De acuerdo con un segundo aspecto de la invencién, se proporciona un sistema de fileteado de pechuga de
ave de corral. El sistema de fileteado de pechuga de ave de corral incluye un aparato para retirar la farcula de
acuerdo con cualquier realizacién del primer aspecto de la invencién. El sistema incluye ademés un
transportador dispuesto para moverse en una trayectoria transportadora, y al menos un mandril dispuesto para
transportar un cadaver de ave de corral. El al menos un mandril esta conectado al transportador para moverse
a través de la trayectoria del transportador. La unidad de agarre de la flrcula esta dispuesta para ser acoplada
a uno de los componentes del mandril y del transportador.

Ventajosamente, un sistema de este tipo puede funcionar utilizando el aparato para retirar la furcula en un plano
de transporte sustancialmente horizontal. Al operar en un plano de transporte horizontal, las cubiertas de
pechuga de ave de corral no necesitan estar suspendidas al revés, propensas a la gravedad. Esto reduce la
complejidad del aparato de procesamiento y de las estaciones de procesamiento posteriores.

Opcionalmente, el aparato y el sistema pueden disponerse de tal manera que el carro y el mandril permanezcan
estacionarios uno con respecto al otro durante el acoplamiento de la unidad de agarre de furcula y al menos
uno del al menos un mandril y el componente transportador. Esto permite ventajosamente la extraccion de la
furcula independientemente de la velocidad del mandril.
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Opcionalmente, se pueden colocar mas de un aparato, tal como dos, en una trayectoria de transporte,
preferiblemente en serie, de modo que los dos, o més, aparatos puedan ser acoplados mediante mandriles
alternados, en la trayectoria de transporte. El aparato tiene la ventaja de poder compartir su carga de trabajo
con otro aparato similar situado aguas arriba o aguas abajo de la ruta de transporte. Como tal, un sistema de
fileteado es capaz de manejar velocidades de mandril de alta velocidad (velocidad de desplazamiento de un
mandril en su trayectoria de transporte). Se apreciaré que la velocidad del mandril esta limitada al menos por
la integridad fisica del aparato o la distancia entre la primera y la segunda posicién del carro y la duracién
requerida de la extraccion.

De acuerdo con un tercer aspecto de la invencion, se divulga en el presente documento un método para eliminar
una furcula de al menos una cubierta de pechuga de ave de corral utilizando un aparato para retirar la frcula
de acuerdo con cualquier primer aspecto de la invencién en un sistema de fileteado de pechuga de ave de
acuerdo con cualquier segundo aspecto de la invencién. El método comprende ademéas cortar el tendén y el
tejido que rodea la furcula y retirar la furcula de al menos una cubierta de pechuga de ave de corral. EI método
puede comprender ademés acoplar el aparato para retirar las firculas mediante un componente transportador,
tal como un mandril para el movimiento conjunto de un carro y una unidad de agarre del aparato para retirar
las farculas con el componente transportador. Se apreciara que la cubierta de pechuga de ave de corral que
contiene una furcula est4 colocada sobre el mandril y que la velocidad y la direccién del mandril y el componente
transportador son las mismas. El método se puede realizar ventajosamente bajo una variedad de velocidades
de mandril de manera que se realice la extraccién de la furcula.

La invencion se aclarara mas detalladamente mediante la descripcién de algunas realizaciones especificas de
la misma, haciendo referencia a los dibujos adjuntos. La descripcién detallada proporciona ejemplos de posibles
implementaciones de la invencién, pero no debe considerarse como una descripcidén de las Unicas realizaciones
que caen dentro del alcance. El alcance de la invencion se define en las reivindicaciones y la descripcién debe
considerarse ilustrativa sin limitar la invencion. En los dibujos:

La figura 1 es una vista isométrica de un sistema de fileteado de pechuga de ave de corral para deshuesar las
cubiertas de pechuga de ave de corral,

La figura 2 muestra esquematicamente una porciéon de una cadena transportadora como la utilizada en el
sistema de la figura 1;

La figura 3 muestra esquematicamente una vista lateral de un aparato para retirar la flrcula en una trayectoria
de transporte del sistema de la figura 1;

La figura 4 muestra esquematicamente una vista en perspectiva del aparato para retirar la flrcula de la figura
3
La figura 5 muestra esquematicamente otra vista en perspectiva del aparato para retirar la fUrcula de las figuras
3y4

La figura 6 muestra esquematicamente una vista inferior de una unidad de agarre de farcula como la que se
utiliza en el aparato para retirar la farcula de las figuras 3 a 5 con un portacuchillas en una posicién retraida;

La figura 7 muestra esquematicamente una vista en perspectiva desde arriba del carro y la unidad de agarre
de fdrcula de la figura 6 con un portacuchillas en posicion retraida;

La figura 8 muestra esquematicamente una vista inferior de la unidad de agarre de farcula con el portacuchillas
en su posicién extendida;

La figura 9 muestra esquematicamente una vista en perspectiva desde arriba del carro y la unidad de agarre
de fdrcula de la figura 8 con un portacuchillas en posicion retraida;

La figura 10 muestra esqueméticamente una vista lateral del aparato para retirar la flrcula de la figura 3 en una
posicién de hacer contacto con el mandril;

La figura 11 muestra esquematicamente una vista lateral del aparato para retirar la furcula de la figura 10
durante el acoplamiento con el mandril;

La figura 12 muestra esquematicamente una vista lateral del aparato para retirar la farcula de la figura 11
después de desacoplarlo del mandril;

La figura 13 muestra esqueméticamente una vista lateral del aparato para retirar la farcula de la figura 12
durante la liberacién de una furcula.

La figura 1 es una vista en perspectiva de un sistema 1 para el deshuesado automatico de cubiertas de pechuga
de aves de corral. El sistema 1 en los extremos opuestos esta provisto de patas 3, 5, 7, 9. Las patas 3, 5, 7, 9
estan provistas cada una de un pedestal 11, al menos uno de los cuales es ajustable para permitir la nivelacién
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del sistema 1 con respecto a la superficie del suelo del espacio de trabajo. El sistema 1 también incluye un
cuerpo principal 13 sobre el cual estan articuladas una puerta delantera 15, una primera puerta trasera 17 y
una segunda puerta trasera 19. El cuerpo principal 13 también esta provisto de un panel de control 21.
Dispuesto dentro del sistema 1 hay un transportador sin fin 23 para mandriles 25 que transportan cubiertas de
pechuga. Una parte de la pista transportadora 23, como se muestra en la Figura 1, estd expuesta y no cubierta
por una puerta. Esta seccién permite cargar los mandriles 25 con cubiertas de pechuga de ave de corral (no se
muestran, pero son convencionales).

En la figura 2 se muestra a escala ampliada una porcién de una cadena transportadora 27 con un mandril
asociado 25. Cada mandril 25 tiene una etapa asociada de tres eslabones de cadena individuales 29, 31, 33.
El eslabén de cadena intermedio 31 esta interpuesto entre el eslabén de cadena delantero 29 y el eslabén de
cadena trasero 33. Una sucesién de eslabones de cadena que interconectan de manera pivotante los
eslabones de cadena delanteros 29 con los respectivos eslabones de cadena posteriores 33 forman una
cadena transportadora sin fin 27. Para el movimiento en la direccién de la flecha 39 o direccién de transporte,
la cadena transportadora 27 sera acoplada por la rueda motriz 30 (como se muestra en la Figura 1). El eslabén
intermedio 31 de la cadena esté provisto de un cojinete para soportar de forma giratoria la cruz de Malta 35,
que esté conectada de forma no giratoria al mandril 25 a través de un eje 41. Cuando la cruz de Malta 35 gira
en la direccién de la flecha 43, el mandril 25 girara con ella en la misma direccién. La cruz de Malta 35 esta
provista ademas de ranuras diagonales dirigidas hacia adentro 35a, 35b, 35c, 35d, para ser acopladas por
retenes (no mostrados, pero convencionales) en un canal guia (no mostrado, pero convencional) para girar el
mandril 25 en la direccién de la flecha 43. La rotabilidad de los mandriles permite al sistema 1 realizar diversas
alternativas de deshuesado automético de cubiertas de pechuga de aves de corral en un solo plano de
transporte. Como se puede observar en la Figura 1, las cubiertas de pechuga de ave de corral se transportan
en un unico plano de transporte. El plano de transporte es aqui sustancialmente horizontal y esta definido por
la trayectoria en la que se transportan los mandriles 25 en la Figura 1. El mandril 25 esta provisto ademas de
una abrazadera 37 accionada por resorte para sujetar con fuerza un hueso central de una cubierta de pechuga
de ave de corral. En la posicién del mandril 25 como se muestra en la Figura 2, la carne de la cubierta de
pechuga depende de lados opuestos del mandril 25, lo que define un plano de simetria que se extiende
perpendicular al eje 41. El plano de simetria del mandril 25 se mantiene asi en una posicién vertical y una
cubierta de pechuga se apoya sobre el mandril 25 de manera neutral respecto de la gravedad. De esta manera
no hay sesgo en la carne de la cubierta de pechuga en una direccién lateral. Los mandriles 25 pueden ser
generalmente de un tipo como el descrito en la Patente de EE.UU. No. 5,045,024.

En la figura 3 se muestra un aparato para retirar la farcula 45 en una trayectoria de transporte 47, también
denominada trayectoria de transporte, del sistema 1. El aparato 45 esta unido al cuerpo principal 13 del sistema
1 a través de dos elementos de unién 49a, 49b de los que esta suspendido un marco guia 51 del aparato 45.
El marco guia 51 esta fijado con respecto al cuerpo principal 13 para evitar el desplazamiento del aparato 45.
El marco guia 51, como también se muestra en las figuras 4 y 5, tiene dos miembros guia accionados por
resorte 53a, 53b unidos a él (53b, mostrado en la figura 4). Un carro 55 esta unido al marco guia 51 montandose
de forma deslizable sobre elementos guia accionados por resorte 53a, 53b. El carro 55 puede moverse entre
una primera posicién aguas arriba de la direccién de transporte 39 y una segunda posicién aguas abajo de la
direccién de transporte 39. Los miembros guia accionados por resorte 53a, 53b estan provistos ademas cada
uno de un resorte enrollado helicoidalmente 57a, 57b (57b, mostrado en la Figura 4) alrededor de cada miembro
guia 53a, 53b respectivamente, proporcionando un sesgo resiliente, para sesgar el carro 55 a su primera
posicién. El carro 55 esté provisto de una unidad de agarre de furcula 59 que esta conectada de manera
pivotante al carro 55 mediante un arbol pivotante 61. La unidad de agarre de flrcula 59 est4 dispuesta para
pivotar entre una posicién extendida, hacia la trayectoria de transporte 47 (como se muestra en la Figura 3), y
una posicién retraida, lejos de la trayectoria de transporte 47 (como se muestra en la Figura 12). La flecha 63
indica la direccién de un movimiento de retraccién de la unidad de agarre de furcula 59, que es perpendicular
a la direccién de transporte 39 y perpendicular al plano de transporte. El movimiento de extensidén es opuesto
a la direccién de la flecha 63. La unidad de agarre de furcula 59 también est4 conectada al carro 55 mediante
un primer actuador lineal 65 provisto como un cilindro neumatico para accionar la retraccién y extensién de la
unidad de agarre de fUrcula 59. La unidad de agarre de fUrcula 59 esté provista ademés de una unidad guia 69
en un extremo aguas abajo 68 de la unidad de agarre de furcula 59. La unidad de agarre de flrcula 59 también
esta provista de un elemento de tope 67 que esté unido a la unidad de guia 69. El elemento de apoyo 67 es un
bloque de caucho que esta posicionado para recibir la abrazadera accionada por resorte 37 del mandril 25. Un
portador de cuchillo 71 esté conectado de forma deslizable a la unidad guia 69 para el movimiento entre una
posicién retraida, como se muestra en la Figura 6, y una posicién extendida, como se muestra en la Figura 8,
para agarrar la tapa de la cubierta de pechuga de ave de corral (no mostrada, pero convencional) transportada
por el mandril 25. La posicion extendida se obtiene deslizando el portacuchillas 71 a lo largo de la unidad guia
69 en la direccidn de la flecha 77. La unidad guia 69 y el portacuchillas 71 se explicaran en detalle mas adelante.
La unidad de agarre de furcula 59 incluye ademés un segundo actuador lineal 73 que estd conectado al
portacuchillas 71 para deslizar el portacuchillas 71 a lo largo de la unidad guia 69. El segundo actuador lineal
73 es también un cilindro neumatico. La unidad de agarre de furcula 59 se acopla al mandril 25 a través del
acoplamiento del elemento de tope 67 por la abrazadera accionada por resorte 37 del mandril 25 que empuja
la unidad de agarre de farcula 59 en la direccién de transporte 39. El acoplamiento de la unidad de agarre de
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furcula 59 produce un movimiento conjunto del carro 55 y de la unidad de agarre de furcula 59 en la direccién
de transporte 39.

En la Figura 4 se muestra el aparato para retirar la flrcula 45 de la Figura 3 en una vista en perspectiva. Los
elementos de fijacién 49a, 49b estan provistos cada uno de ellos de una abertura de fijacién 85a, 85b (85a,
mostrada en la Figura 5) respectivamente para permitir que un componente del cuerpo principal 13 se fije a
través de la misma mediante fijacién con tornillos. El cuerpo principal 13 esta sujeto entre los elementos de
fijacién 49a, 49b y los pestillos 87a, 87b (87a, mostrado en la Figura 5) respectivamente. Las aberturas de
fijacién 85a, 85b permiten ademas que el aparato para retirar la furcula 45 se coloque o reubique a lo largo del
camino de transporte 47 segln se desee. La unidad guia 69 tiene una pista guia central 89 y un par de pistas
guia laterales 91, 93 opuestas entre si que convergen en una direccién aguas arriba de la guia de la unidad
guia o en la direccién de la flecha 77. El portacuchillas 71 consta de un elemento de corte 95 conectado de
forma deslizable a la pista guia central 89 y un par de elementos de agarre 97, 99 conectados de forma
deslizable a las pistas guia laterales 91, 93 respectivamente. El elemento de corte 95y los elementos de agarre
97, 99 estan conectados de forma deslizable a lo largo de una barra de conexién 101 para moverse a lo largo
de la barra de conexién 101 para moverse junto con el elemento de corte 95 en la direccion de la flecha 77. El
segundo actuador lineal 73 estad fijado al elemento de corte 95 del portacuchillas 71 para accionar el
portacuchillas 71 a través del elemento de corte 95. El elemento de corte 95 contiene una cuchilla en forma de
cufia 103 (mostrada en la Figura 6) y los elementos de agarre 97, 99 contienen laminas de agarre 105, 107
respectivamente. El portacuchillas tal como se presenta en la Figura 4 esta en la posicion retraida. El marco
guia 51 también esta equipado con boquillas de limpieza 110a, 110b dirigidas al portacuchillas 71 y una unidad
guia 69 para suministrar rafagas de agua presurizada al portacuchillas 71 para limpiarlo.

En la Figura 5 se puede ver que los elementos guia accionados por resorte 53a, 53b son paralelos entre siy
estan unidos a lados opuestos del marco guia 51. El marco guia esté equipado con canales guia 109a, 109b
como se ve en la Figura 4 y canales guia 109¢, 109d como se ve en la Figura 5, para determinar una posicién
de fijacién para los elementos de fijacién 49a, 49b y para permitir la reubicacién del aparato 45 sobre el camino
de transporte 47. Las rejillas de agarre 105, 107 tienen cada una bordes de corte 111, 113 que se apoyan entre
si (113 se muestra en la Figura 6). Un miembro de limpieza 115 esta provisto como un bloque de polimero en
forma de cufia con una superficie inclinada triangular, que ademas estéa provisto de dos aberturas 116A, 116B
(como se muestra en la Figura 5), cada una dispuesta para suministrar una rafaga de aire para eliminar el tejido
de aves de corral del miembro de limpieza. El elemento de limpieza 115 esta unido a la unidad de agarre de
furcula 59 para limpiar los bordes de corte mutuamente contiguos 111, 113 de las rejillas de agarre 105, 107
cuando el portacuchillas 71 estéa en la posicion retraida. El miembro de limpieza 115 esta disefiado para permitir
que la cuchilla en forma de cufia 103 del miembro de corte 95 se mueva més alld del miembro de limpieza 115
sobre un borde inferior 117 del miembro de limpieza 115. El movimiento de retraccién de la cuchilla en forma
de cufia 103 sobre el borde inferior 117 del miembro de limpieza 115 proporciona un movimiento de raspado
para eliminar el tejido de aves de corral de la cuchilla en forma de cufia 103. El miembro de limpieza 115 esta
disefiado para permitir que las rejillas de agarre 111, 113 se muevan mas alld del miembro de limpieza 115
sobre los bordes laterales 119, 121 respectivamente. El miembro de limpieza 115 también permite el agarre de
tejido de aves de corral entre el miembro de limpieza 115 y las rejillas de agarre 111, 113 como se explicara
mas adelante.

En la Figura 6 se puede ver una vista inferior de la unidad de agarre de furcula 59 tal como se utiliza en el
aparato para retirar la farcula 45 de las Figuras 3 a 5 con el portacuchillas 71 en una posicién retraida. El
elemento de apoyo 67 no se muestra en esta Figura, pero es parte de la unidad de agarre de farcula 59. La
hoja en forma de cufia 103 tiene bordes de corte convergentes 123, 125. Las superficies longitudinales internas
127, 129 de cada una de las rejillas de agarre 105, 107 se extienden respectivamente paralelas a los bordes
de corte convergentes adyacentes 123, 125 de la cuchilla en forma de cufia 103. Las pistas de guia laterales
91, 93 estan en angulo agudo para converger en la direccién ascendente de la unidad de guia 69 o la flecha
77. La pista guia central 89 y el segundo actuador lineal 73 discurren paralelos al eje 131. El segundo actuador
lineal 73 esta dispuesto para generar un movimiento lineal del elemento de corte 95 a lo largo de la pista guia
central 89 cuando se acciona. Las pistas de guia laterales 91, 93 estan en un &ngulo de 20 grados con respecto
al eje 131. Todo movimiento a lo largo de la pista guia central 89 y las pistas guia laterales 91, 93 es paralelo
a un plano de operaciones que esta definido por el eje 131 y el eje 133. El eje 133 esta definido por la barra de
conexién 101 perpendicular al eje 131.

En la Figura 7 se muestra una vista en perspectiva de la unidad de agarre de farcula 59 con carro 55 que tiene
el portacuchillas 71 en la posicién extendida. Aqui se ve ademas que el elemento de corte 95 esta unido al
segundo actuador lineal 73 a través de una barra de pistén 135. La barra de conexién 101 esta fijjada al
elemento de corte 95 del portacuchillas 71. Como resultado, la cuchilla en forma de cufia 103 permanece
estacionaria con respecto a la barra de conexién 101.

En la Figura 8 se muestra esquematicamente una vista inferior de la unidad de agarre de fUrcula 59 de las
Figuras 6y 7 con el portacuchillas 71 en posicién extendida. En la posicién extendida las rejillas de agarre han
convergido hacia una punta frontal 104 de la cuchilla en forma de cufia 103 que representa un punto de
encuentro comuin. Ademas, las rejillas de agarre 105, 107 se han desplazado hacia los bordes laterales 119,
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121 del elemento de limpieza 115 respectivamente. El movimiento de las rejillas de agarre 105, 107 hacia el
miembro de limpieza 115 es un movimiento de agarre o sujecidn que permite agarrar o sujetar tejido de aves
de corral (no mostrado, pero convencional) entre las rejillas de agarre 105, 107 y los bordes laterales 119, 121
del miembro de limpieza 115. La cuchilla 103 en forma de cufia es lo suficientemente afilada para cortar el tejido
del tenddn adherido a la furcula (no visible, pero convencional). La cuchilla en forma de cufia 103 también es
capaz de calzar la frcula en una posicién para sujetarla mediante las rejillas de agarre 105, 107. En la posicién
extendida del portacuchillas 71, la farcula de la pechuga de ave de corral se mantiene firmemente sujeta en un
volumen cerrado 137 (mostrado en la Figura 9). Las superficies longitudinales internas 127, 129 de cada una
de las rejillas de agarre 105, 107 encierran el volumen 137 junto con la cuchilla en forma de cufia y el elemento
de limpieza 115. En el volumen cerrado 137 se encuentra contenida una parte de la cubierta de pechuga de
ave de corral cortada por la cuchilla en forma de cufia 103 y sujetada en su lugar por las rejillas de agarre 105,
107.

En la figura 9 se muestra una vista en perspectiva de una unidad de agarre de farcula 59 con carro 55 con el
portacuchillas 71 en posicién extendida. La pista guia central 89 consta de dos barras guia paralelas 89a, 89b
que aseguran el elemento de corte 95 contra la rotacién a lo largo de la pista guia central 89. Las pistas de
guia laterales 91, 93 constan cada una de barras de guia paralelas 91a, 91b y barras de guia paralelas 93a,
93b respectivamente, que impiden la rotacién de los elementos de agarre 97, 99 (mostrados en la Figura 4)
alrededor de las pistas de guia laterales 91, 93.

Las figuras 10 a 13 describen los movimientos relativos del carro 55, la unidad de agarre de flrcula 59 y el
portacuchillas 71 del aparato para retirar la farcula 45 en un proceso de extraccidn de la furcula de una cubierta
de pechuga de ave de corral (no mostrada, pero convencional) transportada por el mandril 25. Las figuras 10
a 13 se suceden cronolégicamente en el proceso de extraccion de la furcula.

La figura 10 muestra esquematicamente una vista lateral del aparato para retirar la furcula 45 de la figura 3. El
aparato para retirar la furcula hace contacto con el mandril 25 antes del acoplamiento. Antes del acoplamiento,
el carro 55 esta en la primera posicién y la unidad de agarre de furcula 45 esta en la posicién extendida. El
portacuchillas 71 esté en la posicién retraida, como se describe en las Figuras 6 y 7. El elemento de apoyo 67
esta unido a la unidad de agarre de fUrcula 45. Para acoplar el carro 55, la abrazadera 37 accionada por resorte
del mandril 25 impacta con el elemento de tope 67 y transfiere energia cinética del mandril 25 a la unidad de
agarre de furcula 45. Un movimiento adicional del mandril 25, como se muestra en la Figura 10, en la direccién
de transporte 39 dara como resultado que el carro 55 y el mandril 25 queden estacionarios uno con relacién al
otro. Antes del acoplamiento del mandril 25, el carro 55 también esta estacionario con respecto al marco guia
51.

En la Figura 11 se muestra una vista lateral del aparato para retirar la flrcula 45 de la Figura 10 durante su
acoplamiento con el mandril 25. Se puede ver que el carro 55 se ha movido desde la primera posicién, como
se muestra en la Figura 10, a la segunda posicién. Se puede ver que la unidad de agarre de farcula 45
permanece en la posicién extendida en la que el elemento de tope 67 permanece en contacto con la abrazadera
accionada por resorte 37 del mandril 25. Se puede ver que el portacuchillas 71 se ha movido desde la posicién
retraida, como se muestra en las Figuras 6 y 7, a la posicion extendida, como se muestra en las Figuras 8 y 9.
En la posicion extendida del portacuchillas 71, el portacuchillas 71 ya ha cortado el tejido del tend6n unido a la
furcula de la cubierta de pechuga de ave de corral (no se muestra pero es convencional). Las l[aminas de agarre
105, 107 han convergido una hacia la otra y se entenderéa que han agarrado y cortado la furcula con los bordes
de corte mutuamente contiguos 111, 113 junto con la cuchilla en forma de cufia 103.

En la Figura 12 se muestra una vista lateral del aparato para retirar la furcula 45 de la Figura 11 después de
desengancharse del mandril 25. Se puede ver que la unidad de agarre de furcula 59 ha pivotado en la direccién
de la flecha 63 desde su posicién extendida anterior a su posicién retraida. En la posicién retraida, la unidad
de agarre 59 se aleja del camino de transporte 39 y se aleja de la cubierta de pechuga de ave de corral (no
mostrada, pero convencional) montada en el mandril 25. Aqui se ve el primer actuador lineal 65 que fuerza la
unidad de agarre de farcula 59 a la posicién retraida. La furcula y el tejido adherido (no se muestran, pero son
convencionales) estan dentro del volumen cerrado 137 y se han retirado de la tapa de la cubierta de pechuga
de ave de corral (no se muestra, pero es convencional) mediante la retraccién de la unidad de agarre de la
furcula 59. El movimiento de la unidad de agarre de farcula 59 desde extendida a retraida proporciona un
movimiento de traccién sobre la fUrcula y cualquier tejido aun adherido a la tapa de la pechuga del ave de
corral, lo que da como resultado la extraccién de la furcula. Durante la retraccién de la unidad de agarre de
furcula, el portacuchillas 71 permanece en la posicion extendida.

En la Figura 13 se muestra una vista lateral del aparato para retirar la furcula 45 de la Figura 12. El portador 55
aqui ha regresado desde la segunda posicién aguas abajo de la direccién de transporte 39 a la primera posicién
aguas arriba de la direccién de transporte 39. El portacuchillas 71 se ha movido ademas desde la posicién
extendida a la posicién retraida. El portacuchillas 71 se ha movido a su posicion retraida mediante el segundo
actuador lineal 73. En la posicién retraida se libera la furcula ahora extraida (no se muestra, pero es
convencional). La liberacién de la furcula se produce como se muestra cuando el mandril 25 ha seguido
avanzando por el camino de transporte 47 en direccién al transporte 39. El movimiento de la cuchilla en forma
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de cufia 103 a lo largo del miembro de limpieza 115 raspa el tejido adherido a la cuchilla 103. Ademas, se
inyecta agua a través del portacuchillas 71 utilizando las boquillas de limpieza 110a, 110b, lo que obliga a que
el tejido de ave de corral restante se desprenda del portacuchillas 71. Para preparar el aparato de agarre de
furcula 45 para la siguiente cubierta de pechuga de ave de corral, se extiende la unidad de agarre de flrcula
59. Al extender la unidad de agarre de furcula 59, el aparato para retirar la fUrcula 45 regresa a las condiciones
que se muestran en la Figura 10.
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REIVINDICACIONES

1. Un aparato para retirar la furcula (45), para un sistema de fileteado de pechuga de ave de corral (1), que
comprende:

un marco guia (51) para su fijacién a un cuerpo principal (13) de un sistema de fileteado de pechuga de ave de
corral (1) en una trayectoria de transporte (47) del mismo en un plano de transporte;

un carro (55) montado de forma deslizable en el marco guia (51) para moverse con respecto al marco guia (51)
entre una primera posicién aguas arriba de una direccién de transporte (39), y una segunda posicién aguas
abajo de la direccién de transporte (39);

una unidad de agarre de furcula (59) conectada de forma mévil al carro (55) para moverse en una direccién
perpendicular al plano de transporte entre una posicién retraida y una extendida, la unidad de agarre de farcula
(59) comprende una unidad guia (69) en un extremo aguas abajo de la misma; y

un portador de cuchillas (71) conectado de forma deslizable a la unidad guia (69), para el movimiento entre una
posicién retraida y extendida, para agarrar una furcula de un cadéaver de ave de corral cuando esta extendida;

en la que la unidad de agarre de flurcula (59), cuando esté en uso y el marco guia (51) unido a un sistema de
fileteado de pechuga de ave de corral (1), esta dispuesto para ser acoplado por uno de un mandril (25) o un
componente transportador de un sistema de fileteado de aves de corral para el movimiento desde la primera
posicién hasta la segunda posicién,

en el que el carro (55) estd sometido a una tensién elastica hacia la primera posicién, para recibir el cadaver
del ave de corral, y dispuesto para un movimiento de traslacién desde la primera posicién hasta la segunda
posicién en la direccién de transporte contra la tensidén elastica cuando esta acoplado, y desde la segunda
posicién hasta la primera posiciéon en una direccién opuesta a la direccién de transporte.

2. El aparato de acuerdo con la reivindicacién 1, en el que el carro (55) comprende un primer actuador lineal
(65), por ejemplo neumético, conectado a la unidad de agarre (59) para mover la unidad de agarre (59) entre
las posiciones retraida y extendida.

3. El aparato (45) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores 1-2, en el que el carro (55)
comprende un segundo actuador lineal (73), por ejemplo neumatico, conectado al portacuchillas (71) para
deslizar el portacuchillas (59) a lo largo de la unidad guia (69) para agarrar la farcula.

4. El aparato (45) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores 1-3, en el que el carro (55) esta
sometido a una tensién elastica hacia la primera posicién por al menos uno de una fuerza elastica generada
por un resorte, como la generada por al menos un resorte helicoidal, una fuerza neumatica, una fuerza
magnética, una fuerza eléctrica y una fuerza aplicada.

5. El aparato (45) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores 1-4, en el que la unidad de
agarre de flrcula (59) esta conectada de forma pivotante al carro (55).

6. El aparato (45) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores 1-5, en el que el carro (55) esta
dispuesto para su acoplamiento a través de la unidad de agarre de furcula (59).

7. El aparato (45) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores 1-6, en el que la unidad guia
(69) comprende al menos una pista guia central (89), por ejemplo que comprende al menos dos barras guia
paralelas (89a, 89b).

8. El aparato (45) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores 1-7, en el que el portador de
cuchilla (71) comprende un elemento de corte (95) para cortar tejido tendinoso unido a la furcula, en el que
opcionalmente el elemento de corte (95) comprende una cuchilla en forma de cufia (103) que tiene bordes de
corte convergentes (123, 125), y/o en el que opcionalmente el elemento de corte (95) esta montado en la pista
de guia central (89).

9. El aparato (45) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores 1-8, en el que el portacuchillas
(71) comprende un par de elementos de agarre (97, 99), en el que cada elemento de agarre (97, 99) comprende
una lamina de agarre (105, 107), en el que opcionalmente las laminas de agarre (105, 107) tienen bordes de
agarre que convergen entre si, en el que los bordes de agarre convergentes comprenden opcionalmente bordes
de sujecién convergentes que comprenden bordes de corte (111, 113), en el que opcionalmente una superficie
longitudinal interior (127, 129) de cada una de las laminas de agarre (105, 107) se extiende paralela a uno
adyacente de los bordes de corte convergentes (123, 125) de la cuchilla en forma de cufia (103), en el que
opcionalmente el portacuchillas (71) comprende una barra de conexidén (101) a lo largo de la cual los elementos
de agarre (97, 99) estdn conectados de forma deslizable a la elemento de corte (95) paralelo al plano de
transporte, para el movimiento de la articulacion.
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10. El aparato (45) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores 1-9, en el que la unidad de
guia (69) comprende un par de pistas de guia laterales (91, 93), por ejemplo, cada una comprende al menos
dos barras de guia paralelas (91a, 91b, 93a, 93b), opuestas entre si que convergen en una direccién
ascendente de la unidad de guia (69), en el que opcionalmente las ldminas de agarre (105, 107) estan
montadas en las pistas de guia laterales (91, 93) para un movimiento convergente hacia el elemento de corte
(95) del portador de cuchillas (71), en el que opcionalmente el elemento de corte (95) y los elementos de agarre
(97, 99) estan dispuestos para converger en un punto de encuentro comun.

11. Un aparato (45) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores 1-10, en el que la unidad de
agarre (59) comprende un elemento de limpieza (115) para limpiar el portacuchillas cuando se mueve desde la
posicién extendida a la retraida, en el que el elemento de limpieza (115) es opcionalmente un bloque en forma
de cufia con una superficie inclinada, y/o en el que opcionalmente el elemento de limpieza esté provisto de al
menos una abertura para suministrar una rafaga de gas, preferiblemente aire, para retirar el tejido de las aves
de corral del elemento de limpieza

12. Un aparato (45) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores 1-11, en el que el portador de
cuchillas (71) esta dispuesto para formar un volumen al menos parcialmente cerrado (137) alrededor de la
furcula moviéndose a una posicion extendida.

13. Un aparato (45) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores 1-12, en el que el marco guia
(51) comprende boquillas de limpieza (110a, 110b) para proporcionar una rafaga de agua para limpiar el
portacuchillas (71).

14. Un sistema de fileteado de pechuga de ave de corral (1) que incluye:
aparato para retirar las farculas (45) de acuerdo con una de las reivindicaciones 1-13;
un transportador (23) dispuesto para moverse en una trayectoria transportadora (47), y

al menos un mandril (25) dispuesto para transportar un cadaver de ave de corral, el al menos un mandril (25)
esta conectado al transportador (23) para su movimiento a través de la trayectoria del transportador (47),

en la que la unidad de agarre de furcula (59) esta dispuesta para ser acoplada a uno de los mandriles (25) y al
componente transportador.

15. Un método para retirar una flrcula de al menos una cubierta de pechuga de ave de corral que utiliza un
aparato para retirar la furcula (45) de una de las reivindicaciones 1-13 en un sistema de fileteado de pechuga
de ave de corral (1) de la reivindicaciéon 14, que comprende:

cortar el tendén y el tejido que rodea la furcula; y

retirar la furcula de al menos una cubierta de pechuga de ave de corral.

12
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