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przeno$nikéw tasmowych przesuwnych
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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do ko-
rekeji polozenia wspornikéw pontonowych prze-
noé$nikéw tasmowych przesuwnych.

Zastosowanie w kopalniach odkrywkowych do
transportu nadkladu i urobku ta$mociggéw, wspol-
pracujgcych z maszyrnami urabiajgcymi i zwalu-
jacymi pocigga za sobg konieczno§é przesuwania
przeno$nikéw w miare postepu frontu urabiania.
Réwmniez w innych dziedzinach przemyslu zachodzi
potrzeba zmian drég transportowych w zaleino$ci
od eksploatacji. Konstrukcja nosna tras prze-
~noénikéw przesuwnych jest zwykle dostosowana
2z przesuwania deformacyjnego; czlony wsporcze
konstrukeji zamocowane sg do wspornikéw pon-
tonowych, polaczonych szyng, ktéra jest chwytana
przez glowice przesuwarki podczas przesuwania
zgrubnego.

Stosowane czesto przegubowe polgczenie czlo-
néw wsporczych z pontonami zapobiega wpraw-
dzie powstawaniu trwatych odksztalcenn konstruk-
¢ji przeno$nika przy przesuwaniu, ale powoduje
jednocze$nie odchylenie pontonéw od osi prosto-
padiej do osi przenosnika, co odbija sie nieko-
rzystnie ma jego pracy, wplywa bowiem na zrzu-
canie urobku, zbieganie tasmy itp. Znane sg urza-
dzenia do korygowania ulozenia toru tasmocig-
gébw przesuwanych, ktére chwytaja gléwke szyny
czlonu (patent polski nr 48604). Nadajg sie one do
stosowania przy przesuwaniu przenoSnikéw o
sztywnej konstrukeji wsporczej i krétkich czlo-
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nach, jednakZe w przeno$nikach o elastycznym po-
1gczeniu dlugich czlonéw konstrukeji z pontonami,
nie spelniajg swego zadania.

W przenoénikach tego typu wyréwnanie toru
ich ulozenia po zgrubnym przesuwaniu wykonuje
sie obecnie ciggnikiem z lemieszem. Ciggnik do-
jezdza mozliwie blisko do przenoénika i lemieszem
popycha wspornik pontonowy. Taki sposéb ko-
rekcji tras przeno$nikowych jest mato skuteczny,
dlugotrwaly i prowadzi zwykle do trwalych od-
ksztalcen pontondéw i szyn badZ miszczenia sprzg-
giel ciggnika. ’

Celem -wynalazku jest opracowanie urzadzenia,
ktére umozliwi korygowanie polozenia wsporni-
k6w pontonowych po zgrubnym przesuwaniu prze-
no$nika zgodnie z wymaganiami techniczno-eks-
ploatacyjnymi.

Zgodnie z wynalazkiem zadanie to zostalo roz-
wigzane przez skonstruowanie urzadzenia wypo-
sazonego w kilka hydraulicznych silownikéw, umo-
zliwiajacych wykonywanie wszelkich ruchéw po-
trzebnych przy korekcji polozenia pontonéw
i przeznaczonego do zamocowania na pojezdzie.

Urzadzenie do korekcji polozenia wspornikéw
pontonowych przenoénikéw tasmowych przesuw-
nych sklada sie z ramy, wykonanej jako blachow-
nica i zawieszonej przegubowo na pojezdzie. Z ra-
ma polaczony jest przegubowo teleskopowy wy-
siegnik z umieszczonym wewnatrz jego obudowy
hydraulicznym silownikiem wysuwu. Dodatkowym
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punktem zawieszenia ramy z teleskopowym wy-
siegnikiem na pojezdzie jest hydrauliczny sitownik
podnoszenia, usytuowany miedzy korpusem pojaz-
du z teleskopowym wysiggnikiem, umozliwiajgcy

_ruch urzadzenia w plaszczyZnie pionowej. 5

Na zewnetrznym koncu teleskopowego wysiegni-
ka znajduje sie szczegkowy uchwyt z parg szczek,
miedzy tkérymi osadzony jest hydrauliczny sitow-
nik zacisku szczgk. Wychylenie boczne ‘wzgledem_
poprzecznej osi rarpy teleskopowego wysiggnika 10
wraz ze szczekowym uchwytem uzyskuje sie hy-
draulicznym silownikiem bocznego wychylania,
ktéry zamocowany jest z boku miedzy - teleskopo-- -
wym wysiegnikiem a pojazdem i polaczony prze-
gubowo z jednej strony z ramg urzadzenia a z 15
drugiej — réwniez przegubowo — z teleskopowym
wysiegnikiem.

Czop przegubowego polgczenia teleskopowego .
wysiegnika z ramg osadzony jest w przesuwnym
lozysku. Takie osadzenie czopa umozliwia samo-
czynne wyréwnanie réznicy diugosci, jaka powstaje
w stosunku do polozenia wyjsciowego przy bocz-
nym wychylaniu teleskopowego wysiegnika w polu
wycinka kola. Zastosowanie przesuwnego lozyska
pozwala na wykonanie wypadkowego ruchu teles- 25
kopowego wysiegnika wraz ze szczekowym uchwy-
tem po cieciwie tego wycinka; zapobiega sie w ten
spos6b wystepowaniu sily skladowej prostopadtlej
do osi przenosnika, ktéra przesuwalaby wspornik
pontonowy wzgledem jego osi podiuznej. 50

Szezgkowy uchwyt polgczony jest teleskopowym
wysiegnikiem za pomocg kulistego czopa, osadzo-
nego w korpusie z tozyskiem tego uchwytu. Po-
krywa korpusu szczekowego uchwytu ma ksztalt
trapezu réwnobocznego, do ktérego bokéw zamo-" 35
cowane sa przegubowo dwie szczeki, a podstawa
tego trapezu zaopatrzona jest w dystansowe plyt-

. ki. Obie szczeki s3 w goérnej czeSci polgczone hy-

draulicznym silownikiem zacisku szczek, a kazda

z mich ma w dolneJ czeSci osadzony nieruchomo - 0
hak — ktérym chwytany jest wspornik pontonowy

— oraz polgczone przegubowo ze szczekami do-
ciskowe ptyty.

Dociskowe plyty zamocowane sg miedzy hakiem
a miejscem przegubowego polgczenia szczeki z po-
krywa korpusu. Wsporniki pontonowe, na ktérych
osadzana jest konstrukcja no$na przenosnikéw
przesuwnych maja w przekroju poprzecznym
ksztalt rownobocznego trapezu i konstrukeja szcze-
kowego uchwytu zostala do takiego profilu dosto- 5
sowana. Zesp6t ‘trzech elementéw konstrukeyj-
nych, a mianowicie — dystansowych ptytek, przy-
legajacych do gérnej powierzchni wspornika pon-
tonowego, hakéw — podtirzymujacych jego pod-
stawe i doc1skowych piyt, ktére dzieki przegubo- 55
wemu zawieszeniu dostosowujg swe polozenie do
bocznych $§cian wspornika pontonowego gwaran-
tuje pewne uchwycenie wspornika pontonowego w
szczegkowym uchwycie.

Sily Sciskajace ponton nie powodujg odksztalcen
Jego profilu poprzecznego. Miedzy teleskopowym
wysiegnikiem a szczekowym uchwytem znajduja
sie spreiyny, zamocowane w dzwigni kulistego
czopa i polgczone z korpusem szczekowego uchwy-
‘fu, ktére samoczynnie naprowadzaja szczegkowy 5

‘-
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uchwyt do pierwotnego polozenia wzgledem tele-
skopowego wysiegnika po dokonaniu korekcji usta-

wienia wspornika zwolnieniu
szczek.
W urzadzeniu wedlug wynalazku mozna wykony-
waé zlozone ruchy robocze przez jednoczesne uru-
chamienie rézinych hydraulicznych sitownikéw.
Urzadzenie wedlug wynalazku nadaje sie do
zamontowania na kazdym pojeZdzie mechanicz-
nym, posiadajacym niezalezny uklad hydrauliczny.
Zastosowanie ukladu hydraulicznego zapewnia
plynne i precyzyjne ruchy urzadzenia podczas
pracy. Odpowiedni uklad hydraulicznych sitowni-
koéw i polaczenia elastyczne poszczegélnych czeSei
urzadzenia umozliwiaja wykonywanie wszystkich
ruchéw, potrzebnych podczas przesuwama wspor-

pontonowego i

~ nikéw pontonowych.

Hydrauliczny sitownik podnoszenia pozwala na
uniesienie wspornika pontonowego zapadlego w
grunt, a ponadto unosi cale urzadzenie do pozycji
prawie pionowej, co ulatwia przejazd po waskich
drogach wzdluz trasy przenosnika.

Polgczenie szczgkowego uchwytu z teleskopo-
wym wysiegnikiem kulistym czopem catkowicie
eliminuje powstawanie naprezen gnacych i skreca-
jacych w teleskopowym wysiegniku podczas pracy
urzadzenia.

Urzadzenie wedlug wynalazku moze byé zamon-
towane na tym samym pojeZdzie, na ktérym osa-
dzona juz jest glowica, stuzaca do zgrubnego
przesuwania przeno$nika.

Urzadzenie wedlug wynalazku przedstawione
jest wprzykladzie wykonania na rysunku, na kt6-
rym fig. 1 przedstawia urzadzenie w rzucie akso-
nometrycznym, fig. 2 — widok urzadzenia z géry,
fig. 3 — teleskopowy wysiegnik z ramg w prze-
kroju podluinym, fig. 4 — widok od czola szczeko-
wego uchwytu, a f1g 5 — szczekowy uchwyt w
przekroju. )

Jak uwidoczniono na fig. 1 i fig. 2, rama 1 —
wykonana jako blachownica — zawieszona jest
przegubowo na pojezdzie. Z rama 1 polgczony jest
— réwniez przegubowo — teleskopowy wysiegnik
2, wewnatrz ktorego osadzona jest zewnetrzna
tuleja 3 i wewnetrzna tuleja 4. W wewnetrznej
tulei 4 znajduje sie hydrauliczny silownik wysu-
wu 5, zmieniajgcy zakres wysiegu. Rama 1 jest
ponadto polgczona z pojazdem hydraulicznym
sitlownikiem podnoszenia 6, ktéry umozliwia pod-
noszenie ramy 1 z teleskopowym wysiegnikiem
2 w plaszczyZnie pionowej. Na zewnetrznym kon-

_cu teleskopowego wysiegnika 2 osadzony jest

szczekowy uchwyt 7, posiadajgcy dwie szczeki 8,
chwytajagce wspornik pontonowy. Miedzy szcze-
kami 8 znajduje sie hydrauliczny silownik zacis-
ku 9, zwierajgcy szczeki 8.

Miedzy teleskopowym wysiegnikiem 2 a pojaz-
dem umiejscowiony jest hydrauliczny silownik
bocznego wychylenia 10, potgczony z jednej stro-
ny z ramg 1 a z drugiej z teleskopowym wysieg-
nikiem 2, przy czym oba poljczenia (nieoznaczone
na rysunku) sg przegubowe. Hydrauliczny sijlow-
nik bocznego wychylenia 10 pozwala na wychy-
lenie teleskopowego wysiegnika 2 ze szczekowym
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"uchwytem 7 pod katem w stosunku do poprzecz-
nej osi ramy 1.

Czop 11 przegubowego polgczenia teleskopowe-
go wysiegnika 2 z rama 1 osadzony jest w prze-
suwnym lozysku .(nieoznaczone na rysunku).
Umozliwia to samoczynne wyréwnanie roznicy
dlugoséei, jaka powstaje przy bocznym wychylaniu
teleékopowego wysiegnika 2 w polu wycinka kota
w $tosunku do jego potozenia wyjéciowego i po-
‘ruszanie sie teleskopowego wysiegnika 2 wraz
ze szczegkowym uchwytem 7 po cieciwie tego wy-
cinka kola.

W korpusie 12 szczekowego uchwytu 7 osadzone
/je$t kulowe lozysko 13, w ktérym zamocowany
/jest na diwigni 14 kulisty czop 15 teleskopowego

" wysiegnika 2. Pokrywa 16 korpusu 12 szczeko-

wego uchwytu 7 ma ksztalt réwnobocznego tra-
pezu, do ktdérego bokéw zamocowane s3 przegu-
bowo szczeki 8.

‘Podstawa pokrywy 16 ma ponadto dwie dystan-
sowe piytki 17. Obie szczeki 8 w swojej dolnej
cieéci maja zamocowane nieruchomo haki 18 ‘do
podnoszenia wspornika pontonowego. Miedzy
bakami 18 a miejscem przegubowego potaczenia

- szczek 8 z pokrywsg 16 korpusu 12.zamocowane

sg do tych szczek 8 — roéwniez przegubowo —
dociskowe plyty 19. Szczeki 8 w gornej czesci
sa polaczone hydraulicznym sitownikiem zacisku
szczek 9. . :

Miedzy teleskopowym wysiegnikiem 2 a szcze-
kowym uchwytem 7 znajdujg sie spreiyny 20.
Sa one zamocowane Srubami w diwigni 14 ku-
listego czopa 15 i polgczone sg z korpusem 12
szczekowego uchwytu 7. Naprowadzajg one sa-
moczynnie szczekowy uchwyt 7 do pierwotnego
polozenia w stosunku do teleskopowego wysieg-
nika 2 po zwolnieniu szczek 8, hydraulicznym
silownikiem zacisku szczek 9.

Dzialanie urzadzenia jest nastepujgce: po doje-
chaniu pojazdem do przeno$nika urzgdzenie do
korekcji zostaje opuszczone hydraulicznym silow-
nikiem podnoszenia 6 na odpowiednig wysoko$é
a nastepnie hydrauliczny silownik wysuwu 5 prze-
suwa teleskopowy wysiegnik 2 tak, aby szczeko-
wy uchwyt 7 znajdowal sie nad wspornikiem pon-
tonowym. JezZeli polozenie wspornika pontonowe-
go nie jest prostopadie wzgledem podiuznej osi
~przeno$nika, przed uchwyceniem wspornika przez
szczeki 8 nalezy naprowadzi¢ teleskopowy wysieg-
nik 2 ze szczegkowym uchwytem 7 w polozenie
osiowe w stosunku do wspornika pontonowego
przez wychylenie go od poprzecznej osi ramy 1.
Czynno§é te wykonuje sie hydraulicznym silowni-
kiem bocznego wychylenia 10.

Po ustawieniu szczgkowego uchwytu 7 nad pon-
tonem, hydraulicmym'silownikiem zacisku szczek
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9 rozsuwa sie szczeki 8 a caly szczekowy uchwyt
7 zostaje opuszczony na wspornik pontonowy, tak,
aby dolna krawedz pokrywy 16 z dystansowymi
ptytkami 17 opierala sie o goérng powierzchnie
wspornika pontonowego, nastepnie zaciska sie hy-
draulicznym silownikiem zacisku szczek 9 szczeki
8 i uchwycony wspornik pontonowy ustawia sig
w zgdane polozenie odpowiednim silownikiem hy-
draulicznym.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do korekcji polozenia wspornikéw
pontonowych przeno$nikéw tasmowych prze-
suwnych, znamienne tym, ze sklada sie z ramy
(1), zawieszonej przegubowo na konstrukcji po-
jazdu oraz teleskopowego wysiegnika (2) pota-
czonego z ramg (1) rowniez przegubowo, w kto-
rym umieszczony jest hydrauliczny silownik
wysuwu (5) tego wysiegnika (2) oraz z hydra-
ulicznego silownika podnoszenia (6), usytuowa-
nego miedzy korpusem pojazdu a ramg (1),
przy czym na Zzewnetrznym koncu teleskopo-

wego wysiegnika (2) umieszczony jest szczeko- .

wy uchwyt (7) z parg szczck (8), miedzy ktory-
mi znajduje sie hydrauliczny silownik zacisku
szczek (9), a ponadto z boku teleskopowego wy-
siegnika (2) umieszczony jest hydrauliczny
sitownik bocznego wychylania (10), ktory poia-
czony jest przegubowo z jednej strony z ramgag

(1) urzadzenia, a z drugiej polgczony — réw-
niez przegubowo — z wysiegnikiem teleskopo-
wym (2).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze czop (11) przegubu, laczacy teleskopowy wy-
siegnik (2) z ramg (1) osadzony jest przesuwnie
w ramie (1). .

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze szczekowy uchwyt (7) wyposazony jest w
korpus (12) z kulowym lozyskiem (13), w kté-
rym osadzony jest kulisty czop (15) teleskopo-

" wego wysiegnika (2), a do pokrywy (16) korpu-
su (12) zamocowane sg przegubowo dwie szcze-
ki (8), polgczone rowniez przegubowo w swej
gornej czeSci hydraulicznym sitownikiem za-
cisku szezek (9), przy czym kazda ze szczek (8)
posiada zamocowany nieruchomo hak (18) i do-
ciskowa plyte (19) polaczong przegubowo ze
szczekg (8) a umiejscowiong miedzy hakiem
(18) a miejscem przegubowego zamocowania
szczeki (8) do pokrywy (16) korpusu (12).

4. Urzadzenie wedlug =zastrz. 1—3, znamienne

- tym, Ze migdzy teleskopowym wysiggnikiem (2)
a szczekowym uchwytem (7) znajdujg sie spre-
zyny (20), osadzone w dzwigni (14) kulistego
czopa (15).
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