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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest narastajacy naped posuwisto zwrotny, wraz ze sposobem napedzania.

Znane sa liczne uktady napedowe rowerdw przeksztatcajacych prace miesni w ruch roweru,
w tym takie jak:

Znany jest zesp6t elementdéw napedu fancuchowego sktadajacy sie z przektadni, korby, zebatki,
potaczonych faricuchem z zebatka kota tylnego.

Znany jest chifski wynalazek o nr CN105882863A pt. Rower liniowy z napedem tancuchowym,
w ktérym po obu stronach roweru znajduja sie kolumny, wzdtuz ktérych posuwaja sie pedaty, ktére po-
ruszajac sie w dét wprawiaja w ruch koto zebate z taricuchem.

Znany jest chinski wynalazek nr CN202966561U pt. Nowatorskie urzadzenie do jazdy rowerem,
zapewniajace pionowy ruch pedatéw wzdtuz pionowe;j listwy zebatej — géra/dét.

Znany z polskiego wynalazku nr PL208935 pt. Rower, w ktérym padaty sg osadzone na wale,
a caty uktad posiada dwa mechanizmy wolnego kota potaczone tuleja.

Znany z polskiego wynalazku nr PL179740 pt. Zespot bebna napedowego.

Znane jest rozwigzanie wolnobiegu/mechanizmu wolnobieznego rowerowego stanowigcego me-
chanizm zebatkowo-zapadkowy lub cierny w rowerze taczacy kota zebate i przektadnie farcuchowa
z kotem. Mechanizm zapewnia mozliwo$¢ jazdy roweru przy zatrzymaniu pedatu, przy jednoczesnym
zapewnieniu przeniesienie napedu na koto.

Znana jest przektadnia rozumiana jako mechanizm lub uktad maszyn stuzacy do przeniesienia
ruchu z elementu czynnego (napedowego) na bierny (napedzany) z jednoczesna zmiana parametrow
ruchu, czyli predkosci i sity lub momentu sity.

Celem wynalazku jest przedstawienie alternatywnego dla znanych dzi$ rozwigzan napedu, wy-
korzystywanego m.in. w rowerach.

Cechg istotng narastajacego napedu posuwisto zwrotnego, posiadajacego poruszajace sie pio-
nowo goéra/dét, osadzone po obu stronach mechanizmu w pionowych kolumnach (17) pedaty (15), po-
taczone z mechanizmem, przy czym jeden pedat (15) potaczony jest z lina/taricuchem (5) nawijanym
na beben (3) wspotosadzony na wale napedowym (1) z obracajaca sie w tym samym kierunku co prze-
ktadnia (8) w formie zebatego spiralnego okregu/krzywki, oraz z osadzonymi na mechanizmie wolno-
bieznym (11) bebnem (12) z kotem napedowym (13), przy czym przektadnia (8) przenosi ruch obrotowy
na przektadnie (7) w formie zebatego spiralnego okregu/krzywki, napedzajac drugi wat napedowy (2)
w kierunku przeciwnym do kierunku watu napedowego (1), przenoszac kierunek obrotu watu napedo-
wego (2) na osadzone na nim mechanizm wolnobiezny (9) z bebnem (10), oraz beben (4), nawijajac
na beben (4) line/taricuch (6) potaczone z drugim pedatem (15), przy czym beben (12) i beben (10)
potaczone sa ze sobg z pomoca liny/paskaltaricucha (14) przenoszac site obrotowa na koto napedowe (13).

Cechg istotng narastajacego napedu posuwisto zwrotnego jest to, iz przektadnie (7 i 8) w formie
zebatego, spiralnego okregu/ krzywki utozone sag jedna pod druga w ten sposdb, iz w pozycji skrajnego
potozenia pedatu krotsza krawedz jednej krzywki styka sie z diuzsza krawedzia drugiej krzywki, dzieki
czemu obrét jednej krzywki w kierunku zwiekszajacej sie srednicy krzywki napedza druga krzywke.

Cechg istotng narastajacego napedu posuwisto zwrotnego jest to, iz przektadnie (7 i 8) w formie
spiralnego okregu/krzywki posiadaja line kontrolujgca (18) zamocowang do krawedzi obu krzywek naj-
dalej oddalonych od ich osi, oraz line ciggnaca (19), zamocowanag do krawedzi obu krzywek najblizszych
ich osi.

Cechg istotng narastajgcego napedu posuwisto zwrotnego jest to, iz przektadnie (7 i 8) utozone
jedna pod druga maja forme kota zebatego.

Cecha istotng sposobu napedzania jest to, iz oparty jest na zamiennym przetozeniu sity do lewego
i prawego pedatu (15), przy czym sita przytozona w doét do lewego pedatu (15) ciggnie line/tancuch (5)
w dot powodujac jej rozwijanie z bebna (3), a tym samym jego obrét, co wywotuje obrét watu napedo-
wego (1) oraz przektadni (8) w tym samym kierunku, co nie wptywa jednak na obrét mechanizmu wol-
nobieznego (11) wraz z zamieszczonymi na nim bebnem (12) z kotem napedowym (13), gdyz przy tym
kierunku obrotu watu (1) mechanizm wolnobiezny nie jest zblokowany, natomiast przektadnia (8) wpra-
wia w przeciwbiezny do ruchu watu (1) ruch obrotowy przektadni (7), a tym samym wat (2), a wraz
z watem (2) obraca sie beben (4), co skutkuje nawijaniem na niego liny (6), oraz wat (2) wprawia réwniez
w ruch mechanizm wolnobiezny (9) wraz z zamieszczonym na nim bebnem (10) a w tym kierunku obrotu
watu (2) mechanizm wolnobiezny (9) jest zablokowany przenoszac site na line/pasek/taricuch (14)
i za jego posrednictwem na beben (12) i docelowo na koto napedowe (13), napedzajace urzadzenie,
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natomiast sita przytozona w dét do prawego pedatu (15) ciagnie ling/taricuch (6) powoduje jej rozwijanie
z bebna (4), a tym samym jego obrét wywotujac obrét watu (2) oraz kota przektadni (7) w tym samym
kierunku, co w tym uktadzie nie wptywa na obrét mechanizmu wolnobieznego (9), wraz z zamieszczo-
nymina nim bebnem (10) gdyz nie jest zblokowany, natomiast przektadnia (7) wprawia w ruch obrotowy
przektadnie (8), a tym samy wat (1), a obrét tych elementéw ma przeciwny kierunek do obrotu watu (2),
przy czym wraz z watem (1) obraca sie beben (3) co skutkuje nawijaniem na niego liny/taricucha (5),
przy czym w tym ukiadzie wat (1) wprawia rowniez w ruch mechanizm wolnobiezny (11) wraz z zamiesz-
czonym na nim bebnem (12) oraz kotem napedowym (13) przenoszacym naped na urzadzenie wyjsciowe,
zas$ beben (12) potaczony za posrednictwem linki/paska/taricucha (14) przenosi obrét na beben (10) i dalej
na mechanizm wolnobiezny (9), ktéry ma mozliwo$¢ swobodnego obrotu wzgledem watu (2).

Zaleta rozwiazania wedtug wynalazku jest to, iz niweluje martwa strefe obrotu korby w standar-
dowym mechanizmie, w ktérym w momencie gdy ramie korby jest do géry oraz na dole brak przetozenia
sity na naped, natomiast w proponowanym rozwiazaniu brak wskazanych martwych stref.

Zaleta rozwigzania wg wynalazku jest to, ze proponowany naped rowerowy odcigza stawy, gdyz ob-
ciazenie narasta wraz z opuszczaniem pedatu.

Zaleta rozwiazania wg wynalazku jest to, iz pozwala szybciej osiagna¢ optymalna predkosc¢ ro-
weru, przy zachowaniu wygodniejszej postawy dzieki nieproporcjonalnemu poruszaniu sie pedatow.

Przedmiot wynalazku w przyktadzie wykonania przedstawiono w ujeciu schematycznym oraz jako
mechanizm rowerowy na 9 ilustracjach przedstawionych na fig. 1, fig. 2, fig. 3, fig. 4, fig. 5, fig. 6, fig. 7,
fig. 8 oraz fig. 9. Na kazdej z przedstawionych ilustracji zaprezentowano: fig. 1 — schemat pracy z sita
przytozona do lewej strony z kierunkami pracy elementéw mechanizmu, fig. 2 — schemat pracy z sita
przytozona do prawej strony z kierunkami pracy elementéw mechanizmu, fig. 3 — mechanizm w wariancie
narastajacym w widoku z boku, fig. 4 — mechanizm w wariancie w widoku z drugiego boku, fig. 5 — mecha-
nizm w wariancie narastajacy w widoku z przodu, fig. 6 — mechanizm w wariancie narastajacym w wi-
doku z goéry, fig. 7 — mechanizm w wariancie narastajacym w rzucie aksonometrycznym w widoku
z przodu, fig. 8 — mechanizm zainstalowany na rowerze, fig. 9 — przedstawia spiralne krzywki, petniaca
funkcje przektadni z potaczonymi z nimi linami/taricuchami z boku oraz z przodu.

Stowniczek:

Wat napedowy 1 z mozliwoscia obrotu,
Wat napedowy 2 z mozliwoscia obrotu,
Beben 3,

Beben 4,

Lina/taricuch 5,

Lina/taricuch 6,

Koto przektadni 7,

Koto przektadni 8,

Mechanizm wolnobiezny 9,

Beben 10,

Mechanizm wolnobiezny 11,

Beben 12,

Koto napedowe 13,
Linka/pasek/taricuch 14,

Pedaty 15,

Rower 16,

Kolumny 17 konstrukcyjne mechanizmu,
Lina kontrolujaca 18,

Lina ciagnaca 19.

W zaprezentowanym przyktadzie wykonania zaprezentowano narastajacy naped posuwisto
zwrotny w zastosowaniu w rowerze (16), posiadajgcy poruszajace sie pionowo goéra/dét, osadzone
po obu bokach roweru w pionowych kolumnach (17) pedaty (15). Pedaty (15) potaczone sg za pomoca
systemu bloczkéw z mechanizmem, w ktérym jeden pedat (15) potaczony jest z ling (5) nawijang na be-
ben (3) wspotosadzony na wale napedowym (1) z obracajaca sie w tym samym kierunku co koto
przektadni (8). Na wale napedowym (1) osadzony jest rowniez mechanizmem wolnobieznym (11)
z bebnem (12) i kotem napedowym (13). Koto przektadni (8) przenosi ruch obrotowy na koto przektadni (7)
napedzajac drugi wat napedowy (2) w kierunku przeciwnym do kierunku watu napedowego (1), przenoszac
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kierunek obrotu watu napedowego (2) na osadzone na nim mechanizm wolnobiezny (9) z bebnem (10),
oraz beben (4), nawijajac na beben (4) line (6) potaczone za posrednictwem bloczkdw z drugim peda-
tem (15). Beben (12) i beben (10) potaczone sg ze sobg za pomoca tancucha (14) przenoszac site
obrotowa na koto napedowe (13). W zaprezentowanym przykfadzie wykonania, z mechanizm zainstalo-
wanym na rowerze (16) przektadnie (7 i 8) maja forme spiralnego okregu, co zapewnia zwiekszanie ob-
cigzenia pedatu wraz z opuszczaniem pedatu (15), oraz nieproporcjonalne poruszanie sie pedatu (15).

W prezentowanym przyktadzie wykonania sita przytozona w dét do lewego pedatu (15) ciagnie
line (5) w dot powodujac jej rozwijanie z bebna (3), a tym samym jego obrét, co wywotuje obrét watu
napedowego (1) oraz kota przektadni (8) w tym samym kierunku. Powyzsze nie wptywa na obrét me-
chanizmu wolnobieznego (11) wraz z zamieszczonymi na nim bebnem (12) z kotem napedowym (13),
gdyz przy tym kierunku obrotu watu (1) mechanizm wolnobiezny nie jest zblokowany. Kotfo przektadni (8)
wprawia w przeciwbiezny do ruchu watu (1) ruch obrotowy koto przektadni (7), a tym samym wat (2).
Wraz z watem (2) obraca sie beben (4), co skutkuje nawijaniem na niego liny (6). Wat (2) wprawia
réwniez w ruch mechanizm wolnobiezny (9) wraz z zamieszczonym na nim bebnem (10) a w tym Kie-
runku obrotu watu (2) mechanizm wolnobiezny (9) jest zablokowany przenoszac site na tancuch (14)
i za jego posrednictwem na beben (12) i docelowo na koto napedowe (13), napedzajgce koto rowerowe,
natomiast sita przytozona w dot do prawego pedatu (15) ciagnie line (6) powoduje jej rozwijanie
z bebna (4), a tym samym jego obrét wywotujac obrét watu (2) oraz kota przektadni (7) w tym samym
kierunku. W tym uktadzie powyzsze nie wptywa na obrét mechanizmu wolnobieznego (9), wraz z za-
mieszczonymi na nim bebnem (10), gdyz nie jest zblokowany. Koto przektadni (7) wprawia w ruch ob-
rotowy koto przektadni (8), a tym samy wat (1), a obrét tych elementéw ma przeciwny kierunek do obrotu
watu (2). Wraz z watem (1) obraca sie beben (3), co skutkuje nawijaniem na niego liny (5). W tym
uktadzie wat (1) wprawia réwniez w ruch mechanizm wolnobiezny (11) wraz z zamieszczonym na nim
bebnem (12) oraz kotem napedowym (13), potaczonych za posrednictwem faricucha (14) obrét przeno-
szony jest na beben (10) i dalej na mechanizm wolnobiezny (9), ktéry ma mozliwosé swobodnego obrotu
wzgledem watu (2). W ten sposéb napedzane jest koto roweru (16) i rower nabiera pedu.

Przektadnie (7 i 8) w formie spiralnego okregu/ krzywki utozone sg jedna pod druga w ten sposéb,
iz w pozycji skrajnego potozenia pedatu krotsza krawedz jednej krzywki styka sie z diuzsza krawedzia
drugiej krzywki, dzieki czemu obroét jednej krzywki w kierunku zwiekszajacej sie srednicy krzywki nape-
dza druga krzywke, przy czym przektadnie (7 i 8) w formie spiralnego okregu/krzywki posiadajg line
kontrolujaca (18) zamocowana do krawedzi obu krzywek najdalej oddalonych od ich osi, oraz line
ciagnaca (19), zamocowang do krawedzi obu krzywek najblizszych ich osi. Dzigki powyzszemu przy opusz-
czaniu pedatu (15) lina kontrolujaca (18) nawija sie z przektadni (7) na przektadnie (8), a lina cia-
gnaca (19) nawija sie z przektadni (8), na przektadnie (7), co wprawia sie w ruch przektadnie (8), ktore;
potozenie jest kontrolowane za pomoca liny kontrolujacej (18). Po nacisnieciu drugiego pedatu (15),
proces nawijania lin kontrolujacej (18) i liny ciagnacej (19) na przektadnie (7 i 8) nastepuje w odwrot-
nym Kierunku.

Zastosowanie krzywek/spirali jako przektadni umozliwia wprawienie mechanizmu w ruch w poczat-
kowym stadium z minimalna sita, co przektada sie na mniejsza predkosé, a wraz z naciskiem na pedat,
wymagana jest coraz wieksza sita, co przektada sie na coraz wieksza predkosé. Dzieki zastosowaniu
spiralnych krzywek, jako przektadnie (7 i 8), naciskajac na prawy pedat (15) opuszcza sie on szybciej
niz lewy pedat (15), ktoéry wéwczas sie podnosi. Dzieje sie to do momentu, kiedy przektadnie (7 i 8)
obréca sie do potowy zakresu, od tego momentu prawy pedat (15) opuszcza sie wolniej niz lewy pe-
dat (15), ktéry sie podnosi. Naciskajac na lewy pedat (15) dzieje sie to analogicznie.

Zastrzezenia patentowe

1. Narastajacy naped posuwisto zwrotny posiadajacy poruszajace sie pionowo gora/dot, osa-
dzone po obu stronach mechanizmu w pionowych kolumnach (17) pedaty (15), potaczone
Zz mechanizmem znamienny tym, Ze jeden pedat (15) potaczony jest z lina/tancuchem (5)
nawijanym na beben (3) wspdtosadzony na wale napedowym (1) z obracajaca sie w tym sa-
mym kierunku co przektadnia (8) w formie zebatego spiralnego okregu/krzywki, oraz z osa-
dzonymi na mechanizmie wolnobieznym (11) bebnem (12) z kotem napedowym (13),
przy czym przektadnia (8) przenosi ruch obrotowy na przektadnie (7) w formie zebatego spiralnego
okregu/krzywki, napedzajac drugi wat napedowy (2) w kierunku przeciwnym do kierunku watu
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napedowego (1), przenoszac kierunek obrotu watu napedowego (2) na osadzone na nim me-
chanizm wolnobiezny (9) z bebnem (10), oraz beben (4), nawijajac na beben (4) line/taricuch
(6) potaczone z drugim pedatem (15), przy czym beben (12) i beben (10) potaczone sg ze soba
z pomoca liny/paska/tancucha (14) przenoszac site obrotowa na koto napedowe (13).

. Narastajacy naped posuwisto zwrotny wedtug zastrz. 1 znamienny tym, ze przektadnie (7 i 8)
w formie zebatego, spiralnego okregu/krzywki utozone sg jedna pod drugg w ten sposéb,
iz w pozycji skrajnego potozenia pedatu krotsza krawedz? jednej krzywki styka sie z dtuzsza
krawedzia drugiej krzywki.

. Narastajacy naped posuwisto zwrotny wedtug zastrz. 1, i/lub 2 znamienny tym, ze przektad-
nie (7 i 8) w formie spiralnego okregu/krzywki posiadaja line kontrolujaca (18) zamocowang
do krawedzi obu krzywek najdalej oddalonych od ich osi, oraz line ciagnaca (19), zamocowana
do krawedzi obu krzywek najblizszych ich osi.

. Narastajacy naped posuwisto zwrotny wedtug zastrz. 1 znamienny tym, ze przektadnie (7 i 8)
utozone jedna pod druga maja forme kota zebatego.

. Sposéb napedzania oparty na zamiennym przetozeniu sity do lewego i prawego pedatu (15)
znamienny tym, Ze oparty jest na zamiennym przetozeniu sity do lewego i prawego pe-
datu (15), przy czym sita przytozona w dot do lewego pedatu (15) ciagnie line/taricuch (5) w dot
powodujac jej rozwijanie z bebna (3), a tym samym jego obrét, co wywotuje obrét watu
napedowego (1) oraz przektadni (8) w tym samym kierunku, co nie wptywa jednak na obrét
mechanizmu wolnobieznego (11) wraz z zamieszczonymi na nim bebnem (12) z kotem nape-
dowym (13), gdyz przy tym kierunku obrotu watu (1) mechanizm wolnobiezny nie jest zbloko-
wany, natomiast przektadnia (8) wprawia w przeciwbiezny do ruchu watu (1) ruch obrotowy
przekfadni (7), a tym samym wat (2), a wraz z watem (2) obraca sie beben (4) co skutkuje
nawijaniem na niego liny (6), oraz wat (2) wprawia rowniez w ruch mechanizm wolnobiezny (9)
wraz z zamieszczonym na nim bebnem (10) a w tym kierunku obrotu watu (2) mechanizm
wolnobiezny (9) jest zablokowany przenoszac site na line/pasek/tancuch (14) i za jego posred-
nictwem na beben (12) i docelowo na koto napedowe (13), napedzajace urzadzenie, natomiast
sita przytozona w dét do prawego pedatu (15) ciagnie ling/tancuch (6) powoduje jej rozwijanie
z bebna (4), a tym samym jego obrét wywotujac obrét watu (2) oraz kota przektadni (7) w tym
samym kierunku, co w tym uktadzie nie wptywa na obrét mechanizmu wolnobieznego (9), wraz
z zamieszczonymi na nim bebnem (10) gdyz nie jest zblokowany, natomiast przektadnia (7)
wprawia w ruch obrotowy przektadnie (8), a tym samym wat (1), a obrét tych elementédw ma
przeciwny kierunek do obrotu watu (2), przy czym wraz z watem (1) obraca sie beben (3)
co skutkuje nawijaniem na niego liny/taricucha (5), przy czym w tym ukfadzie wat (1) wprawia
réwniez w ruch mechanizm wolnobiezny (11) wraz z zamieszczonym na nim bebnem (12)
oraz kotem napedowym (13) przenoszacym naped na urzadzenie wyjsciowe, zas beben (12)
potaczony za posrednictwem linki/paska/tar cucha (14) przenosi obrét na beben (10) i dalej
na mechanizm wolnobiezny (9), ktéry ma mozliwo$¢ swobodnego obrotu wzgledem watu (2).
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