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(54) Bezeichnung: Gehéuse fiir elektronische Vorrichtung

(57) Zusammenfassung: Ein Gehause (1) fir eine elektroni-
sche Vorrichtung weist auf: eine Hulle (20) mit einem Boden-
flachenabschnitt (20a) und Seitenflachenabschnitten (10a),
welche um den Bodenflachenabschnitt (20a) bereitgestellt
sind; und eine Abdeckung (10), welche eine Offnung
abdeckt, welche durch Enden der Seitenflachenabschnitte
(10a) umschlossen ist. An Positionen entlang jeder von min-
destens zwei gegeniiberliegenden Seitenlinien der Abde-
ckung (10) sind zwei flexible Armabschnitte (11) so bereitge-
stellt, dass sie sich in Richtung des Bodenflachenabschnitts
(20a) erstrecken, und zwei Vorspriinge (21) sind zwischen
den zwei Armabschnitten (11) so bereitgestellt, dass sie
von dem Seitenflachenabschnitt (10a) vorspringen, und wer-
den zwischen den zwei Armabschnitten so gehalten, dass
sie diese kontaktieren. Kontaktteile entweder der Armab-
schnitte (11) oder der Vorspriinge (21) weisen gekrimmte
Flachenabschnitte auf und Kontaktteile von anderen weisen
flache Flachenabschnitte auf. Zwei der flachen Flachenab-
schnitte, welche auf einer Seite jeder Seitenlinie der Abde-
ckung (10) bereitgestellt sind, auf der die zwei Armab-
schnitte (11) bereitgestellt sind, sind derart geneigt, dass
ein Abstand zwischen den flachen Flachenabschnitten in
Richtung des Bodenflachenabschnitts (20a) verschmalert
ist. Die Armabschnitte (11) biegen sich und driicken gleich-
zeitig die Vorspringe (21) an Positionen, welche die Vor-
spriinge (21) kontaktieren.
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Beschreibung
TECHNISCHES GEBIET

[0001] Die vorliegende Offenbarung betrifft ein
Gehduse fir eine elektronische Vorrichtung.

STAND DER TECHNIK

[0002] Eine elektronische Vorrichtung ist in einem
Gehause fiir eine elektronische Vorrichtung gelagert,
welches fir Eigenschaften der elektronischen Vor-
richtung, eine Verwendungsumgebung davon und
dergleichen ausgelegt ist, und wenn die elektroni-
sche Vorrichtung zur Verwendung am Fahrzeug
dient, ist die elektronische Vorrichtung zusammen
mit dem Gehause flir eine elektronische Vorrichtung
an einem Fahrzeug montiert. In einem am Fahrzeug
befindlichen Gehause fir eine elektronische Vorrich-
tung ist ein Ubliches Verfahren zur Fixierung von
Komponenten, welche das Gehause fir eine elektro-
nische Vorrichtung bilden, eine Verbindung unter
Verwendung von Schrauben. In den letzten Jahren
musste im Hinblick auf Gewichtsreduzierung, Kos-
tenreduzierung, Verbesserung einer Montagefreund-
lichkeit und dergleichen die Anzahl an Komponenten
reduziert werden und eine Struktur eines Gehauses
fir eine elektronische Vorrichtung, welche keine
Schrauben verwendet, ist offenbart (siehe zum Bei-
spiel Patentliteratur 1).

[0003] In der in Patentdokument 1 dargestellten
Struktur sind zum Beispiel zwei Harzteile (z.B. eine
Abdeckung und eine Hiille) zum Bilden eines Gehau-
ses dadurch verbunden, dass sie aneinander ange-
passt sind. Eines der zwei Teile weist einen Haken
auf und das andere weist eine Rippe auf. Die zwei
Teile sind fixiert, wobei der Haken und die Rippe
aneinander angepasst sind. Wenn eine elektroni-
sche Vorrichtung, welche in dem Gehause flr eine
elektronische Vorrichtung gelagert ist, eine am Fahr-
zeug befindliche Radarvorrichtung ist, weist die
elektronische Vorrichtung eine Antennenplatine mit
einer gebildeten Antenne auf. Die Distanz zwischen
der Antennenplatine und einer Abdeckung, welche
ein die Antennenplatine abdeckendes Teil ist, beein-
flusst in hohem Male Radareigenschaften der am
Fahrzeug befindlichen Radarvorrichtung.

LISTE DER BEZUGNAHMEN

PATENTDOKUMENT

[0004] Patentdokument 1: offengelegte japanische
Patentverdffentlichung Nr. 2014-86603
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KURZDARSTELLUNG DER ERFINDUNG

DURCH DIE ERFINDUNG ZU LOSENDE
PROBLEME

[0005] In der in Patentdokument 1 dargestellten
Gehausestruktur sind Schrauben nicht notwendig,
sodass die Anzahl an Komponenten verringert wer-
den kann. Innere Komponenten, welche in dem
Gehduse fur eine elektronische Vorrichtung zu
lagern sind, weisen jedoch verschiedene Hohen
auf. Wenn die Hohe grol} ist, kbnnen der Haken
und die Rippe nicht aneinander angepasst werden,
womit insofern ein Problem verursacht wird, als
dass die zwei Teile des Gehauses nicht fixiert werden
kénnen. Indes kénnen, wenn die Héhe gering ist, der
Haken und die Rippe aneinander angepasst werden,
ein Spalt ist jedoch zwischen der inneren Kompo-
nente und dem Gehause gebildet, sodass die Dis-
tanz zwischen der inneren Komponente und dem
Gehdause nicht stabilisiert wird, womit insofern ein
Problem verursacht wird, als dass die innere Kompo-
nente durch das Gehause nicht stabil fixiert werden
kann.

[0006] Aufierdem wird, wenn die elektronische Vor-
richtung, welche in dem Gehause fir eine elektroni-
sche Vorrichtung gelagert ist, eine am Fahrzeug
befindliche Radarvorrichtung ist und die Héhe der
inneren Komponente gering ist, die Distanz zwischen
der Abdeckung und einer in der inneren Komponente
enthaltenen Antennenplatine nicht stabilisiert,
sodass die innere Komponente durch das Gehause
nicht stabil fixiert werden kann, womit insofern ein
Problem verursacht wird, als dass es schwierig ist,
Radareigenschaften von Produkten einheitlich zu
stabilisieren.

[0007] Die vorliegende Offenbarung erfolgte, um die
oben genannten Probleme zu l6sen, und eine Auf-
gabe der vorliegenden Offenbarung besteht in der
Bereitstellung eines Gehauses fir eine elektronische
Vorrichtung, welches es einer in dem Gehause fir
eine elektronische Vorrichtung gelagerten inneren
Komponente ermdglicht, innerhalb des Gehauses
fir eine elektronische Vorrichtung stabil fixiert zu
sein.

LOSUNG DER PROBLEME

[0008] Ein Geh&ause flur eine elektronische Vorrich-
tung gemanl der vorliegenden Offenbarung weist
auf: eine Hulle mit einem Bodenflachenabschnitt in
einer rechteckigen Form und Seitenflachenabschnit-
ten, welche so bereitgestellt sind, dass sie um den
Bodenflachenabschnitt stehen; und eine Abdeckung,
welche dem Bodenflachenabschnitt gegentberliegt
und eine Offnung abdeckt, welche durch Enden
einer  Vielzahl der  Seitenflachenabschnitte
umschlossen ist. An Positionen entlang jeder von
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mindestens zwei gegeniberliegenden Seitenlinien
der Abdeckung sind zwei flexible Armabschnitte so
bereitgestellt, dass sie sich entlang des entsprechen-
den Seitenflachenabschnitts in Richtung des Boden-
flachenabschnitts erstrecken, und zwei Vorspriinge
sind zwischen den zwei Armabschnitten so bereitge-
stellt, dass sie von dem Seitenflachenabschnitt vor-
springen, und werden zwischen den zwei Armab-
schnitten so gehalten, dass sie diese kontaktieren.
Kontaktteile entweder der Armabschnitte oder der
Vorspriinge weisen gekrimmte Flachenabschnitte
auf und Kontaktteile von anderen weisen flache Fla-
chenabschnitte auf. Zwei der flachen Flachenab-
schnitte, welche auf einer Seite jeder Seitenlinie der
Abdeckung bereitgestellt sind, auf der die zwei
Armabschnitte bereitgestellt sind, sind derart
geneigt, dass ein Abstand zwischen den zwei flachen
Flachenabschnitten in Richtung des Bodenflachen-
abschnitts verschmalert ist. Die Armabschnitte bie-
gen sich und driicken gleichzeitig die Vorspriinge
an Positionen, welche die Vorspringe kontaktieren.

WIRKUNG DER ERFINDUNG

[0009] Das Gehause fiir eine elektronische Vorrich-
tung gemal der vorliegenden Offenbarung ermég-
licht es einer in dem Gehause fir eine elektronische
Vorrichtung gelagerten inneren Komponente, inner-
halb des Gehauses fiir eine elektronische Vorrich-
tung stabil fixiert zu sein.

Figurenliste

[Fig. 1] Fig. 1 ist eine perspektivische Ansicht
zur Darstellung des auReren Erscheinungsbilds
eines Gehauses fur eine elektronische Vorrich-
tung gemaf Ausfuhrungsform 1.

[Fig. 2] Fig. 2 ist eine perspektivische Explo-
sionsansicht zur Darstellung einer inneren Kom-
ponente und des Gehauses fir eine elektroni-
sche Vorrichtung geman Ausfihrungsform 1.

[Fig. 3] Fig. 3 ist eine Schnittansicht entlang
einer gepunktet-gestrichelten Linie A-Ain Fig. 1.

[Fig. 4] Fig. 4 ist eine Seitenansicht des Gehau-
ses fir eine elektronische Vorrichtung gemafn
Ausfihrungsform 1.

[Fig. 5] Fig. 5 ist eine perspektivische Ansicht
zur Darstellung einer Druckstruktur des Gehau-
ses fir eine elektronische Vorrichtung geman
Ausfuhrungsform 1.

[Fig. 6] Fig. 6 ist eine Seitenansicht zur Veran-
schaulichung der Druckstruktur des Gehauses
fur eine elektronische Vorrichtung gemaf Aus-
fuhrungsform 1.

[Fig. 7] Fig. 7 ist eine Seitenansicht zur Veran-
schaulichung eines Druckvorgangs des Gehau-
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ses fur eine elektronische Vorrichtung geman
Ausfuhrungsform 1.

[Fig. 8] Fig. 8 ist eine Seitenansicht zur Darstel-
lung eines anderen Gehdauses fur eine elektro-
nische Vorrichtung gemaf Ausfiihrungsform 1.

[Fig. 9] Fig. 9 veranschaulicht Krafte, welche
auf das Gehause fiir eine elektronische Vorrich-
tung geman Ausfuhrungsform 1 wirken.

[Fig. 10] Fig. 10 ist eine Seitenansicht zur Ver-
anschaulichung der Druckstruktur des Gehau-
ses fir eine elektronische Vorrichtung geman
Ausflihrungsform 1.

[Fig. 11] Fig. 11 ist eine Seitenansicht zur Dar-
stellung der Druckstruktur des Gehauses fir
eine elektronische Vorrichtung gemaR Ausflih-
rungsform 1.

[Fig. 12] Fig. 12 ist eine perspektivische Ansicht
zur Darstellung einer Druckstruktur eines Geh-
auses flr eine elektronische Vorrichtung geman
Ausfuhrungsform 2.

[Fig. 13] Fig. 13 ist eine Seitenansicht zur Ver-
anschaulichung der Druckstruktur des Gehau-
ses fur eine elektronische Vorrichtung geman
Ausfuhrungsform 2.

[Fig. 14] Fig. 14 ist eine Seitenansicht zur Ver-
anschaulichung eines Druckvorgangs des Geh-
auses fur eine elektronische Vorrichtung geman
Ausfuhrungsform 2.

[Fig. 15] Fig. 15 ist eine perspektivische Ansicht
zur Darstellung des auReren Erscheinungsbilds
eines Gehauses fiir eine elektronische Vorrich-
tung gemaf Ausfihrungsform 3.

[Fig. 16] Fig. 16 ist eine perspektivische Ansicht
zur Darstellung einer Druckstruktur des Gehau-
ses flr eine elektronische Vorrichtung geman
Ausflihrungsform 3.

[Fig. 17] Fig. 17 ist eine perspektivische Ansicht
zur Darstellung des auReren Erscheinungsbilds
eines Gehauses fiir eine elektronische Vorrich-
tung gemaf Ausflihrungsform 4.

BESCHREIBUNG VON AUSFUHRUNGSFORMEN

[0010] Im Folgenden wird ein Gehause fiir eine
elektronische Vorrichtung gemafl Ausfliihrungsfor-
men der vorliegenden Offenbarung unter Bezug-
nahme auf die Zeichnungen beschrieben. In den
Zeichnungen sind dieselben oder entsprechenden
Elemente und Teile durch dieselben Bezugszeichen
gekennzeichnet, um eine Beschreibung darzulegen.

Ausfuhrungsform 1

[0011] Fig. 1 ist eine perspektivische Ansicht zur
Darstellung des &ueren Erscheinungsbilds eines



DE 11 2019 007 958 TS5 2022.09.22

Gehduses 1 flr eine elektronische Vorrichtung,
Fig. 2 ist eine perspektivische Explosionsansicht
des Gehdauses 1 fiur eine elektronische Vorrichtung
und einer inneren Komponente 100 und Fig. 3 ist
eine Schnittansicht entlang einer gepunktet-gestri-
chelten Linie A-A in Fig. 1. Wie in Fig. 2 dargestellt
weist das Gehause 1 fur eine elektronische Vorrich-
tung, welches eine elektronische Vorrichtung oder
dergleichen als die innere Komponente 100 lagert,
eine Hille 20 und eine Abdeckung 10 auf. Die Hulle
20 weist einen Bodenflachenabschnitt 20a in einer
rechteckigen Form und Seitenflachenabschnitte 20b
auf, welche so bereitgestellt sind, dass sie um den
Bodenflachenabschnitt 20a stehen. Die Abdeckung
10 liegt dem Bodenflachenabschnitt 20a gegeniber
und deckt eine Offnung ab, welche durch Enden 20c
einer Vielzahl der Seitenflachenabschnitte 20b
umschlossen ist. Die Abdeckung 10 ist aus Harz
und ist aus Polybutylenterephthalat (PBT), Acrylnit-
ril-Butadien-Styrol (ABS) oder dergleichen gebildet.
Die Hulle 20 ist aus Harz wie bei der Abdeckung 10
oder aus Metall wie etwa Aluminium.

[0012] Wie in Fig. 1 dargestellt sind auf jeder von
Seitenlinien, welche die Abdeckung 10 umschlie3en,
zwei flexible Armabschnitte 11 an Positionen entlang
der Seitenlinie so bereitgestellt, dass sie sich entlang
der Seitenflachenabschnitte 20b in Richtung des
Bodenflachenabschnitts 20a erstrecken. Zwei Vor-
springe 21 sind zwischen den zwei Armabschnitten
11 so bereitgestellt, dass sie von dem Seitenflachen-
abschnitt 20b vorspringen. Die zwei Vorspringe 21
werden zwischen den zwei Armabschnitten 11 so
gehalten, dass sie diese kontaktieren. Der Armab-
schnitt 11 und der Vorsprung 21 sind jeweils aus den-
selben Materialien wie die Abdeckung 10 und die
Hulle 20, welchen der Armabschnitt 11 und der Vor-
sprung 21 jeweils bereitgestellt sind. Hierbei sind
jeder Seitenlinie der Abdeckung 10 zwei Armab-
schnitte 11 bereitgestellt, jedoch ohne darauf
beschrankt zu sein, zwei Armabschnitte 11 kénnen
jeder von zwei gegenlberliegenden Seitenlinien der
Abdeckung 10 bereitgestellt sein. Zwei Armab-
schnitte 11 mussen lediglich jeder von mindestens
zwei gegenlberliegenden Seitenlinien der Abde-
ckung 10 bereitgestellt sein.

[0013] Ein Beispiel, in welchem das Gehause 1 flr
eine elektronische Vorrichtung fiir eine am Fahrzeug
befindliche Radarvorrichtung verwendet wird und ein
Millimeterwellenradar als die innere Komponente
100 in dem Gehause 1 fiir eine elektronische Vorrich-
tung gelagert ist, wird beschrieben. Die innere Kom-
ponente 100 weist eine Funkwellenabschirmung 30,
eine Antennenplatine 40, einen Kihlkoérper 50 und
eine Steuerplatine 60 auf. An der Antennenplatine
40 ist eine Antenne (nicht dargestellt) ausgebildet
und die Vertikalaufwartsrichtung der Abdeckung 10
ist die Radarlbertragungsrichtung. Die Funkwelle-
nabschirmung 30 ist zwischen der Abdeckung 10
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und der Antennenplatine 40 bereitgestellt. Zwischen
der Antennenplatine 40 und der Steuerplatine 60 ist
der Kihlkdrper 50 zur Unterbindung von Warmeer-
zeugung in diesen Platinen bereitgestellt. Wie in
Fig. 3 dargestellt ist die innere Komponente 100 in
einer gestapelten Weise innerhalb der Hille 20 gela-
gert und wird zwischen der Abdeckung 10 und der
Hulle 20 gehalten. Die Distanz zwischen der Anten-
nenplatine 40 und der Abdeckung 10 beeinflusst in
hohem Male Radareigenschaften der am Fahrzeug
befindlichen Radarvorrichtung. Wenn die Distanz
zwischen der Antennenplatine 40 und der Abde-
ckung 10 stabil gleich der H6he der Funkwellenab-
schirmung 30 gemacht werden kann, kénnen Radar-
eigenschaften stabilisiert werden. Hierbei biegen
sich die Armabschnitte 11 und dricken gleichzeitig
die Vorspringe 21 an Positionen, welche die Vor-
springe 21 kontaktieren, wodurch die innere Kompo-
nente 100 durch die Abdeckung 10 in Richtung des
Bodenflachenabschnitts 20a gedruckt wird. Somit
wird die Distanz zwischen der Antennenplatine 40
und der Abdeckung 10 stabilisiert und die innere
Komponente 100 ist durch die Abdeckung 10 stabil
fixiert. Im Folgenden wird diese Druckstruktur
beschrieben.

[0014] Fig. 4 ist eine Seitenansicht des Gehauses 1
fur eine elektronische Vorrichtung gemal Ausflih-
rungsform 1, Fig. 5 ist eine vergroRerte perspektivi-
sche Ansicht zur Darstellung der Druckstruktur in
einem konkreten Teil des Gehauses 1 fir eine elekt-
ronische Vorrichtung, Fig. 6 ist eine Seitenansicht
zur Veranschaulichung der Druckstruktur des Geh-
aduses 1 fur eine elektronische Vorrichtung und
Fig. 7 ist eine Seitenansicht zur Veranschaulichung
eines Druckvorgangs des Gehauses 1 flr eine elekt-
ronische Vorrichtung. Fig. 6 und Fig. 7 sind vergro-
Rerte Ansichten zur Darstellung eines Teils, welcher
durch eine gestrichelte Linie in Fig. 4 umschlossen
ist. In Fig. 6 sind der Armabschnitt 11 in einem Aus-
gangszustand, in dem er der Abdeckung 10 bereitge-
stellt ist (einem Zustand des Nichtbiegens) und der
Vorsprung 21 in einer sich {berschneidenden
Weise dargestellt. Wie in Fig. 4 dargestellt sind die
zwei Armabschnitte 11 nahe Enden der Abdeckung
10 an Positionen bereitgestellt, welche in Bezug auf
die Mittellinie der Abdeckung 10 liniensymmetrisch
sind. Jeder Armabschnitt 11 erstreckt sich von der
Abdeckung 10 vertikal zu der Abdeckung 10 in Rich-
tung des Bodenflachenabschnitts 20a. Wie in Fig. 5
dargestellt ist der Armabschnitt 11 an einem Seiten-
flachenabschnitt 10a der Abdeckung 10 integral mit
der Abdeckung 10 bereitgestellt. Die Position und die
Richtung, an/in denen der Armabschnitt 11 bereitge-
stellt ist, sind nicht darauf beschrankt. Der Armab-
schnitt 11 kann nahe an der Mittellinie bereitgestellt
sein und kann so bereitgestellt sein, dass er geneigt
ist, anstatt vertikal zu liegen. Die Position, an der der
Armabschnitt 11 bereitgestellt ist, ist nicht auf den
Seitenflachenabschnitt 10a der Abdeckung 10
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beschrankt. Wie in Fig. 8 dargestellt kann, wobei der
AuBenumfang der Abdeckung 10 erweitert ist, der
Armabschnitt 11 an einer gegeniiberliegenden Fla-
che 10b, welche der Hulle 20 gegenlberliegt, der
Abdeckung 10 bereitgestellt sein. Der Vorsprung 21
ist in einer Saulenform ausgebildet.

[0015] Ein Kontaktteil entweder des Armabschnitts
11 oder des Vorsprungs 21 weist einen gekrimmten
Flachenabschnitt auf und ein Kontaktteil des ande-
ren weist einen flachen Flachenabschnitt auf. Hierbei
wird ein Beispiel beschrieben, in welchem ein flacher
Flachenabschnitt 12 dem Armabschnitt 11 bereitge-
stellt ist und ein gekrimmter Flachenabschnitt 22 in
einer Saulenform dem Vorsprung 21 bereitgestellt
ist. Wie in Fig. 4 dargestellt sind zwei flache Flachen-
abschnitte 12 derart geneigt, dass der Abstand zwi-
schen den zwei flachen Flachenabschnitten 12 in
Richtung des Bodenflachenabschnitts 20a ver-
schmalert ist. Die zwei flachen Flachenabschnitte
12 sind auf einer Seite jeder Seitenlinie der Abde-
ckung 10 bereitgestellt, auf der die zwei Armab-
schnitte 11 bereitgestellt sind. Wie in Fig. 6 darge-
stellt kann eine Neigung des flachen
Flachenabschnitts 12 als Winkel in Bezug auf die
Richtung definiert werden, in welcher sich der Arm-
abschnitt 11 in Richtung des Bodenflachenabschnitts
20a erstreckt, und hierbei ist der Winkel der Neigung
durch 6 gekennzeichnet. Der Armabschnitt 11 und
der Vorsprung 21 sind in einem solchen Positionsver-
héltnis angeordnet, welches eine Uberschneidung A
verursacht. In Fig. 7 ist ein Armabschnitt 11a, wel-
cher den Vorsprung 21 kontaktiert und den Vor-
sprung 21 drickt, zusatzlich zu Fig. 6 dargestellt.
Wenn der Armabschnitt 11 den Vorsprung 21 driickt,
biegt sich wie in Fig. 7 dargestellt der Armabschnitt
11 um Ba. Hierbei kennzeichnet 8a einen Winkel zwi-
schen der Richtung, in welcher sich der Armabschnitt
11 in Richtung des Bodenflachenabschnitts 20a
erstreckt, und der Richtung, in welcher sich der Arm-
abschnitt 11 erstreckt, welcher sich dadurch biegt,
dass der Armabschnitt 11 und der Vorsprung 21
einander kontaktieren. Der flache Flachenabschnitt
12 ist so ausgebildet, dass 6 gréRer als Ba ist. Der
Grund daflr besteht darin, dass nachdem der Arm-
abschnitt 11 und der Vorsprung 21 einander kontak-
tieren, der Kontakt so aufrechterhalten wird, dass die
Abdeckung 10 nicht von der Hulle 20 abgehen wird.
Wenn der flache Flachenabschnitt 12 mit 6 < 8a aus-
gebildet ist, wird der Kontakt nicht aufrechterhalten
und die Abdeckung 10 geht von der Hiille 20 ab.

[0016] Fig. 9 veranschaulicht Krafte, welche auf das
Gehause 1 flr eine elektronische Vorrichtung geman
Ausfliihrungsform 1 wirken. In Fig. 9 sind Krafte, wel-
che erzeugt werden, wenn sich jeder Armabschnitt
11 dadurch biegt, dass der Armabschnitt 11 und der
Vorsprung 21 einander kontaktieren, zusatzlich zu
der Seitenansicht des Gehauses 1 fiir eine elektroni-
sche Vorrichtung schematisch dargestellt. Wenn der
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Armabschnitt 11 und der Vorsprung 21 einander kon-
taktieren, drickt der Armabschnitt 11 den Vorsprung
21 an einer Position, welche den Vorsprung 21 kon-
taktiert, und der Armabschnitt 11 biegt sich mit einer
Kraft Fa in einer Richtung, welche zu einer Tangen-
tenlinie zwischen dem flachen Flachenabschnitt 12
und dem gekrimmten Flachenabschnitt 22 normal
verlauft. Mit dieser Kraft Fa wird eine Kraft Fb, um
die Abdeckung 10 zu biegen, erzeugt. Mit der Kraft
Fb wird die (durch eine gestrichelte Linie schema-
tisch dargestellte) in der Hulle 20 gelagerte innere
Komponente 100 durch die Abdeckung 10 in Rich-
tung des Bodenfldchenabschnitts 20a gedrickt.
Durch das Driicken ist die innere Komponente 100
innerhalb des Geh&uses 1 fur eine elektronische Vor-
richtung stabil fixiert.

[0017] Fig. 10 ist eine Seitenansicht zur Veran-
schaulichung der Druckstruktur des Gehauses 1 fir
eine elektronische Vorrichtung gemaf Ausfihrungs-
form 1. Fig. 10 ist eine vergréRerte Ansicht des Teils,
welcher durch die gestrichelte Linie in Fig. 4
umschlossen ist, und zeigt zusatzlich Armabschnitte
11b, 11c¢c, welche entsprechend verschiedenen
Hohen der inneren Komponente 100 den Vorsprung
21 kontaktieren. Eine Hohe, welche durch Summie-
ren von Hohen als die innere Komponente 100 gela-
gerter individueller Elemente erlangt wird, ist die
Hohe der inneren Komponente 100. Wenn die Héhe
der inneren Komponente 100 ein Konstruktionswert
ist, ist der Armabschnitt 11 als der Armabschnitt 11a
positioniert. Wenn die Hohe der inneren Komponente
100 gréRer als der Konstruktionswert ist, bewegt sich
die Abdeckung 10 (in Fig. 10 nicht dargestellt) in
einer von der Hulle 20 wegfihrenden Richtung,
sodass der Armabschnitt 11 als der Armabschnitt
11b positioniert ist. Wenn die Héhe der inneren Kom-
ponente 100 kleiner als der Konstruktionswert ist, ist
dagegen der Armabschnitt 11 als der Armabschnitt
11c positioniert. Die Héhe der inneren Komponente
100 variiert in Abhangigkeit von der Ausgestaltung
von als die innere Komponente 100 gelagerten Ele-
menten und betrdgt zum Beispiel anndhernd 0,5
mm. Wie aus Fig. 10 ersichtlich andert sich selbst
dann, wenn die Hohe der inneren Komponente 100
variiert, der Winkel 8a, um welchen sich der Armab-
schnitt 11 biegt, kaum und daher stimmen Neigungen
der flachen Flachenabschnitte 12 der Armabschnitte
11a, 11b, 11c beinahe miteinander Uberein. Somit ist
selbst dann, wenn die Hohe der inneren Komponente
100 variiert, die Kraft Fa beinahe konstant und
zudem andert sich die Kraft Fb, um die innere Kom-
ponente 100 zu dricken, kaum. Selbst wenn die
Hohe der inneren Komponente 100 geandert wird,
ist die innere Komponente 100 innerhalb des Gehau-
ses 1 fur eine elektronische Vorrichtung stabil fixiert.

[0018] Zwei Griinde dafiir, dass das Driicken selbst
dann aufrechterhalten wird, wenn die H6he der inne-
ren Komponente variiert, werden beschrieben. Der
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erste Grund besteht darin, dass der Neigungswinkel
0 des flachen Flachenabschnitts 12 in einem Bereich
von 10 Grad bis 20 Grad liegt und somit ein ver-
gleichsweise kleiner Winkel ist. Der zweite Grund
besteht darin, dass sich, da ein Kontaktteil der
gekrimmte Flachenabschnitt 22 ist, die Kontaktposi-
tion zwischen dem Vorsprung 21 und dem Armab-
schnitt 11 gemaR einer Variation der Héhe der inne-
ren Komponente 100 frei bewegen kann. Obwohl er
von dem Positionsverhaltnis zwischen dem flachen
Flachenabschnitt 12 und dem gekrimmten Flachen-
abschnitt 22 abhangt, liegt, da der Winkel 9 in einem
Bereich von 10 Grad bis 20 Grad liegt, der Winkel 8a
annahernd in einem Bereich von 10 Grad bis 20
Grad. Eine Festlegung der Untergrenze des Winkels
0 auf 10 Grad dient dem Erlangen der fur das Dru-
cken notwendigen Kraft Fb. Wenn der Winkel 9 klei-
ner als 10 Grad ist, ist der Winkel 8a, um welchen
sich der Armabschnitt 11 biegt, ebenso kleiner als
10 Grad, sodass das Biegeausmal® des Armab-
schnitts 11 gering ist und die fur das Driicken notwen-
dige Kraft Fb nicht erlangt werden kann. Eine Fest-
legung der Obergrenze des Winkels 6 auf 20 Grad
dient dem Verhindern von plastischer Verformung
des Armabschnitts 11. Wenn der Winkel 9 groéfer
als 20 Grad ist, ist der Winkel 8a, um welchen sich
der Armabschnitt 11 biegt, ebenso gréfier als 20
Grad, sodass das Biegeausmal des Armabschnitts
11 hoch ist und der Armabschnitt 11 plastisch ver-
formt wird. Wenn der Armabschnitt 11 plastisch ver-
formt wird, kann die flr das Driicken notwendige
Kraft Fb nicht stabil erlangt werden.

[0019] In der obenstehenden Beschreibung ist der
gekrimmte Flachenabschnitt 22 des Vorsprungs 21
in einer Saulenform ausgebildet, die Form des Vor-
sprungs 21 ist jedoch nicht auf die Saulenform
beschrankt. Wie in Fig. 11 dargestellt kann der Vor-
sprung 21 in einer elliptischen Form ausgebildet sein,
sofern der Vorsprung 21 den gekrimmten Flachen-
abschnitt 22 aufweist. In der obenstehenden
Beschreibung wurde das Beispiel beschrieben, in
welchem ein Millimeterwellenradar als die innere
Komponente 100 in dem Gehause 1 fur eine elektro-
nische Vorrichtung gelagert ist. Die in dem Gehause
1 fUr eine elektronische Vorrichtung gelagerte innere
Komponente 100 ist jedoch nicht auf den Millimeter-
wellenradar beschrankt. Eine Vorrichtung, welche
sich von einer solchen am Fahrzeug befindlichen
Radarvorrichtung unterscheidet, kann als innere
Komponente in dem Gehause 1 fur eine elektroni-
sche Vorrichtung gelagert sein.

[0020] Wie oben beschrieben weistin dem Gehause
1 fiir eine elektronische Vorrichtung gemag Ausfiih-
rungsform 1 der Vorsprung 21 den gekrimmten FIa-
chenabschnitt 22 an einer Position auf, welche den
Armabschnitt 11 kontaktiert, und der Armabschnitt 11
weist den flachen Flachenabschnitt 12 an einer Posi-
tion auf, welche den Vorsprung 21 kontaktiert. Die
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zwei flachen Flachenabschnitte 12, welche auf
einer Seite jeder Seitenlinie der Abdeckung 10
bereitgestellt sind, auf der die zwei Armabschnitte
11 bereitgestellt sind, sind derart geneigt, dass der
Abstand zwischen den zwei flachen Flachenab-
schnitten 12 in Richtung des Bodenflachenabschnitts
20a verschmaélert ist. Die Armabschnitte 11 biegen
sich und driicken gleichzeitig die Vorspringe 21 an
Positionen, welche die Vorspriinge 21 kontaktieren,
sodass die in der Hille 20 gelagerte innere Kompo-
nente 100 durch die Abdeckung 10 in Richtung des
Bodenflachenabschnitts 20a gedruckt wird. Somit
kann die in dem Gehduse 1 fir eine elektronische
Vorrichtung gelagerte innere Komponente 100 inner-
halb des Gehaduses 1 fur eine elektronische Vorrich-
tung stabil fixiert werden. Auf3erdem kann, da der fla-
che Flachenabschnitt 12 und der gekrimmte
Flachenabschnitt 22 in Linie-zu-Linie-Kontakt mitei-
nander stehen, das Drlcken auf den Vorsprung 21
durch den Armabschnitt 11 selbst dann aufrechter-
halten werden, wenn die Héhe der inneren Kompo-
nente 100 variiert. Aullerdem ist, da der flache FIa-
chenabschnitt 12 dem Armabschnitt 11 bereitgestellt
ist und der gekrimmte Flachenabschnitt 22 dem Vor-
sprung 21 bereitgestellt ist, ein Endteil des Armab-
schnitts 11 keine komplizierte Form, aufweisend
eine gekrimmte Flache, und daher kann die Abde-
ckung 10, aufweisend die Armabschnitte 11, durch
einen schlichten Herstellungsprozess hergestellt
werden. Aulerdem ist, da der gekrimmte Flachen-
abschnitt 22 eine Saulenform aufweist, die Struktur
schlicht und daher kann eine Herstellung durch
einen schlichten Herstellungsprozess erfolgen. Da
eine Neigung des flachen Flachenabschnitts 12 so
festgelegt ist, dass 6 grofler als Ba ist, wird selbst,
nachdem sich die Armabschnitte 11 biegen und an
die Vorspringe 21 angepasst werden, die Abde-
ckung 10 nicht von der Hille 20 abgehen und eine
Passung zwischen der Abdeckung 10 und der Hille
20 kann aufrechterhalten werden. Auflerdem wird,
da der Winkel zwischen der Richtung, in welcher
sich der Armabschnitt 11 erstreckt, und der Richtung,
in welcher sich der Armabschnitt 11 erstreckt, wel-
cher sich dadurch biegt, dass der Armabschnitt 11
und der Vorsprung 21 einander kontaktieren, in
einem Bereich von 10 Grad bis 20 Grad liegt, selbst
dann, wenn die H6he der inneren Komponente 100
geandert wird, eine Verbindung zwischen der Abde-
ckung 10 und der Hulle 20 aufrechterhalten und ohne
plastische Verformung des Armabschnitts 11 kann
die zum Dricken der inneren Komponente 100 not-
wendige Kraft Fb erlangt werden. AuRerdem kann,
wenn ein Millimeterwellenradar als die innere Kom-
ponente 100 in dem Gehause 1 flr eine elektroni-
sche Vorrichtung gelagert ist, die Distanz zwischen
der Antennenplatine 40 und der Abdeckung 10 stabil
gleich der Hoéhe der Funkwellenabschirmung 30
gemacht werden und somit kénnen Radareigen-
schaften von Produkten vereinheitlicht und stabili-
siert werden. Da die Abdeckung 10 und die Hulle 20
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dadurch verbunden sind, dass sie einander kontak-
tieren, kdnnen die Abdeckung 10 und die Hulle 20
einfach angebracht und gelést werden und somit
kénnen eine Prifung und ein Austausch der inneren
Komponente 100 und dergleichen einfach erfolgen.

Ausflhrungsform 2

[0021] Ein Gehause 1 fir eine elektronische Vorrich-
tung gemal Ausflihrungsform 2 wird beschrieben.
Fig. 12 ist eine vergroRerte perspektivische Ansicht
zur Darstellung einer Druckstruktur in einem konkre-
ten Teil des Gehauses 1 flr eine elektronische Vor-
richtung, Fig. 13 ist eine Seitenansicht zur Veran-
schaulichung der Druckstruktur (eines Teils, welcher
durch eine gestrichelte Linie in Fig. 11 umschlossen
ist) des Gehauses 1 fiir eine elektronische Vorrich-
tung und Fig. 14 ist eine Seitenansicht zur Veran-
schaulichung eines Druckvorgangs des Gehauses 1
fur eine elektronische Vorrichtung. In Fig. 13 sind der
Armabschnitt 11 in einem Ausgangszustand, in dem
er der Abdeckung 10 bereitgestellt ist (einem
Zustand des Nichtbiegens), und der Vorsprung 21
in einer sich Uberschneidenden Weise dargestellt.
In dem Gehause 1 fiir eine elektronische Vorrichtung
gemal Ausfiihrungsform 2 ist ein flacher Flachenab-
schnitt 23 dem Vorsprung 21 bereitgestellt und ein
gekrimmter Flachenabschnitt 13 ist dem Armab-
schnitt 11 bereitgestellit.

[0022] In Fig. 12 sind lediglich ein Vorsprung 21,
welcher dem Seitenflachenabschnitt 20b der Hille
20 bereitgestellt ist, und der den Vorsprung 21 dru-
ckende Armabschnitt 11 dargestellt, wie in dem in
Ausfiihrungsform 1 dargestellten Gehause 1 fir
eine elektronische Vorrichtung sind jedoch zwei Vor-
springe 21 dem Seitenflachenabschnitt 20b bereit-
gestellt und die Armabschnitte 11 kontaktieren die
jeweiligen Vorspringe 21. Zwei flache Flachenab-
schnitte 23, welche auf einer Seite jeder Seitenlinie
der Abdeckung 10 bereitgestellt sind, auf der die
zwei Armabschnitte 11 bereitgestellt sind, sind derart
geneigt, dass der Abstand zwischen den zwei fla-
chen Flachenabschnitten 23 in Richtung des Boden-
flachenabschnitts 20a verschmalert ist. Wie in
Fig. 13 dargestellt kann die Neigung als Winkel in
Bezug auf die Richtung definiert werden, in welcher
sich der Armabschnitt 11 in Richtung des Bodenfla-
chenabschnitts 20a erstreckt, und hierbei ist der Win-
kel der Neigung durch 6 gekennzeichnet. Der
gekrummte Flachenabschnitt 13, welcher dem Arm-
abschnitt 11 bereitgestelltist, ist als Teil einer Saulen-
form ausgebildet. Der Armabschnitt 11 und der Vor-
sprung 21 sind in einem solchen Positionsverhaltnis
angeordnet, welches eine Uberschneidung A verur-
sacht. Fig. 14 zeigt den Armabschnitt 11a, welcher
den Vorsprung 21 kontaktiert. Wenn der Armab-
schnitt 11 und der Vorsprung 21 einander kontaktie-
ren, biegt sich wie in Fig. 14 dargestellt der Armab-
schnitt 11 um Ba. Hierbei kennzeichnet 6a einen
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Winkel zwischen der Richtung, in welcher sich der
Armabschnitt 11 in Richtung des Bodenflachenab-
schnitts 20a erstreckt, und der Richtung, in welcher
sich der Armabschnitt 11 erstreckt, welcher sich
dadurch biegt, dass der Armabschnitt 11 und der Vor-
sprung 21 einander kontaktieren.

[0023] Wenn der Armabschnitt 11 und der Vor-
sprung 21 einander kontaktieren, biegt sich wie in
Fig. 12 dargestellt der Armabschnitt 11 mit der Kraft
Fa in der Richtung, welche zu der Tangentenlinie zwi-
schen dem flachen Flachenabschnitt 23 und dem
gekrimmten Flachenabschnitt 13 normal verlauft.
Mit dieser Kraft Fa wird die Kraft Fb, um die Abde-
ckung 10 zu biegen, erzeugt. Mit der Kraft Fb wird
die in der Hulle 20 gelagerte innere Komponente
(nicht dargestellt) durch die Abdeckung 10 in Rich-
tung des Bodenflachenabschnitts 20a gedrickt.
Durch das Driicken ist die innere Komponente inner-
halb des Gehauses 1 fur eine elektronische Vorrich-
tung stabil fixiert.

[0024] Bei der Ausgestaltung, bei welcher der Arm-
abschnitt 11 den Vorsprung 21 driickt, gemaf® Aus-
fuhrungsform 2 muss eine Neigung des flachen Fla-
chenabschnitts 23 nicht so festgelegt werden, dass 6
gréRer als Ba ist. Dies liegt daran, dass eine Passung
zwischen der Abdeckung 10 und der Hulle 20 selbst
dann hergestellt ist, wenn Ba gréRer als 0 ist. Der
Winkel 6a wird unter Verwendung lediglich eines
zulassigen Werts einer Spannung festgelegt, welche
in jedem Armabschnitt 11 bei Passung auftritt. Der
Neigungswinkel 6 des flachen Flachenabschnitts 23
ist in einem Bereich von 10 Grad bis 20 Grad festge-
legt. Obwohl er von dem Positionsverhaltnis zwi-
schen dem flachen Flachenabschnitt 12 und dem
gekrimmten Flachenabschnitt 22 abhangt, liegt, da
der Winkel 9 in einem Bereich von 10 Grad bis 20
Grad liegt, der Winkel 6a annahernd in einem
Bereich von 10 Grad bis 20 Grad. Eine Festlegung
der Untergrenze des Winkels 6 auf 10 Grad dient
dem Erlangen der fir das Driicken notwendigen
Kraft Fb. Wenn der Winkel 9 kleiner als 10 Grad ist,
ist der Winkel 6a, um welchen sich der Armabschnitt
11 biegt, ebenso kleiner als 10 Grad, sodass das Bie-
geausmal’d des Armabschnitts 11 gering ist und die
fur das Driicken notwendige Kraft Fb nicht erlangt
werden kann. Eine Festlegung der Obergrenze des
Winkels 6 auf 20 Grad dient dem Verhindern von
plastischer Verformung des Armabschnitts 11.
Wenn der Winkel 9 gréRer als 20 Grad ist, ist der
Winkel B8a, um welchen sich der Armabschnitt 11
biegt, ebenso gréRer als 20 Grad, sodass das Biege-
ausmal des Armabschnitts 11 hoch ist und der Arm-
abschnitt 11 plastisch verformt wird. Wenn der Arm-
abschnitt 11 plastisch verformt wird, kann die fir das
Driicken notwendige Kraft Fb nicht stabil erlangt wer-
den.
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[0025] Wie oben beschrieben ist in dem Gehause 1
fur eine elektronische Vorrichtung gemal Ausflih-
rungsform 2 der gekrimmte Flachenabschnitt 13
dem Armabschnitt 11 bereitgestellt und der flache
Flachenabschnitt 23 ist dem Vorsprung 21 bereitge-
stellt. Daher muss das GréRRenverhaltnis zwischen 9
und Ba nicht bertcksichtigt werden und der
gekrimmte Flachenabschnitt 13 und der flache Fla-
chenabschnitt 23 kdnnen einfach konstruiert werden.
AuBerdem kann, da der Neigungswinkel 6 des fla-
chen Flachenabschnitts 23 festgelegt ist, um nicht
gréler als 20 Grad zu sein, die zum Drucken der
inneren Komponente 100 notwendige Kraft Fb ohne
plastische Verformung des Armabschnitts 11 erlangt
werden. Aullerdem ist, da der gekrimmte Flachen-
abschnitt 13 als Teil einer Sdulenform ausgebildet ist,
die Struktur schlicht und eine Herstellung kann durch
einen schlichten Herstellungsprozess erfolgen.

Ausfihrungsform 3

[0026] Ein Gehause 1 fir eine elektronische Vorrich-
tung gemal Ausflihrungsform 3 wird beschrieben.
Fig. 15 ist eine perspektivische Ansicht zur Darstel-
lung des aulieren Erscheinungsbilds des Gehauses
1 fUr eine elektronische Vorrichtung und Fig. 16 ist
eine vergrolerte perspektivische Ansicht zur Dar-
stellung der Druckstruktur (eines Teils, welcher
durch eine gestrichelte Linie in Fig. 15 umschlossen
ist) in einem konkreten Teil des Gehauses 1 fir eine
elektronische Vorrichtung. In dem Gehause 1 fiir eine
elektronische Vorrichtung gemaf Ausfiihrungsform 3
sind dem Seitenflachenabschnitt 10a Flhrungsab-
schnitte 24, 25 bereitgestellt.

[0027] Der Armabschnitt 11 weist eine dinne lang-
liche Form auf, sodass sich der Armabschnitt 11 beim
Driicken des Vorsprungs 21 einfach biegt. Daher
kann, wenn irgendeine aullere Kraft auf den Armab-
schnitt 11 aufgebracht wird, der Armabschnitt 11
moglicherweise beschadigt werden. Zum Schutz
des Armabschnitts 11 vor der auf3eren Kraft sind die
Fihrungsabschnitte 24, 25 auf beiden Seiten des
Armabschnitts 11 bereitgestellt. Die Fuhrungsab-
schnitte 24, 25 sind dem Seitenflachenabschnitt
20b so bereitgestellt, dass sie von dem Seitenfla-
chenabschnitt 20b entlang des Armabschnitts 11 vor-
springen. Die Fuhrungsabschnitte 24, 25 sind jeweils
mit mindestens derselben Lange des Armabschnitts
11 als Lange auf dem Seitenflachenabschnitt 20b
versehen. Die Fihrungsabschnitte 24, 25 sind an
solchen Positionen bereitgestellt, dass sie nicht ver-
hindern, dass sich der Armabschnitt 11 beim Dru-
cken des Vorsprungs 21 biegt. Die FlUhrungsab-
schnitte 24, 25 sind aus demselben Material wie die
Hulle 20, welcher die Fuhrungsabschnitte 24, 25
bereitgestellt sind, und sie sind mit der Hulle 20 integ-
riert. Die Ausgestaltung der Flihrungsabschnitte 24,
25 ist nicht darauf beschrankt. Die als separate Ele-
mente ausgebildeten Fihrungsabschnitte 24, 25
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kénnen an dem Seitenflachenabschnitt 10a ange-
bracht sein.

[0028] Der Fihrungsabschnitt 24, welcher auf der
Seite des Vorsprungs 21 des Armabschnitts 11
bereitgestellt ist, ist mit dem Vorsprung 21 integral
ausgebildet. Dies dient zur Verringerung von Kompo-
nenten, welche auf dem Seitenflachenabschnitt 20b
bereitgestellt sind. Da der Flihrungsabschnitt 24 und
der Vorsprung 21 miteinander integriert sind, ist die
Form des dem Vorsprung 21 bereitgestellten
gekrimmten Flachenabschnitts 22 keine Saulen-
form, sondern ein Teil einer Saulenform.

[0029] In der obenstehenden Beschreibung sind die
Fihrungsabschnitte 24, 25 dem Gehause 1 fir eine
elektronische Vorrichtung gemaf Ausfiihrungsform 1
bereitgestellt. Die Ausgestaltung, bei der die Fih-
rungsabschnitte 24, 25 bereitgestellt sind, ist jedoch
nicht darauf beschrankt und die Fiihrungsabschnitte
24,25 kdnnen dem Gehause 1 fiir eine elektronische
Vorrichtung gemaf Ausfiihrungsform 2 bereitgestellt
sein. In Fig. 15 sind die Fihrungsabschnitte 24, 25
auf beiden Seiten jedes Armabschnitts 11 bereitge-
stellt, jedoch ohne darauf beschrankt zu sein, die
Flhrungsabschnitte 24, 25 kdnnen lediglich dem
Seitenflachenabschnitt 20b bereitgestellt sein, an
dem eine aulere Kraft wahrscheinlich auf den Arm-
abschnitt 11 aufgebracht wird. Der Fihrungsab-
schnitt 24 oder der Fihrungsabschnitt 25 kann auf
lediglich einer Seite des Armabschnitts 11 bereitge-
stellt sein, auf welche eine aulere Kraft wahrschein-
lich aufgebracht wird.

[0030] Wie oben beschrieben sind in dem Gehause
1 fur eine elektronische Vorrichtung gemaR Ausfih-
rungsform 3 die Fihrungsabschnitte 24, 25 dem Sei-
tenflachenabschnitt 20b so bereitgestellt, dass sie
von dem Seitenflachenabschnitt 20b entlang des
Armabschnitts 11 vorspringen. Somit kann verhindert
werden, dass eine auldere Kraft direkt auf den Arm-
abschnitt 11 aufgebracht wird, wodurch eine Bescha-
digung des Armabschnitts 11 verhindert werden
kann. AuRerdem werden, da der Fihrungsabschnitt
24, welcher auf der Seite des Vorsprungs 21 des
Armabschnitts 11 bereitgestellt ist, mit dem Vor-
sprung 21 integral ausgebildet ist, Komponenten ver-
ringert, welche auf dem Seitenflachenabschnitt 20b
der Hille 20 bereitgestellt sind, wodurch die Struktur
des Gehauses 1 flir eine elektronische Vorrichtung
vereinfacht werden kann.

Ausfiuhrungsform 4

[0031] Ein Gehause 1 fir eine elektronische Vorrich-
tung gemal Ausfuhrungsform 4 wird beschrieben.
Fig. 17 ist eine perspektivische Ansicht zur Darstel-
lung des auleren Erscheinungsbilds des Gehauses
1 fur eine elektronische Vorrichtung. In dem Gehause
1 fir eine elektronische Vorrichtung gemanr Ausfih-
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rungsform 4 ist ein Haftmittel zwischen der Abde-
ckung 10 und der Hille 20 bereitgestellt.

[0032] Zum Beispiel kann, wenn das Gehause 1 fur
eine elektronische Vorrichtung in einer Verwen-
dungsumgebung montiert ist, welche heftiger
Erschitterung ausgesetzt ist, die Kraft Fb, um die in
dem Gehause 1 fir eine elektronische Vorrichtung
gelagerte innere Komponente durch die Abdeckung
10 zu driicken, moglicherweise unzureichend wer-
den. Wenn die Kraft Fb unzureichend ist, wird die
innere Komponente durch heftige Erschitterung
bewegt. Wenn die innere Komponente bewegt wird,
wird die Distanz zwischen der inneren Komponente
und der Abdeckung 10 nicht stabilisiert und die
innere Komponente ist nicht durch die Abdeckung
10 fixiert. Zur stabilen Fixierung der inneren Kompo-
nente ist ein Haftmittel 70 in einem Teil, in dem die
Abdeckung 10 und die Hulle 20 einander kontaktie-
ren, zwischen der Abdeckung 10 und der Hille 20
aufgebracht. Durch Verbinden der Abdeckung 10
und der Hulle 20 mit dem Haftmittel 70 sind die Abde-
ckung 10 und die Hulle 20 durch das Haftmittel 70
integriert. Durch Integrieren der Abdeckung 10 und
der Hille 20 zudem mit der Kraft Fb wird eine Bewe-
gung der inneren Komponente gehemmt und die
innere Komponente kann stabil fixiert werden. Der
Teil, in dem das Haftmittel 70 aufgebracht ist und
die Abdeckung 10 und die Hille 20 einander kontak-
tieren, ist ein Umfang der Abdeckung 10. Der Auf-
bringungsbereich des Haftmittels 70 ist nicht auf
den gesamten Umfang um die Abdeckung 10
beschrankt und kann gemaR einer auf das Gehause
1 fir eine elektronische Vorrichtung aufgebrachten
Erschitterung oder dergleichen zweckmalig festge-
legt werden. Wenn der gesamte Umfang der Abde-
ckung 10 und die Hulle 20 durch das Haftmittel 70
verbunden sind, kann dem Gehdause 1 fur eine elekt-
ronische Vorrichtung eine wasserdichte Funktion
verliehen werden.

[0033] Wie oben beschrieben ist in dem Gehause 1
fir eine elektronische Vorrichtung gemafl Ausfiih-
rungsform 4 das Haftmittel 70 zwischen der Abde-
ckung 10 und der Hulle 20 aufgebracht. Daher kann
selbst dann, wenn das Gehause 1 fir eine elektroni-
sche Vorrichtung heftiger Erschitterung ausgesetzt
ist, die in dem Gehause 1 fur eine elektronische Vor-
richtung gelagerte innere Komponente innerhalb des
Gehauses 1 flr eine elektronische Vorrichtung stabil
fixiert werden. Auflerdem kann, wenn der gesamte
Umfang der Abdeckung 10 und die Hille 20 durch
das Haftmittel 70 verbunden sind, dem Gehause 1
fur eine elektronische Vorrichtung eine wasserdichte
Funktion verliehen werden.

[0034] Obwohl die Offenbarung beziglich verschie-
dener Ausflihrungsbeispiele und Implementierungen
oben beschrieben ist, versteht sich, dass die ver-
schiedenen Merkmale, Aspekte und Funktionalitat,
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welche in einer oder mehreren der individuellen Aus-
fuhrungsformen beschrieben sind, in ihrer Anwend-
barkeit nicht auf die konkrete Ausfihrungsform
beschrankt sind, mit welcher sie beschrieben sind,
sondern stattdessen allein oder in verschiedenen
Kombinationen auf eine oder mehrere der Ausflih-
rungsformen der Offenbarung angewendet werden
kdnnen.

[0035] Daher versteht sich, dass zahlreiche Modifi-
kationen, welche nicht beispielhaft dargestellt wur-
den, erdacht werden kénnen, ohne von dem Rahmen
der vorliegenden Offenbarung abzuweichen. Zum
Beispiel kann mindestens einer der Bestandteile
modifiziert, hinzugefiigt oder ausgelassen werden.
Mindestens einer der Bestandteile, welcher in min-
destens einer der bevorzugten Ausfiihrungsformen
erwahnt ist, kann ausgewahlt und mit den Bestand-
teilen kombiniert werden, welche in einer anderen
bevorzugten Ausfihrungsform erwahnt sind.

Bezugszeichenliste

1 Gehause flr eine elektronische Vorrichtung
10 Abdeckung

10a Seitenflachenabschnitt

10b gegenuberliegende Flache

11 Armabschnitt

12 flacher Flachenabschnitt

13 gekrimmter Flachenabschnitt
20 Hille

20a Bodenflachenabschnitt

20b Seitenflachenabschnitt

20c Ende

21 Vorsprung

22 gekrimmter Flachenabschnitt
23 flacher Flachenabschnitt

24 Flhrungsabschnitt

25 Flhrungsabschnitt

30 Funkwellenabschirmung

40 Antennenplatine

50 Kihlkorper

60 Steuerplatine

70 Haftmittel

100 innere Komponente
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Patentanspriiche

1. Gehause fir eine elektronische Vorrichtung,
aufweisend:
eine Huille mit einem Bodenflachenabschnitt in einer
rechteckigen Form und Seitenflichenabschnitten,
welche so bereitgestellt sind, dass sie um den
Bodenflachenabschnitt stehen; und
eine Abdeckung, welche dem Bodenflachenab-
schnitt gegeniiberliegt und eine Offnung abdeckt,
welche durch Enden einer Vielzahl der Seitenfla-
chenabschnitte umschlossen ist, wobei
an Positionen entlang jeder von mindestens zwei
gegeniberliegenden Seitenlinien der Abdeckung
zwei flexible Armabschnitte so bereitgestellt sind,
dass sie sich entlang des entsprechenden Seitenfla-
chenabschnitts in Richtung des Bodenflachenab-
schnitts erstrecken, und zwei Vorspriinge zwischen
den zwei Armabschnitten so bereitgestellt sind, dass
sie von dem Seitenflachenabschnitt vorspringen,
und zwischen den zwei Armabschnitten so gehalten
werden, dass sie diese kontaktieren,
Kontaktteile entweder der Armabschnitte oder der
Vorspringe gekrimmte Flachenabschnitte aufwei-
sen und Kontaktteile von anderen flache Flachenab-
schnitte aufweisen,
zwei der flachen Flachenabschnitte, welche auf
einer Seite jeder Seitenlinie der Abdeckung bereit-
gestellt sind, auf der die zwei Armabschnitte bereit-
gestellt sind, derart geneigt sind, dass ein Abstand
zwischen den zwei flachen Flachenabschnitten in
Richtung des Bodenflachenabschnitts verschmalert
ist, und
die Armabschnitte sich an Positionen, welche die
Vorspringe kontaktieren, biegen und gleichzeitig
die Vorspringe drticken.

2. Gehause fir eine elektronische Vorrichtung
nach Anspruch 1, wobei die flachen Flachenab-
schnitte den Armabschnitten bereitgestellt sind und
die gekrimmten Flachenabschnitte den Vorsprin-
gen bereitgestellt sind.

3. Gehdause fur eine elektronische Vorrichtung
nach Anspruch 1, wobei die flachen Flachenab-
schnitte den Vorspriingen bereitgestellt sind und
die gekrummten Flachenabschnitte den Armab-
schnitten bereitgestellt sind.

4. Gehause fir eine elektronische Vorrichtung
nach einem der Anspriiche 1 bis 3, wobei ein Winkel
zwischen einer Richtung, in welcher sich jeder Arm-
abschnitt erstreckt, und einer Richtung, in welcher
sich der Armabschnitt erstreckt, welcher sich
dadurch biegt, dass der Armabschnitt und der ent-
sprechende Vorsprung einander kontaktieren, in
einem Bereich von 10 Grad bis 20 Grad liegt.

5. Gehéause fur eine elektronische Vorrichtung
nach einem der Anspriche 1 bis 4, wobei jeder

gekrimmte Flachenabschnitt eine Saulenform auf-
weist oder als Teil einer Saulenform ausgebildet ist.

6. Gehause fir eine elektronische Vorrichtung
nach Anspruch 1, wobei ein Fuhrungsabschnitt
dem Seitenflachenabschnitt so bereitgestellt ist,
dass er von dem Seitenflachenabschnitt entlang
des Armabschnitts vorspringt.

7. Gehause fur eine elektronische Vorrichtung
nach Anspruch 6, wobei der Fuhrungsabschnitt,
welcher auf der Seite des Vorsprungs des Armab-
schnitts bereitgestellt ist, mit dem Vorsprung integral
ausgebildet ist.

8. Gehause fur eine elektronische Vorrichtung
nach Anspruch 1, wobei ein Haftmittel zwischen
der Abdeckung und der Hille aufgebracht ist.

Es folgen 17 Seiten Zeichnungen
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FIG. 4
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FIG. 5
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FIG. 6
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FIG. 7
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FIG. 9
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FIG. 10
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10 '//

N\ 10a
‘ )
’ —, )
, ‘ g

21

20b
20a

22/27



DE 11 2019 007 958 TS5 2022.09.22

FIG. 13
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FIG. 15
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FIG. 16
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FIG. 17
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