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T&mén keksinndn kohteena on kuljetuslaite, joka kisittii
juoksuradan ja sit3 pitkin liikkuvan juoksijan, joukon rataa
pitkin jaettuja ja sitd pitkin suunnattuja paineviliaine-
kadyttdisid médntd-sylinteriyksikditd, joiden toista piitd
kannattaa kiinted kiinnike ja joiden toinen p&i on
irroitettavasti kytkettidvissid yhteen juoksijan kanssa.

Edelld kuvatunlainen kuljetuslaite on tunnettu esimerkiksi
ruotsalaisesta patenttijulkaisusta 367.792. Tam3 tunnettu
laiteratkaisu vaatii kuitenkin suhteellisen pitkinomaisen
juoksijan. Tunnettuun laitteeseen kuuluva sydttémint3 on
lisdksi vedettdvd takaisin suorittamatta mit#idn tySvaihetta
jokaisen tydiskun v&11i113, joka tarkoittaa sitd, etti juoksi-
jan on oltava paikallaan témﬁn'takais;Pvetoliikkeen aikana.
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Keksinnén p&dtarkoituksena on valttdd edelld mainitut haitat
ja aikaansaada yllamainituntapainen laite, jossa juoksijan
siirto aikaansaadaan yksinkertaisella ja verraten vihin
kustannuksia vaativilla vdlineilld. Lis&dksi on ollut toivo-
muksena voida kdyttd& hyvin lyhyttd juoksijaa siten, ettid
pisin mahdollinen k&yt8ssi oleva radan pituus voidaan kiytt#a
hyvdksi. Lisdksi toivotaan juoksijalta jatkuvaa liikettd
samanaikaisesti kun sitd pidetd&n tukevasti koko kulje~-
tusmatkan aikana.

Tamd tarkoitus saavutetaan keksinndn mukaisella kuljetuslait-
teella, joka on tunnettu laitteista mdnti-sylinteriyksik&iden
mainitun toisen pd&n vaihdeltavasti kytkemiseksi vhteen
juoksijan kanssa niin, ettd jatkuvasti ainakin toinen minti.-
sylinteriyksik8ist&d on tartunnassa juoksijaan, jolleoin lait-
teet midntaA-sylinteriyksikdiden kytkemiseksi yhteen -juoksijan
kanssa kasittdvdt ohjauselimet, jotka riippuvaisena minta-
sylinterivksikéiden pidennysasteesta aikaansaavat niiden
tartuinpddn siirtymisen mantd-sylinteriyksiéiden peoikittais-

suunnassa juoksijan tartuinosaa kohti ja siitd poispdin.

Kuvio 1 esittid8 perspektiivisesti keksinnén mukaista kuljetus-
laitetta, joka on varustettu kuorma-ajoneuvoila kont-
tien kuljetusta varten.

Kuvio 2 esittd3d samaa ajoneuvca konttia kuormattaessa, joka
tullaan kuljettamaan silléi.

Kuvio 3 esittd3d kuviota 2 vastaavasti samaa ajoneuvoa, jclloin
kuljetusta varten tarkoitettu kontti on nostettu ajo-

neyvoon,
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esittdd konttia ja sen ajoneuvoon nostamista ja kulje-
tuksen aikana ajoneuvoon kiinnitysti varten tarkoitet-
tujen laitteiden yksityiskohtia.

esittidd pdAdstd ndhtynd kontin etupddtyi.

esittdd vastaavaa kuin kuvio 4 vihin suuremmassa

koossa.

esittdd pddltd ndhtynd keksinndn mukaan tehtyijid lait-
teita ajoneuvolla kuljetettavan kuorman pitkittiis-
siirtoa varten.

esittdd kuviota 7 vastaavaa kuvaa osittain réntgen-
perspektiivissai,

esittdd kaaviollisesti sivulta nihtyni kuvioissa 7 ja
8 esitettyd pitkittidissiirtolaitetta.

esittdd vastaavaa kuvaa pitkittiissiirtolaitteen
ollessa toisessa tilassa.

esittdd samaa siirtolaitetta kolmannessa tilassa.
esittd83% keksinndn mukaiseen kuljetuslaitteeseen
kuuluvaa vaihtoehtoisen sovellutusmuodon mukaista
yksityiskohtaa.

esittid8 kaaviollisesti kuviossa 12 havainnollistettua
vksityiskohtaa sen ollessa kulietuslaitteen vhtey-

dessd ensimmdisessa tySasemassa.

esittd8 samaa yksityiskohtaa toisessa tybasemassa.
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Keksinntn mukaan tehty kuljetuslaite on esitetty piirustuksissa
sovellettuna konttien kuljetukseen tarkoitetun ajoneuvon vhtevteen.
Kuitenkin on ymmdrrettdvdd, ettd patenttivaatimuksissa mddriteltyd
kuljetuslaitetta voidaan kdyttdd mydskin muissa yhteyksissd. Ku-
vioissa 1 - 3 viitenumerolla 1 on merkitty kokonaisuudessaan kont-
tien kuljetusajoneuvoa, jonka pitkittdisten runkopalkkien 2 pddlle
on sijoitettu lisdksi kaksi keskenddn yhdensuuntaista juoksupalkkia
3, jotka muodostavat juoksuradan sitd pitkin siirrettdvda juoksijaa
4 varten. Esitetyssd sovellutusesimerkissd juoksija 4 kannattaa
pylvdstd 5, joka vuorostaan kannattaa korkeudeltaan siirrettdvidsti
nostettavaa ja laskettavaa nostoyksikk®d 6, joka on siirrettdvdsti
ohjattu ajoneuvon poikkisuunnassa ndhtynd kahden keskenddn vdlin
pddhdn sovitetun ohjauskiskon 7 vdlitykselld. Nostoyksik®dn nosto-
liike aikaansaadaan vdkivivun 8 vdlitykselld, jona on teleskooppi-
tyyppinen mdntd-sylinteriyksikkd. Nostoyksikk®d ja sen yksityis-
kohtia tullaan selittdmiddn yksityiskohtaisemmin j&ljemp&nd seli-
tyksessd. Juoksukiskot 3 muodostuvat, kuten parhaiten kdy selville
kuviosta 7, kahdesta U-palkista, joiden laipat on kddnnetty toisiaan
kohti. U-palkkien laippojen sisdpuoliset pinnat muodostavat ohjaimen
useille juoksurullille 9, joita kannattavat pySrivésti juoksijan 4
alasivulle sovitetut kannatteet 10. Ndin U-palkit 3 muodostavat
yhteistoiminnassa juoksurullien 9 kanssa, joiden ldpimitta vastaa
pddasiallisesti U-palkkien laippojen vdlistd vdlimatkaa, tehokkaan
ohjauksen juoksijalle sekd sivu- ettd pystysuunnassa. Viitenumerolla
11 on merkitty takimmaista mintd-sylinteriyksikk6d ja viitenumerolla
12 vastaavaa etumaista mdntd-sylinteriyksikkéd. Takimmaisen manta-
sylinteriyksikon sylinterin runko lla on laakeroitu kehyksen, johon
juoksukiskot 3 kuuluvat, takimmaiseen poikkipalkkiin 13. Takimmainen
laakeri on merkitty viitenumerolla 14 ja muodostaa ajoneuvon alustan
poikkisuunnassa kulkevan nivelen niin, ettd méntd-sylinteriyksikon
etupddtd voidaan kddntdd pystysuunnassa. Takimmaisen mdntd-sylinteri-
yksikdn mdnndnvarsi on merkitty viitenumerolla 1llb. Vastaavalla
tavalla etummainen mdntd-sylinteriyksikkd on laakeroitu kddntyvdsti
runkoon laakerin 15 vidlitykselld. Etummaisen midntéd-sylinteriyksikon
sylinterin runko on merkitty viitenumerolla 1l2a ja sen mdnndnvarsi
on merkitty viitenumerolla 12b. Midnndnvarren 12b vapaassa takapddssd
on paksunnos 16, jonka ldpi poikkisuunnassa kulkee akseli 17. Ta-
kimmaisessa midnninvarressa llb on edessd vastaava paksunnos 18,
jonka ldpi vuorostaan kulkee poikittainen akselitappi 19. Takim-

maisen mdnndnvarren paksunnoksen 18 molemmille puolille on sovitettu
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nokkakisko 20 ja etummaisen md@nndnvarren paksunnoksen 16 molemmille
puolille on sovitettu vastaava nokkakisko 21. Etummaiset nokkakiskot
20 on takana viistottu niin, ettd muodostuu kalteva pddtereuna 20a.
Vastaavien mdntd~sylinteriyksikdiden poikittaistapit 17 ja 19 ovat
niin pitkdt, ettd ne ulottuvat sivusuunnassa kappaleen matkaa vas-
taavien nokkakiskojen yli. Nokkakiskojen 20 takimmaiset pddtereunat
20a on sijoitettu siten, ettd ne sallivat tapin 19 putocamisen

alas nokkakiskojen taakse, kun mdnndnvarsi llb on vedetty sisdédn.
Vastaavalla tavalla etummaiset pddtereunat 2la ovat sellaiset, ettd
tappi 17 voi pudota alas niiden edessd, kun mdnndnvarsi 12b on ve-
detty sisddn. Vastaavien nokkakiskoparien 20; 21 kummallakin sivulla
ulkonee alaspdin juoksijasta 4 pddasiallisesti U-muotoinen ulkonema
22, jonka haarat 22a vast. 22b, jotka ulottuvat nokkakiskojen yla-
reunan ldheisyyteen tai tdmdn alapuolelle, muodostavat mdnndnvarsien
poikittaistappien kanssa yhdessd toimivat liikevasteet eli -rajoitti-

met.

Kuvion 9 mukaan juoksija 4 on liikkeessd taaksepdin, ts. nuolella

23 merkittyyn suuntaan. Kuviossa 9 esitetyssd tilassa mdnndnvarren
11b poikittaistappi 19 sijaitsee nokkakiskojen 20 yldpuolella ja

on tartunnassa juoksijan tartuinulkonemien 22 kanssa, samalla kun
etummaisen manndnvarren 12b poikittaistappi 17 on alaslasketussa
lepoasemassa. Kun mdnndnvarsi llb vedetddn sylinteriin 1lla, siirtyy
juoksija 4 nuolen 23 suunnassa sen vaikutuksesta, ettd poikittais-
tappi 17 sijaitsee tartuinulkoneman haaraa 22b vasten. Kun mdntd-
sylinteriyksikk® 11 on vedetty kokoon niin pitk&lle, ettd poikittais-
tappi 17 saavuttaa nokkakiskojen 20 pddtereunan 20a, poikittaistappi
19 putoaa alas kuviossa 10O esitettyyn lepoasemaan. Painevidliaineen
sy6ttd molempiin mdntd-sylinteriyksikkdihin 11 ja 12 on ohjattu siten,
ettd méntﬁ—sylinteriyksikﬁn 11 liike tdssd asemassa lakkaa, kun

taas mantd-sylinteriyksikk® 12 alkaa pitenemisliikkeensid, jossa

sen poikittaistappi 17 liukuu yl8spdin nokkakiskojen pditereuncija
2la pitkin ja siten tulee tartuntaan juoksijan alasivun tartuin-
ulkonemien 22 kanssa ja ndin saattaa sen jatkamaan liikettdin nuolen
23 suunnassa, kuten on esitetty kuviossa 11, samalla kun poikittais-
tappi 17 liukuu nokkakiskojen 21 yldsivuja vasten. Juoksijan paluu-
liike aikaansaadaan pdinvastaisella tavalla. Eri midntd-sylinteri-
yksikOt esitetyssd sovellutusesimerkissid on suunnattu toisiaan
vastaan ja niiden lukumd&drd on kaksi. Luonnollisesti keksinndn

puitteissa on sovittaa sarja, joka kdsittdid suuremman lukumddrin
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mdntd-sylinteriyksikditd siirtoradalla. On mahdollista sovittaa
mdntd-sylinteriyksikdt parittain toisiinsa ndhden vastakkain suun-
natusti, kuten havainnollistetussa esimerkissi, mutta luonnollisesti
on my&skin mahdollista sovittaa kaikki méntd-sylinteriyksikdt samaan
suuntaan ja suhteessa mintd-sylinteriyksik&iden pituuteen sovite-
tulla jaolla siirtorataa pitkin. Sen lisdvarmuuden aikaansaamiseksi,
cttd mantd-sylinteriyksikOiden poikittaistapit eivdt tule pois
tartuinulkonemien kanssa juoksijan siirtoliikkeen aikana, tartuin-
ulkonemilla sopivasti voi olla vaihtoehtoinen muoto, joka on esitetty
kuvioissa 12 - 14. Ndissd kuvioissa on esitetty ainoastaan vksi
tartuinulkonema, joka on merkitty viitenumerolla 122, jolloin sen
molemmat haarat on merkitty viitenumerolla 122a vast. 122b. Haarassa
122a on niveltapin 24 ymp&ri kddntyvdsti laakeroitu sdppi 25, ioka
on jousikuormitettu kuviossa 12 esitettyd asentoa vastaan vetojousen
26 valitykselld. Kuvio 13 vastaa suunnilleen midnndnvarren poikittais-
tapin 17 kuviossa 11 esitettyd asemaa, kun taas kuvio 14 vastaa ai-
kaisempaa asemaa, jossa poikittaistappi 17 liukuu yl&spdin nokka-
kiskojen 21 pddtepintoja 2la pitkin. Témin liikkeen aikana sdppi 25
kddntyy siten, ettd poikittaistappi 17 voi kulkea tartuinulokkeen
molempien haarojen 122a ja 122b vidliseen tilaan. Kun poikittaistappi
on ohittanut sdpin 25, tdmd kddntyy jdlleen takaisin kuviossa 13
esitettyyn asentoon. Tdmdn ansiosta juoksijan paluuliikkeen aikana

estetddn poikittaistapin putoaminen liian aikaisin tartuinulkonemasta.

Kuvioissa 1 - 3 on esitetty edelld selitetty kuljetuslaite kuorma-
autossa. Luonnollisesti on mahdollista k#yttdid tdtd kuljetuslaitetta
monissa muissa yhteyksissd poikkeamatta keksinndn perusajatuksesta.
Esitetyssd sovellutusmuodossa juoksijan liikettd, ts. minti-
sylinteriyksik&iden toimintaa ohjataan kuorma-auton hytin 27

taakse sovitetun ohjausvivun 28 vdlitykselld. Juoksukiskojen 3 ja
poikittaiskiskon 13 muodostama kehys on kiinnitetty irroitettavasti
ajoneuvon alustaan. Pylvddseen 5 kuuluvat ohjauskiskot 7 muodcstuvat
sivulta avoimista U-profiileista, joissa kulkee joukko nostoyksikkddén
6 pyOrivdsti laakerdituja juoksupyOrid. Vastaavat U-kiskot 29 on
sovitettu kehyksen 3, 13 taakse. Ndmd kiskot muodostavat ohjaus-
kiskojen 7 jatkeen, kun pylvds 5 on kuviossa 2 esitetvssid takimmai-
sessa siirtoasemassaan. Tdssd asemassa nostoyksikkd voi liikkua

alas maanpinnan l&heisyyteen saakka kontin 36 vastaanottamiseksi .
Nostoyksikdén 6 kumpaankin ylempddn ulkokulmaan on sovitettu mintd-

sylinteriyksikk®é 30, jonka mdnndnvarsi 31 on laakeroitu siirrettidvisti
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nostoyksik®n holkkiin 32. Minnidnvarren 31 vapaa pdd on taivutettu
yléspdin yhteistoimintaa varten kontin etupddtyyn sovitetun poikit-
taistapin 33 kanssa. Kun kontti nostetaan ajoneuvoon, lasketaan
nostoyksikké 6 kuviossa 2 esitettyyn asemaan, jossa kuorma-auto
peruutetaan kontin etusivua vasten nostoyksikdn ollessa niin pit-
kdlle alaslaskettuna, ettd minndnvarret 31 voivat kulkea vapaasti
poikittaistappien 33 alle. Minnidnvarsien 31 ulostydnnetyssi asemassa
nostetaan nostoyksikk$ 6 asemaan, Jossa médnndnvarsien taivutetut paa-
teosat ulottuvat poikittaistappien 33 ohi. Sisddnohjaamisen helpot-
tamiseksi poikittaistappeja 33 kannatetaan yl6spdin toisiaan lihene-
vien, kontissa olevien jdykistyssiteiden 34 vdlitykselld. Nyt saa-
vutetussa asemassa ‘vedetdidn minnidnvarret 31 sisddn, mikd merkitsee
sitd, ettd kontin etusivu puristuu nostoyksikkdi 6 vasten ja voi-
daan kohottaa edelleen jatkamalla nostoyksik&n liikettd yl&spidin.
Kun kontti on nostettu kuormaustason tasolle, aloitetaan juoksijan
siirtoliike eteenpdin kuviossa 3 esitettyyn siirtoasemaan. Ajoneuvon
taaksepdin kinvautumisen estimiseksi se on varustettu molemmille
sivuille sovitetuilla tukijaloilla 35. Eri voimayksikditd, ts. tuki-
jalkojen 35 sylintereiti, voimasylintereiti juoksijan 4 siirtdmiseksi,
voimasylintereitd 8 nostoyksik®én 6 liikettd varten ja kytkentdyksi-
kditd 30 ohjataan omien ohjausvipujensa 28 vilitykselli.

Keksintd ei ole rajoitettu edellid esimerkkini selitettyyn laittee-~
seen, vaan t&dtd voidaan yksityiskohdiltaan vaihdella seuraavien
patenttivaatimusten puitteissa poikkeamatta keksinnén perusaja-
tuksesta.
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Patenttivaatimukset

1. Kuljetuslaite, joka k&sittidAd juoksuradan ja sitd pitkin liikkuvan
jouksijan (4), joukon rataa pitkin jaettuija ja sitd pitkin suunnattuia
painevdliainekdyttdisi8 midntd-sylinteriyksiksitad (11; 12), joiden
toista pddtd kannattaa kiinted kiinnike (l4; 15) ja joiden toinen pA&
(16, 18) on irroitettavasti kytkettAvissd yhteen juoksiian (4) kanssa,
tunnettu sininsd tunnetuista laitteista (20; 21) mdntd-sylin-
teriyksik8iden (11; 12) mainitun toisen pd3n (16; 18) vaihdeltavasti
kytkemiseksi yhteen juoksijan (4) kanssa niin, ettd jatkuvasti ainakin
toinen mintid-sylinteriyksikd8istd (11; 12) on tartunnassa juoksiiaan
(4), jolloin laitteet (20; 21) minti-sylinteriyksikdiden (1l1l; 12) kyt-
kemiseksi yhteen juoksijan (4) kanssa kdsittAv&t ohjauselimet (20;
21), jotka riippuvaisena ma@nt&-sylinteriyksikdiden (11l; 12) pidennys-
asteesta aikaansaavat niiden tartuinpddn (16; 18) siirtymisen ménta-
sylinteriyksikéiden (1l1l; 12) poikittaissuunnassa juoksijan (4) tar-
tuinosaa (22) kohti ja siita poispdin.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen kuljetuslaite, jossa juoksijassa (4)
on mdntid-sylinteriyksikdiden (11; 12) tartuinp&ddosien (17; 19) kanssa
vasteina yhdessi toimivat ulkonemat (22a, 22b), tunnettu
siitd, ettd ohjauselimet (20; 21) muodostuvat juoksurataa pitkin ulot-
tuvista nokkakiskoista (20; 21), joita vasten mainitut tartuinpdédosat
(17; 19) kulkevat, jolloin nokkakiskojen korkeus mdArd& tartuinpdd-
osien poikittaisaseman.

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen kuljetuslaite, jossa madnti-sylinte-
riyksikdiden (11; 12) tartuinosissa (16; 18) on poikittaiset tartuin-
tapit (17; 19), jotka toimivat vasteina yhdessid juoksijaan (4) sovi-
tettujen tartuinulkonemien (22a, 22b) kanssa, tunnet tu siits,
etti nokkakiskot (20, 21) on sovitettu parittain ja jokaiseen pariin
kuuluvat nokkakiskot kannattavat kyseisen tartuinosan (16; 18) kum-

mallakin sivulla tartuintapin omaa paateosaansa.

4, Jonkin edell3d olevan patenttivaatimuksen mukainen kuljetuslaite,
tunnet tu siitid, ettid minti-sylinteriyksikot (11; 12) on suun-
nattu parittain toisiaan kohti, ts. mainitut kiintedt kiinnikkeet (14;
15) sijaitsevat minti-sylinteriyksikdiden (11; 12) toisistaan poispiin
olevissa paissaA.
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Patentkrav

1. Transportapparat innefattande en 1épbana och en utmed densamma
rérlig ldpare (4), ett flertal utmed banan férdelade och utmed den-
samma riktade tryckmediumdrivna kolv-cylinderenheter (1ll; 12), vars
ena &dnde uppbdres av ett stationdrt fiste (14; 15) och vars andra &dnde
{16; 18) &r ldsbart sammankopplingsbar med léparen (4), k 3 nne -
t ecknad av i och f6r sig kdnda anordningar (20; 21) f&r viaxel-
vis sammankoppling av sagda andra inde (16; 18) av kolv-cvylinderen-
heterna (11; 12) med ldparen (4) s3, att stindigt &tminstone en av
kolv-cylinderenheterna (11; 12) &r i ingrepp med ldparen (4), varvid
anordningarna (20; 21) f&r koly-cvlinderenheternas (11; 12) samman-
koppling med l8paren (4) innefattar styrorgan (20, 21), vilka i
avhdngighet av kolv-cylinderenheternas (11; 12) férlingningsqrad
dstadkommer en tviArfdrskjutning av dess ingreppsdnde (16; 18) i
riktning mot och fr&n ett ingreppsparti (22) pa léparen (4).

2. Transportapparat enligt patentkrav 1, dir l8paren (4) uppvisar
med kolv-cylinderenheternas (11; 12) ingreppsindpartier (17; 19)
anslagssamverkande utsprdng (22a, 22b), ki nnetecknad
ddrav, att styrorganen (20; 21) utgdrs av utmed léphanan sig
strackande kamskenor (20; 21), mot vilka sagda ingreppsindpartier
(17; 19) 18per, varvid kamskenornas hdjd bestimmer ingreppsind-

partiernas tvérlige.

3. Transportapparat enligt patentkrav 2, dir kolv-cylinderenheternas
(11; 12) ingreppsande (l6; 18) uppvisar tviradende ingreppstappar
(17; 19), som anslagssamverkar med de p& ldéparen (4) anordnade
ingreppsutsprdngen (22a, 22b), k & nnetecknad dirav att
kamskenorna (20; 21) &r anordnade parvis och de i varje par ingdende
kamskenorna uppbdr var sitt dndparti av en ingreppstapp (17; 19) pa
var sin sida om ett tillhSrande ingreppsinde (16; 18).

4. Transportapparat enligt ndgot av fSregdende patentkrav,
k@dnnetecknad dirav, att kolv-cylinderenheterna (11; 12)
dr parvis riktade mot varandra, d.v.s. sagda stationira fisten (14;

15) &r bel&gna vid kolv-cylinderenheternas (l1; 12) fran varandra
vanda &ndar.

Viitejulkalsuja~-AnfSrda publikationer

Patenttijulkaisuja:-Patentskrifter: Ruotsi-Sverige(SE) 320 024 (B 65 J 171k,
352 319 (B 65 J 1/1k), 357 792 (B 60 P 1/38).




64772




c6A77Y




64772

.,,Ym
1







€4772




™

T

7

|

4 i YSEREN i .

S e R T | =2 (G ) Mot — - it o I

l i e ) A i Y B—— T T
_ I y <7 I A il

£ ]




64772

122b

N

|

12




	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	SEARCH_REPORT
	DRAWINGS

