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zvlasté pro systémy centralniho ztrdtového mazani
viskdznimi oleji a plastickymi mazivy, jehoZ rozvadéci
¢ast je tvofena télesem (1) s pfivodnim kanalem (P) a
alespoit jednim pracovnim kanalem (A) vyusténymi do
Soupatkové komory (12), a pistovym Soupatkem (2)
posuvné uloZzenym v Soupatkové komote (12). Déle

obsahuje Fidici komory (X, Y) uspofadané na protilehlych

stranach pistového Soupatka (2) a napojené na

obousmérné ¢erpadlo (3), pro zvySeni tlaku v jedné
z t&chto Fidicich komor a pro sniZeni tlaku v oblasti
spojené s druhou z obou Fidicich komor. Za Gcelem

zmény polohy pistového Soupatka (2) je preCerpana Cast

pracovniho média z jedné Fidici komory (X) do druh¢
Fidici komory (Y). Vznikly tlakovy spad uvede pistové
Soupétko (2) do pohybu.

,.-.._‘%,,,,._.}Tws,._“-.__4_._5!._7_‘

4

¥



20

25

30

35

40

45

50

55

CZ 306823 B6

Hydraulicky Fizeny pFimocary Soupatkovy rozvadéé, zvlasté pro systémy centralniho ztra-
tového mazani

Oblast techniky

Vynélez se tykd hydraulicky fizeného pfimocarého Soupatkového rozvadéée pro hydraulické
a mazaci obvody, zejména pro systémy centralniho ztratového mazani viskdznimi oleji a plastic-
kymi mazivy.

Dosavadni stav techniky

Pro fizeni toku hydraulického média v hydraulickych a mazacich obvodech jsou nejéastéji pouzi-
vany piimocaré Soupatkové rozvadéce, pti¢emz v hydraulickych obvodech se tyto rozvadée po-
uzivaji napf. ke zméné sméru toku hydraulického média nebo uzavirani cesty pro Fizeni primo-
¢ar¢ho, rotatniho nebo kyvavého hydromotoru, a v mazacich obvodech maji tyto rozvadéce za
ukol pfipojovat divkovate maziva &i progresivni rozdélovade maziva k hlavnimu, ptipadng
k odpadovému potrubi.

Obecné lze fici, Ze piimocaré Soupatkové rozvadéSe jsou zafizeni uréena pro hrazeni toku
hydraulického média nebo zmén& sméru jeho toku. Obvykle se sestavaji z rozvadéci a ovladaci
Casti, kde rozvadéci ¢ast je tvorena télesem rozvadée s kanaly vyusténymi do valcové dutiny
(Soupatkové komory), v niz je posuvné uloZeno pistové Soupatko, zatimco ovladaci &asti je me-
chanismus vyvolavajici podélny pohyb pistového Soupatka v obou jeho smérech pro otevirani
a uzavirani kanald v rozvadéci Casti. Podle zpiisobu ovladani pohybu Soupatka délime piimodaré
Soupdtkové rozvadéce na ruéné ovladané (tlagitko, paka), ovladané mechanickym dorazem, elek-
tromagneticky ovladané, hydraulicky nebo pneumaticky ovladané, elektrohydraulicky ovladané
(tzv. pilotnim rozvadéfem) a proporcionalné fizené.

Soupatko patfi mezi zékladni konstrukéni prvky v hydraulice, u pfimo&arych Soupatkovych roz-
vad&ci se v podstaté jednd o pist, jehoZ vn&jsi valcové plochy maji za tkol piekryvat nebo uzavi-
rat Usti kandld v rozvadéci Casti. V geometrii pistového Soupatka a provedeni kanald je, vedle
poZadavku na propojeni ¢i uzavieni toho kterého kanalu, pfihlizeno i k pozadavku vzniku co
nejmensich tlakovych ztrat vznikajicich pritokem fizeného média, tedy k pozadavku co mozna
nejvetSich pritoénych priifezii a eliminaci hydraulickych ztrét zpiisobenych mistnimi vlivy.
Tvary pistového Soupétka, poloha a provedeni kanali se pfipad od pipadu lisi. K propojeni &
uzavieni pfisluSnych kanalii dochazi zménou polohy pistového Soupatka, kanaly se pfitom rozu-
mi cesty hydraulického média v rozvadéci. Obecné tyto kanaly rozdélujeme na vstupni (pfivod-
ni), vystupni (pracovni), odpadové (odvadgjici prebytedné hydraulické médium) a tidici (u hyd-
raulicky ovladanych rozvadéci piivadi a odvadi hydraulické fidici médium).

VSechny doposud standardné vyrabéné piimocaré Soupatkové rozvadéce jsou uréeny pro nizko az
stfedné viskdzni oleje, tedy pro bézné hydraulické obvody, pro mazaci obvody je nelze pouzit.

Za hydraulicky obvod se predevsim povaZuje seskupeni hydraulickych a jinych prvka, zajistu-
Jicich pozadovanou funkci hydraulického mechanismu, tj. pfenos energie mezi hnacim a hnanym
(ovladanym) ¢lenem. Mazacim obvodem se potom rozumi sestava hydraulickych a jinych prvka,
za ukol ma ale zajistovat dopravu maziva do mazanych mist prostiednictvim davkova&i. Oba
uvedené typy obvodi jsou si velmi blizké, protoZe oba v podstaté obsahuji hydrogenerator, za-
sobnik hydraulického média, zpravidla pojistny ventil a primocary Soupétkovy rozvadés. Hydrau-
licky obvod dale zpravidla obsahuje n&jaky hydromotor, zatimco mazaci obvod obsahuje davko-
va¢ maziva. V3e je pfislu§né propojeno vhodnym hydraulickym potrubim k zajisténi pozadované
funkee €i funkei. Z pohledu fizeného hydraulického média je mezi b&znym hydraulickym obvo-
dem a mazacim obvodem rozdil v konzistenci hydraulického média. Hydraulicky olej ma zpra-
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vidla nizkou viskozitu (je fidky), kdezto mazaci olej nebo plastické mazivo mé zpravidla vysokou
viskozitu, resp. plasticitu (jsou husté). Je tedy logické, Zze na prvky mazacich obvodu, tedy i na
ptimocaré Soupatkové rozvadéce, jsou z diivodu vysokych vnitinich hydraulickych ztrat kladeny
Jjiné, vyssi naroky.

V hydraulickych schématech se pro jednotlivé prvky pouZzivaji normalizované znacky, které
symbolizuji jejich funkci. Ke znazornéni hydraulickych obvodi se pouzivéa nej¢astéji norma DIN
ISO 1219. Podle této normy se ptimocaré Soupatkové rozvadéce znazornuji n€kolika spojenymi
¢tverecky, pocet téchto Ctvereckl odpovida poctu funkenich poloh Soupatka (stabilnim staviim
rozvadéce), Sipky uvniti ¢tvereckll ukazuji smér pritoku od vyssiho tlaku k niz§imu a ¢ary nazna-
¢uji, jak jsou propojeny kanaly v jednotlivych polohach rozvadéce. Kanaly uzaviené uvnitt roz-
vadéle jsou znadeny pFi¢nou Carou. Oznaceni rozvadéci odpovida poctu vnéjsich ptipoji (cest)
tj., ptivodnich, pracovnich a odpadovych, nikoliv ale fidicich kanald, a poctu stabilnich poloh

Vv ow

Soupatka. Napft. oznaCeni 4/2 znamena, Ze se jedna o rozvadéc Ctyrcestny, dvoupolohovy.

Typickym ptikladem obvodi s vysoko—viskéznimi oleji a plastickymi mazivy jsou dvoupotrubni
systémy mazani nebo vicepotrubni systémy mazani s progresivnimi rozdélovaci. Oba tyto systé-
my se potykaji s enormnimi poZadavky na zdroj tlaku, na dimenzi potrubi a samoziejm¢ na tech-
nické provedeni pasivnich i fidicich prvki, tedy i na provedeni pfimocarych Soupétkovych
rozvadédu — zv1asteé jejich silovym pomérim pii pfesouvani Soupatka.

RovnéZ u hydraulickych obvodu sice s nizkou viskozitou fizeného média, ale pfenasejici znacné
vykony (mnoZstvi a tlak), jsou na rozvadéée, z pohledu silového u€inku mechanismu ovladajici
posuv pistového Soupatka, kladeny vy3si naroky. Pro tyto pfipady jsou nejastéji pouzivany roz-
vadéce s hydraulickym ovladanim posuvu Soupatka, princip jejich funkce je popsan déle.

Pro mazaci obvody s vysoko-viskoznimi oleji nebo plastickymi mazivy je nutno pouzit specialni
(drahé) rozvadéle, které jsou schopny obstat i pii velmi nepfiznivych klimatickych podminkach,
kdy provozni teploty klesaji ¢asto hluboko pod bod mrazu. Pro pfesunuti pistového Soupétka,
které musi pii svém pohybu piekonat zna¢né vnitini hydraulické odpory, nelze pouZzit standardni
elektromagnety &i pruziny, nebot jimi vyvinuta sila je k tomu G¢elu nedostatecna. Specialni pfi-
modaré Soupatkové rozvadéce, zpravidla elektromotoricky ovladané, jsou vyuZivany jen pro
nezbytnou funkei st¥idani pracovnich tlaki ve dvojici hlavnich potrubi u dvoupotrubnich systémi
mazani. Vedle specialnich elektromotoricky ovladanych pfimocarych Soupatkovych rozvadéci se
u mazacich obvodii, z pohledu jejich spolehlivosti, nabizi ovladat pohyb Soupétka rozvadéce
hydraulicky nebo pneumaticky. Doposud znamé hydraulicky ovladané piimocaré Soupatkové
rozvadéce, napr. Ctyfcestné dvou nebo tii polohové RSH-2-06 (fy PQS technology), WH06 (Q-
hydraulika) nebo RPH2—06 (Agro—Hytos) se sklddaji z rozvadéci a ovladaci &asti. Jejich rozva-
déci ¢ast je tvorena télesem rozvadéle, v jehoz Soupatkové komofte je axidln€ uloZené pistové
Soupatko, propojujici mezi sebou piivodni, pracovni a odpadové kanaly. Podle potieby je pohyb
pistového Soupdtka ovladan hydraulicky v obou jeho smérech, nebo jen v jednom sméru a do
vychozi polohy vracen silou pruziny. Hydraulicka ovladaci jednotka pro pohyb pistového Sou-
patka je tvofena pirubou, v jejiz duting (¥idici komote) je posuvné uloZen ovladaci pistek, pfena-
Sejici na Celo Soupétka silovy G¢inek tlakového média, externé do této jednotky privadéné. Jak jiz
bylo uvedeno, tyto rozvadéte jsou viak urdeny jen pro nizko az stredné viskozni oleje, nikoliv
pro hustsi oleje &i plasticka maziva. Pro svoji funkei navic vyzaduji externi pfivod ovladaciho tla-
kového média, k ¢emuz je zpravidla zapotiebi hydraulicky nebo pneumaticky obvod, skladajici
se minimalné ze zdroje tlaku a nékolika Cestného rozvadége, pfipojeného k hydraulické ovladaci
jednotce.

Absence ekonomicky pfijatelného a sou¢asné spolehlivého rozvadéce vede k tomu, Ze bez ohledu
na optimalni potiebu jsou viechna mazaci mista, pfipojend k dvoupotrubnim a progresivnim
systémiim mazani, mazana soucasné.
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V CZ 305 091 je uvedeno feSeni pouZivajici misto pfimoc¢arého Soupatkového rozvadéce samo-
svorné zubové Cerpadlo, nevyhodou tohoto feseni jsou ale problémy s nezadoucim prusakem
maziva pfi vyssich pracovnich tlacich.

Podstata vynalezu

Vyse uvedené nevyhody odstraiuje hydraulicky fizeny piimocary Soupatkovy rozvadé¢ pro
hydraulické systémy, zejména mazaci systémy k distribuci hydraulického média, jakym jsou
prednostné viskozni oleje ¢i plastickd maziva, podle tohoto vynalezu.

Hydraulickym systémem nebo obvodem se pro ucely této piihlasky vynalezu rozumi seskupeni
hydraulickych a jinych prvku, zajistujicich pozadovanou funkci mechanismu. V ptipadé maza-
ciho systému nebo obvodu je touto funkci mazani. Za hydraulicky fizeny piimocary Soupatkovy
rozvadé¢ se pro ucely této prihlasky povazuje téleso, v jehoz dutiné (Soupatkové komote) je po-
suvné uloZeno pistové Soupatko, jehoz vnéjsi valcové plochy maji za kol uzavirat nebo propo-
jovat alespoti jeden pracovni (vystupni) kanal zaustény do Soupatkové komory s alespori s jednim
ptivodnim (vstupnim) kanalem, pfipadné s alespon jednim odpadovym kanalem, rovnéz zausté-
nymi v Soupéatkové komote, a to véetné hydraulického obvodu ovladajici posuv pistového Sou-
patka.

Podstatnou myslenkou pfi navrhu rozvadécée podle vynalezu je snaha snizit pfi zméné polohy
pistového Soupéatka v rozvadéci hydraulicky odpor vznikajici pfi vytlaovani nadbyte¢ného
hydraulického média z protilehlé fidici komory rozvadéce. Pokud z prostoru pfilehlému jednomu
¢elu pistového Soupatka (tidici komory, z niz je fizen pohyb Soupatka) piemistime Fidici médium
do protilehl¢ fidici komory, napf. prostfednictvim vhodné zapojeného &erpadla, vyvodime tak
mezi témito Fidicimi komorami tlakovy spad, jenz uvede pistové Soupatko do pohybu. Na stej-
ném principu je zaloZeno fizeni pfimocarého nebo rotaéniho hydromotoru v zapojeni do tzv. uza-
vieného hydraulického obvodu, viz www.isstvm.cz/sites/default/files/stranka/307...

Oproti elektromagnetu je vhodné ¢erpadlo, zejména pak zubové Eerpadlo, schopno ovladat pisto-
vé Soupdtko v rozvadé¢i v obou jeho smérech posuvu, diky €emuz se umozni spolehlivy opako-
vany piesun pistového Soupatka mezi pozadovanymi polohami rozvadéce, takze odpada potieba
zajistit navrat Soupéatka do své zakladni polohy pomoci vratné pruZiny &i jiného dodate&ného
mechanismu. Pro acely této prihlasky jsou vyrazy "hydraulicky systém", "hydraulicky obvod",
"mazaci systém" a "mazaci obvod" pouzivany zamérné a vztahuji se k systémiim / obvodim
obsahujicim jakékoliv vhodné hydraulické médium, zejména pak vysoko—viskozni oleje a maziva
s vysokou viskozitou, jako jsou napf. plastickd maziva a podobné. Hydraulickym obvodem ¢&i
systémem se pro ucely tohoto vynalezu rozumi i mazaci obvod ¢&i systém a vSechny tyto terminy
Jjsou pro Gcely této prihlasky povazovany, jak Ze jsou pouzivany zaméné a slouzi pouze pro ilu-
straci podstaty vyndlezu. V zadném piipadé by nemély byt vykladiny jako omezeni rozsahu
ochrany na konkrétni uvedeny ptiklad provedeni.

Vyhodou predlozeného vynalezu je, Ze nepotiebuje k fizeni hydraulického toku v rozvadééi,
slouzicimu k pfesunu pistového Soupatka k potfebnému nastaveni rozvadéée drahé soudastky,
Jjako jsou zejména elektromagnety ¢i ovladaci hydraulicky nebo pneumaticky obvod s vice-
cestnym rozvadécem a dalsim zdrojem tlaku, ale relativng levné Cerpadlo, zejména vhodné nizko-
tlaké mini zubové Cerpadlo, pohanéné nap. motorkem s planetovou pievodovkou, diky ¢emuz se
vyrobni néklady na rozvadé¢ podstatné sniZi.

Predmétem piihlasky vynalezu je de facto zpisob ovladani pohybu pistového Soupatka piimo-
¢arého Soupétkového rozvadéce, a to hydraulicky prostfednictvim tlakového spadu mezi ovlada-
cimi komorami, vyvolaného prostfednictvim obousmérného &erpadla.
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Objasnéni vykresu

Obr. 1 znazorfiuje schematickou hydraulickou znackou a v podélném schematickém fezu 4/2
cestny ptimocary hydraulicky fizeny Soupatkovy rozvadé¢ podle vynalezu s jednim privodnim,
dvéma pracovnimi, jednim odpadovym a dvéma fidicimi kanaly, s ovladanim posuvu Soupéatka
prostiednictvim obousmérného Cerpadia.

Obr. 2 znazoriiuje rovnéz schematickou hydraulickou znackou a v podélném schematickém fezu
nejjednodussi variantu 2/2 Cestného piimocarého hydraulicky fizeného pfimocarého Soupatkové-
ho rozvadéée podle vynalezu s jednim pfivodnim, jednim pracovnim a dvéma fidicimi (ovladaci-
mi) kanaly, z toho jednoho sdruzeného s pracovnim kanalem, a to rovnéz s ovladanim Soupatka
prostrednictvim obousmérného Cerpadla.

Piiklady uskuteénéni vynalezu

Na obr. 1 je schematickou hydraulickou znackou a v podélném schematickém fezu zobrazeno
provedeni rozvadéce 4/2 podle vynalezu, pfedstavované hydraulicky fizenym Soupatkovym roz-
vadétem primocarého typu s jednim pfivodnim kanilem P, dvéma pracovnimi kanaly A, B,
jednim odpadovym kanalem T (vnitiné rozdvojenym) a dvéma fidicimi kanaly X, Y a dvéma
stabilnimi polohami Soupatka 2, tedy oznaceni 4/2. Tento rozvadé¢ obsahuje rozvadéci a ovladaci
&ast, pricemz Fidici médium ovladajici pohyb Soupatka mize byt odlisné od fizeného hydraulic-
kého média pfivadéného do rozdélovace ptivodnim kanalem P.

Pro odbornika z oboru hydrauliky je zfejmé, Ze pro spolehlivou funkci hydraulického obvodu
ovladajiciho posuv pistového Soupétka je nezbytné dopliiovat bytek fidiciho hydraulického
média vlivem vnitiniho priisaku rozvadéCe. ProtoZe pro podstatu vynalezu neni tato okolnost
vyznamna, neni zplisob doplitovani tohoto hydraulického obvodu na obrdzku znazornén.

Pocet pracovnich kanalii je v tomto pripadé dan typem rozvadéce a je dilezité si uvédomit, ze
podet pracovnich kanalii odvadé&jicich hydraulické médium regulované rozvadétem z tohoto roz-
vadé&e je v podstaté dan zamyslenym pouzitim rozvadéCe a neni pro podstatu vyndlezu dilezity.
Stejné tak neni pro podstatu vynalezu dilezity odpadovy kanal, ktery slouzi pouze pro urité apli-
kace rozvadéce a v nékterych provedenich nemusi byt viibec pfitomen. Vyobrazeny pocet pfivod-
nich, pracovnich, odpadovych a Fidicich kanali v jakémkoliv provedeni vyobrazeném na pfipoje-
nych vykresech a popsanych v piikladech provedeni vynalezu netvofi omezeni vynalezu v jakém-
koliv smyslu, pticemz je dilezité si uvédomit, Ze rozvadé¢ podle vynalezu bude vZdy obsahovat
alespoti jeden privodni, jeden pracovni a dva Fidici kanaly pro rozvadécem regulované hydraulic-
ké médium, ale nemusi obsahovat zadny odpadovy kanal.

Rozvadéé podle vynalezu zobrazeny na obr. 1 ma rozvad&ci &ast s t€lesem 1 obsahujicim dutinu
tvorici Soupatkovou komoru 12, v niz je posuvn& uloZeno pistové Soupétko 2. Do Soupatkove
komory 12 jsou zaustény pracovni kanaly A, B, pfivodni kanal P a jeden (vnitiné rozdvojeny)
odpadovy kanal T pro odvod hydraulického média z pracovniho kanalu. Odpadové kanaly jsou
vyhodn& uspofadany u jednotlivych pracovnich kanald a slouzi pro odvod hydraulického média
z pracovni oblasti daného pracovniho kanalu pii jeho uzavieni Soupitkem. Po obou stranach
pistového Soupatka jsou uspoiadany Fidici komory X, Y a vytvofené pro umoznéni propojeni
obou komor pies obousmérmé éerpadlo 3, viz dale. Pohyb pistového Soupitka 2 pfi ovladani /
regulaci hydraulického média vystupujiciho z rozvadée je v obou jeho smérech fizen tlakem
hydraulického média, preerpavaného z jedné Fidici komory do druhé fidici komory prostiednict-
vim obousmémého &erpadla 3. Ovladané hydraulické médium je dopravovano do rozvadéce
z neznézornéného zdroje tlaku (napf. z hydraulického nebo mazaciho agregétu) prostiednictvim
privodniho kanalu P.
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Ovladaci ¢ast pfimocarého Soupatkového rozvadéce, slouzici pro Fizeni posuvu pistového Soupat-
ka 2 tohoto rozvadéCe, je predstavovana Cely Soupatka 2, fidicimi komorami X, Y spojenymi
fidicimi kanaly s obousmérnym &erpadlem 3. Ridici komory X, Y jsou $oupatkem odd&leny od
kanali B, A T, takZe nedochazi k jejich hydraulickému propojeni, vyjma propojeni obousmér-
nym Cerpadlem 3. Podle potfeby nastaveni pracovni polohy pistového Soupatka 2 je obousmér-
nym Cerpadlem 3 precerpano hydraulické médium, slouzici k tizeni pohybu tohoto Soupatka,
z jedné fidici komory X, resp. Y do protilehlé Fidici komory Y, resp. X, pti¢emz nasledkem tla-
kového spadu, vzniklého mezi t€émito protilehlymi fidicimi komorami X, Y, dojde k pfesunuti
tohoto Soupétka 2 do poZzadované pracovni polohy, tj. ve sméru od zvétSujiciho se objemu jedné
fidici komory ke zmensujicimu se objemu druhé Fidici komory (zvysujiciho se tlaku ke snizuji-
cimu se tlaku).

Ve schematickém podélném fezu je pistové Soupatko 2 zobrazeno ve své levé pracovni poloze,
kdy otevira cestu z pfivodniho kanalu P do pracovniho kandlu A a soutasné spojuje pracovni
kanal B s odpadovym kanalem T. Po pfesunuti pistového Soupatka 2 do jeho pravé pracovni
polohy dojde k otevieni cesty z p¥ivodniho kanalu P do pracovniho kanalu B a soucasné k uza-
vieni spojeni pfivodniho kanalu P s pracovnim kanalem A a k propojeni pracovniho kanalu A
s odpadovym kanalem T pro odleh¢eni tlaku v pracovnim kanalu A, napf. pro umoznéni vraceni
davkovaciho pistu do své vychozi polohy v nezobrazeném davkovaci maziva, jako specifického
ptikladu hydraulického dvoupotrubniho mazaciho obvodu. Vhodny davkova¢ maziva je napf.
popsan v CZ 305 091.

Na obr. 2 je rovnéz schematickou hydraulickou znackou a v podélném schematickém fezu zobra-
zena v podstaté nejjednodussi varianta 2/2 hydraulicky fizeného piimocarého Soupatkového roz-
vadéCe podle vynalezu s jednim pracovnim kanélem A, jednim ptivodnim kanalem P a dvojici
fidicich kanali X, Y, z nichz Y je sdruzeno s pracovnim kanalem A. Pro odbornika je zfejmé, ze
popis, uvedeny v souvislosti s provedenim na obr. 1, je ptislusné aplikovatelny i na provedeni na
obr. 2 a dale budou jiz popsany v podstaté hlavné odlisnosti provedeni rozvadéce z obr. 2. Pisto-
vé Soupatko 2 rozvadéce je posuvné uloZeno v Soupatkové komore 12, do niz je vyustén jeden
privodni kanal P, kterym se do rozvadé&e privadi ovladané hydraulické médium, a jeden pracovni
kanal A, kterym se toto hydraulické médium odvadi z rozvadéce k mistu spotteby, napi. k maza-
cimu mistu & k hydromotoru atp. Ridici hydraulicky obvod pro pohyb pistového Soupatka obsa-
huje dvé protilehla ¢ela tohoto Soupétka 2, fidici komory X, Y propojené prostfednictvim Fidicich
kanali s obousmérnym &erpadlem 3. V podéiném schematickém fezu se pistové Soupatko 2
nachazi ve své levé pracovni poloze a otevira fizenému hydraulickému médiu cestu z kanalu P do
kanalu A. Do pravé pracovni polohy pfesuneme pistové Soupatko 2 premisténim hydraulického
média z fidici komory Y do fidici komory X, a to prostrednictvim obousmérného Cerpadla 3.
Po piesunuti pistového Soupatka do této pravé pracovni polohy se uzavie cesta fizenému médiu
do pracovniho kanalu A.

Jednotlivé ¢innosti, popsané v souvislosti s jednim z obrazkid jsou zamysleny jako aplikovatelné
i jako Cinnosti na druhém obrazku, pokud to neni vyslovné zapovézeno nebo pro odbornika jasné
vyplyva, ze takovéto aplikace neni vhodna &i mozna. Uvedené vnitini uspofadani primogarych
Soupatkovych rozvadécii na obr. 1 a obr. 2, Fizenych obousmérnym &erpadlem 3 podle vynalezu,
neni vycerpavajici. Obecné Ize tyto rozvadéde uspofadat jako vicecestné, pripadné i jako vicepo-
lohové. Jejich pouZiti se neomezuje jen na fizeni priitoku viskéznich (hustych) oleji a plastickych
maziv v systémech centrélniho ztritového mazani, ale podle potieby je lze vyuzit i v hydraulic-
kych obvodech s nizko—viskéznim hydraulickym médiem.

Jako zvlast€ vyhodné jevi pouZit jako obousmérné &erpadlo 3 zubové mini—¢erpadlo, pohanéné
napf. miniaturnim motorem o nizkém vykonu, lze i Fadové nékolik Wattd, s planetovou pievo-
dovkou, coz je feSeni nendro¢né na zastavbovy prostor, schopné integrace do jednoho celku spo-
le¢n€ s rozvadécem. Takovyto pfimodary Joupatkovy rozvadé by mohl byt z pohledu ceny

v v o

i konkurenci elektromagneticky Fizenym ptimo¢arym $oupatkovym rozvad&&im pro hydraulické
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obvody s béznymi nizko—viskdznimi hydraulickymi oleji, zvlasté v pripadech, kdy je jinak potfe-
ba pouzit dvojici elektromagnetu.

PATENTOVE NAROKY

1. Hydraulicky fizeny piimocary Soupatkovy rozvadéc, zvlasté pro systémy centralniho ztrato-
vého mazani viskoznimi oleji a plastickymi mazivy, jehoz rozvadéci ¢ast je tvofena télesem (1)
s ptivodnim kanalem (P) a alesponi jednim pracovnim kanalem (A) vyusténymi do Soupatkové
komory (12), pro dodavani hydraulického média z ptivodniho kanalu (P) do alespofi jednoho
pracovniho kanalu (A), a pistovym Soupatkem (2) posuvné uloZenym v Soupatkové komote (12),
a dale obsahuje fidici komory (X, Y) uspotradané na protilehlych stranach pistového Soupétka (2),
pro fizeni posuvu tohoto pistového Soupatka (2) v rozvadééi, vyznacujici se tim, Ze
uvedené fidici komory (X, Y) jsou napojeny na obousmérné ¢erpadlo (3), pro zvySeni tlaku v jed-
né z téchto fidicich komor a pro sniZeni tlaku alespori v oblasti spojené s druhou z obou fidicich
komor, pfi¢emz za ugelem zmény polohy pistového Soupatka (2) je precerpana alespoii ¢ast pra-
covniho média z jedné fidici komory (X) do druhé fidici komory (Y), a tim vyvolan mezi obéma
fidicimi komorami (Y, X) tlakovy spad, ktery uvede pistové Soupatko (2) do pohybu, a to smé-
rem od zvySujiciho se tlaku v fidici komote (Y) ke snizujicimu se tlaku v fidici komofte (X).

2. Hydraulicky Fizeny pfimocary Soupatkovy rozvadé¢ podle naroku 1, vyznacujici se
tim, Ze obousmérnym Cerpadlem (3) je zubové cerpadlo.

3. Hydraulicky Fizeny piimocary Soupatkovy rozvadé¢ podle naroku 2, vyznacujici se
tim, Ze v iidicim hydraulickém obvodu ovladajicim pohyb pistového Soupatka, sestavajicim ze
zubového obousmérného Cerpadla (3) spojeného s dvojici Fidicich komor (X, Y) pfilehlych
k ¢eliim pistového Soupatka (2), je fidici médium shodné s fizenym médiem nebo odlisné od
média fizeného rozvadécem.

2 vykresy
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