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Wynalazek niniejszy dotyczy urzadze-
nia hydraulicznego do kopiowania na ob-
rabiarkach.

Takie hydrauliczne urzadzenia do ko-
piowania sa znane juz np. u gryzarek i
miewaja jeden lub kilka hydraulicznych
cylindréw, ktérych tloki podtnzymuja
wspornik z suportami i stolem roboczym.

Azeby mozna bylo jednak poruszaé
wspornik za pomoca jednego lub kilku tlo-
kow w gére i w dét, nalezy rozlaczaé zaze-
bieniet miedzy pionowym wrzecionem gwin-
towanym, sluzacym do podnoszenia z na-
kretka. Okolicznosé ta ma te ujemna stro-
neg, ze pionowy ruch wspornika jest ogra-
niczony do wielkosci skoku tloka, wskutek
czego w razie ewentualnej potrzeby zbli-

zenia przeznaczonego do obrobienia miej-
sca przedmio-tu, zamocowanego na stole ro-
boczym, do gryzu, nie mozna tego doko-
naé¢ recznym przestawieniem wspornika
lub przy pomocy silnika.

Brak ten usunigty jest w urzadzeniu
do obrobki wedlug szablonu stosownie do
wynalazku, tym, iz gwintowany trzon tlo-
kowy, podtrzymujacy stél roboczy lub u-
chwyt do umocowania narzedzia, wkreco-
ny jest w nakretke, osadzong w tloku cy-
lindra hydraulicznego, co umezliwia do-
wolne nastawianie tego walka wzgledem
tloka. Z cylindrem wskazanym jest skoor-
dynowany suwak sterowniczy, uruchamia-
ny za pomoca przekladni mechanicznej
przez przyrzad czujnikowy, prowadzony



wzdtiuz szablonu. Przesuniecié tego suwa-
ka reguluje wysokosé cisnienia cieczy, dzia-
lajacego ma tlok w cylindrze, a przez to
. samo powoduje przesuw tloka wraz z wal-

kiem gwintowanym, przy czym obrabiany .

przedmiot lub narzedzie mozna nastawié
recznie lub za pomoca silnika, oraz uzy-
skaé samoczynne nastawianie ich stosownie
do ksztaltu szablonu, ktéry ma zostaé sko-
piowany.

Dzigki takiemu wykonaniu mozna ru-
choma cze$é, a wiec stét roboczy, np.
wspornik u gryzarki albo uchwyt do za-
mocowania narzedzia, wzglednie suport u
tokarek, dowolnie poruszaé za posrednic-
twem urzadzenia do kopiowania - recznie
lub positkujac si¢ napedem mechanicznym
po calym okresie normalnego suwu, tak ze
urzadzenie wedlug wynalazku nie prze-
szkadza w niczym normalnej obrébce na
- maszynie.

Poszczegolne postacie wykonania przed-
miotu wynalazku sa przedstawione na ry-
sunku, przy czym fig. 1 wyobraza rzut
pionowy, oraz czeéciowy przekréi gryzar-
ki, wyposazonej w urzadzenie do kopiowa-
nia, fig. 2 — pionowy przekréj cylindra na-
pedowego urzadzenia do kopiowania w
zwigkszonej podzialce, a fig. 3 — przekréj
poprzeczny wzdluz linii III — III na fig.
1 réwniez w zwigkszonej podzialce. Fig. 4,
5 1 6 przedstawiaja dalsze trzy postacie
wykonania cylindra z tlokiem napedowym
urzadzenia do kopiowania w przekrojach
pionowych, fig. 7 — postaé wykonania z
cylindrem poziomym w przekroju podtuz-
nym, fig. 8 — ten sam przekréj podtuzny
z suwakiem rozrzadczym, przestawionym
w lewo, a fig. 9 — odmiane tej postaci wy-
konania.

Wynalazek objasniony jest na rysunku
na przykladzie gryzarki, ktorej stél wraz z
obrabianym przedmiotem musi sie poruszaé
ze wzgledu na rodzaj pracy w kierunku
pionowym; wynalazek méglby znalezé od-
powiednie zastosowanie réwniez do obra-

biarek, w ktérych przedmiot albo narze-
dzie musza wykonywaé ruch poziomy. W
pierwszym przypadku cylinder roboczy u-
stawiony jest pionowo, w drugim zas§ mu-
sialby byé poziomym. Przedstawiona na
rysunku gryzarka posiada suport piomowy
B, osadzony na kadlubie A maszyny, pro-
wadzony wzdluz stupa 3, na ktérym, jak
zwykle, umieszczony jest poprzeczny su-
port C ze stolem roboczym D do umocowa-
nia przedmiotu obrabianego W.

Do pomieszczenia narzadéw do kopio-
wania, stuzacych do przeniesienia ruchuy,
umocowana jest-na wsporniku rama R,
przesuwna w kierunku pionowym.

Wspornik B jest oparty na walku pio-

nowym a, na gérnym koricu ktérego umo- -

cowane jest kolo stozkowe u, wspétdziata-
jace z drugim kolem stozkowym v, osadzo-
nym na waltku kétka recznego H, co umoz-
liwia reczne przesuwanie wspornika w kie-
runku pionowym. Walek a jest osadzony
w nakretce b, umocowanej na gérnym korni-
cu tloka ¢. Ttok ten przesuwa sie w cylin-
drze hydraulicznym d, umocowanym w dol-
nej czesci kadtuba i posiada u dotu prze-
dluzenie d, o mniejszej Srednicy, ktére sig-
ga do zwezonej dolnej czesci cylindra,
przy czym pomiedzy $Sciankami tego prze-
dluzenia i cylindra jest pewien luz, wypet-
niony sprezona, ciecza.

Na rysunku przedstawione jest réwniez
schematycznie urzadzenie hydrauliczne na-
pedowe ze zbiornikiem E i pompa F, przy-
taczonymi do cylindra za pomoca przewo-
dow, ktore stuzy do wytworzenia potrzeb-
nego ci$nienia cieczy. Pompa F laczy sie za
posrednictwem przewodu e ze spodem gor-
nej komory cylindra d, natomiast z gérne-
go korica tejze komory prowadzi do zbior-
nika E przewéd powrotny g. Z boku cylin-
dra przybudowany jest rozrzadczy zawér
tlokowy, przestrzen ktérego A nad tlokiem
taczy sie poprzez podtuzng szczeline z gor-
na komorg d cylindra; gorny koniec tloka
tego zaworu f, wspétdziala z tlokiem ¢ tak,
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ze zamyka wskazang przestrzes, znajdufa-

ca si¢ pod cisnieniem h wéweczas, kiedy
przylega do odsady c¢; tloka c¢. Tiok f re-
guluje wielko§é przeplywu sprezonej cie-
czy, przettaczanej przez pompe F do cylin-
dra i powoduje édprowadzenie jej .z po-
wrotem przez przewéd g do zbiornika K.
Z komory i, znajdujacej si¢ pod tlokiem
rozrzadczym £, polaczonej waskim otwo-
rem k (fig. 2) z komora cylindra, prowadzi
przewéd przelewowy s poprzez zawor dia-
wiacy r do zbiornika z ciecza E. Sprezona
diecz, ktéra przez otworek % dostaje sie do
tej komory i, przyciska suwak sterowmczy
f do ttoka c.

Przesuwanie tloka rozrzadczego f, a za-
tem i regulowanie napedu tloka ¢ odbywa
si¢ za pomoca przekladni mechanizméw z
urzadzenia czujnikowego. Urzadzenie to
sktada sie z bloku 1, przesuwanego pozio-
mo wzdluz poprzecznej czesci ramy R. W
bloku tym osadzony jest przesuwnie w kie-
runku pionowym czujnik m, w postaci ze-
batki, zaopatrzony na dolnym koricu w
rolke n, za posrednictwem ktorej prowa-
dzony jest po szablonie 0, umocowanym na
stole roboczym. Na ramie osadzony jest w
lozyskach wal w, zaopatrzony w kétko ze-
bate p, wspoéldziatajace z czujnikiem m.
Na zewnetrznym koricu watu w zamocowa-
ne jest kolo zespolu két stozkowych k,, za

" poSrednictwem ktérego otrzymuje naped

pionowy wal w,, wal 2, kota stozkowe &,
oraz poziomy wal w,. Na zewnetrznym
koficu tego ostatniego umocowane jest kol-
ko z¢bate ¢, wspoltdzialajace z tlokiem roz-
rzadczym, zaopatrzonym w zebatke. Taki
uktad przekladni powoduje przeciwnie
skierowany ruch obu narzadéw, a miano-
wicie czujnika m i tloka rozrzadczego f w
tym znaczeniu, Zze jeden z nich porusza sie
ku gorze wowczas, kiedy drugi opuszcza
sie w dét i na odwrét. Regulowanie naci-
sku, z jakim tlok wzglednie suwak f przy-
ciskany jest do odsady ttoka roboczego c,

a. czujnitk m do szablonu o, moze sie:

odbywaé za pomoca zaworu dlawmcw
gor. :

Opisane urzqdzeme dziata w sposéb na-
stepujacy.

Czynna w urzqdzemu pompa F zasysa
sprezona, ciecz np.-olej ze zbiornika E i tlo-
czy go przewodem e do cylindra d, a stad
przez otworek k suwaka rozrzadczego do
komory i pod tym ostatnim. Wskutek tego
ttok ¢, suport pionowy, a wraz z nim thok
f poruszaja sie ku goérze, przy czym grani-
ce tego ruchu wyznacza polozenie suwaka
rozrzadczego. Jezeli mianowicie tlok ¢
podniesie si¢ tylko nieco wigcej, niz suwak,
to miedzy obsada ¢, ttoka a gérna po-
wierzchnia czolowa suwaka powstanie o-
twor £, przez ktéry sprezony olej ujdzie z
cylindra d do przewodu g prowadzacego
wstecz, wskutek czego wystepujacy w cy-
lindrze spadek ciénienia wywota zatrzyma-
nie si¢ tloka c. Otwér f potrzebny jest za-
tem do tego, zeby umozliwié ujécie sprezo-
nego oleju, dostarczonego przez pompe, z
cylindra w razie pcrzekroczema pewnego o-
kreslonego cisnienia.

Przy frezowaniu wedlug szablonu 0 za
pomoca urzadzenia hydraulicznego poste-
puje si¢ w sposéb nastepujacy.

Przy podnoszeniu si¢ krzywej szablonu
nastepuje za poérednictwem rotki n z jed-
nej strony podniesienie w gére czujnika m,
co powoduje opuszczenie sie w dél suwaka
f. Wskutek tego otwér f miedzy suwakiem
sterowniczym a tlokiem powicksza sie, tak
ze ttok ¢ pod ciazarem suportéw i .stotu ro-
boczego dopéty opuszcza si¢ w dof wobec
spadku ci$nienia w cylindrze, dopoki otwor
t nie osiagnie znowu wlasciwej wielkasci a
przez to samo nie zosrtanie przywrécona
réwnowaga miedzy ciezarem tloka a ctéme-'
niem oleju. SR

Przy opadaniu krzywej szablonu opu-
szcza si¢ w dét réwniez czujnik m, a su~
wak podnosi si¢. Wskutek tego otwor £
miedzy suwakiem sterowniczym a ttokiem,
ktory i bez tedo jest niewielki, zmmiejsza



sig jeszcze bardziej, tak zZe cisnienie, jakie
powstalo w cylindrze, podnosi teraz ttok ¢
dopéty, dopoki otwér ¢ nie osiagnie wlasci-
wej wielkoéci i nie przywréci réwnowagi
miedzy ciezarem tloka a ci$nieniem oleju.

Azeby mozna bylo frezowaé zaréwmo
przy poziomym jak i pionowym wrzecionie
gryzu, przyrzad czujnikowy I osadza sie
na ramie w sposob, umozliwiajacy przemie-
szczanie go nie tylko w kierunku pionowym
ale i poprzecznie do niego. Podczas frezo-
wania wedlug szablonu czujnik pozostaje
w sztywnym polaczeniu ze wspornikiem i
dzigki temu towarzyszy réwnolegle piono-
wemu ruchowi wspornika. .

W. razie wylaczenia pompy £ tlok opa-
da wraz ze wspornikiem, suportem po-
przecznym i stolem roboczym z powrotem
do, polozenia wyjsciowego.

Z fig. 1 wynika, ze opréocz hydraulicz-
nego urzadzenia w dalszym ciagu mozli-
wym jest, nastawianie wspornika w kierun-
ku pionowym za posrednictwem zespolu
kot stozkowych u — v na pionowym wal-
ku do podnoszenia a zaréwno przy pomocy
silnika jak i reczmie.

W. obrabiarkach z poziomym walkiem,
przesuwajacym obrabiany przedmiot trze-
ba oczywiscie zastapi¢ przeciwdzialajacy
cigzar wspornika pionowej maszyny —
sprezynami albo przeciwwaga, zawieszona
na drucianej lince prowadzonej po kraz-
kach, ' .

Inne urzidzenie spotyka si¢ u pozio-
mych gryzarek, w ktérych nie wspornik
wraz ze stolem roboczym, lecz glowica z
gryzami wraz z gérnym ramieniem i ze-
wnetrzna prowadnica musi byé poruszana
w kierunku pionowym, przy czym stét ro-
boczy jest o staltym poziomie. Urzadzenie
jest w takim przypadku odwrotne, .a mia-
nowicie glowica gryzarki podnoszona jest
wzglednie opuszczana w dét za pomoca u-
rzgdzenia hydraulicznego.

Urzadzenie wedlug wynalazku moze
byé uzyte réwniez do produkcji zatacza-

nych’ gryzéw fasonowych, a réwniez takich,
ktére maja spiralne rowki.

"Dalsze zastosowanie mozliwym jest w
odniesieniu do tokarek przy toczeniu we-
dlug szablonu np. noskéw, mimosrodéw,
gryzoéw fasonowych i tym podobnych przed-
miotow. W ostatnim przypadku suport po-
przeczny wraz z oprawka narzedzia otrzy-
muje ruch wahadlowy.

Urzadzenie nadaje si¢ do obrabiarek na
najrozmaitszych tworzywach jak metale,
drzewo i t. d. ‘ -

W postaci wykonania wedlug fig. 4 w
cylindrze d umieszczony jest ttok ¢ o pla-
skim denku i zaopatrzony na gérnym kon-
cu w nakretke b dla watka pionowego a. W
przybudowanym do boku cylindra, catko-
wicie zamknietym zaworze suwakowym h
umieszczony jest suwak f,, a w przedluze-
niu cylindra i wspétosiowo z ttokiem poru-
sza sie suwak pomocniczy f, z przewierco-
nym na wylot podluznym otworem, ktéry
laczy komore cylindra z potozona pod nia
komora przeptywowa i. Komora cylindra
pod ttokiem c jest polaczona przewodem s
z komora h powyzej suwaka f,. Poza tym
idacy od pompy F przewéod tloczny e u-
chodzi do cylindra d ponizej tloka ¢, a do
komory przeplywowej i przylaczony jest
przewéd 9, odprowadzajacy ciecz. Obydwa
suwaki f, i f, sterowane s3 wspélnie przez
koto zebate ¢ za pomoca niezaznaczonej na
rysunku przekladni tak, Ze ruchy ich sa
odwrotne. Poza tym wykonanie urzadze-
nia jest zupelnie takie, jak w pierwszym
przykladzie. Suwak f, rozrzadza razem
z dolna powierzchnia ttoka ¢ przeplywem
cieczy, przy czym nadmiar cieczy uchodzi
do przewodu odprowadzajacego g. Prze-
wéd s doprowadza olej w cylindrze do su-
waka f,, aby docisnaé¢ suwak sterowniczy
f, z regulowanym cisnieniem ku dolnej po-
wierzchni tloka.

W postaci wykonania wedlug fig. 5
tlok ¢ posiada mimosrodowo umieszczony
podluzny otwér k,, siegajacy do dolnej po-



| -wierz_chni czorfowei tloka; pod otworem

tym i wspolosiowo z nim prowadzony jest
w wystajacym ku dolowi przedluzeniu d,
cylindra suwak sterowniczy f, ktérego ko-
mora h, znajdujaca si¢ pod suwakiem, jest
polaczona kanalem &, z wnetrzem cylin-
dra, do ktorego dolaczony jest poza tym
przewdd tloczny e.

Przewéd odprowadzajacy g przylaczo-
ny- jest za pomoca gigtkiego weza metalo-
wego do gornego korica zaworu tlokowego
¢, a wigc pogostaje w lacznosci z géornym
koricem kanatu k,. I tu. takze suwak f re-
guluje swa gorna powierzchnia czolowa
przeplyw cieczy, zamykajac wzglednie o-
twierajac kanat k;, Wykonapie urzadzenia
jest zreszta takie, jak w pierwszym przy-
kladzie. Mechanizm, uruchomiajacy suwak
f, na rysunku mie jest réwniez przedsta-
wiony.

W postaci wykonania wedtug fig. 6 wy-
drazona jest w tloku c, blisko jego obwodu
podluzna komora h, w ktérej porusza sie
suwak sterowniczy f. Sciana tloka posiada
wzdluz komory h sazczeling, przez ktora
szczelnie osadzone w $cianie cylindra kolo
zebate g zazebia si¢ z suwakiem sterowni-
czym f. Komora ta zamknigta jest u dolne-
go konica gniazdkiem v, przez otwér dol-
ny ktorego wystaje koniec suwaka sterow-
niczego f z grzybkiem zaworu v,. Sprezy-
na r,, zatozona na suwak sterowniczy #, da-
zy do otworzenia zaworu v, — v, whrew
dziatajacemu nan od dotu cis$nieniu cieczy.
Z komorg cylindra polaczony jest ponizej
tloka przewdéd e a do gérnego korica ko-
mory h w tloku przylaczony jest gietki
przewéd wsteczny ¢q. Podluzny kanal &,
przebiegajacy przez caly suwak sterowni-
czy, laczy przestrzer pod suwakiem w ko-
morze h z przestrzenia ponad suwakiem,
wzglednie odplywem. Na dpie cylindra
znajduje si¢ wystep d,, ktéry zapobiega
osiadaniu grzybka v, na dnie. W tym przy-
padku zawér v, — v, reguluje przeplyw
cieczy w ten sposob, Ze zaleznie od ruchu

tloka i suwaka sterowniczego - grzyh,ek U
mniej lub wigeej otwiera lub catkowicie za-
myka otwér w gniazdku. .

W urzadzeniu do pbrobki mechamczne]
wedlug szablonu w opisanych wyzej posta-
ciach wykonania tlok, podtrzymujacy stol
roboczy lub przyrzad do zamocowania u-
rzadzenia, poruszany jest przy pomocy su-
waka sterowniczego, przylegajacego do je-
go dolnej powierzchni czolowej, pod. dzia-
faniem $rodka pednego odpowiednio de
ksztaltu szablonu. Uklad wskazany, w kto-
rym $rodek pedny rozrzadzany jest jedno-
stronnie pod tlokiem roboczym przez su-
wak sterowniczy, wymaga azeby preznosci
srodka pednego przeciwdziatato pewne sta-
le obciazenie np. cigzar przedmiotow. ze-
srodkowany na tloku.

Opisane przyktady wykonania przedsta-
wiaja urzadzenia do kopiowania o stejacym
cylindrze, wzglednie tloku roboczym, poru-
szanym w kierunku pionowym. W tym
przypadku spoczywajacy na tloku ciezar
wspornika, suportéw i stolu roboczego wy-
twarza potrzebne przeciwci$nienie.

Oto6z, jezeli takie urzadzenie do kopio-
wania ma byé uzywane do dziatania w
kierunku poziomym, co wymaga poziomego
cylindra roboczego, to cigzar, majacy stwo-
rzyé przeciwcisnienie, musi mieé punkt za-
czepienia réwniez w plaszczyznie pozio-
mej. Taki uklad okazal si¢ niepraktycz-
nym zwlaszcza w przypadkach wielkich
naciskéw narzedzi tnacych, z powody ko-

niecznosci stosowania znacznych cigzarow.
Brak ten usuniety jest w ponizej opisanym
urzadzeniu do koplo'wama wedlug wyna-
lazku.

W przykladzie wykonania wedlug fig.
7 i 8 w poziomo ustawionym cylindrze I
porusza si¢ tlok 2, ktérego trzon 3 na jed-
nym koficu zaczepiony jest o stél robocay
niezaznaczonym na rysunku lub tez na przy-
rzagdzie do umocowania narzedzia.

Urzadzenie hydrauliczne sklada sie ze
zbiornika R i dwéch pomp S i S, ktérych



przewody tloczne 4 i 4' przylaczone sa do
cylindra I podwéjnego dzialania.

Suwak rozrzadczy 5, ktéry pozostaje w
posredniej lub bezposredniej lacznosci z
szablonem, posiada odpowiednie zwezenie
6, dtuzsze od tltoka i osadzony jest prze-
suwnie w tloku réwnolegle do trzona 3,
przy czym w polozeniu normalnym pomig-
dzy tlokiem a suwakiem istnieja z oby-
dwéch stron jednakowej wielkosci otwory
7 i 7°, przez ktére sprezona ciecz z pomp
S i.S' moze wplywaé do wnetrza 8 w tlo-
ku 2 i dalej przez otwér 9 w trzonie tlo-
kowym 3 oraz przez przylaczony do tego
ostatniego przewéd 10 wracaé do zbiorni-
ka R.

Opisane urzadzenie
nastepujacy:

Olej ze zbiornika R zasysaja obie pom-
py Si S i ttocza go przewodami 4 i 4 z
lewej i prawej strony do cylindra 1. To ci-
$nienie po obu stronach tloka 2 dziala sta-
le, tak, ze przy nieruchomym suwaku ste-
rowniczym 5 zatrzymuje si¢ réwniez tlok
2, wobec czego sprezona ciecz moze uj$é
do przewodu wstecznego 10 przez dwa
réwnej wielkosci otwory 7 i 7° miedzy tto-
kiem a suwakiem sterowniczym. Przesta-
wienie suwaka sterowniczego 5 wywoluje
regulacje napedu hydraulicznego tloka 2 w
sposob nastepujacy.

W razie przestawienia suwaka sterow-
niczego 5, np. w lewo wedtug fig. 8, zmie-
niaja si¢ odpowiednio do rozmiaru tego
przestawienia otwory 7 i 7°; otwér 7 po-
wigksza sig, a otwér 7° zmniejsza sie, skut-
kiem ezego w cylindrze I nastepuje na le-
wo od tloka 2 zmniejszenie, a na prawo od
tloka — zwickszenie ci$nienia. Dzieki tym
zmianom tlok 2 przesuwa si¢ odpowiednio
na lewo dopéty, dopoki otwory 7 i 7° po
obydwéch stronach tloka 2 nie osiagna z
powrotem rownej wielkosci, a zatem do-
poki cis$nienie cieczy po obu stronach tlo-
ka si¢ nie wyréwna.

W postaci wykonania wedtug fig. 9 su-

dziata w sposéb

wak sterowniczy 5 stuzy jako przewédd
wsteczny i jest w tym celu zaopatrzony w
podtuzny kanal 71, ktéry prowadzi olej z
powrotem do zbiornika. Trzon tlokowy 3
jest tu masywny i podobnie, jak ttok nie
ma zadnego otworu. Natomiast suwak ste-
rowniczy 5 osadzony jest w kanale i po-
siada na obwodzie podluzne szczeliny 6 o
dlugosci wigkszej, niz szerokosé tloka, wo-
bec czego istnieja tu réwniez z obydwéch
koricéw otwory 7 i 7°, a sprezony olej do-
staje si¢ przez szczeliny 6 do kanalu 11,
w suwaku sterowniczym 5.

‘Sposéb dzialania urzadzenia jest zresz-
ta zupelnie taki sam, jak opisany.

Dzieki opisanym urzadzeniom osiaga
si¢ ten skutek, ze mimo oddzialywania
sprezonej cieczy na obydwie strony tloka
2, przestawianie suwaka sterowniczego 5,
czy to samoczynne pod dzialaniem czujni-
ka, czy tez reczne wymaga tylko nieznacz-
nej sity tak, ze przy pomocy tloka 2, po-
zostajacego w lacznosci ze stolem robo-
czym lub z przyrzadem do zamocowania
narzedzia roboty kopiujace daja si¢ wyko-
nywaé w praktyce z wielka dokladnoscia.

Opisane hydrauliczne urzadzenie do
kopiowania moze byé oczywiscie uzywane
nie tylko przy poziomych ale i przy sko-
$nych lub pionowych mechanizmach rucho-
mych.

Poza tym urzadzenie to moze byé uru-
chamiane réwniez np. powietrzem sprezo-
nym, przy czym uzyskuje sie wigksza do-
ktadnosé w pracy. Sprezone powietrze da-
je przy tym te korzy$é, Ze wymaga mniej-
szych otworéw wylotowych w suwaku, niz
sprezony olej.

Zastrzezeniapatentowe.

1. Hydrauliczne urzadzenie do kopio-
wania na obrabiarkach, w ktérym cylinder
hydrauliczny umocowany jest na kadtubie
obrabiarki, a stét roboczy lub przyrzad do
zamocowania jest poruszany od tloczyska,



znamienne dym, 3¢ - wskazane tloczysko
moze byé poruszane dodathowo reczaie b
siimthiem #a pomoca przekladni kél stot-
kowych, 2 ktorych jedno osadzone jest ma

nagwintowenym thoczysku, wérdbowanym
w gwint tulejki, umocowanej na thoku {c)

cylindra hydraulicznego (d}, przy czym ci-
$nienie cieczy rozrzadvane jest zaworem
suwakowym, uwruchomianym za pomoca
mechanicznej przekladni od przyrzadu
czujnikowego, prowadzonego wzdluz sza-
blonu.

. 2. Hydrauliczne urzadzenie do kopio-
wania wedlug zastrz. 1, w zastosowaniu
do frezarek ze wspornikiem, na ktérym o-
sadzony jest suport poprzeczny wraz ze
stolem roboczym, znamienne tym, ze pio-
nowo ustawiony tlok (c) posiada u dolu
przedluzenie o zmniejszonej $rednicy (d,).
odpowiadajace ksztaltem zwezonej dolnej
czeéci cylindra, w $cianie ktérego znajdu-
je sie otwér (h) na suwak sterowniczy /7),
przy czym przestrzeni (h) nad wskazanym
suwakiem (), z ktérej wychodzi przewéd
wsteczny (g) dla sprezonej cieczy, jest w
lacznoéci z gorna komora cylindra, skoro
suwak zostaje zatrzymany, a przestrzen
pod nim (i) laczy sie przewodem przeply-
wowym (s) przez narzad do regulowania
ci$nienia (r) ze zbiornikiem /E) oraz z ko-
mora cylindra, dopéki tlok i suwak sterow-
niczy poruszaja si¢ razem ku gorze.

3. Hydrauliczne urzadzenie do kopio-
wania wedlug zastrz. 1, 2, znamienne tym,
ze przekladnie mechaniczna, przenoszaca
ruchy narzadu czujnikowego (n) wedlug
umocowanego na stole roboczym szablonu
na suwak sterowniczy, stanowi zespot kot
zebatych (k,, k,) oraz uklad walkéw (w,
w,, w, w,), nalezacy do zespotu tych
kot

4, Hydrauliczne urzadzenie do kopio-
wania wedlug zastrz. 1 — 3, znamienne
tym, ze przyrzad czujnikowy (m, n) osa-
dzony jest przesuwnie w kierunku piono-
wym w bloku (1), z ktérym daje sie prze-

suwaé poprzecznie do stelu noboozego, w
przymocowanej do wspornika {R) ramsie,
podtrzymrejeeej rowniet ukiad walkow
(w,, w,, @) prrekiadni, ktorych czesoi
{w,, w,j rozsuwaja si¢ teleskopowo. -

5. Odmiana urzadzenia do kopiowa-
nia wedtug zastrz. 1, znamienna tym, - Ze
posiada dwa suwaki, z kitérych jeden 'po-
mocniczy osadzony jest z bokd w wydraze-
niu cylindra, a drugi {#.) — umieszczony
jest w przediuzeniu cylindra wspdtosiowo
z ttokiem (c) i przewiercony wzdinz dfu-
gosci na wylot, razem za$§ suwaki wskaza-
ne zazebiaja sie z osadzonvm szczelnie po-
miedzy nimi uzebionym kotem urzadzenia,
sprzezonym 2 .przekladnia do przenoszenia
ruchy, przy czym komora cylindra, znajdu-
jaca sie pod tlokiem (c). potaczona jest
przewodem z komora nad suwakiem po-
mocniczvm (7.).

6. Urzadzenie do kopiowania wedltug
zastrz. 1. znamienne tym, Ze suwak stero-
wniczv (f) osadzony jest w dolnej czesci
cylindra {d) ponizej ttoka (c), mimosrodo-
wo wzdledem niego, rozrzadzajac przeplv-
wem cieczy przez wspélosiowy z nim po-
dtuzny otwér w tloku, przy czym otwér
ten jest polaczony za pomoca gietkiego
lacznika z przewodem wstecznym, za$
przestrzeri (h) pod suwakiem sterowniczym
laczy sie kanalem z komora cylindra.

7. Urzadzenie do kopiowania wedlug
zastrz. 1, znamienne tym, ze w podluznej
komorze, wydrazonej mimosrodowo w tlo-
ku, osadzony jest przesuwnie suwak ste-
rowniczy, obciaZzony sprezyna (r,), zaopa-
trzony na dolnym koricu w zawér grzybko-
wy v,, laczacy komore cylindra poprzez
podluzny kanal (k) w suwaku sterowni-
czym z komora, znajdujaca sie powyzej
tego suwaka, z ktéra polaczony jest prze-
wod wsteczny (g) za posrednictwem giet-
kiedo weza. przy czym $ciana tloka posiada
wzdtuz komory suwakowej szczeling,
przez ktéra osadzone w $cianie tloka koto
zebate (q), zazebiajace si¢ z suwakiem ste-



rowniczym (f), przenosi nai ruch z urza-
dzenia czujnikowego.

8. Urzadzenie do kopiowania wedlug
zastrz. 1, w ktérym zastosowany jest cy-
linder poziomy, znamienne tym, ze suwak
sterowniczy (5), osadzony w podluznym
otworze tloka (2), posiada $rednice mniej-
sza (6) na dlugosci, wiekszej od wskaza-
nego otworu w ttoku (2), na skutek czego
powstaja na obu czolowych koncach tloka
zmiennej wielkosci szczeliny przeplywowe
dla odptywajacego z tloka s$rodka pedne-
go, a ci$nienia, panujace po obu stronach
tloka, zmieniajg sie odpowiednio do prze-
sunie¢ suwaka sterowniczego, wywolanych
przez kopiowany wzér i powoduja odpo-
wiednie przesuwanie sie tloka.

9. Urzadzenie do kopiowania wedlug
zastrz. 1 i 8, znamienne tym, ze tlok (2)
posiada wydrazenie (8), otaczajace zarow-
no suwak sterowniczy, jak i trzon ttokowy,
na skutek czego czynnik pedny odplywa
przez podiuzny kanal w trzonie ttokowym.

10. Urzadzenie do kopiowania wedlug
zastrz. 1 i 8, znamienne tym, ze suwak ste-
rowniczy (5) posiada kanal odplywowy
(1), taczacy sie za pomoca podiluznych o-
tworéw (6) z wydrazeniem ttoka (2).

Friedrich Wilhelm
Schmidtmann.
Zastepca: M. Skrzypkowski,

rzecznik patentowy.
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