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(57)摘要

本发明提供一种路面破碎机及道路水泥路

面现场全破碎方法，该路面破碎机包括：机架、油

箱、驱动机构、破碎机构以及升降机构，其中，油

箱与机架相固定设置；驱动机构安装在机架上，

包含与油箱相连接的发动机、以及由发动机驱动

的液压系统；破碎机构安装在机架上且位于机架

的下方位置，包含用于破碎路面的刀鼓，刀鼓由

液压系统控制进行破碎工作；升降机构包含设置

在刀鼓的侧面的侧板、以及连接侧板且关于侧板

呈前后对称设置的前升降架以及后升降架；侧板

由液压系统控制进行升降；路面破碎机的前轮、

后轮分别安装在前升降架、后升降架上。本发明

具有无需破碎为小板块可以直接破碎成符合修

复要求的石料、破效率高、适用高强度板块的优

势。
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1.一种路面破碎机，其特征在于，包括：

机架、油箱、驱动机构、破碎机构以及升降机构，

其中，所述油箱与所述机架相固定设置；

所述驱动机构安装在所述机架上，包含与所述油箱相连接的发动机、以及由所述发动

机驱动的液压系统；

所述破碎机构安装在所述机架上且位于所述机架的下方位置，包含用于破碎路面的刀

鼓，所述刀鼓由所述液压系统控制进行破碎工作；

所述升降机构包含设置在所述刀鼓的侧面的侧板、以及连接所述侧板且关于所述侧板

呈前后对称设置的前升降架以及后升降架；

所述侧板由所述液压系统控制进行升降；

所述路面破碎机的前轮、后轮分别安装在所述前升降架、所述后升降架上，

所述液压系统驱动侧板下降时，使得所述前升降架带动所述前轮、所述后升降架带动

所述后轮抬起离开水泥路面。

2.如权利要求1所述的路面破碎机，其特征在于：

其中，所述前升降架与所述后升降架结构相同，该结构包含：

第一构件，设置在所述机架的下方，与所述机架为固定连接；

第二构件，为二级伸缩轴，第一级轴端与所述第一构件的末端构成可转动连接；

第三构件，具有三个连接端，第一个连接端与所述第二构件的第二级轴端固定连接，第

二个连接端与所述侧板可转动连接；以及

第四构件，固定连接在所述第三构件的第三个连接端，

所述前轮、所述后轮分别安装在前侧的所述第四构件、后侧的所述第四构件上。

3.如权利要求1所述的路面破碎机，其特征在于，还包括：

稳定板，

所述稳定板呈雪橇状，具有水平板部以及从所述板部的两端延伸的二个延伸板部，

所述稳定板的水平板部固定在所述侧板的下表面，二个所述延伸板部向上延伸。

4.如权利要求1所述的路面破碎机，其特征在于，还包括：

水箱，

与机架相固定设置，

所述机架上设置有喷水装置，所述喷水装置与所述水箱连接，用于破碎工作时降尘及

刀鼓降温。

5.一种如权利要求1～4中任意一项所述的路面破碎机的道路水泥路面现场全破碎方

法，其特征在于，包括以下步骤：

步骤一，进行破碎工作前，所述液压系统驱动所述侧板下降，使得所述前升降架、所述

后升降架带动所述前轮、所述后轮抬起离开水泥路面；

步骤二，进行破碎工作时，所述液压系统驱动所述刀鼓，使得所述刀鼓的外周切削刃位

于水泥路面下进行破碎；

步骤三，完成破碎后，由所述液压系统驱动所述侧板上升，使得所述前轮及所述后轮的

位置低于所述刀鼓的位置，从而使得所述刀鼓的位置高于水泥路面。

6.如权利要求5所述的道路水泥路面现场全破碎方法，其特征在于：
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其中，所述水泥路面的最大破碎厚度为25cm。

7.如权利要求5所述的道路水泥路面现场全破碎方法，其特征在于：

其中，所述水泥路面为强度小于等于C50。

8.如权利要求7所述的道路水泥路面现场全破碎方法，其特征在于：

其中，所述水泥路面为含有钢筋网片的水泥路面。

9.如权利要求5所述的道路水泥路面现场全破碎方法，其特征在于：

采用所述道路水泥路面现场全破碎方法连续施工的破碎效率超过2000平方米/天。
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一种道路水泥路面现场全破碎方法以及路面破碎机

技术领域

[0001] 本发明涉及道路破碎技术领域，特别涉及一种道路水泥路面现场全破碎方法以及

破碎机。

背景技术

[0002] 目前，在道路水泥路面破损后修复的工程中，有以下几种方式：一种是将用镐头机

将路面破拆成小板块，再将镐头机破拆的板块外运，并重新运输来新的符合石料级配筛分

修复要求的原料进行修复。这种方式成本较高，不符合资源循环利用要求。另一种是将用镐

头机将路面破拆成小板块，再采用破碎机(通常是拖拉机后挂式移动破碎机)对预破拆的小

板块破碎，使其符合石料级配筛分修复要求。这种方式对水泥路面预破碎要求极高，要求将

原水泥路面预破碎每块小板块的板面边长小于30cm；且采用这种方式效率低，每天破碎面

积小于500平方米；并且遇到含有钢筋的水泥板块或是C30以上高强度的板块，便不能破碎，

只能直接外运。

发明内容

[0003] 本发明是为了解决上述问题而进行的，目的在于提供一种路面无需破碎为小板块

可以直接破碎成符合修复要求的石料、效率高、适用高强度板块的路面破碎机以及道路水

泥路面现场全破碎方法。

[0004] 本发明提供的路面破碎机，其特征在于，包括：机架、油箱、驱动机构、破碎机构以

及升降机构，其中，油箱与机架相固定设置；驱动机构安装在机架上，包含与油箱相连接的

发动机、以及由发动机驱动的液压系统；破碎机构安装在机架上且位于机架的下方位置，包

含用于破碎路面的刀鼓，刀鼓由液压系统控制进行破碎工作；升降机构包含设置在刀鼓的

侧面的侧板、以及连接侧板且关于侧板呈前后对称设置的前升降架以及后升降架；侧板由

液压系统控制进行升降；路面破碎机的前轮、后轮分别安装在前升降架、后升降架上。

[0005] 在本发明提供的路面破碎机中，还具有这样的特征：其中，前升降架与后升降架结

构相同，该结构包含：第一构件，设置在机架的下方，与机架为固定连接；第二构件，为二级

伸缩轴，第一级轴端与第一构件的末端构成可转动连接；第三构件，具有三个连接端，第一

个连接端与第二构件的第二级轴端固定连接，第二个连接端与侧板可转动连接；以及第四

构件，固定连接在第三构件的第三个连接端，前轮、后轮分别安装在前侧的第四构件、后侧

的第四构件上。

[0006] 在本发明提供的路面破碎机中，其特征在于，还包括：稳定板，稳定板呈雪橇状，具

有水平板部以及从板部的两端延伸的二个延伸板部，稳定板的水平板部固定在侧板的下表

面，二个延伸板部向上延伸。

[0007] 在本发明提供的路面破碎机中，其特征在于，还包括：水箱，与机架相固定设置，机

架上设置有喷水装置，喷水装置与水箱连接，用于破碎工作时降尘及刀鼓降温。

[0008] 机架上设置有喷水装置，喷水装置与水箱连接，用于破碎工作时降尘及刀鼓降温。
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[0009] 本发明还提供上述路面破碎机的道路水泥路面现场全破碎方法，其特征在于，包

括以下步骤：步骤一，进行破碎工作前，液压系统驱动侧板下降，使得前升降架、后升降架带

动前轮、后轮抬起离开水泥路面；步骤二，进行破碎工作时，液压系统驱动刀鼓，使得刀鼓的

外周切削刃位于水泥路面下进行破碎；步骤三，完成破碎后，由液压系统驱动侧板上升，使

得前轮及后轮的位置低于刀鼓的位置，从而使得刀鼓的位置高于水泥路面。

[0010] 在本发明提供的道路水泥路面现场全破碎方法中，还具有这样的特征：其中，水泥

路面的最大破碎厚度为25cm。

[0011] 在本发明提供的道路水泥路面现场全破碎方法中，还具有这样的特征：其中，水泥

路面为强度小于等于C50。

[0012] 在本发明提供的道路水泥路面现场全破碎方法中，还具有这样的特征：其中，水泥

路面为含有钢筋网片的水泥路面。

[0013] 在本发明提供的道路水泥路面现场全破碎方法中，还具有这样的特征：采用道路

水泥路面现场全破碎方法连续施工的破碎效率超过  2000平方米/天。

[0014] 在本发明提供的道路水泥路面现场全破碎方法中，还具有这样的特征：其中，水泥

路面破碎后的旧料符合再生石规范要求。

[0015] 本发明的有益效果：

[0016] 本发明的路面破碎机工作时整个机器的重量均压在破碎机构上，发动机功效全部

作用于破碎，并且本发明的路面破碎机破碎方向有别于现有破碎方向为前进方向的逆时针

转动方向的破碎机，因此所达到的破碎效果极好，对于25cm以内厚度的水泥板块可以一次

性现场破碎，且无需预破碎为小块；可以直接破碎含有钢筋的水泥板块，且能破碎小于等于

C50强度的各种水泥板块。并且该路面破碎机的破碎效率极高，每天破碎面积超过2000平方

米。而且破碎后石料级配筛分符合国家相关施工规范标准中再生石规范要求，从而可以对

该破碎石料实现直接再生利用。

[0017] 采用本发明的路面破碎机及道路水泥路面现场全破碎方法可以实现对道路现场

破碎后有效再生利用，减少废物排放，有助于资源循环利用，加快修复工程的进度，降低工

程造价。

附图说明

[0018] 图1是本发明的实施例中路面破碎机的结构示意图(图中未示意稳定板)；

[0019] 图2是图1在A处的放大图；

[0020] 图3是本发明的实施例中稳定板与侧板的连接关系示意图；

[0021] 图4是本发明的实施例中路面破碎机的施工过程实施图。

具体实施方式

[0022] 为了使本发明实现的技术手段、创作特征、达成目的与功效易于明白了解，以下实

施例结合附图对本发明的道路水泥路面现场全破碎方法以及路面破碎机作具体阐述。

[0023] 如图1所示，路面破碎机100包括：机架10、油箱20、水箱30、驱动机构、破碎机构、升

降机构、稳定板70(图3所示)。

[0024] 机架10为方体框架结构，该方体框架结构外周设置有外壳结构。油箱20、水箱30均
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与机架10相固定设置。

[0025] 驱动机构安装在机架10上，包含与油箱20相连接的发动机41、以及由发动机41驱

动的液压系统42。

[0026] 破碎机构安装在机架10上且位于机架10的下方位置，包含用于破碎路面的刀鼓

50，刀鼓50由液压系统42控制进行破碎工作。机架上设置有破碎级配装置(图中未示)，确保

刀鼓50处理后的破碎料达到级配要求。

[0027] 升降机构为金属材质，升降机构包含侧板61、以及前升降架62 以及后升降架63，

侧板61设置在刀鼓50的侧面，前升降架62以及后升降架63分别连接侧板61的前侧和后侧且

关于侧板61呈对称设置。

[0028] 侧板61由液压系统42控制进行升降。如图3所示，侧板61的下表面固定有稳定板

70，稳定板70呈雪橇状，具有水平板部以及从板部的两端延伸的二个延伸板部，稳定板70的

水平板部固定在侧板的下表面，二个延伸板部向上延伸。在刀鼓50工作过程中，稳定板  70

触地面时起到了稳定路面破碎机的作用。

[0029] 前升降架62与后升降架63结构相同。图2详细示意了前升降架  62。如图2所示，前

升降架62包含：第一构件621、第二构件622、第三构件623以及第四构件624。第一构件621设

置在机架10的下方，与机架10为固定连接。第二构件622为二级伸缩轴，第二构件622的第一

级轴端与第一构件621的末端构成可转动连接。第三构件  623具有623a、623b、623c三个连

接端，连接端623a与第二构件622 的第二级轴端固定连接，连接端623b与侧板61可转动连

接。第四构件624固定连接于连接端623c，第四构件624用于安装车轮。路面破碎机的前轮81

安装在前侧的第四构件624上，后轮82安装后侧的第四构件上。

[0030] 如图1所示，机架10上设置有喷水装置90，喷水装置90与水箱20连接，用于刀鼓破

碎工作时降尘及刀鼓的降温。

[0031] 在本实施例中，路面破碎机100中各部件之间的固定，可以根据需求采用焊接固

定，螺栓连接固定等常规机械部件的固定方式，可转动连接可采用铰链连接，销轴与圆孔相

配合连接等常规的可转动连接方式。

[0032] 上述路面破碎机100可以进行道路水泥路面现场全破碎，该道路水泥路面现场全

破碎施工方法包括以下步骤：

[0033] 步骤一，进行破碎工作前，启动发动机，由液压系统驱动侧板下降，使得前升降架

带动前轮81、后升降架带动后轮82抬起离开水泥路面1。此时情况如图4(a)所示。

[0034] 步骤二，进行破碎工作时，液压系统驱动刀鼓50，使得刀鼓50 的外周切削刃位于

水泥路面1下，此时路面破碎机100呈整体下沉，由表面向下进行破碎。此时情况如图4(b)所

示。在此过程中，下降到稳定板70接触水泥路面1时，稳定板70触地面时起到了稳定路面破

碎机的作用。

[0035] 步骤三，完成破碎后，再由液压系统驱动侧板上升，先使得前轮  81、后轮82接触到

水泥路面，然后继续使得前轮81、后轮82的位置低于刀鼓50(也即刀鼓50相对上升至刀鼓50

位置高于水泥路面  1)。此时情况如图4(c)所示。这种情况下路面破碎机100可以在路面顺

利行走。

[0036] 本道路水泥路面现场全破碎方法中，水泥路面向下破碎的最大破碎深度为25cm。

当对小于25cm厚度的水泥路面施工时，路面破碎机100的整体下沉的深度可通过液压系统
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控制侧板的下降距离来决定。本道路水泥路面现场全破碎方法中适用于破碎水泥路面为强

度小于等于C50的水泥路面，满足这个强度范围的含有钢筋网片的水泥路面也可被直接破

碎。路面破碎机连续工作时，每天破碎面积超过2000  平方米。水泥路面破碎后的旧料符合

再生石规范要求，可直接用于再生利用。

[0037] 上述实施方式为本发明的优选案例，并不用来限制本发明的保护范围。凡在本发

明的精神和原则之内所作的任何修改、等同替换、改进等，均包含在本发明的保护范围内。
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