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ES 2337493 T3

DESCRIPCION

Dispositivo de alimentacién de municion.

El campo técnico de la invencién es el de los dispositivos de alimentacion de un arma con municién solidaria
eslabonada.

Tales dispositivos se conocen ampliamente y comprenden generalmente uno o varios canales de alimentacién que
conducen la municién desde una caja de almacenamiento hasta el arma.

Las armas son casi siempre solidarias con una curefia que permite apuntar el arma en situacién (basculamiento con
respecto a un eje horizontal) y apuntar en direccién (pivotado alrededor de un eje vertical).

Uno de los problemas que surgen con los dispositivos de alimentacién conocidos es el de permitir la alimentacién
del arma sea cual sea el dngulo de situacién o de direccion de ésta.

Por otro lado, los dispositivos de alimentacién también deben seguir el retroceso del arma en el momento del
disparo.

Normalmente se ponen en practica canales articulados que estdn compuestos por numerosas piezas que permiten
acompaifiar los diferentes movimientos del arma.

Estas soluciones son complejas y costosas de poner en prictica.

La patente US-5299487, que representa el punto de partida para el predmbulo de la reivindicacion 1, muestra un
sistema de arma que comprende un canal telescépico que rodea en parte el eje de los mufiones. Una solucion de este
tipo también es compleja y puede conducir a esfuerzos de traccién excesivos sobre las tiras de municién.

El objetivo de la invencion es proponer un dispositivo de alimentacién que permita paliar tales inconvenientes.

Asi, el dispositivo segtin la invencién permite garantizar con medios sencillos y risticos la alimentacién del arma
sea cual sea su posicionamiento en situacion y/o en direccion y sea cual sea su posicion de retroceso.

Asi, la invencidn tiene como objeto un dispositivo de alimentacién de un arma con municidn solidaria eslabonada y
a partir de al menos una caja de municién dispositivo que comprende al menos un medio de transferencia que conduce
la municién desde la caja al arma que estd montada de manera pivotante sobre mufiones, medio de transferencia que
comprende al menos un canal, dispositivo caracterizado porque el medio de transferencia comprende también una guia
que comprende una entrada dispuesta por encima de la o las cajas y una salida orientada sustancialmente segtin una
direccidn paralela o proxima al eje de retroceso del arma, guia montada de manera pivotante alrededor de un eje que
coincide con el eje de los mufiones del arma, estando delimitada la entrada de la guia en parte por un rodillo cilindrico
dispuesto alrededor del eje de pivotado.

La gufa también podrd comprender otro rodillo montado de manera giratoria sobre la guia, delimitando asi los dos
rodillos la entrada de la guia.

Segtin una caracteristica de la invencidn, la guia podra comprender al menos una rueda de arrastre de los eslabones,
rueda solidaria con un medio que controla su rotacidn.

El medio que controla la rotacién de la rueda de arrastre podrd ser una manivela.
La rueda de arrastre ventajosamente podra estar asociada a un medio de bloqueo antirretorno.

El medio de bloqueo antirretorno podrd comprender un diente pivotante que se engranard en dentados solidarios
con la rueda de arrastre, diente que se mantiene aplicado contra los dentados mediante un medio de resorte.

El diente podrd mantenerse a distancia de la rueda de arrastre mediante una pata de apoyo.

Segtin un primer modo de realizacién de la invencién, el medio de transferencia podrd comprender también un
canal rigido que se fijard al nivel de la salida de la guia mediante un medio de rétula y que se conectard al arma con
juego al nivel de una corredera fija, estando definidos el juego, el dngulo de pivotado de la guia asi como la rétula para
permitir el movimiento de retroceso del arma.

Segtin un segundo modo de realizacién, el medio de transferencia podrd comprender un canal rigido que es solida-
rio con la gufa, canal que cubre una abertura de introduccién de municién en el arma, y cuyo ancho es suficiente para
permitir el movimiento de retroceso del arma con respecto al canal.

En cualquier caso, el canal rigido comprenderd una ldmina que sigue el perfil del canal desde su entrada hasta su
salida y que garantiza un tope de posicionamiento para los eslabones durante su progresion en el canal.
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El dispositivo podra comprender por tltimo un embudo de introduccidn solidario con la parte que retrocede del
arma, embudo que comprende una lengiieta trasera que aloja el culote de la municién y un dedo delantero en el que se
apoyan los eslabones, encontrandose el dedo delantero sustancialmente en la prolongacién de la ldmina de guiado del
canal cuando el arma esté en posicion de reposo antes del disparo.

La invencién se comprenderd mejor con la lectura de la descripcidn siguiente de modos de realizacién particulares,
descripcion realizada en referencia a los dibujos adjuntos y en los que:

- las figuras 1 y 2 muestran segtin dos dngulos de perspectiva un arma equipada con un dispositivo de alimentacién
segun la invencion,

- la figura 3 es una vista lateral ampliada que muestra la guia de transferencia de municién segin un primer modo
de realizacion de la invencidn,

- las figuras 4a a 4d muestran segtn diferentes vistas la guia de transferencia de municién, representada sola, siendo
la figura 4a una vista en perspectiva, la figura 4b una vista en corte, las figuras 4c y 4d otras dos vistas en corte, con la
manivela retirada y segtin dos posiciones diferentes del medio de bloqueo,

- la figura 5 es una vista en perspectiva parcial que muestra segtin este primer modo de realizacion de la invencién,
el canal rigido y la guia, con las cubiertas retiradas,

- la figura 6 es una vista parcial del arma que muestra el eje de pivotado de la guia de transferencia,

- las figuras 7a a 7c muestran lateralmente la guia de transferencia del primer modo de realizacién de la invencion,
durante diferentes fases de disparo, la figura 7a el dispositivo en reposo, la figura 7b en retroceso maximo del arma y
la figura 7c en contrarretroceso maximo,

- la figura 8 es una vista en perspectiva parcial que muestra un dispositivo de alimentacion segiin un segundo modo
de realizacién de la invencion, estando retirada la cubierta del canal-guia,

- las figuras 9a a 9c muestran de manera parcial para este segundo modo de realizacién el posicionamiento del
canal rigido con respecto al arma, con la cubierta del canal retirada, durante diferentes fases de disparo, la figura 9a el
dispositivo en reposo, la figura 9b en retroceso maximo del arma y la figura 9c en contrarretroceso maximo,

- la figura 10 por ultimo es una vista en perspectiva del embudo de introduccién puesto en practica en este segundo
modo de realizacion, con el canal retirado.

En referencia a las figuras 1 y 2, un arma 1 estd montada de manera pivotante sobre mufiones con respecto a una
curefia 3 formada por una horquilla, a su vez pivotante alrededor de un eje vertical 4 con respecto a un pedestal 5. El
eje 2 de los muiiones estd representado en punteado en la figura.

El arma 1 no es el objeto de la presente invencién y por tanto no se describird en detalle. En este caso estd equipada
con un visor optrénico 6.

Esta arma 1 es un arma de calibre medio (calibre inferior o igual a 50 mm). Se alimenta mediante tiras de municién.
Una tira de municién comprende eslabones que sujetan cada uno una municidn, los eslabones estdn conectados entre si
de manera articulada. Es habitual hacer de esta manera la municién de calibre pequefio o medio solidaria con eslabones
para facilitar la alimentacién del arma. Esta dltima comprende entonces un medio de deseslabonado (no representado)
que permite desolidarizar en la entrada del arma la municién de los eslabones.

La municién se dispone en dos cajas 7a y 7b colocadas una al lado de la otra y solidarias con una pared lateral 8
de la curefia 3. Cada caja encierra una tira de municién 9 y las dos tiras estidn conectadas entre si entre cada caja.

Para ello, 1a municién se dispone en la caja 7b de manera que el primer eslabén de la tira se coloque al nivel de un
primer borde lateral superior de la caja 7b mientras que el dltimo eslaboén de la tira se dispone al nivel del otro borde
lateral superior de esta caja.

Por tanto es posible conectar el ltimo eslabdn de la tira de la caja 7a con el primer eslabdn de la tira de la caja 7b
(véase la figura 3 - la referencia L muestra la conexidn entre las tiras).

Esta conexion se realiza de manera clasica con ayuda de una herramienta apropiada. Asi, tras la colocacion de las
dos cajas 7a'y 7b en el arma, las dos tiras de cada caja ya sélo forman una udnica tira continua de municién 9 repartida
entre las dos cajas 7a'y 7b.

El dispositivo de alimentacién segtin un primer modo de realizacién de la invencidon comprende al menos un medio
de transferencia que conduce la municién 9 desde la caja 7a 6 7b al arma 1 montada de manera pivotante sobre
mufiones.
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Este medio de transferencia comprende al menos un canal 10 asi como una guia 11 que comprende una entrada
11a dispuesta por encima de las cajas 7a, 7b y una salida 11b orientada sustancialmente segtin una direccion paralela
o préxima a la del eje de retroceso R del arma 1 (véase también la figura 3).

Segtin una caracteristica esencial de la invencidn, la gufa 11 estd montada de manera pivotante alrededor de un eje
12 que coincide con el eje 2 de los mufiones del arma 1.

La posicién del eje 2 se ha sefialado en la figura 3. La figura 6 muestra de manera mas precisa el modo de fijacién
del eje 12 al nivel de un mufién 36 del arma. Este eje alrededor del cual bascula la gufa 11 es solidario con una jaula 13
atornillada a la pared 8 de la curefia 3. La jaula 13 permite situar el eje 12 en la prolongacién del eje 2 de los muiiones.

La jaula 13 también lleva un rodillo cilindrico 14 giratorio que garantiza un guiado de las tiras de municién.

El canal 10 del medio de transferencia es en este caso un canal rigido que esta fijado al nivel de la salida 11b de la
guia 11 mediante un medio de rétula 15 (representado esquematicamente en las figuras). Este medio de rétula esta di-
seflado con objeto de permitir un ligero desplazamiento angular del canal 10 con respecto a la guia 11, desplazamiento
alrededor de un eje 16 perpendicular al plano de la figura 3 y dispuesto sustancialmente al nivel de la unién entre el
reborde superior de la salida 11b de la guia 11 y el reborde superior del canal 10.

La flecha P en la figura 3 esquematiza este desplazamiento.

El canal 10 estd fijado en el arma mediante medios (no representados, tales como tornillos). El canal cubre asi una
abertura de introduccién de la municién en el arma. Es habitual realizar por tanto una conexién de este tipo de un
canal flexible en un arma. Con este modo de realizacion de la invencidn, el canal no es flexible sino rigido y se dard
a la conexién canal/arma un ligero juego (del orden de 1 mm) que permita compensar las desalineaciones que puedan
no haberse absorbido mediante el pivotado de la guia 11 y mediante la rétula 15.

Las figuras 4a a 4d muestran de manera més precisa la estructura de la gufa 11.

Esta es una caja de chapa plegada que comprende una pared externa 11c y gualderas laterales (sélo es visible la
gualdera delantera 11d en las figuras). La parte inferior de la guia 11 aloja el eje de pivotado 12. Se observa en las
figuras que un rodillo cilindrico giratorio 17 se dispone alrededor de este eje 12 para garantizar un guiado de las tiras
de municién 9. Otro rodillo 18 también estd montado de manera giratoria en la caja. Los dos rodillos 17 y 18 delimitan
la entrada 11a de la guia 11.

La gufa 11 comprende también una rueda 19 de arrastre de los eslabones. Tales ruedas son habituales en los
dispositivos de arrastre de municién en tiras. Comprenden diferentes brazos que delimitan alveolos que alojan la
municién 9 (en este caso una sola municién se representa con un solo eslabén). La rueda 19 es solidaria con un medio
20 que permite controlar su rotacién.

Este medio 20 estd constituido por una manivela que acciona directamente el eje de la rueda 19.

La rueda de arrastre 19 estd por otro lado asociada a un medio 21 que garantiza un bloqueo antirretorno de la rueda
19.

Este medio de bloqueo antirretorno comprende un diente 22 que es pivotante sobre un eje 23 y que se engrana en
dentados 24 solidarios con la rueda de arrastre 19.

El diente 22 se mantiene aplicado contra los dentados 24 mediante un medio de resorte 25 (representado esquema-
ticamente en las figuras 4c y 4d).

Por otro lado, el diente 22 podrd mantenerse a distancia de la rueda de arrastre 19 mediante una pata de apoyo 26
articulada sobre un eje 27.

El funcionamiento de la guia 11 es el siguiente.

La municién 9 en tiras procedente de una caja 7a o 7b se introduce en la guia por la entrada 11a. Cuando la primera
municién estd situada en uno de los alveolos de la rueda 19, se acciona la manivela 20. La rueda 19 gira y la tira de
municidn es arrastrada y puede seguir la guia 11, y después el canal 10 hasta el arma. Por tanto se facilita la carga
inicial de ésta. No es necesario desmontar el canal 10 y la gufa 11 para poder llevar una tira de municién hasta el arma.

El medio de bloqueo antirretorno 21 da seguridad a la operacién de alimentacién. En efecto, el movimiento de la
rueda 19 sélo es posible en un tnico sentido. Si se detiene o suelta la manivela 20, la masa de la tira de municién no
puede arrastrar ésta hacia atrés.

Por el contrario, cuando se desea retirar una tira de municién acoplada en un arma, basta bascular con el dedo el
medio antirretorno 21 contra la accion del resorte de recuperacién 25 (flecha B en la figura 4c). De este modo puede
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desengranarse el diente 23 del dentado 24 de la rueda 19. Se sitiia entonces la pata de apoyo 26 en una muesca del
diente 22 lo que impide su retorno hacia la rueda 19. Por tanto, la rueda 19 estd entonces totalmente desembragada y
es posible hacerla girar en los dos sentidos.

Se basculara a continuacion la pata de apoyo 26 para volver a colocar el medio antirretorno 21.

Como puede verse particularmente en la figura 5, el canal rigido 10 estd formado por una chapa plegada que
delimita un canal de paso para la tira de municién 9.

El canal 10 estd cerrado por una cubierta que estd retirada en estas figuras. La figura 5 muestra también de manera
parcial la guia 11 con la chapa 11c retirada (la rétula 15 no estd representada en esta figura). Se observa en esta figura
que el canal 10 y la guia 11 comprenden cada uno una lamina 29 6 28 que esta fijada sobre la chapa de fondo de la
guia o del canal.

Estas ldminas estdn en prolongacién una de otra y siguen cada una el perfil de la guia y del canal.

Tienen como funcién garantizar un tope de posicionamiento para los eslabones durante su avance en el canal 10 y
la guia 11.

Se ha representado asi en la figura 5 un eslab6én 30 que lleva una municién 9. El eslabén estd en contacto con la
ldmina 29 y la municion estd en contacto con una chapa lateral del canal 10. Por tanto, el guiado de la tira de municién
estd perfectamente garantizado a lo largo de la curvatura del canal 10.

El funcionamiento de este primer modo de realizacién del dispositivo de alimentacion durante el disparo va a
describirse a continuacién en referencia a las figuras 7a a 7c.

Antes del disparo, el arma y su sistema de alimentacién se encuentran en las posiciones representadas en la figura
7a. Durante el disparo, el arma 1 retrocede (flecha R), representdndose la posicién de retroceso mdximo en la figura
7b.

El movimiento de retroceso R conlleva una traccién de la tira de municién que se comunica a la gufa 11. Esta
dltima pivota entonces alrededor de su eje 12 (figura 7b - flecha P1). La amplitud del pivotado se mantiene igual sea
cual sea el dngulo de situacién puesto que el eje 12 de pivotado de la gufa coincide con el eje 2 de los mufiones.

Durante el pivotado de la guia, la rétula 15 permite el desplazamiento del canal rigido 10 con respecto a la gufa 11
(flecha P2).

El juego de montaje entre el canal rigido y el arma absorbera las desalineaciones residuales entre el canal y el
arma. En cualquier caso, la municién sigue guidandose mediante la [dmina 29 en el canal 10.

Naturalmente, el experto en la técnica definird el dispositivo de alimentacion de tal manera que el dngulo de
pivotado de la guia, el juego de montaje canal/arma asi como el desplazamiento permitido por la rétula sean suficientes
para permitir el movimiento de retroceso del arma.

Tras el retroceso mdximo, el arma 1 vuelve a colocarse en baterfa (flecha CR), representdndose la posicién de
contrarretroceso maximo en la figura 7c.

El movimiento de contrarretroceso CR provoca a través de la tira de municién un basculamiento de la guia 11
alrededor de su eje 12 en un sentido inverso al observado durante el retroceso (figura 7c-flecha P3). De nuevo, la
amplitud del pivotado se mantiene igual sea cual sea el angulo de situacion puesto que el eje 12 de pivotado de la guia
coincide con el eje 2 de los mufiones.

Durante este pivotado de la guia, la rétula 15 permite atin un ligero desplazamiento del canal rigido 10 con respecto
ala gufa 11 (flecha P4).

De nuevo, el juego de montaje entre el canal rigido y el arma absorberd las desalineaciones residuales entre el canal
y el arma. En cualquier caso, la municién sigue guidndose mediante la ldmina 29 en el canal 10.

Se observa que el dispositivo de alimentacidn segtin este modo de realizacién de la invencién permite garantizar la
alimentacion de municién de un arma con ayuda de un canal rigido. La fabricacién por tanto se simplifica mucho y el
coste se reduce.

No obstante, es posible asociar la gufa pivotante segin la invencién con un canal flexible de tipo conocido. La
ventaja resultante es una limitacién de la deformacion del canal durante el funcionamiento del arma puesto que el
retroceso es contrarrestado por la rotacion.

Por otro lado, el medio de arrastre incorporado a la guia 11 permite garantizar la conduccion de la tira de municién
hasta el arma si que sea necesario desmontar los canales de alimentacion.
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Las figuras 8, 9a, 9b, 9c y 10 muestran un segundo modo de realizacién de la invencién. Este modo difiere del
precedente en que la guia 11 y el canal rigido 10 forman una misma pieza rigida 10 tinica de chapa plegada y soldada.

De manera andloga a la figura 5, la figura 8 muestra asi el conjunto guia/canal 110 con la cubierta retirada.

Se observa que esta guia/canal comprende una ldmina 29 tnica que estd fijada sobre la chapa de fondo y que
permite garantizar un tope de posicionamiento para los eslabones durante su avance en la guia/canal.

Toda la descripcion anterior relativa a la estructura de los medios de arrastre de la municién hacia el interior de la
guia sigue siendo vélida para este modo de realizacion (descripcion de las figuras 4a a 4d).

Como puede verse en particular en la figura 9a, la guia/canal rigido 110 comprende un extremo ensanchado que
cubre el arma 1 al nivel de una abertura 31 que permite la introduccién de la municién en la misma. Este extremo del
canal no es solidario con el arma que puede, por tanto, deslizarse libremente con respecto al canal.

Con el fin de que la introduccién de la municion en el arma sea mds fiable, esta dltima comprende al nivel de la
abertura 31 un embudo de introduccién 34 que comprende una lengiieta trasera 32 que aloja el culote de la municién
9 y un dedo delantero 33 sobre el que se apoyan los eslabones. El embudo 34 se fija al arma mediante pasadores de
sujecion rdpida 35 (véase la figura 10).

El embudo 34 se define de tal manera que el dedo delantero 33 se encuentra sustancialmente en la prolongacién de
la ldmina de guiado 28 del canal 110 cuando el arma estd en posicidn de reposo antes del disparo (figura 9a).

Asi, la municidn se traslada progresivamente desde el canal rigido hasta la abertura 31. El funcionamiento de este
modo de realizacion durante el disparo va a describirse a continuacién en referencia a las figuras 9a a 9c.

Antes del disparo, el arma y su sistema de alimentacién se encuentran en las posiciones representadas en la figura
9a. Durante el disparo, el arma 1 retrocede (flecha R), representdndose la posicién de retroceso mdximo en la figura
9b.

El movimiento de retroceso R conlleva una traccién de la tira de municién que puede desplazarse de manera libre
en el extremo ensanchado de la gufa/canal 110. No hay en este caso, como en el modo de realizacién anterior, pivotado
de la guia 110 alrededor de su eje 12.

La capacidad de pivotado de la guia 110 permite no obstante acompaiiar el pivotado en situacion del arma sobre sus
mufiones. Este movimiento se realiza sin bloqueo ni deformacién del canal/guia 110 puesto que el eje 12 de pivotado
de la guifa coincide con el eje 2 de los mufiones.

El retroceso del arma 1 conlleva por tanto un desplazamiento del embudo de introduccién 34 hacia atrds (figura
9b), y la municién sigue guidndose por la ldmina 28 en la gufa/canal 110, y después por el dedo delantero 33 y la
lengiieta trasera 32 en el embudo 34. Por tanto, la municién llega siempre correctamente posicionada al arma a pesar
de la rigidez de la guia/canal 110.

Tras el retroceso mdximo, el arma 1 vuelve a colocarse en bateria (flecha CR), representandose la posicidn de
contrarretroceso maximo en la figura 9c.

El movimiento de contrarretroceso del arma 1 conlleva un desplazamiento del embudo de introduccién 34 hacia
delante (figura 9c), la municién sigue guidndose todavia por la ldmina 28 en la guia/canal 110, y después por el dedo
delantero 33 y la lengiieta trasera 32 en el embudo 34.

Este modo de realizacién presenta, como el anterior, la ventaja de garantizar la alimentacién de municién de un
arma con ayuda de un canal rigido, por tanto, de fabricaciéon muy simplificada y de coste reducido.

Naturalmente es posible combinar los dos modos de realizacién anteriores.
En cualquier caso, gracias a la invencion, las tiras de municién estdn mejor protegidas frente a la humedad que
con los canales flexibles. Tal caracteristica es particularmente interesante para las armas navales. Por tanto, al estar el

canal compuesto por muy pocas piezas en movimiento, los problemas de corrosién se reducen considerablemente.

La invencidén descrita en este caso para un arma de calibre medio (calibre comprendido entre 20 mm y 50 mm)
podria naturalmente ponerse en practica con armas de pequefio calibre (calibre comprendido entre 5,56 y 20 mm).
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo de alimentacion de un arma (1) con municién solidaria eslabonada y a partir de al menos una caja
(7a, 7b) de municién (9), dispositivo que comprende al menos un medio de transferencia que conduce la municién
desde la caja al arma que estd montada de manera pivotante sobre muifiones (2), medio de transferencia que comprende
al menos un canal (10, 110), comprendiendo el medio de transferencia también una guia (11, 110) que comprende una
entrada (11a) dispuesta por encima de la o las cajas y una salida (11b) orientada sustancialmente segiin una direccién
paralela o préxima al eje de retroceso del arma, dispositivo caracterizado porque la guia estd montada de manera
pivotante alrededor de un eje (12) que coincide con el eje (2) de los muifiones del arma, estando la entrada de la guia
delimitada en parte por un rodillo cilindrico (17) dispuesto alrededor del eje de pivotado (12).

2. Dispositivo de alimentacién segun la reivindicacién 1, caracterizado porque comprende otro rodillo (18) mon-
tado de manera giratoria sobre la guia (11, 110), delimitando asi los dos rodillos (17, 18) la entrada (11a) de la guia

(11).

3. Dispositivo de alimentacién segiin una de las reivindicaciones 1 6 2, caracterizado porque la guia (11, 110)
comprende al menos una rueda de arrastre de los eslabones (19), rueda solidaria con un medio (20) que controla su
rotacion.

4. Dispositivo de alimentacion segun la reivindicacién 3, caracterizado porque el medio que controla la rotacién
de la rueda de arrastre es una manivela (20).

5. Dispositivo de alimentacién segin una de las reivindicaciones 3 6 4, caracterizado porque la rueda de arrastre
(19) esta asociada a un medio de bloqueo (21) antirretorno.

6. Dispositivo de alimentacién segin la reivindicacién 5, caracterizado porque el medio de bloqueo antirretorno
(21) comprende un diente (22) pivotante que se engrana en dentados (24) solidarios con la rueda de arrastre (19),
diente que se mantiene aplicado contra los dentados (24) mediante un medio de resorte (25).

7. Dispositivo de alimentacién segun la reivindicacion 6, caracterizado porque el diente (22) puede mantenerse a
distancia de la rueda de arrastre mediante una pata de apoyo (26).

8. Dispositivo de alimentacion segin una de las reivindicaciones 1 a 7, caracterizado porque el medio de transfe-
rencia comprende también un canal rigido (10) que esta fijado al nivel de la salida de la gufa (11) mediante un medio
de rétula (15) y que estd conectado al arma con juego al nivel de una corredera fija, estando definidos el juego, el
angulo de pivotado de la guia (11) asi como la rétula (15) para permitir el movimiento de retroceso del arma.

9. Dispositivo de alimentacion segin una de las reivindicaciones 1 a 7, caracterizado porque el medio de trans-
ferencia comprende también un canal rigido (110) que es solidario con la guia, canal que cubre una abertura (31) de
introduccién de municién en el arma, y cuyo ancho es suficiente para permitir el movimiento de retroceso del arma
(1) con respecto al canal (110).

10. Dispositivo de alimentacion segtn una de las reivindicaciones 8 6 9, caracterizado porque el canal rigido (10,
110) comprende una ldmina (28, 29) que sigue el perfil del canal desde su entrada hasta su salida y que garantiza un
tope de posicionamiento para los eslabones durante su progresion en el canal.

11. Dispositivo de alimentacion segin las reivindicaciones 9 y 10, caracterizado porque comprende un embudo
(34) de introduccién solidario con la parte que retrocede del arma, embudo que comprende una lengiieta trasera (32)
que aloja el culote de la municién y un dedo delantero (33) en el que se apoyan los eslabones, encontrandose el dedo
delantero sustancialmente en la prolongacién de la Idmina de guiado (28, 29) del canal cuando el arma esté en posicién
de reposo antes del disparo.
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Fig. 4a
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Fig. 4b
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Fig. 4c
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Fig. 5
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Fig. 7b
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