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PRZESTRZENNO-OBROTOWA PODPORA ŚLIZGOWA

WYSIĘGNIKA TELESKOPOWEGO ŻURAWIA

Przedmiotem wynalazku jest przestrzenno-obrotowa podpora ślizgowa wysięgnika tele¬
skopowego żurawia* Znane dotychczas przestrzenno-obrotowe podpory ślizgowe wysięgników
teleskopowych żurawi, jak na przykład według opisu patentowego RFN nr 2 259 754, sę wyko¬
nane w postaci kuli, tworzącej monolit z płytę, do której przymocowany jest ślizg. Wyko¬
nanie jednolitej podpory ślizgowej z czaszę kuliste, pocięga za sobę dużo strat materia¬
łowych i dużo obróbki skrawaniem, a nadto, rozkład nacisków od takiej podpory na półkę
wysięgnika jest w przybliżeniu proporcjonalny do sztywności tej podpory. Sztywność ta
Jest największa w osi czaszy kulistej. Rozkład naprężeń w półce wysięgnika z takę pod¬
porę ślizgowe, jest zbliżony do rozkładu według krzywej Gaussa, a więc Jest bardzo nie¬
równomierny wzdłuż płyty ślizgowej.

Celem wynalazku jest usunięcie wyżej wymienionych wad poprzez wykonanie podpory
ślizgowej przestrzenno-obrotowej z prostych elementów i takie ich usytuowanie, że roz¬
kład naprężeń w półce wysięgnika jest równomierny.

Według wynalazku przestrzenno-obrotowa podpora ślizgowa ma krzyżujęcy się zestaw
siodeł walcowych, w których odcinki walcowe siodła przylegającego do ścięć naroży członu
znajduję się na zewnętrz odcinków walcowych i tulei siodła drugiego, natomiast punkt sty¬
ku powierzchni przylgowych siodła drugiego, znaj dujęcy się na ich osi symetrii leży wyżej
od punktu styku powierzchni przylgowych siodła pierwszego znajdujęcego się również w ich
osi symetrii.

Przedmiot wynalazku Jest przedstawiony w przykładzie wykonania na rysunku, na któ¬
rym fig» 1 przedstawia usytuowanie podpór ślizgowych w wysięgniku wieloczłonowym, fig. 2 -
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- widok podpór ślizgowych, fig. 3 - przekrój poprzez przestrzenno-obrotowę podporę śliz¬
gowe z tuleję, fig. 4 - przekrój przez przestrzenno-obrotowę podporę ślizgowe z odcin¬
kiem walcowym.

W wysięgniku teleskopowym wieloczłonowym 12 przestrzenno-obrotowe podpory ślizgo¬
we umieszczone sę w punktach 13, 14, 15 i 16. Podpory te maję krzyżujęcy się zestaw sio¬
deł walcowych 1 i 2, w których odcinki walcowe 3 14 oraz 5 i 6 siodła 1 przylegającego
do ścięć naroży członu 9 i 10 znajduję się na zewnętrz odcinków walcowych 7 i 8 i tulei
11 siodła 2, natomiast punkt styku A powierzchni przylgowych siodła 2 znajdujący się na
ich osi symetrii, leży wyżej od punktu styku B powierzchni przylgowych siodła. 1 znajdu-
jęcego się również w ich osi symetrii. Przestrzenno-obrotowa podpora ślizgowa według wy¬
nalazku może mieć zastosowanie do wysięgników teleskopowych żurawi samojezdnych.

Zastrzeżenie patentowe

Przestrzenno-obrotowa podpora ślizgowa wysięgnika teleskopowego żurawia, zawiera¬
jęca odcinki walcowe, tuleje i płyty, znamienna tym, że ma krzyżujęcy się
zestaw siodeł walcowych /l i 2/, przy czym odcinki walcowe /3 i 4/ oraz /5 i 6/ siodła /l/
przylegajęcego do ścięć naroży członu /9 i 10/ znajduję się na zewnętrz odcinków walco¬
wych /7 .i 8/ i tulei /li/ siodła /2/, natomiast punkt styku A powierzchni przylgowych
siodła /2/ znaj dujęcy się na ich osi symetrii, leży wyżej od punktu styku B powierzchni
przylgowych siodła /!/ znajdujęcego się również w ich osi symetrii.
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fig. 4
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