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OZET

CIiLT BAKIM CIHAZI.

Bir cilde optik olarak bakim yapilmasina yonelik bir 151k kaynagini, cilde dogru
151tk huzmesinin yansitilmasina yonelik bir tekerlek yiizeyine sahip bir tekerlegi,
burada tekerlegin farkli acisal konumlari, 151k huzmesine yonelik ilgili farkhi
yansitma yoOnlerine karsihk gelmektedir; tekerlegin acisal konumunun
degistirilmesi icin tekerleg@in ddndiirilmesine yonelik tahrik aracini; tekerlegin
acisal konumunun tespit edilmesine yonelik bir acisal konum detektoriinii; bir
onceden belirlenmis cilt bakim modelinin ve tekerlegin farkli agisal konumlari ve
151k huzmesinin farkli yansitma yonleri arasindaki bir iliskinin depolanmasina
yonelik bir depolama aracini; ve 151k kaynagina, acisal konum detektériine ve
depolama aracina birlestirilen ve her bir tekerlek déniisiimii icin, 151k huzmesinin
sadece Onceden belirlenmis cilt bakim modelini olusturmasi icin secilmis acisal
konumlarinda tekerlek yiizeyini gosterdigi sekilde acisal konum detektorii ile
tespit edilen agisal konuma bagumli 151k kaynagini kontrol etmesi icin islevsel olan

bir kontrol devresini iceren bir cilt bakim cihazi.
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ISTEMLER

1. Bir cilt bakim cihazi (10) olup, asagidakileri icermektedir:

cilt

- bir cilde (80) optik olarak bakim yapilmasi icin bir 151k huzmesinin
(21) saglanmasina yonelik bir 151k kaynagi (20),

- 151k huzmesinin (21) cilde (80) dogru yansitilmasina yonelik bir
tekerlek yilizeyine (31) sahip bir tekerlek (30),

- tekerlegin (30) bir acisal konumunun degistirilmesi i¢in tekerlegin
(30) dondiiriilmesine yonelik tahrik araci (40), kullamim sirasinda
151k huzmesinin (21}, cilt yizeyindeki karsilik gelen birden ¢ok farkl
konuma dogru yansitilmasi ile sonuclanacak sekilde 151k huzmesinin
(21) ilgili farkli yansima yonlerine karsihik gelen tekerlegin (30)
farkl agisal konumlari, bir cilt bakim modelini olusturan s6z konusu
birden ¢ok farkli konum, ve

- tekerlegin (30) agisal konumunun veya sz konusu acisal konuma
karsithik gelen bir parametrenin tespit edilmesine yonelik bir acisal

konum detektorii (50, 51, 52, 56),

bakim cihazinin ayrica asagidakileri icermesi ile karakterize

edilmektedir:

- Onceden belirlenmis bir cilt bakim modelinin ve tekerlegin (30)
farkl agisal konumlari arasindaki bir iligkiyi veya sdz konusu agisal
konuma karsilik gelen parametreyi ve 151tk huzmesine (21) yonelik
ilgili farkli yansitma yodnlerine karsilik gelen veya soz konusu
yansitma yoOniine karsitlik gelen bir parametreyi depolayan bir
depolama araci (91) ve

- 151k kaynagina (20), acisal konum detektdriine (50, 51, 52, 56) ve
depolama aracina (91) birlestirilen ve her bir tekerlek doniisii i¢in, 151k

huzmesinin, énceden belirlenmis cilt bakim modelini olusturmasi igin
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tekerlegin secilmis acisal konumlannda yalmzca tekerlek yiizeyini
gosterdigi sekilde bir agisal konum detektorii ile tespit edilen acisal
konuma bag olarak 1s1k kaynagim (20) kontrol etmesi igin islevsel

olan bir kontrol devresi (60).

Acisal konum detektoriiniin, tekerlegin (30) onceden belirlenmis farkli
acisal konumlarindan biri ile iliskili bir tamimlama elemanimin (33, 34, 54,
53) bir gecisini tespit etmesi i¢in diizenlenmesi ile karakterize edilen,

Istem 1’e gore bir cilt bakim cihazi (10).

. Tekerlek ylizeyinin, 151k huzmesini (21), karsilikli olarak farkli yansitma

yonlerinde cilde (80) dogru yansitmasi icin ¢oklu fasetleri (31) icerdigi,
her bir fasetin (31), farkli yansitma yonlerinden birine karsihk geldigi,
Istem 1 veya 2’ye gére bir cilt bakim cihazi (10).

. Tanmmlama elemanimin (33, 34, 54, 53), coklu fasetlerin (31) Onceden

belirlenmis tek biri ile iliskili oldugu, Istemler 2 ve 3’e gore bir cilt bakim

cihazi (1).

. Depolama aracinin (91), ¢oklu fasetlerin bir dizisinin depolanmasi icin

iglevsel oldugu ve kontrol devresinin (60), coklu fasetlerin depolanmis
dizisine ve c¢oklu fasetlerin onceden belirlenmis tek birinin gecisine dayal
olarak fasetleri segici olarak aydinlatmasi igin diizenlendigi, Istem 4’e géire

bir cilt bakim cihazi (10).

. Cildin karakterize edici 0zelliklerinin tespit edilmesine yonelik ayrica bir

cilt ozellik detektoriinii (95) iceren, oOzellik detektoriiniin, kontrol
devresine birlestirildigi ve kontrol devresinin, tespit edilen karakterize
edici dzelliklerine dayali olarak énceden belirlenmis cilt bakim modelinin

belirlenmesi igin diizenlendigi, Istem 1’e gére bir cilt bakim cihazi (10).
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10.

11.

12.

13.

Karakterize edici ozelliklerinin, kingiklar, pigment noktalarnn veya cilt

lezyonlan oldugu, Istem 6’ya gore bir cilt bakim cihaz1 (10).

Acisal konum detektoriiniin (50, 51, 52, 56), coklu fasetlerin (31) bir ikinci
onceden belirlenmis olaninin bir gecisini tespit etmesi i¢in diizenlendigi,

Istem 4’e gore bir cilt bakim cihazi (10).

Coklu fasetlerin dnceden belirlenmis tek birinin, diger fasetlerinkinden
farkli bir yan saydamlik katsayisina sahip oldugu ve agisal konum
detektoriiniin, ¢oklu fasetlerin 6nceden belirlenmis tek biri tizerinden
gecirilen 151k huzmesinin bir boliimiiniin tespit edilmesine yonelik bir 151k

sensoriinii (52) icerdigi, [stem 4’e gore bir cilt bakim cihazi (10).

Her bir fasetin (31), bir pul (32, 33, 34, 53) icerdigi, ¢oklu fasetlerin
onceden belirlenmis tek birinin pulunun, diger fasetlerin pullarindan
geometrik olarak farkli oldugu, acisal konum detektériiniin, geometrik
olarak farkli pul tespit etmesi icin diizenlendigi, Istem 4’e gére bir cilt

bakim cihazi (10).

Geometrik olarak farkli pulun (34), diger pullardan kisa oldugu, istem
107a gore bir cilt bakim cihaz1 (10).

Geometrik olarak farkli pulun (33), bir boslukla ayrilan iki pul béliimiinii

icerdigi, Istem 10’a gore bir cilt bakim cihazi (10).

Tekerlek yiizeyinin, ¢oklu fasetlerin 6nceden belirlenmis tek biri ile
iligkili olan bir deligi (54) icerdigi ve agisal konum detektoriiniin, bir ikinci
151k kaynagmi ve ikinci stk kaynagindan gelen sifin, delik (54)

vasitasiyla 151k sensériine ulasilabildigi sekilde diizenlenen bir 151k
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sensoriinii icerdii, Istem 4’e gore bir cilt bakim cihazi (10).

14. Tekerlek yiizeyinin, ¢oklu fasetlerin 6nceden belirlenmis tek biri ile
iliskili olan bir diger yansitici yiizeyini igerdifi ve agisal konum
detektoriiniin, bir ikinei 1s1k kaynagimi ve ikinci 1s1k kaynagindan gelen
1s181n, diger yansitict yiizey vasitastyla 1sik sensOriine ulasabildigi sekilde
diizenlenen bir 151k sensoriinii icerdigi, Istem 4’e gére bir cilt bakim cihazi

(10).
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TARIFNAME

CILT BAKIM CIHAZI

TEKNIK ALAN

Mevcut bulus, bir cilde optik olarak bakim yapilamasi icin bir 151k huzmesinin
saglanmasina yonelik bir 1s1k kaynagini, 151k huzmesinin cilde yonlendirilmesine
yonelik bir tekerlekli yiizeye sahip bir tekerlegi, tekerlegin bir acili konumunun
degistirilmesi i¢in tekerlegin dondiiriilmesine yonelik tahrik araclarim iceren bir
cilt bakim cihazi ile ilgilidir, burada tekerlegin farkli agisal konumlari, kullanim
sirasinda cilt {izerinde ilgili birden fazla farkli konuma 1s1k huzmesinin
yansitilmasi ile sonuclanan 11k huzmesi i¢in yansimanin ilgili farkli yonlerine
karsihik gelmektedir, s6z konusu birden farkli konum, bir cilt bakim cihazim,
tekerlegin agisal konumunun tespit edilmesine yonelik bir agisal konum
detektoriinii ve 151k kaynaginin kontrol edilmesine yonelik bir kontrol devresini

olusturmaktadir.

ONCEKI TEKNIK

Bu tarz bir cilt bakim cihazi, 6rnegin US 2012/0197357 Al olarak yaymlanan
Amerika Birlesik Devletleri patent basvurusunda tarif edilmektedir. S6z konusu
cilt bakim cihazi, bir lazer kaynagim ve etkilenmemis cilt dokusu tarafindan
cevrelenen, termal olarak denatiire cilt bakiminin mikroskobik tedavi bélgelerinin
(MTZ’ler) olusturulmasina yonelik bir optik model jeneratoriinii icermektedir. Bu
bakim, cilt onartm mekanizmalarini  arttirmakta  ve cilt  gdriiniimiinii
gelistirmektedir. Bir birden fazla aksikon segmentine sahip bir aksikon tekerlegi,
lazer huzmesi, bir cilt bakim modelini olusturan cilt yiizeyi tizerinde ilgili birden
fazla farkli konuma dogru yansitmaktadir. Bir kontrol devresi, bireysel aksikon
segmentlerini rastgele bir sekilde aydinlatmasi icin lazer kaynagmni kontrol

etmektedir. Kullanici, cihazi, cilt yiizey boyunca siiriikklerken, MTZ’lerin bir
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rastgele modeli, cilt yiizeyine uygulanmaktadir. Kullamci tarafindan ayarlanan bir

yogunluk seviyesi, rastgele modelinin yogunlugunu belirlemektedir.

Bilinen cihazda, her bir aksikon faseti, aksikon tekerlegin rotasyonu esnasinda pul
detektoriiniin pul detektoriiniin gegirilmesi iizerine bir pul detektorii vasitasiyla
tespit edilen bir tetikleyici pula sahiptir. Pul detektorii, pul detektoril sinyaline
dayali olarak aksikon tekerleginin rotasyonal hizini belirleyen kontrol devresine
birlestirilmektedir. Aksikon tekerleginin rotasyonal hizina ve kullanicinin, cihazi
cilt yiizeyi boyunca siiriikledigi 6lciilmiis bir hizda dayal olarak, kontrol devresi,
daha fazla veya daha az sabit yogunlukta rastgele dagitilmug MTZ’leri

saglayabilmektedir.

Benzer bir cilt bakim cihazi, WO 2013/036761 sayih patent dokiimaninda tarif
edilmektedir ve bir yapilandirmada, darbeli 1s1k kaynaginin ve bir huzme tarama
sisteminin  motorunun islemini kontrol etmesi icin bir motor/darbe kontrol
sistemini igermektedir, burada motor/darbe kontrol sistemi, huzme tarama
sisteminin bir dénen huzme tarama elemaninin rotasyonunu ve/veya konumunu
gdstermesi icin diizenlenen bir kodlayicinin rotasyonunu ve/veyva konumunu takip
ederek darbeli 151k kaynagim kontrol edebilmektedir. Bir diger yapilandirmada,
kodlayict, donen huzme tarama elemanina sabitlenen ve etrafinda bir dizi tespit
edilebilir 6zelligini iceren bir tekerledin veya diskin formundadir. Tespit edilebilir
ozellikler, tarama elemam sektorlerinin sayisina esit olabilmektedir veya kati
olabilmektedir. Tarama elemanmnin rotasyonu ve/veya rotasyonal konumu,
kodlayicinin tespit edilebilir 6zelliklerinin tespit edilmesi ile belirlenebilmektedir.
Kodlayicinin, her bir tarama eleman: sektoriine karsilik gelen bir tespit edilebilir
ozelligi icerdigi bir yapilandirmada, belirli bir nokta vasitasiyla gegen her bir

tespit edilebilir 6zelliginin tespiti, 151k kaynagindan bir darbeyi tetiklemektedir.

Bir diger benzer cilt bakim cihazi, US 2012/025331 A1l sayili patent dokiimaninda
tarif edilmektedir. Saptirma sektorlerine sahip olan bir disk sekilli ddnen elemani

iceren bir tarama sistemini igermektedir. Saptirma sektérleri, donen elemanin
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cevresinde diizenlenmektedir ve 1stk huzmesini farkh acilarla saptirmak icin
yapilandinilmaktadir. Bir yogunluk seviyesin ayarlanma olasiligi, cihaz islemi
iizerinde belirli bir kontrol saglamasina ragmen, farkhh cilt tirlerine, cilt
kosullarina, cilt bakimina ve kullanici tercihlerine daha iyi uyarlanmasi 1i¢in bakim
kontroliine ihtiva¢ duyulmaktadir. Ornegin,

cithazin islemini, kingikliklarm, ince cizgiler veya pigmentli noktalar gibi belirli

cilt ozelliklerine daha spesifik hale getirilmesi arzu edilebilmektedir.

BULUSUN AMACI

Bulusun bir amaci, saglanan cilt bakimm {izerinde gelismis kontrole sahip olan,

acthis paragrafinda bahsi gegen tiirde bir cilt bakim cihazi saglamaktir.

BULUSUN KISA ACIKLLAMASI

Bulusun bir birinci yoniine gére, bu amaca, bir cildin optik olarak tedavi edilmesi
icin bir 1s1k huzmesinin saglanmasina yonelik bir 151k kaynagini; 1s1k huzmesinin
cilde dogru yonlendirilmesine yoOnelik bir tekerlekli yilizeye sahip olan bir
tekerlegi, burada tekerlegin bir acisal konumunun degistirilmesi i¢in tekerlegin
dondiiriilmesine yonelik tahrik araclarini iceren bir cilt bakim cihazi saglayarak
ulagilmaktadir, burada tekerlegin farkli agisal konumlar, kullanim sirasinda 1g1k
huzmesinin, cilt yizeyinde bir ilgili birden fazla farklh konuma dogru yansitilmasi
ile sonuglanan 151k huzmesine yonelik 1lgili farkli yansitma yOnlerine karsihik
gelmektedir, sz konusu birden fazla farkli konum, bir cilt bakim modelini,
tekerlegin acisal konumunun tespit edilmesine yonelik bir agisal konumunu veya
s0z konusu agisal konuma karsilik gelen bir parametreyl olusturmaktadir; bir
onceden belirlenmis cilt bakim modelini ve tekerlegin farkli acisal konumlari
arasindaki bir iliskiyi veya sdz konusu acisal konuma karsilik gelen parametreyi
ve 1sitk huzmesine yonelik ilgili farkli yansitma yonlerini veya stz konusu
yansima yOniine karsilik gelen bir parametreyi depolayan bir depolama aracini; ve

151k kaynagina, agisal konum detektoriine ve depolama aracina birlestirilen ve
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tekerlegin her bir doniisiimii i¢in, 131k huzmesinin, dnceden belirlenmis cilt bakim
modelini olusturmak iizere, tekerlek yiizeyini sadece tekerlegin secilmis acisal
konumlarinda aydinlatig: sekilde agisal konum detektoril ile tespit edilen agisal
konuma bag olarak 1s1ik kaynagim kontrol etmesi i¢in iglevsel olan bir kontrol

devresini iceren bir cilt bakim cihazi saglanarak ulasilmaktadir.

US 2012/0197357 A1 sayili patent dokiimaninin cilt bakim cihazinda, bakim her
zaman bir rastgele ve bilinmeyen konumda aksikon tekerlegi ile baslamaktadir.
Daha sonrasinda, 151k kaynagi, cilt iizerinde rastgele konumlarda MTZ’ lerde elde
edilen aksikon tekerlegin bilinmeyen fasetlerini rastgele bir sekilde
gostermektedir. Bilinen cihaza yonelik olarak, her bir tekerlek déniisimii i¢in, tiim
fasetlerin, esit bir gdsterilme sansina sahip oldugu ve genel sonug, istenilen
yogunluga sahip homojen MTZ’lerin dagilimi ile sonuglandig: icin bir problem

olarak gérilmemektedir.

Bulusa gore cihazla, tekerlegin secilmis bir agisal konumunda ve 151k huzmesinin
bir ilgili vansitma yoniinde bakimin baslatilmasi miimkiindir veya genellikle
onceden belirlenmis cilt bakim modeline karsilik gelen se¢ilmis bir yansima yonii
dizisinde 151k huzmesini ardigik olarak yansitarak ciltte dnceden belirlenmis bir
modele gore MTZ’lerin saglanmasi miimkiindiir. Tekerlegin farklt agisal
konumlarina karsilik gelen yansitma yonleri sabitlendifi i¢in, acisal konum
detektoriiniin vasitasiyla elde edilen tekerlegin acisal konumunun bilgisi, 151810,
151k kaynagindan yansitildigr yéniin hizhh bir sekilde bilinmesini miimkiin hale
getirmektedir. Ornegin kontrol devresi, sadece tekerlegin her bir déniisiiniin her
bir birinci veya ikinci yarisi sirasinda tekerlek yiizeyini aydinlatmak tzere 1s1k
kaynagim1 kontrol edebilmektedir. Acgisal konum bilgisinin, depolanmig ilgili
yansitma yonii ile birlestirilmesi, kontrol devresinin, 6rnegin kullanici tarafindan
secilebilen bir énceden belirlenmis cilt bakim modeline gore sadece cilt tizerinde
secilmis konumlarda MTZ leri olusturmasina miimkiin hale getirmektedir. Cihazi
cilt boyunca siiriikklerken, cilt {izerinde Onceden sec¢ilmis konumlarda, bilinen

cihaz tarafindan iretilen rastgele modelin yerine MTZ lere sahip bir cilt bakim
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modeli goriinmektedir. Cilt tedavi modeli, 6rnegin MTZ’lerin diiz dikey, yatay
veya diyagonal hatlann icerebilmektedir. Aymi zamanda MTZ’lerin sallanma

modelleri veya farkh sekillerde MTZ lerin ayrilmis noktalan iiretilebilmektedir.

Tercih edilen bir yapilandirmada, acisal konum detektorii, tekerlegin farkli agisal
konumlarindan énceden belirlenmis olani ile iligkili bir tanimlama elemaninin bir
gecisini tespit etmesi icin diizenlenmektedir. Tanimlama elemani, tekerlek
yiizeyinin bir kendi 6zelligi, bir belirli konumda tekerlek yiizeyine birlestirilen bir
eleman veya bazi 6nceden belirlenmis acisal konumlarda bulunan tekerlekte
saglanan bir eleman olabilmektedir. Elbette birinci tamimlama elemanina ek
olarak, bir ikinci veya hatta daha fazla benzersiz tanimlama elemaninin bir gecisi
tespit edilebilmektedir, her bir benzersiz tanimlama elemani, bir farkli agisal
konuma karsilik gelmektedir. Fakat genelde, bulus, tekerlegin acisal konumunun
tespit edilmesine yonelik herhangi bir tiirde acisal konum detektorii veya soz
konusu aciya karsilik gelen bir parametreyi tespit etmek i¢cin herhangi bir tiirde

detektor ile kullamlabilmektedir,

Tercih edilen bir yapilandirmada, tekerlek yiizeyi, 1sik huzmesinin, karsilikli
olarak farkli yansima yonlerinde cilde dogru yansitilmasinm yonelik coklu fasetleri
icermektedir, her bir faset, farklt yansima yoOnlerinden birisine karsilik
gelmektedir. Bir difer yapilandirmada, tammlama elemani, ¢oklu fasetlerden
onceden belirlenmis tek biriyle iliskilidir. Bir uygun tekerlegin bir 6rnegi, bir
aksikon tekerlegidir. Fakat bulusun, faseth tekerleklerin veya aksikon
tekerleklerinin kullanimina tiimiiyle kisith olmadigi belirtilmektedir. Ornegin,
yansima yOniiniin, ¢evresel yoniinde kademeli olarak degistigi bir tekerlek, benzer
bir sekilde ve benzer avantajli etkilerle kullanilabilmektedir. Aslinda, faset
sayisint arttirarak ve sonraki fasetler arasindaki yonlendirme iizerine farklar
azaltilarak, cevresel olarak kademeli ve siirekli olarak degisen bir yansitma

yoniine sahip bir tekerlegin bir yakinlagtirilmas: elde edilmektedir.

Bulusa gore, depolama araci, tekerlegin farkli acgisal konumlari arasindaki bir
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iligkiyi ve 151k huzmesine yonelik ilgili farkli yansima yonlerini veya s6z konusu
yansima yonlerine karsihk gelen bir parametreyi depolamasi icin islevseldir.
Acisal konum yerine, soz konusu agisal konuma gore herhangi bir parametre,
depolama araci vasitasiyla kullanilabilmektedir. Yansima yonii yerine, sz konusu
yansima yoniine karsilik gelen herhangi bir parametre, depolama araci vasitasiyla
kullanilabilmektedir. Ornek teskil eden bir yapilandirmada, depolama aract, cokln
fasetlerin bir dizisini depolamasi igin islevseldir ve kontrol devresi, c¢oklu
fasetlerin depolanmis dizisi ve c¢oklu fasetlerin &nceden belirlenmis tek bir
gecisine dayahh olarak fasetleri secici  bir sekilde aydinlatmasi icin
diizenlenmektedir. Mevcut yapilandirmada, yansima yOniine karsilik gelen
parametre, fasetlerin bir dizi sayisidir ve agisal konum, ¢oklu fasetlerin dnceden
belirlenmis tek birinin gegisine ve tekerlegin rotasyon hizina bagh olarak takip

edilmektedir.

Tercihe bagh olarak, cihaz aym zamanda, cildi karakterize edici dzelliklerin tespit
edilmesine yonelik bir cilt 6zelligi detektoriinii icermektedir, ézellik detektori,
kontrol devresine birlestirilmektedir ve kontrol devresi, tespit edilen karakterize
edici ozelliklere bagli olarak énceden belirlenmis cilt bakim modelini belirlemesi
icin diizenlenmektedir. Tespit edilen cilt yiizeyleri, 6rnegin kinsikliklar, pigment
noktalart veya cilt lezyonlar1 olabilmektedir. Uygulanan bakim modeli, rnegin
cilt alanlarinin etrafina bakim yapilmadan kinigikhign takip edebilmekte veya
pigment noktasina bakim yapmaktadir. Cilt hatlanimin ve cilt 6zelliklerinin tespit
edilmesine yonelik olarak omek teskil eden detektorler, Amerika Birlesik

Devletleri US 2006/0239547 A1 sayili patent bagvurusunda agiklanmaktadir.

Coklu fasetlerin dnceden belirlenmis tek birinin gecisinin tespiti, birgok farkli
sekilde uygulanabilmektedir. S6z konusu gecisin tespitinin giivenilirligi, bir
spesifik fasetin tammmlanmasina yonelik iki farkli yontem birlestirilerek
gelistirilebilmektedir. Ornegin, coklu fasetlerin énceden belirlenmis tek birini,
diger fasetlerinkinden farkl: bir yar1 saydamlik katsayisina sahip olabilmektedir ve

actsal konum detektorii, ¢coklu fasetlerin 6nceden belirlenmis tek birinin iizerinden
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gecirilen 151k huzmesinin bir boélumiiniin tespit edilmesine yonelik bir 1s1k

sensoriinil icerebilmektedir.

Alternatif olarak, her bir faset, bir pulu igerebilmektedir, ¢oklu fasetlerin &nceden
belirlenmis tek bir pul, diger fasetlerin pullarmdan geometrik olarak farklidir,
agisal konum detektorii, geometrik olarak farkli pulu tesit etmesi igin
diizenlenmektedir. Mevcut yapilandirmada, 1sik kaynaginin tetiklenmesine
yonelik diizenli tetikleyici sinyal ayni zamanda coklu fasetlerin onceden
belirlenmis tek birinin gecisini tespit etmesi icin kullanilabilmektedir. Coklu
fasetlerin 6nceden belirlenmis tek biri haric, tiim fasetler, énceki teknikten bilinen
ayni tetikleyici sinyali saglayabilmektedir. Tekerlegin doniisii basina c¢oklu
fasetlerin onceden belirlenmis tek birinin her gecisinde, acisal konum detektori,
kontrol devresi ile taninan bir ayr sinyali saglamaktadir. Geometrik olarak farkl
terimi, drnegin geometrik olarak farkli pulun, diger pullarindan daha kisa oldugu
veya geometrik olarak farkli pulun, bir bosgluk vasitasiyla ayrilan iki pul béliimiinii

icermesi anlamina gelmektedir.

Alternatif olarak, tekerlek viizeyi, coklu fasetlerin &dnceden belirlenmis tek biri ile
iligkili olan bir deligi igerebilmektedir ve burada agisal konum detektdrii, ikinci
kaynaktan gelen 15181n, delik lizerinden 1sik senstriine ulasabildigi sekilde bir
ikinei 151k kaynagim ve bir 11k sensoriinii icermektedir. Benzer bir sekilde, bir
diger vansitict yiizey, tekerlek yiizeyinde saglanabilmektedir, burada diger
yansitict yiizey, ¢oklu fasetlerin 6nceden belirlenmis tek birt ile iliskilidir ve
burada acisal konum detektdrii, bir ikinci 1sitk kaynagim ve ikinci 1sik
kaynagindan gelen 1s1&in, diger yansitict yiizey vasitasiyla 1sik sensoriine

ulasabildigi sekilde diizenlenen bir 151k sensoriinii icermektedir.

Bulusun bu ve diger yoOnleri, buradan sonra aciklanan yapilandirmalardan

anlasilacaktir ve bu yapilandirmalara referansla anlasilacaktir.

SEKILLERIN KISA ACIKLAMASI
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Sekillerde:

Sekil 1, bir cilt bakim cihazim sematik olarak gostermektedir,

Sekil 2, bir cilt bakim cihazimin bir aksikon tekerleginin bir {istten
gdriinlimiinii sematik olarak gostermektedir,

Sekil 3, Sekil 2’nin aksikon tekerleginin bir ¢apraz kesitini gdstermektedir,
Sekil 4a, 4b ve 4c, cilt bakim modellerinin 6rneklerini gbstermektedir,

Sekil 5a, 5b ve 5c¢, 6rnek teskil eden tetikleyici sinyalleri gdstermektedir,

Sekil 6a, 6b, 6¢, 7a, 7b ve 7c, bulusa gore bir cilt bakim cihazi ile elde edilen
cilt bakim modellerinin 6rneklerini géstermektedir,

Sekil 8, bulusa gore bir cilt bakim cihazinin agisal konum detektorlerinin bazi
orneklerini gostermektedir ve

Sekil 9, buluga gore bir cilt bakim cihazimn bir agisal konum detekttriiniin bir

diger 6rnegini gostermektedir.

BULUSUN AYRINTILI ACIKLAMASI

Sekil 1, bir cilt bakim cihazini (10} sematik olarak géstermektedir. Cihaz (10), bir
151k kaynagin1 (20) icermektedir, bu durumda bir 151tk huzmesinin (21)
saglanmasina yonelik bir lazer kaynagidir (20). Birden fazla aksikon fasetlere (31)
sahip olan bir aksikon tekerlegi (30), 151k huzmesini (21), cihazin (10) bir objektif
mercegi (75) ve bir c¢ikig penceresi (70) iizerinden bir cilde (80) dogru
saptirmaktadir. Her bir aksikon faseti (31), 151k huzmesine (21) yénelik ilgili bir
farkli yansitma yOniinii saglamaktadir. Dolayisiyla, aksikon tekerleginin (30)
rotasyonu sirasinda, 151k huzmesi (21), cilt (80) iizerinde ilgili birden fazla farkli
konuma dogru yansitilmaktadir. Ciltte (80), 151k huzmeleri, etkilenmemis doku ile
cevrelenen termal olarak denatiire cilt dokusunun mikroskobik tedavi bolgelerini
(MTZ’ler) olusturmaktadir. Bu bakim, cilt onarim mekanizmalarim arttirmakta ve
cilt goriiniimiinii gelistirmektedir. Lazer kaynagi (20), bireysel aksikon fasetlerini

(31) secilmis momentlerde aydinlatmasi icin lazer kaynagini kontrol eden bir
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kontrol devresine (60) birlestirilmektedir. Aksikon tekerlegi (30), tekerlegin (30)
farklh fasetlerin (31), gelen i1tk huzmesi (21) dizlemini ardisik olarak gectigi
sekilde tahrik araclan (40) ile gosterilmektedir. Tekerlegin (30) farkh fasetlerin
(31) yansitict yiizey alanlari, 15181n, yeniden ulagilabilir konumlarin bir aralif
icerisinde bulunan farkli konumlarda cilt (80) iizerinde etkilenmesine yol agacak

sekilde 15181 (21) farkli yonlere yansitmasi igin farklt acilarda yonlendirilmektedir.

Aksikon tekerlegi (30) ayn1 zamanda, fasetlerin (31) yanina saglanan tetikleyici
pullan (32) icermektedir. Tetikleyici pullarin (32) gecisi, bir pul detektorii (50) ile
tespit edilmektedir. Pul detektérii (50), kontrol devresine (60) birlestirilmektedir.
Pul detektorii (50) ile tiretilen tetikleyici sinyal frekansi, aksikon tekerleginin (30)
rotasyonal hiza bagimlidir. Tetikleyici sinyale bagli olarak, kontrol devresi (60),
tekerlegin (30} her bir rotasyonunun bir istenilen boliimii sirasinda 15181 yaymasi
icin 151k kaynagim (20) kontrol etmektedir. On iki fasete (31) sahip bir aksikon
tekerleginin (30} onceki teknigi 6meginde, kontrol devresi (60), Grnegin bir
rotasyon sirasinda gec¢is vapan fasetlerin (30) 2, 4, 6 veya hatta 12’sinde bir 151k
darbesini saglayabilmektedir. Dahasi, cihaz (10), kullanicimin, cihazi (10) cilt
yiizeyi (80) boyunca siiriikledigi el hizinin belirlenmesine yonelik araclari (90)
icerebilmektedir. Kontrol devresi (60), MTZ’leri el hizindan bagimsiz daha fazla
veya daha az sabit bir yogunlukta saglamasi icin Sl¢iilmils el hizina bagl 1s1k

kaynaginin (20) bir atesleme oranini uyarlayabilmektedir.

Bulusa gore, cihazin (10) kontrol devresi (60), sadece 1sik kaynainin (20)
atesleme oramimi, aksikon tekerlegin (30) bir rotasyonal hizina ve kullamicinin
Olciilmiis el hizina uwyarlamamaktadir, ayn1 zamanda kontrol devresi (60), ciltte
(80) MTZ’lerin 6nceden belirlenmis bir cilt bakim modelini saglamasi igin 151k
kaynagi (20) ile aydinlatilacak olan gilincel fasetleri (31) seg¢mesi icin
diizenlenmektedir. Asagida, Sekiller 5 ila 9’a referansla, buna nasil ulasilacag:
aciklanmaktadir. Arzu edilen cilt bakim modeli, 6rnegin kullanici tarafindan

secilebilmektedir.
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Cihaz (10) aym zamanda, orne@in kingikliklarn, cilt lezyonlarm pigmentli
noktalarinin veya diger cilt hatlariin tespit edilmesine yonelik bir cilt 6zelligi
detektoriinii (95) icerebilmektedir. Cilt 6zelligi detektdrii (95) aym zamanda, renk
veya cilt nemi gibi cilt 6zelliklerini tespit etmesi igin islevsel olabilmektedir. Cilt
ozelligi detektorii, cildin (80) gbdzlemlenmesine yonelik bir kamerayr veya cilt
yiizeyinde (80) yansimadan sonra bakim 1s181 huzmesinin (21) tespit edilmesine
ve analiz edilmesine yonelik bir detektorii icerebilmektedir. Cilt 6zelligi
detektori, bakimin, tespit edilmis Ozelliklere uyarlanabildigi sekilde kontrol
devresine (60) birlestirilmektedir. Ornegin 151k kaynag (20), bakimin sadece
tespit edilen kinsikligi veya pigmentlenmis noktayr etkiledigi sekilde kontrol
edilebilmektedir. Isik kaynagi (20} aym zamanda, cildin se¢ilmis bdliimlerine

bakim uygulanmadigi sekilde kontrol edilebilmektedir.

Sekil 2, Sekil’in cilt bakim cihazina (10) yonelik, bir 6nceki teknigin aksikon
tekerleginin (30} bir listten goriiniimiinii sematik olarak gostermektedir. Aksikon
tekerlegi (30), 11k kaynagmdan (20) gelen 15181 yeniden yonlendirmesi ve
yansitmasi i¢in on iki faseti (31) icerebilmektedir. Her bir faset (31), bir tetikleyici
pul (32) eslik etmektedir. Tetikleyici pullanin (32) gecisi, pul detektdrii (50) ile
tespit edilmektedir. Isik kaynagi (20), pul detektorii (50) ile iiretilen tetikleyici
sinyale bagimli bir sekilde kontrol edilmektedir. Sekil 3, Sekil 1'in aksikon

tekerlegin (30) bir ¢capraz kesitini géstermektedir.

Sekil 4a, 4b ve 4c, Sekil 2’ye gbre Onceki teknigin aksikon tekerlegi (30)
kullanildiginda, Sekil ’in cilt bakim cihazi ile elde edilebilen bakim modellerinin
orneklerini gistermektedir. Cilt (80) lizerinde MTZ’lerin (81) bu drnek teskil eden
modelleri, cilt yiizeyi (80) iizerinde cihazi (10} siiriikklerken, bir kontrollii atesleme
oraninda aksikon tekerleginde (30) fasetleri (31) rastgele bir sekilde aydinlatarak
elde edilmektedir. Atesleme orani, aksikon tekerleginin gézlemlenen rotasyonal
hizina ve kullanicinin 8l¢iilmiis el hizina bagl olarak kontrol edilmektedir.
Atesleme orani, MTZ’lerin daha fazla veya daha az sabit bir yogunlugunun, el

hizindan bagimsiz olarak saglandigi sekilde kontrol edilmektedir. Yogunluk,
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ormegin bir kullamicr tarafindan secilen yogunluk seviyesine ve/veya bir veya
birden fazla otomatik olarak tespit edilmig cilt Ozellifine bagili olarak
secilebilmektedir. Bu sekillerde, Sekil 4a, bir yiiksek yogunluklu modelin bir
ornegini gostermektedir, Sekil 4b, bir orta yogunluklu modelin bir &rnegini
gostermektedir ve Sekil 4c, bir diigiik yogunluklu modelin bir 0Ornegini

gdstermektedir.

Sekil 5a’da, bir ‘normal’ tetikleyici pul (32), pul detektorii (50) ile tretilerek elde
edilen tetikleyici sinyalle (132) birlesikte gosterilmektedir. Bu 6rnekte, dnceki
teknigin aksikon tekerleginin (30) tiim pullan1 (32), aynm1 sekle (en azindan pul
detektdrii (50) ile gozlemlenen boyutlar) sahiptir. Tetikleyici sinyal (32) frekansi,
tekerledin (30) rotasyonal hizina baghdir. Tetikleyici darbelerin genisligi,

tetikleyici pullarin (32) genigligine baglidir.

Sekiller 5b ve 5c, karsilikh olarak farkh tetikleyici pullant (33, 34) iceren bir
aksikon tekerlegine (30) sahip olan bulusa gore cihazlarin (10) 6rmek teskil eden
tetikleyici sinyallerini gostermektedir. Sekil 5b’de, en az bir tetikleyici pul (33),
digerlerinden farkli olarak olusturulmaktadir. Bu &rnekte, pul (33), bir normal
pulu (32), bunlar arasindaki bir boslukla iki béliime ayirarak farkli bir sekilde
olusturulmaktadir. Bu atipik pul (33), pul detektdriinden (50) her gecisinde,
tetikleyici sinyal (133), normal pullar (32) gecis yaptiginda tetikleyici (132)
sinyalden farkhdir. Bir tetikleyici darbe yerine, atipik pul (33), iki ayn daha kiiciik
darbeye yol agmaktadir. Bu tipik pul (33) tespit edildiginde, kontrol devresi, bu
atipik pulla (33) iliskili fasetin (31), detektorii gectigini bilmektedir ve bu sekilde,
ayn1 zamanda aksikon tekerlegin (30) kesin rotasyonal konumunu bilmektedir.
Bu, kontrol devresinin (60), aksikon tekerleginin (30) sadece se¢ilmis fasetlerinin

(31) aydinlatmasina olanak saglamasini miimkiin kilmaktadir.

Sekil 5S¢, bir atipik pulun (34) saglanmasina ydnelik bir alternatif ydntemi
gostermektedir. Pul (34), bir normal pulun (32) genisliginin yarisidir, bu da

tetikleyici sinyalde (134) daha kiiciik bir tetikleyici darbe ile sonug¢lanmaktadir.

11
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Bu daha kii¢iik darbenin tespiti, atipik pul (34) ile iligskili dnceden belirlenmis
faset (34) gecisini gostermektedir.

Sekil 6a, 6b, 6¢, 7a, 7b ve 7c, bulusa gore bir cilt bakum cihazi ile elde edilen cilt
bakim modellerinin &rneklerini  gdstermektedir. Ciltte (80) MTZ’lerin (81)
modelleri, bir defada bir tarama hatti olmak iizere tekerlekte (30) bazi veya tim
fasetler (31) secici bir sekilde aydinlatilarak saglanmaktadir. Bu sekillerde (ve
Sekiller 4a, 4b, 4¢) gosterilen modellerin, bir yatay tarama hattini gosterdigi ve
tarama hattina dikey olan bir ydnde cilt yiizeyi (80) iizerinde hareket eden bir
cihaz1 (10) gosterdigi belirtilecektir. Cihaz, farkli, muhtemelen diiz olmayan bir
yonde cilt ylizeyi boyunca siiriiklendiginde, model buna gore egrilecektir. Tercihe
bagl olarak, aydinlatilacak olan fasetlerin (31) se¢imi, cihazin hareket yoéniine

bagli olabilmektedir.

Sekil 6a’da, her bir tarama hattinda, aksikon tekerlegin (30) tiim fasetlerini (31)
aydinlatarak elde edilen bir model giistermektedir. Bu modelin elde edilmesi icin,
cihazin (10), tekerlegin (30) kesin acisal konumunu bilebilmesi gerekli degildir.
Sekil 6b ve 6¢’nin (ve 7a, 7b, 7¢) modelleri i¢in, ¢oklu fasetlerin tnceden
belirlenmis tek biri, cihazda (10) secilmis bir konumu gectigi zaman tespit
edilerek tekerlegin ag¢isal konumunun belirlenmesi Snemlidir. Coklu fasetlerin
onceden belirlenmis tek birinin gegisi tespit edildiginde, ciltte (80) arzu edilen
MTZ modellerin ¢izilmesine olanak saglayan farkl faset yonlendirmelerinin kesin
dizisi belirlenebilmektedir. Fakat cihaz, tekerlegin (30) giincel agisal konumunun
tespit edilmesine yonelik herhangi bir uygun agisal konum detektoriinii

kullanabilmektedir.

Sekil 6b, 1s1k huzmesini, sadece iki fasette (31) yansitarak elde edilen bir modeli
gistermektedir. Bu iki faset, aksikon tekerleginde (30) birbirlerine bitisik olarak
saglanabilmekte veya saglanmayabilmektedir. Bu iki fasetin (31) yonlendirmesi,
sadece hafif farklidir, bu da birbirlerine bitisik olarak yerlestirilen ilgili MTZ ler
(81) ile sonuclanmaktadir. Kiiciik dikey bakim modeli, cihazin (10) bir cilt
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ozelligi detektorii vasitasiyla tespit edilen bir kirigik veya diger cilt 6zelligim takip
edebilmektedir. Sekil 6¢, her bir tarama hattr i¢in aydinlatilacak olan dort faseti
(31) gerektiren bir modeli gdstermektedir. Sekil 6b ve 6¢’nin modelleri icin, ayni
tasetler (31), her bir tarama hattinda (tarama hattina yonlendirmeye paralel olan
yonlerde herhangi bir cihaz (10) degisimi icin herhangi bir diizeltmenin

olusturulmadigini varsayarak) gosterilmektedir.

Ornegin kontrol devresinin (60), tekerlekte (30) tiim fasetlerin (31) kesin
yonlendirmelerini ve yonlendirmelerinin sekansini bilmesi gerekli degildir. Bu
durumda, fasetlerin nceden belirlenmis tek birinin gecisini tespit etmesi ve her

bir tekerlek (30) rotasyonda ayni fasetlerini aydinlatmasi igin yeterli olacaktir.

Sekiller 7a, 7b ve 7c’nin modelleri icin, farkli fasetler (31) her bir tarama hattinda
secilmektedir. Bu modellerin elde edilmesi icin, tiim fasetlerin konumlarmin ve
yonlendirmelerinin  bilinmesi gereklidir. Bir depolama aract (91), kontrol
devresine birlestirilmektedir ve tekerlegin (30) farkli agisal konumlan arasindaki
bir iliskiyi ve 1s1k huzmesine (21) yoénelik ilgili farkli yansitma yonlerini
depolamaktadir. Ornegin depolama aract (91), faset sayilarinin bir listesini,
tekerlekte (30) konumlarnim ve ilgili yansima yonlerini iceren bir veri tabanini
depolayabilmektedir. Ek olarak, veri tabani, fasetin, hangi tanimlama elemam ile
iligkili olduguna dair bilgiyi depolayabilmektedir. Kontrol devresi (60), her bir
tekerlek (30) doniisii i¢in, 151k huzmesinin (21}, 6nceden belirlenmis cilt bakim
modelini olugturmast i¢in sadece sec¢ilmis acisal konumlarda veya fasetlerde
tekerlek yiizeyim gosterdigi sekilde acisal konum detektdrii vasitasiyla tespit
edilen acisal konuma, bu oOrnekte tamimlama elemaninin gecisine bagr 1sik
kaynagim (20) kontrol etmesi igin iglevseldir. Sekiller 6b ve 6¢’nin modellerine
benzer olarak, Sekiller 7a, 7b ve 7c¢’nin modelleri, spesifik tespit edilmis cilt
ozelliklerini takip edebilmektedir veya cihazin, cilt yiizeyinde (80)

yerlestirilmesinin saglandigi konumda secilebilmekte ve uygulanabilmektedir.

Sekil 8, bulusa gore bir cilt bakim cihazinda agisal konum detektérlerinin bazi
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orneklerini gostermektedir. {1k olarak, hali hazirda yukarida agiklannus olan
normal pul detektérii (50), tarkh bir sekle sahip bir pulun (34) tespit edilmesi i¢in
kullamilabilmektedir. Pul detektorii (50), Omegin $ekil 5¢’ye referans yukanda
aciklanan daha kisa pulu (34) tespit edebilmektedir. Alternatif olarak, bir ek pul
detektodrii (571), tekerlegin (30) her bir doniisii i¢in sadece bir defa gecis yapan
daha uzun bir pulun (53) tespit edilmesine ydnelik birinci pul detektoriine (50)
bitisik olarak saglanabilmektedir. Ek pul detekttriiniin (51), daha kisa olanindan
bagka tiim pullan tespit ettigi sekilde bir daha kisa pulun saglanmasi vasitasiyla
elde edilmektedir. Daha sonrasinda, dnceden belirlenmis faset (31), sadece birinci

pul detektoriiniin (50) bir tetikleyici darbesini sagladigi fasettir (31).

Spesifik fasetlerin (31) tespit edilmesine yOnelik bir diger yontem, aksikon
tekerleginin (30) fasetlerinin (31) arkasina bir foto detektorii (52) yerlestirmektir
ve digerlerinden hafifce daha fazla veya daha az yan saydam fasetlerin dnceden
belirlenmis tek birini olusturmaktir. Farklh faset, foto detektdrii (52) gectiginde,
foto detektor sinyali, fasetlerin Onceden belirlenmis tek birinin gegisini gosteren
farkli bir sinyali saglamaktadir. Isik kaynagmin (20), tiim fasetlerin gosterildigi
sekilde kontrol edilmesi halinde, bakim 15181 huzmesi (21) aym1 zamanda farkli
fasetlerin tespit edilmesi icin kullanilabilmektedir. Bagka bir sekilde, bu amacin

bir ayr1 ek 151k kaynagint kullanmasi tercih edilebilmektedir.

Bir diger alternatif olarak, tekerlek yiizeyi, isareti tamimlayabilen bir detektor
(gdsterilmemistir) ile tespit edilen dzel bir isareti (54) igerebilmektedir. Ornegin,
isaret (54), bir kamera ile tespit edilen renkli bir noktadir veya bir 151k yayici ve
bir foto detektdr kombinasyonu ile tespit edilen bir yansitict noktadir. Isaret (54)
ayni zamanda, tekerlegin (30} ters taraflarinda saglanan bir 151k yayici ve bir foto

detektor ile tekerlekte {30) bir delik olabilmektedir.

Sekil 9, bulusa gore bir cilt bakim cihazinda bir acisal konum detektoriiniin bir
diger ornegini gostermektedir. Bu yapilandirmada, farkli fasetler (31) arasindaki

yonlendirmede olan farklarin kullammmini olusturmaktadir. Burada, bir ek 151k
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kaynag (22) ve onceden belirlenmis fasette (31) yansimadan sonra ek 11k
kaynagindan (22) gelen 15181n tespit edilmesine yonelik bir foto detektor (56)
saglanmaktadir. Farkh fasetler (31), 1s1@1 farkh yonlerde yansitmaktadir. Foto
detektoriin (56) oniinde bulunan bir kiigiik aralik (55), sadece ¢oklu fasetlerin
onceden belirlenmis tek biri ile kesin olarak dogru agida yansitilan 151810, foto
detektore (56) ulasmasini temin etmektedir. Fasetlerin onceden belirlenmis tek
birinden baska fasetlerle yansitilan 1s1k, foto detektore (56) ulasmayacaktir. Foto
detektor (56}, coklu fasetlerin (31) dnceden belirlenmis tek birinin her defasinda

gecis yaptigi bir tetikleyici sinyali saglamaktadir.

Yukanida bahsi gecen yapilandirmalarin, bulusu kisitlamaktan ziyade gosterdigi
ve teknikte tecriibe sahibi kisilerin, ekteki istemlerin kapsamindan ayrilmaksizin
bircok alternatif yapilandirmayr tasarlayabildigi belirtilmelidir. Istemlerde,
parantezlerin arasinda yerlestirilen herhangi bir referans isareti, istemi kisitlayici
olarak  algilanmayacaktir.  “Icermek”  teriminin  kullammi  ve  bunun
konjiigasyonlari, bir istemde belirtilenlerden ziyade, elemanlarn veya asamalarin
mevcudiyetini hari¢ tutmamaktadir. Unsurlarin éniinde bulunan “bir” veya “en az
bir” kelimeleri, ¢ok sayida bu tarz unsurlarin mevcudiyetini hari¢ tutmamaktadir.
Bulus, cesitli seckin elemanlar1 iceren donanim araglan sayesinde ve uygun bir
sekilde programlanan bir bilgisayar araclari sayesinde uygulanabilmektedir.
Cihazda, numaralandirma yapan bir¢ok arag, bu araclardan bir ka¢i, donanimin bir
ve aym malzemesi ile sekillendirilebilmektedir. Sadece belirli Olc¢timlerin
kargilikl olarak farkli bagimh istemlerde anlatlmasi ger¢egi bile, bu dlglimlerin

kombinasyonunun avantaj olarak kullanilamayacagim gostermemektedir.
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