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특허청  

청  1 

연 (flexible file)  생   , 

상  연   스 객체(surface object)  생 는 단계, 

 1 타  객체(tile object)  생 는 단계 - 상   1 타  객체는 상  스 객체 내에  - , 

상  연     지시(indication)  수신 는 단계,

상  지시  수신  것에 답 여, 상   1 타  객체  연   1 클립 객체(clip object)  생 는 단

계 - 상   1 클립 객체는  1  아   1 복수  참  포  - , 

상  연  는 단계

 포 는 연  생   . 

청  2 

1 에 어 , 

상   1 복수  참 는  URL,  상  링크  포 ,

상   URL  상  링크는  1  아  식별 는, 

연  생   . 

청  3 

2 에 어 , 

상   1 복수  참 는 큰  URL(tokenized URL)   포 고, 

상  큰  URL   1  아  식별 는

연  생   . 

청  4 

1 에 어 , 

상   1 타  객체  연   2 클립 객체  생 는 단계 - 상   2 클립 객체는  2  아

  2 복수  참  포  -   포 는

연  생   . 

청  5 

4 에 어 , 

 1 타  객체는  1 클립 객체에   2 클립 객체 , 스  상에  내비게   내비게

스타  식별 는 보  포 는
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연  생   . 

청  6 

1 에 어 , 

 2 타  객체  생 는 단계 -  2 타  객체 컨 (container)가 상  스 객체 내에  - ,

상   2 타  객체  연   2 클립 객체  생 는 단계 - 상   2 클립 객체는  

  2 복수  참  포  -   포 는

연  생   . 

청  7 

몽타주 (montage file)  생   ,

상  몽타주   스 객체  생 는 단계, 

 1 타  객체  생 는 단계 - 상   1 타  객체는 상  스 객체 내에  - , 

에  청    지시  수신 는 단계, 

상  지시  수신 는 것에 답 여, 상   1 타  객체  연   1 클립 객체  생 는 단계 - 상

 1 클립 객체는  1  아  포  - , 

상  몽타주  는 단계

 포 는 몽타주  생   . 

청  8 

7 에 어 , 

 2 타  객체  생 는 단계 - 상   2 타  객체는 상  스 객체 내에  - , 

 2 클립 객체  생 는 단계 - 상   2 클립 객체는   복수  참  포  - 

  포 는 몽타주  생   . 

청  9 

7 에 어 , 

상   1  아  , 그림,  비   나  포 는 

몽타주  생   .  

청  10 

어도 나  에  실   몽타주  생    수 는 컴퓨  실  어

가 어 는 컴퓨   매체 , 

상  

상  몽타주   스 객체  생 는 단계, 
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 1 타  객체  생 는 단계 - 상   1 타  객체는 상  스 객체 내에  - , 

상   1 타  객체  연   1 클립 객체  생 는 단계 -  1 클립 객체는  1  아

 1 복수  참  포  - , 

 상   1 타  객체  연   2 클립 객체  생 는 단계 - 상   2 클립 객체는  2  아

 포  - , 

 2 타  객체  생 는 단계 - 상   2 타  객체는 상  스 객체 내에  - , 

상   2 타  객체  연   3 클립 객체  생 는 단계 - 상   3 클립 객체는  

  2 복수  참  포  - , 

상  몽타주  는 단계

 포 는 컴퓨   매체.

  

 경  술

들   (rich  collection)  나  단   는  애 리   [0001]

(operability)에  많  애에 직 다. 많  가  체 내에 는 경우, 상   

   시간  사  경험(user experience)에   미  수 다. 그러나  

 참 는 경우,  액 스    복수  청  러 (retrieval) 동 에 

연산 원(computational resource)에 과도  담  가 질 수 다. 본  실시 는 러  

경에  고 다. 

 경 술에  특  가 언 라도, 본  들 특   결 는 것에 어  식 도 [0002]

지 않는다.

 내

과  결 수단

개[0003]

본  실시 는  원  액 스(atomic access)    수 는 연 (flexible file[0004]

)과 다. 본 에 개시 는 실시 는   트웨어 애 리 (가 , 워드 ,

리  트웨어, 다 어그래  트웨어 등)과 께 사  수 다. 여, 본 에 개시

실시 는 사 에게 많   공 는 애 리 과 께 사  수 다. 개시  연  애 리

에, 사   컬  트워크 컴퓨  원에 가 지는 담 간 균  루 , 많  

수집(collect) /또는 집 (aggregate)  수 는 능  공 다. 본 에  개시 는 상  연 

집  가 러 지고, /또는 는 식과 여 가변 원  도  허  연  

공 다 .

가 실시 에 , 연  트워크 상에   동과  복 (resiliency)  공 다. 앞[0005]

 언   같 , 연  포맷  실   또는  참   수 다.  

 참  는 경우,  동  참  단 시킬 수 고, 라  차후에  액 스 /또는 

러 지 못 게  수 다. 본 에 개시  실시 는 각각   아 에  다양  여러 다  참

   동에 여 복  공 다. 실시 에 , 참  각각   다  식

동   아  링크 , 연 에  찾고 러   복수  커니  공

수 다. 

 개 는  상  에  가  공  개 들   단순  태  개   공 다.[0006]

 개 는 본  심 특징 또는 수 특징  식별 는 것  아니  청 는    사

 것도 아니다. 
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도  간단  

든 도 에  동  가 동   또는 동    나타낸다. [0007]

도 1  연 (100)  나  실시  개 도 다. 

도 2는 라  드에   원  공   사  수 는 연   실시  도시

다. 

도  3  라  드에   원  공   사  수  는  연    실시

도시 다. 

도 4는 라  드에  원  균  룬  공   사  수 는 연   나

 실시  도시 다. 

도 5는 연  생   사  수 는 (500)  나  실시  도시 다. 

도 6  본 에 재  다양  실시 에  사  수 는 트워크 시스 (600)  나  실시  도시

다. 

도 7  본 에 개시     컴퓨  경  컴퓨  시스 (700)  나  실시  도시

다. 

도 8a는 본 에 재  연  포맷  실시  생   는 실시  실    컴퓨

 (800)  나  실시  도시 다. 

도 8b는 본 에 개시  연  포맷  실시  실시 에  시   컴퓨   시스

(802)  단순  블 도 다.

도 9는 본 에 개시  시스  나 상  클라 언트  공   실시  도시 다. 

 실시   체  내

본 는 가능  실시 들  가 도시  첨  도  참 여 시  실시    재  것[0008]

다. 그러나 그  다  양태가 여러 다  태   수  본  특  실시  포  러

 양태  본 에  공 는 실시  는 것  어 는 안 다. , 도 에 도시  실

시 가 당 야  통상  술 에게 도    달 는  개시  공 도  포 다. 도

 참  , 체에 걸쳐 도시 는 사    는 사  도  에  지시 다. 

본   실시 는   원  액 스(atomic  access)    수  는  연   포맷[0009]

(flexible file format)과 다. 본 에 개시  실시 는   트웨어 애 리 (가

, 워드 , 리  트웨어, 다 어그래  트웨어 등)과 께 사  수 다. 여,

본 에 개시  실시 는 사 에게 많  양   공 는 애 리 과 께 사  수 다.

 들어, 본 에 개시  연  포맷  몽타주(montage)  만드는 애 리 에  사  수 

다. 몽타주는 그림, , 리 , 스 드시트, 다 어그램,  , 비 , 웹 , 또는 사

 또는 애 리  스  /또는 비   집 (aggregate) 고 공 는 그  다  

 지     수 다.  편  , 본 에  연  포맷  

  몽타주  생  참고  것 다. 그러나 당 야  통상  술 라  본 에 개시  연 

포맷    애 리      생 도  사  수  알 것 고 본

에 개시 는 실시 는 몽타주  생  지 않  알 것 다. 

 , 가 , 몽타주는 많  들   수 다.  에, 몽타주  는  , 또는[0010]

 많  양  가 컬 컴퓨   트워크 컴퓨  원에 큰 담   수 다. 또   크

는 사 가  액 스 거나 열   시도   사  경험에   미  수도 다. 

들어, 몽타주에 수집  든 가 몽타주 에  경우,  열고  사 에게 스

는 , 는  크  에 비 리   시간  걸릴 수 다. 다  편 는, 몽타주 

  체가 아니라  참 (reference)들    경우,  크 는 훨씬 아

질 수 , 사 에게 빠    공  수 지만, 사 가  택 는 든 

가 러 야  수 다. 에  참 가 사 에게 컬 게   트워크  통  원격
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에    지시  수  에,  러    내 링크  액 스 는 것  

컬 원과 트워크 원에 거운 담   수 다. 

본 에 개시  연  포맷  실시 는 재  상 들 간 균  지 , 사   컬 [0011]

트워크 컴퓨  원에 가 지는 담 간에 균  지  많  양   수집 /또는 집  수 

는 능  갖는 애 리  공 다. 라 , 연  포맷  사  /또는 애 리  많  양

 집  수 게   러  수   시간  균  루는  생  공 다. 

여, 연  특  사  수   맞 도  /또는  가능  컴퓨  원과 업 도  맞

 수 다.

본 에 개시  연  실시 가 집  가 러 지거나 /또는 는 식과 여 가[0012]

변 원  도  공  연  공  수 다. 원 (atomicity)  가 는 식  지

다.  도  원  개별  는  지  수 다.  들어, 각각  가 개별

 거나 참 는   도  원  가진다.  도  원  공  , 어도 

 가 개별  액 스 또는 러 질 수 다. 역  말 , 낮  도  원  그룹 나 

 는  지  수 다.  들어, 각각  가 (가 , 단  컨 , , 리

등 ) 께 는  매우 낮  도  원  가진다. 낮  도  원  공  , 

어도 는 개별  액 스 거나 러 지지 않  수 다. 신, 상  는 그룹  액 스 거

나 러 질 수 다. 

 원  공 는  빠   시간  공  사  경험  상시킬 수 다.  원[0013]

경에  가 개별  액 스  수  에, 사 는 신  택  가 러 지  다

리 만  고, 라   시간  감 다. 그러나  원  경에  많   개별  액

스 는 것  러   청  수  가시키고, 라  컬 원  트워크 원에 가 지는 담  

가시킬 수 다. 

낮  원  공 는   청  러  수  감 시킬 수 어 , 컬  트워크 컴퓨[0014]

원에 가 지는 담  감 시킨다. 그러나 낮  원  경에  는 그룹  액 스  에, 사

 경험   수 는 , 냐 , 사 는 신  택  만 다리는 것  아니라 가 

지 다 야  수  다. 

실시 에 , 연  포맷  가변 원  도  공  수 , 라  사  경험과 컴퓨  원  사[0015]

 간에  균  룰  수  다.   들어,  연   포맷  주  액 스  어   개별

여,  사  경험  보 , 또 다  (가 , 다 께 액 스  가능   

)  그룹  여, 컴퓨  원에  압  시킬 수 다. 

실시 에 , 연  포맷  또   동과  복 (resiliency)  도  공  수 다. 앞[0016]

 언   같 , 상  연  포맷  실   또는  참   수 다. 

참 가  , 가 동 다  상   에  액 스   수 다. 실시 는 각각

  아 에  복수  여러 다  참    동에 는 복  공 다.

실시 에 , 각각  참 가  다  식   링크  수 고, , 상  연 에 

찾고 러   복수  커니  공  수 다. 

도 1  상  연 (100)  나  실시  개 도 다. 재  실시 에 ,  몽타주  [0017]

 몽타주 애 리 에  상  연  사  수 다. 또 다  실시 에 , 그  다  

애 리 에  연   사 어    수  다.  상  연  (100)  스  객체

(surface object)(102)  포  수 다. 실시 에 , 상  스 객체(102)는 상  연 (100) 내에 수

집   직 /또는   사  수 다. 라  스 객체(102)는 여러 다   아

(또는  아  참 )  포  수 다. 몽타주 스 객체(102)는  연 (100)에

포   집 , 직,   수 다. 실시 에 , 여러 다   스 도  애 리

에  상  스 객체(100)가  수 다. 몽타주 스 객체가  체가 아니라 

참   수  에, 상  스 객체(102)  크 가 상  연  내에 집  에 비

  수 , 에 라, 사 에  상  연  빠    가능 진다.

상  연 (100)  몽타주  는  사  경우, 상  스 객체(102)는 단  몽타주  본 [0018]
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포  수 다. 상   몽타주에   스  직 도  사  수 는 스 객체  그

리드 차원(grid dimension)  (padding), 몽타주   경(가 , 경 미지 또는 색상)  

 사  수 는 경 어(background layer),  마 보(theme information)  포  수 다. 또

 스 객체는 타  객체(tile  object)(가 ,  타  객체(104A,  104B,   104C))    클립 객체

(clip object)(가 , 클립 객체(106A, 106B,  106C))    포  수 다. 실시 에 , 클립 객체

(106A,  106B,   106C)가 타  객체,  가 ,  타  객체(104C)  시각  연  수 라도,  클립 객체

(106A, 1046B,  106C)는 스 객체(102) 상에  수 다. 라  클립 객체, 가 , 클립 객체(106A,

106B,  106C)가 스 객체(102) 상에 는 경우, 타  객체(104C) 내 클립 객체(106A, 106B,  106

C)  재순 (reordering)가 연 (100)에  클립 객체 ID /또는 티  ID  재순  리스트

업 트 는 것  포  수 다. 여,  실시 에 , 타  객체들 간에 많   내보내지(export)

않고, 복수  타  객체(가 , 타  객체(104C)  타  객체(104A)) 간에 나  클립 객체가 공  수 다.

 

실시 에 , 스 객체(102)는 사  또는 애 리  스 객체(102) /또는 스 객체(102) 상[0019]

 스  커스 도   수 는 복수   가능  공  수 다.  1  

스 객체(102)에  공  수 는  비  시  공 다.

 1

[0020]

실시 에 , 연 (100)  복수  타  객체, 가 , 타  객체(104A, 104B,  104C)  포  수 다. 상[0021]

 타  객체는  다   나 상  그룹  연 시키   사  수 다.  들어, 연

(100)  스  , 특  타  객체  연   아  상  연  타  객체   액

스  수 다. 앞  재  실시 에 , 클립 객체 /또는 가 스 객체(102)에  수 다. 러

 실시 에 , 그럼에도, 타  객체(104A, 104B,  104C)  클립 객체 /또는 가 타  객체  시각

 연  수 다. 안  실시 에 , 클립 객체 /또는 가 타  객체 체에  수 다. 공

는 연 (100)  개  실시 가 3개  타  객체  도시 지만, 당 야  통상  술 라 ,  많

거나   개수  타  객체가 스 객체(102) 내에 포  수  알 것 다. 

공개특허 10-2014-0126331

- 8 -



실시 에 , 타  객체, 가 , 타  객체(104C)는 단  상 -  컨  수 다. 타  객체는 나 상[0022]

 클립 객체(가 , 클립 객체(106A, 106B,  106C)) /또는  포  수 다. 실시 에 , 타  객

체는 생  릿  스 (template-defined placeholder) 클립 객체  포  수 다.  들

어, 연  신과 연   아직 갖지 않지만 미래에 가질 수 는 클립  포  수 다. 러

 실시 에 , 클립  스  사  수 다. 다  실시 에 , 클립 객체 /또는 가 연

(100)에 가 에 라 타  객체는 가 클립 객체 /또는  누  수 다. 타  객체는 그리드

-  포지 닝 보(가 , 열, , 열 병 (column span),  병 (row span) 등), z-순 (z-order) 보, 

양 보(가 , 사각 , 원 , 타원  등)  포  수 다. 실시 에 , 보는 시각  아웃 /또는 타

 객체    수 다. 

실시 에 , 각각  타  객체는  상  클립 객체  포  수 다.  들어, 타  객체(104C)는 3개[0023]

클립 객체, , 클립 객체(106A, 106B,  106C)  포 다. 상  타  객체는 상  타  객체 내에 담  클립

객체들 간 내비게 (navigation)  수 과  보   공  수 다.  들어, 타  객체는 각각

클립 객체  연   다  가 액 스 /또는 스 는 식   수 다. 본 에

개시  실시  께 사  수 는 내비게   비   들 , 원  내비게 (가 , 타

객체 내 클립 객체들 간 타  진 크 스- 드(timed cross-fade)), 수동 내비게 (가 , 다 /

튼), 또는    다. 실시 에 , 수동 내비게  택  경우, 타  객체는 사 가 클립 객

체 /또는 상  타  객체  연   내비게   상  수 는 내비게  

(navigational component)   /또는 스   보   포  수 다. 가 실시 에 ,

타  객체는  동  내비게 ,  스타  보,   타 틀  보   애니  (가 ,  지 시간  

)과   보   포  수  다.  실시 에 ,  애니    동  내비게

, 또는 타  객체  액 스  에 미리보 (preview)  가 스  수 는 식  

  애니   수 다. 가 실시 에 , 타  객체는 상  타  객체  고 게 식별  수 

는 타  객체 식별  연  수 다. 상  타  객체 식별  보는 스 객체(102)에  어 

스 객체(102) 내에 는 특  타  객체  식별  수 다. 또 다  실시 에 , 상  타  객체는 나 

상  티 (teaser) 식별 (티  ID)  연 거나   수 다. 상  티  ID는 타  객체가 액 스

 에 타  객체  스 객체 상에 스  수 는  식별  수 다.  2는 타  객체, 가

, 타  객체(104C)에  공  수 는  비  시  공 다.     

 2

[0024]
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나  실시 에 ,  각각  타  객체는 각각  타  객체가 단 나   만 연 다는 동[0025]

(homogeneous) 미  수 다. 또 다  실시 에 , 각각  타  객체는 (heterogeneous)  

수 다.  실시 에 ,  타  객체는  (가 ,  .docx,  .pptx,  .pdf,  .xslx  등),  그림 (가 ,

.jpg, .png, .bmp, .gif 등), 사진 앨 , 비 , 스트, 드(가 , SS 드), /또는 웹  연

수 다. 타  객체  연   특  시가 공 지만,   가 타  객체  연

수 다. 

실시 에 , 연 (100)  복수  클립 객체, 가 , 클립 객체(106A, 106B,  106C)  포  수 다. 실[0026]

시 에 , 상  클립 객체는 타  객체  연  수 다.  들어, 도 1에 , 클립 객체(106A, 106B, 

106C)는 타  객체(104C)  연 다. 상  연 (100)과 연    보가 클립 객체에 

 수 다. 나  실시 에 , 클립 객체는 실   아   수 다.  들어, 클립 객체는

미지, , 비  등   수 다. 또 다  실시 에 , 상  클립 객체는  체가 아닌 

아  나 상  참   수 다. 러  실시 에 , 상  실   아   에

다.  는 컬 계 상에, 또는 트워크  통  액 스 가능  원격 계 상에, 또는 클라우드

상에  수 다. 실시 에 , 상  클라우드는 트워크  통  액 스 가능   는 들

 산  수 다. 

클립 객체가 실   아  아니라  아  참  는 실시 에 , 상  클립 객체는[0027]

상   아  복수  참  여  아  동 또는 재 직(reorganization)에 

는 복 (resiliency)  공  수 다. 복수  참  각각  동   아  식별  수 지만, 각

각  참 는  다  식  식별  수 다.  들 , 클립 객체가  참 , 상  참 , 큰  참

(tokenized reference), 또는 그  다  공지    참   수 다.  참 는 

 아    가리키는(point to) 참  수 다. 비비   들   참 는 URL, URI, 

리 또는  주  등  다. 상  참 는 (가 , 키지, 리 등) 내  아  상  

에  상   아  식별  수 다. 큰  참 는    에 지 않고 

 식별  수 는 참 다. 실시 에 , 클립 객체에  나 상  참 는 동   식별

수 ,  청  러   복  공  수 다.  들어, 상   역

 동  클립 객체 내 참 는  아  신   변경  경우,  참 는  아

 게 식별 지 못  수 지만, 연 (100)  상  참  또는 큰  참    아

 공  청  러  수 다. 

실시 에 , 참 는 개별  아  또는   참  수 다.  원  람직  경우,[0028]

클립 객체에  나 상  참 가 단   아  참  수 다(가 , 단  , 단  미지

등).  낮  원  람직  경우,  클립 객체에  나 상  참 가   참  수

다. 낮  원  실시 에 ,  많    에 사  경험   수 지만,  액

스 는  는 청  수가 감 , 컴퓨  원에 가 지는 담   수 다. 라  연

(100)  클립 객체 가 연 (100)  원    수 는 능  공 여, 컬

컴퓨  원과 트워크 컴퓨  원에 가 지는 담에 여 사  경험   균  맞  수 다. 

클립 객체는 상  클립 객체  연  에  가 보   수 다.  2는 클립 객체, 가 , 클[0029]

립 객체(106A)에  공  수 는  비  시  공 다. 
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 3

[0030]

스 객체, 타  객체,  클립 객체 는 연 (100)  연 (flexibility)  공 다. 실시[0031]

에 ,  아  또는  참   수 는 클립 객체  능  어 연  공  수

다. 여, 실시 에 ,  아 , 또는 나 상  아  참   수 는 클립 객체

능  연 (100)에  다  사  상 에  동  수 는 능  공 다.  들 , 사 가 

라  드에  동   경우, 상  연 (100)  나 상  클립 객체에 실   아  

도   수 다. 러  식 , 상  연 (100)  라  경에     공

도  사  수 다. 안 , 실시 에 , 가 컬 게  경우  참  

연 (100)  라  드에  공  사  수 다. 역 , 상  연 (100)  클립 객체에

 아  참  고 라  경에  동  수 다. 러  실시 에 , 연  크

가 감  수 다.

실시 에 , 상  연 (100)  XML  수 다. (102), 타  객체(104A, 104B,  104C)  클립[0032]

객체(106A, 106B,  106C)가 XML  수 다. 안 , 상  연 (100)   다  포맷  수 

다.  들어, 상  연  2진 (binary file), HTML , JavaScript , 또는 래 술에 알

진 그  다     포맷  수 다.   

도 2는 라  드에   원  공 도  사  수 는 연   실시 다. 타[0033]

객체(200)는 나 상  클립 객체(가 , 클립 객체(202, 204,  206))  연  수 다. 단 3개  클립 객

체가 도 2  타  객체(200)  연 어 지만,  많거나   클립 객체가 타  객체(200)  연  수

다. 도 2에 도시  실시 에 , 클립 객체(202, 204,  206) 각각  실    수 다.  들

어, 실시 에 , 클립 객체(202)는 미지  고, 클립 객체(204)는  , 클립 객체(206)는

리  다. 도시  실시 에 ,  아  연  내에  에, 상  연 

 라  경에  동   수 다. 

도 3  라  드에   원  공 도  사  수 는 연   나  실시 다.[0034]

타  개체(300)는 나 상  클립 객체(가 , 클립 객체(302, 304,  306))  연  수 다. 도 3에  단

3개  클립 객체가 타  객체(300)  연 어 지만,  거나  많  클립 객체가 타  객체(300)  연

 수 다. 도 3에 도시  실시 에 , 각각  클립 객체(302, 304,  306)는  아  나 상

 참   수 다. 실시 에 , 참 는 컬 게 지만 연  포맷  가 아닐 수 는 

 아  식별  수 다.  들어,  아  연 과 동  계 상에  수 지만

리 또는 컴퓨   매체   다  에, 또는  다  리에, 또는 컬 계 상  그 

다  곳에  수 다. 또 다  실시 에 , 참 가 원격 ,  들어, 트워크 또는 클라우드  통

액 스 가능  상  계 상에   아  식별  수 다.   

 들어, 도 3에  클립 객체(302)는 미지  나 상  참  포  수 고, 클립 객체(304)는 [0035]
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 나 상  참  포  수 , 클립 객체(306)는 리  나 상  참  포

수 다. 실시 에 , 나 상  참 는  참 , 상  참 , 큰  참 , 또는 그  다   공

지  참  수 다. 클립 객체 내 참  각각  동   아  식별 지만  다  식  식별

 수 다. 도 3에 도시  실시 에 , 사 는  다   아 들  개별  액 스  수 

, 연   빠 게 고 사  경험  상시킬 수 는 능  공 다. 그러나 

 개별 액 스는  액 스   청 /또는 러  수  가시킬 수 고, 라  

컬  트워크 컴퓨  원에 가  담  가  수 다. 

도 4는 라  드에  균  루는 원   공 도  사  수 는 연  실시 다. [0036]

 객체(400)는 나 상  클립 객체(가 , 클립 객체(402, 404,  406))  연  수 다. 도 4에 단 3개

 클립 객체만 타  객체(400)  연 어 지만,  거나  많  클립 객체가 타  객체(400)  연

수 다. 도 4에 공  실시 에 , 클립 객체(402  406)가  아  나 상  참  

수 다.  들어, 클립 객체(402)는 미지  나 상  참  포 고 클립 객체(406)가 리

 아  나 상  참  포 다. 클립 객체(404)는 아  그룹  나 상  참  포

 수 다.  들어, 클립 객체(404)는 복수   포  수 는  컨  나 상  참

 포 다. 실시 에 ,  아  컨  참 는 것   러   는 청

 수  감 시킴 , 컬  트워크 컴퓨  원에 가 지는 담  감 시킬 수 다. 실시 에 ,

나 상  참 는  참 , 상  참 , 큰  참 , 또는 그  다   공지   참  수

다. 클립 객체 내 참  각각  동   아  또는 동   컨  식별  수 지만, 

다  식  식별  수 다. 

도 1  다시 참 , 연 (100)  복수  타  객체(가 , 타  객체(104A, 104B,  104C))  포 고[0037]

각각  타  객체는 복수  클립 객체(가 , 클립 객체(106A, 106B,  106C))  포  수 다. 실시 에 ,

클립 객체는  아  또는  아  참  포  수 다. 라  연 (100)  

다   클립 객체  연   다   타  객체  동시에 포  수 (가 , 도 2-4

실시 ) 연 (100)에게  수  (adaptability)  연 (flexibility)  공  수 다. 

라  연  여러 다  동  시나리 에  사 도  커스  수 다. 

도  5는  연   생 도  사  수 는 (500)  나  실시 다.  상  (500)  컴퓨[0038]

, 가 , 도 7과 여 언  컴퓨  시스  상에  실 는 애 리  또는 스에  수

 수 다.  동 (502)에  시 , 여 , 스 객체, 가 , 도 1  스 객체가 생 다. 실

시 에 , 동 (502)에  생 는 스 객체는 연  주   수 다.  동 (504)

계 , 여  어도 나  타  객체, 가 , 도 1  타  객체(104A, 104B,  104C)가 생 다. 나

실시 에 , 연 에 포 는  /또는 클립 객체가 타  객체  연  수 다. 또 다  실시 에

, 타  객체가 연  내에 포    /또는 클립 객체    컨  동

 수 다. 

 결  동 (506)  진 다. 결  동 (506)에 , 연  생 는  연  [0039]

수 는 사  시나리  /또는 상   지시(indication)  수신 고 결 다.  들어, 상  연

 가   사  경험(가 , 빠   시간)    수 거나, 상  연  컬 /

또는 트워크 컴퓨  원  리 도  (가 , 에  청  )  수 거나, 연 

 균  루는 식  취  수 다. 실시 에 , 상  지시는 상  연  어야 는 식에

  공 다.  들어, 상  지시는  내에   참   연  내 다

     포  수 다. 실시 에 ,  연  내에 는지 여 에

 지시는  ,  크 , 또는 그  다   특  수 다. (500)  3개  

다    공 는 것처럼 도시 었지만, 당 야  통상  술 라 ,  , 개별

 참 는 , /또는 다 께 참 는   포 , 든 가  내에 

는 것 또는 든 가 원격  는 것  스 트럼 상   어느 것에 당 도  연 

 생  수  알 것 다.  

나  실시 에 , 동 (506)에  지는 결  애 리  /또는 스가 (500)  수[0040]

 수신 는 지시    수 다.  들어, 사 에  는 (preference)  지시가 사

어 동 (506)에  결   수 다. 또 다  실시 에 , 사  스 리, 트워크 원, 연  내에

포   크  , 또는 그  다   커니 에 , 동  결  질 수 다.
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실시 에 ,  연    시간    경우(가 ,  사  경험   경우),  결[0041]

(506)에  동 (508) ,  "  시간 "   다. 동 (508)에 , 실   아  

는 것  아니라, 나 상   아  나 상  참  는 나 상  클립 객체가

생 다. 실시 에 , 나 상  참 가  참 , 상  참 , 큰  참 , 또는 그  다  

 공지  참  수 다.  동 (510)  진 고, 여  나 상  참   아  

연  에 , 컬 계 상에, 또는 원격 계 상에, 또는 계들  트워크에 걸쳐 산 어(가 , 클라

우드 상에 ) 거나, 들   다.  시간  가시키  , 동 (510)에 

나 상   아  개별  , 개별  청  러 가 가능 지고 라

 시간   수 다. 특  실시 에 ,  들어, 동 (508  510)   시간   

도 3에 도시  실시  사  들   포  수 는 연  생  수 지만, 그 

다   도 상  연  내에 포  수 다. 든 클립 객체가 동 (508)에  생 고 든

가 동 (510)에  ,  동 (518)  진 , 여  연 , 가 , 연  

리에 씀(write) , 다. 

실시 에 , 연  컬 /또는 트워크 컴퓨  원에 가 지는 담  도   것[0042]

경우,  " 청  ", , 결 (506)에  동 (512)  다. 동 (512)에  나 상  클립

객체가 나 상   아  다. 특  실시 에 , 가 , 동 (512)   청  러

  , 도 2에 도시  실시  사    포  수 는 연  생

 수 지만, 그  다   도 상  연  내에 포  수 다. 실시 에 , 동 (512)에

 클립 객체에  가 개별  또는   수 다. 든 클립 객체가 동 (512)에

 생 ,   동 (518)  계 고,  여  상  연  ,  가 ,  연   리에

씀 , 다.

실시 에 ,  균  루는 연  생  수 ,  경우,  "균  룸", , 결 (506)[0043]

에  동 (514)  다. 동 (512)에 , 복수  클립 객체가 생  수 다. 복수  클립 객체는 

아  , 개별  아  참  , /또는   참  는 클립

객체  포  수 다. 여, 참  는 클립 객체는  참 , 상  참 , 큰  참 , 또는 그

 다    공지  참   수 다.  동 (516)  계 고, 여  동 (514)에

 클립 객체에 지 않는 가 개별 , 또는  , 또는    수

다. 개별   집  가 연  에 , 컬 계 상에, 또는 원격 계 상에, 또는 계들

트워크  통  산 어(가 ,  클라우드  상에  ),  또는     수  다.  특

실시 에 ,  들어, 동 (514  516)  도 4에 도시  실시  사  들   포  수

는 연  생  수 다. 든 클립 객체가 동 (514)에 생 고 든 가 동 (516)에 

,   동 (518)  계 고,  여  상  연  ,  가 ,  연   리에  씀

다. 

실시 에 , 연  생   변 는 사  시나리  /또는 드웨어 상태에 도  수[0044]

 수 다.  들어, 연 에  아  는 클립  후  아  참  

도  수  수 다. 클립에 에  상   아   에, 컬 게 또는 원격  

도  동  수 다. 동   아  에 개별  또는    

수 다. 마찬가지 ,  아  또는   나 상  참   클립  실  

 아  또는  아   도  수  수 다. 라  연  는 에게, 

 변 는 상태에  수 게 는 동 (fluidity)  공 다.

도  6  본  에  재 는  다양  실시  께  사  수  는  트워크  시스 (600)  나[0045]

실시 다. 상  트워크 시스 (600)  클라 언트 (602)  포  수 다. 실시 에 , 클라 언트 

는 개  컴퓨 , 랩톱 컴퓨 , 태블릿 컴퓨 , 스마트 폰, 또는 그  다   컴퓨   수 다.

상  클라 언트 는 나 상  원격 , 가 ,  (604)   (606)  트워크, 가 ,

트워크(608)  통   통신  수 다. 실시 에 ,  (604  606)는  컴퓨  또는 그

 다    컴퓨   수 다. 나  실시 에 ,  (604  606)는  클러스

 거나 클라우드 트워크   수 다. 또 다  실시 에 ,  (604  606)는 별개  

 들  수 다. 트워크(608)는 LAN, WAN, 룰러 트워크, , 또는 컴퓨  들 간 통신
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진시킬 수 는 그  다    트워크  수 다. 

사 는 상  연 에  집 는  액 스   클라 언트 (602) 상에  연 [0046]

열 수 다. 나  실시 에 , 상  연  내에 집 는 가 클라 언트 (602) 상에  수

다.  들어, 집  는 연  체 내에 거나 클라 언트 컴퓨 (602) 상에  수 

다.  또  다  실시 에 ,  상  클라 언트  (602)  상에  액 스 는  연  ,  원격지에 는,

가 ,  (604  606) 상에 는  나 상  참  포  수 다. 가 원격지

에 는 경우, 클라 언트 는 트워크(608)  통  상  에  나 상  청   

(604  608)   수 다. 상   (604  608)는 트워크(608)  통  클라 언트  

 시킬 수 다.  

도  7  참 여,  본  에  재 는  다양  실시    컴퓨  경  실시 가  컴퓨[0047]

시스 , 가 , 컴퓨  시스 (700)  포 다. 재  실시   그리고 든 는 클라 언트 컴

퓨  시스 ,  컴퓨  시스 , 클라 언트   컴퓨  시스  , 드헬드 ,  본 에

재  그  다  가능  컴퓨  경 또는 시스  또는 들 상에  실  수 다. 라  본 

에  들 든 경에  가능  본 컴퓨  시스  재 다. 

가  본  , 컴퓨  시스 (700)  어도 나  싱 닛 또는 (704)  시스  [0048]

리(707)  포 다. 컴퓨  시스 (700)  가  본   (702)에  도 7에 도시 어 다.

 실시 에 , 재  시스  나 상  가 시스  리(707)  고 시스  리(70

6)  싱 닛(704)에  실 다. 컴퓨  시스 (700)     에 라 , 시스

리(706)는  객체(가 , RAM), 비  객체(가 , ROM, 래시 리 등), 또는    

 수 다. 

여, 또  컴퓨  시스 (700)  가 특징/ 능  가질 수 다.  들어, 컴퓨  시스 (700)  가 [0049]

 매체(708), 가 , 동식 /또는 비 동식 , 비   들 ,  또는  스크 또는 

 포 다.  실시 에 , 재  시스   사 는 트웨어 또는 실  가능 드  

는  매체(708)에  다.  매체(708)는 보, 가 , 컴퓨  독  , 

, 그램 듈, 또는 그  다       또는  는 

객체  비  객체, 동식  비 동식 매체  포 다. 실시 에 , 개시  연   상  연 

 생    수   어가 (708) 다.  

시스  리(706)   매체(708)는 컴퓨   매체  다. 컴퓨   매체  비   들 ,[0050]

RAM, ROM, EEPROM, 래시 리 또는 그  다  리 술, CD-ROM, 지  다  스크("DVD:) 또는

그  다   ,  트,  ,  스크 , 그  다    ,

또는 원 는 보    사 고 컴퓨  시스 (700)  (704)에  액 스 는 그 

다   매체가 다.  러  컴퓨   매체는 컴퓨  시스 (700)   수 다. 실시 에

, 시스  리(706) /또는  매체(708)가 본 에 개시   수 고 /또는 시스 , 가 ,

본   연   실시   연   생    도  사 는  

다. 실시 에 , 시스  리(706)는 보, 가 , 연 (718)  연  생   

(716)  다. 

또  컴퓨  시스 (700)  가 그  다   통신  수 게 는 통신 연결(들)(710)  포  수[0051]

다. 실시 에 , 통신 연결(들)(710)  신  , 계 ,  수신   간에 시지  신  수신

도  사  수 다. 통신 연결(들)(710)  통신 매체  다. 통신 매체는 변   신 , 가 , 

 또는 도 다   커니  고 컴퓨  독  ,  , 그램 듈, 똔느 그 

다   변   신   수 는  보 달 매체  포  수 다. "변  

신 "라는 어는 특 들  나 상   신  내 보나 시지    식   또는

변경  신  미 다. 비   들 , 통신 매체는  매체, 가 ,  트워크 또는 직   연

결,   매체, 가 , , RF, ,  그  다   매체  포 다. 

 실시 에 , 컴퓨  시스 (700)     연결(712),  스  주변 , 가 , 그래[0052]

사  스   포 다.  (들)  사  스 택 라고도 지 , 비  

 들 , 키보드, 마우스, ,   ,    등  다. 본  실시 에  , 

는 사  움직  검  수 는   검   포  수 다.  들어,  는
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수 다. 그  다  실시 가 가능 다.  (들)  또  스 라고도 지 , 비  

들 , 드  브 스 , 라스마 스크린 스 , 액  스크린 스 , 스 커, 린  등

 다. 들 는 개별 나  나,    연결(712)  연결  본 에 재

보  스 도  사 다. 들   당 야에 공지 어 , 여  가  언  

가 없다. 

 실시 에 , 본 에 재  는 컴퓨   매체  그  다   매체(tangible[0053]

medium) 상에  수 고 통신 매체   수 는 컴퓨  시스 (700)에  실  가능  러  듈

또는  포 다. 컴퓨   매체는 보, 가  컴퓨  독  ,  , 그램 듈, 또는

그  다       또는  는  객체  비  객체, 동

식  비 동식 매체  포  수 다. 상  언  것들   것   독  매체   내에

포 어야 다.  실시 에 , 컴퓨  시스 (700)  컴퓨  시스 (700)에  사   원격 

매체에  는 트워크  다. 

본 에 재  시  실시 는 트워킹  컴퓨  시스  경에  컴퓨  에  리  동[0054]

 수 다. 리  동  (i) 컴퓨   상에  실 는 컴퓨  는 , 단계, 또는 그

램 듈  시퀀스,  (ii) 컴퓨   내에  실 는 상 연결  리  또는 드웨어 듈   수

다. 

 들어, 본  실시 는 도 7에 도시  들 각각 또는 다수가 나  단  집   상  집[0055]

 수 는 시스 - - (SOC)  통  실시  수 다. 러  SOC 는 나 상  싱 닛, 그래

 닛, 통신 닛, 시스  가상  닛  애 리  능  포  수 , 들  나  단  집

    상  집 다. 

여, 리  동  본   내에 , 트웨어, 웨어, 아날 그/ 지  , /또는  [0056]

  알고리   수 다. 트웨어, 웨어, 또는 사  컴퓨   시퀀스가 컴퓨

독   매체 상에     수 고 컴퓨  들 간    신  내에  

 수도 다. 

도 8a  8b는  컴퓨  (800), 가 ,  , 스마트 폰, 태블릿 개  컴퓨 , 랩톱 컴퓨[0057]

등  도시 , 개시  실시 는 들과 께 실시  수 다. 도 8a  참 , 실시    시

  컴퓨  (800)가 도시 다. 본 에 ,  컴퓨  (800)는    

 갖는 드헬드 컴퓨 다.  상   컴퓨  (800)는 스 (805)  사 가 

보   컴퓨  (800)   수 게 주는 나 상   튼(810)  포 다. 상  

컴퓨  (800)  스 (805)는 또   (가 ,  스크린 스 )  역  수도 다.

포 다 , 택사  보   (side input element)(815)가 가 사   가능 게 다. 상

보   (815)는  스 , 튼, 또는 그  다    수동   수 다. 안

 실시 에 ,  통신 (800)는  많거나     포  수 다.  들어,  실

시 에 , 스 (805)는  스크린  아닐 수 다. 또 다  안  실시 에 ,  컴퓨  

(800)는   시스 , 가 , 룰러 다. 상   컴퓨  (800)는 택사  키 드

(835)   포  수 다. 택사  키 드(835)는 리  키 드 또는  스크린 스  상에 생

는 " 트" 키 드  수 다. 다양  실시 에 ,  는 그래  사  스(GUI)  보여주

 스 (805), 시각  지시 (820)(가 ,  다 드), /또는  트랜스듀 (825)(가 , 스

커)  포 다.  실시 에 ,  컴퓨  (800)는 사 에게 각 드 (tactile feedback)  

공   진동 트랜스듀 (vibration  transducer)  포 다.  또 다  실시 에 ,   컴퓨  

(800)는   신  거나  신  수신    /또는  포트, 가 , 

(가 , 마 크 폰 잭),  (가 , 헤드폰 잭),  비  (가 , HDMI 포트)  포 다. 실

시 에 , 연  포맷에  가 스 (805) 상에 스  수 다. 

본 에  컴퓨  (800)  께 재 었지만, 본  안  실시 에 ,  개수  컴퓨[0058]

 시스 , 가 , 스크톱 경, 랩톱 또는 트워크 컴퓨  시스 , 티  시스 , 마 크 -

 또는 그램 가능  비  , 트워크 PC, 미니 컴퓨 ,   컴퓨  등과 께 사

수 다. 본  실시 는 또  산 컴퓨  경에 도 실시  수 , 여  산 컴퓨  경에  통

공개특허 10-2014-0126331

- 15 -



신 트워크  통  링크 는 원격 싱 에  업  수 고, 그램  컬 리 

원격 리  에  수 다. 약 , 복수  경 , 사 에게 통지  복수  통지

트  공   복수    갖는  컴퓨  시스  본  실시 에 포  수

다. 

도 8b는  컴퓨   나  실시  아키 처  도시 는 블 도 다. ,  컴퓨  (80[0059]

0)는  실시    시스 ( , 아키 처)(802)  포  수 다. 나  실시 에 , 시스

(802)  나 상  애 리 (가 , 브라우 , , , 연락처 리 , 시징 클라 언트, 게

,  미 어 클라 언트/재생 )  실 시킬 수 는 "스마트 폰"  다.  실시 에 , 시스

(802)  컴퓨  , 가 , 통  개  지  보 (PDA)    통 다.

나 상  애 리  그램(866)  리(862)  고 운  체 (864) 상에  또는  연계 여[0060]

실  수 다. 애 리  그램  는  걸  그램(phone dialer program),  그

램, 개  보 리(PIM) 그램, 워드 싱 그램, 스 드시트 그램,  브라우  그

램, 시징 그램, 다 아그래  애 리  등  다. 시스 (802)  리(862) 내에 비  

역(868)   포 다. 상  비   역(868)  시스 (802)  꺼진 경우에도 사라지지 않아야 는

 보(persistent information)  도  사  수 다. 상  애 리  그램(866)  비

  역(868)에 보, 가 ,  애 리  등에  사 는  또는 그  다  시

지  사    수 다. 또  동  애 리 (도시 지 않 )  시스 (802) 상에 고, 스트

컴퓨  상에  는 는 동  애 리 과 상 여 상  비   역(868)에 

보  스트 컴퓨 에  는 보  동 게 지 도  그램 다. 그  다  애 리

 리(862)  고  컴퓨  (800) 상에  실  수  ,  들어, 본 

에  개시 는 연  포맷, 연  생 는 ,  알 지지 않    보 는 

 다. 

상  시스 (802)  나 상  리   수 는  공 (power supply)(870)  가진다. 상[0061]

 공 (870)는 리에  공 거나 리  재 는  원, 가 , AC 어  또는 

 공  도킹 크래들   포  수 다.   

상  시스 (802)  라  주 수  통신  신  수신 는 능  수 는 라 (872)   포  수[0062]

다. 상  라 (872)는 통신 사업  또는 비스 공  통  시스 (802)과 " (outside world)" 간

 연결 가능  진시킨다. 운  체 (864)  어 에 라 (872)  신  실시 다. 다시 말 ,

라 (872)에  수신  통신  운  체 (864)  통  애 리  그램(866)   수 고, 그

   수 다. 상  라 (872)에 , 시스 (802)  그  다  컴퓨  , 가 ,

트워크  통 , 통신  수 다. 상  라 (872)는 통신 매체  나  시 다. 통신 매체는 

컴퓨  독  ,  , 그램 듈, 또는 그  다  변   신   , 가 ,

 또는 그  다   커니 에   수 고  보 달 매체  포 다. "변

 신 "라는 어는 신  보    식  특   나 상   또는 변경  신

 미 다. 비   들 , 통신 매체는  매체, 가 ,  트워크 또는 직   연결과, 

매체, 가 , , RF,   그  다   매체  포 다. 컴퓨  독  매체라는 어는 본 

에  사    매체  통신 매체   포 다. 

시스 (802)   실시 는 시각  통지  공 도  사  수 는 시각  지시 (820) /또는  트랜[0063]

스듀 (825)  통  가청 통지  생 는  스(874)  는 통지  공 다. 도시  실시

에 , 시각  지시 (820)는  다 드(LED) 고  트랜스듀 (825)는 스 커 다. 들 는 

공 (870)  직  연결 어,  , (860)  그  다  가 리  보

도   다운  수 지라도, 통지 커니 에  지시 는 지 시간 동안 (on) 상태  지 다. 상

LED는 사 가  진 상태  지시   동  취  지  (on) 상태  지 도

그램  수 다. 상   스(874)는 가청 신  공 고 사  가청 신  수신 도

 사 다.  들어,  트랜스듀 (825)  연결 는 것에 가 , 상   스(874)는 가

청  수신  , 가 ,   진시키   마 크 폰   연결  수 다. 본 

실시 에 , 마 크 폰  에    같  통지  어  진     능

 수 다. 상  시스 (802)  지 미지, 비  스트림 등    -보드 라(830)  동
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 가능 게 는 비  스(876)   포  수 다.   

시스 (802)  는  컴퓨  (800)는 가 특징 또는 능  가질 수 다.  들어, [0064]

컴퓨  (800)는 가   ( 동식 /또는 비 동식), 가 ,  스크,  스크, 또는

  포  수 다. 러  가 는 비   역(868)에  도 8b에 도시 어 다.

컴퓨   매체는 보, 가 , 컴퓨  독  ,  , 그램 듈, 또는 그  다  

     또는  는   비 , 동식  비 동식 매체  포

수 다.

 컴퓨  (800)에  생  또는 처 고 시스 (802)  통  는 / 보가 앞  [0065]

 같   컴퓨  (800) 상에 컬 게 거나, 가 라 (872) 또는  컴퓨  

(800)  상   컴퓨  (800)  연  별도 컴퓨  , 가 , 산 컴퓨  트워크, 가  

내  컴퓨  간   연결  통  에  액 스  수 는  개수   매체 상에  수

다. 러  / 보는  컴퓨  (800)  통  라 (872)  통  또는 산 컴퓨  트워크

통  액 스  수  다. 마찬가지  러  / 보가  알 진 / 보    수

단, 가 ,    업 / 보 공  시스 에 라 고 사 도  컴퓨  들 간에 쉽게

 수 다.   

도 9는 앞  재   같 , 본 에 재  연 (100)   나 상  클라 언트 [0066]

공   시스  아키 처  나  실시  도시 다. 연 (102)과 연 어 개 , 상  또

는 편집 는 가  다  통신 채  또는 그  다     수 다.  들어, 다양

 가 리 비스(922), 웹 포 (924), 스 비스(926),  시징 (928), 또는 

트워킹 사 트(930)    수 다. 상  연 (102)  본 에 재   같 , 들

 시스  또는   가능 게 는 사  것들   것   수 다. (920)는 본

에 개시  연 (102) /또는 연  생  또는 수    클라 언트에게 공

수 다.  들 , (920)가 웹  통  본 에 개시  연 (102) /또는 연  생  또

는 수    공 는 웹  수 다. 상  (920)는 트워크(915)  통  웹 상에  클라

언트에게 본 에 개시  연 (102) /또는 연  생  또는 수    공

수 다.  들어, 클라 언트 컴퓨  (918)는 컴퓨  (700)  고 개  컴퓨 (918a), 태블

릿 컴퓨  (918b) /또는  컴퓨  (918c)(가 , 스마트 폰)  통   수 다. 클라 언트

컴퓨  (918)  들 실시    것  (916)   득  수 다. 다양  실시

에 , 본  는 컴퓨  들 간 통신   사 는 트워크   비   들 , 

,  트라 ,  역  트워크(WAN),  컬  역  트워크(LAN),  가상  사  트워크(VPN)  다.  본

원에 , 트워크는 업 트워크  클라 언트 컴퓨  가 상  업 트워크  액 스   통과 는

트워크( , 클라 언트 트워크)  포 다. 나  실시 에 , 상  클라 언트 트워크는 업 트워

크  다.  또  다  실시 에 ,  클라 언트  트워크는  에  가  엔트리  포 트,  가 ,

게 트웨 , 원격 액 스 , 또는 공  또는 사   주  통  업 트워크  액 스 는 별도

트워크 다. 

본 는 도  참 여  실시  재 고, 가능  실시 들  만 나타냈다. 그러나 그 [0067]

다  양태가 여러 다  태   수 고 본 에  공 는 실시  는 것  어 는

안 다.  들 실시 는 가능  실시 들     당 야  통상  사 에게 공

  공 다. 

실시 가  특징,  동 ,  러  동  포 는 컴퓨  독  매체에 특  언어  재 었[0068]

지만,  특허청 에  는  같 , 가능  실시 가 재  특  , 동 , 또는 매체에 

드시 지 않는다. 당 야  통상  술 라  본  사상   내에 는 그  다  실시

또는 개  알 것 다. 라  특  , 동 , 또는 매체는 시  실시  공  것에 과 다. 본 

 특허청 에  규 다. 
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