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요약

    
플라스틱 스트래핑을 절단하거나 자르기 위한 수동 절단 공구는 베이스부분 또는 기초부와, 직립 웨브 또는 리브 부재
를 포함하는 하우징을 포함한다. 절단되거나 잘릴 플라스틱 스트래핑의 삽입을 허용하기 위한 삽입슬롯이 직립 웨브부
재의 하부에지부분과 베이스부분 또는 기초부의 상부표면 사이에 한정된다. 절단 블레이드는 직립 웨브부재 상에 조절
가능하게 장착된다. 수동-조작 핸들은, 상기 핸들이 보통은 개방 비작동 위치에 배치되도록 편향스프링의 영향하에서, 
하우징상에 선회가능하게 작동되고, 상기 핸들상에 선회가능하게 장착된 스프링-편향 푸쉬어(pusher)요소를 포함한
다. 푸쉬어요소는, 삽입슬롯으로의 입구를 실제로 밀폐하거나 덮기 위해서 그 자신의 편향스프링에 의해 하우징의 베이
스부분 또는 기초부와 맞물리도록 편향된다. 플라스틱 스트래핑이 절단되거나 잘릴 때, 스트랩은, 푸쉬어요소에 맞물리
고 그에 의해 푸쉬어요소가 그의 편향스프링의 편향력에 대항하여 정상상태를 벗어나 이동하게 됨으로써, 삽입슬롯안으
로 삽입된다. 플라스틱 스트래핑이 푸쉬어요소를 통과하면, 푸쉬어요소는, 이제 상기 푸쉬어 요소가 플라스틱 스트래핑
을 맞물게 되는, 그의 보통 편향된 위치로 복귀된다. 밀폐 위치로 핸들을 조작함으로써 푸쉬어 요소는 절단 블레이드의 
절단 에지와 맞물리도록 플라스틱 스트래핑을 떠밀게 되고 그에 의해 플라스틱 스트래핑은 절단되거나 잘린다.
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대표도
도 1

명세서

도면의 간단한 설명

도 1은 플라스틱 스트래핑에 대해 수행될 절단 작업을 위해 준비상태에 있는 절단 공구의 상호작용하는 부분을 도시하
는, 본 발명의 원리와 가르침에 따라 구성된 새롭고 개량된 수동 절단 공구의, 개략적인 측면도.

도 2는 도 1에 도시된 절단 공구의 하우징 구성요소를 도시하는 측면도.

도 3은 도 2에 도시된 절단 공구의 하우징 구성요소의 단부(end) 정면도.

도 4는 도 2의 라인 4-4를 따라 취해진, 도 2에 도시된 하우징 구성요소의 단면도.

도 5는 도 2의 라인 5-5를 따라 취해진, 도 2에 도시된 하우징 구성요소의 단면도.

도 6은 도 2의 라인 6-6을 따라 취해진, 도 2에 도시된 하우징 구성요소의 단면도.

도 7은 도 1에 도시된 절단 공구의 핸들 구성요소의 측면도.

도 8은 도 7에 도시된 절단 공구의 핸들 구성요소의 단부 정면도.

도 9는 도 7의 라인 9-9를 따라 취해진, 도 7에 도시된 절단 공구의 핸들 구성요소의 단면도.

도 10은 도 7의 라인 10-10을 따라 취해진, 도 7에 도시된 절단 공구의 핸들 구성요소의 단면도.

도 11은 도 1에 도시된 절단 공구의 푸쉬어(pusher) 구성요소의 측면도.

도 12는 도 1에 도시된 절단 공구의 푸쉬어 구성요소의 평면도.

도 13은 도 1에 도시된 절단 공구의 너트-절단 블레이드(blade) 구성요소의 측면도.

도 14는 도 13에 도시된 너트-절단 블레이드 구성요소의 단부 정면도.

< 도면 주요 부분에 대한 부호의 설명>

10:공구 12:하우징

14:핸들 18:제1 스프링

20:절단 블라인드 22:푸쉬어 요소(pusher element)

26:스트래핑 28:슬롯(slot)

30:제2 스프링 32:절단 에지

34:베이스(base) 또는 기초부 36:지지 부재 또는 리브
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38:웨브(web) 부재 40:선회 핀 지지부 또는 보스(boss)

42,56:홈 소켓 또는 포켓 부분 44:쐐기 형상 부분

46:홈(recessed) 영역 48,68:구멍

50:측면 벽 부분 64:전방 에지 부분

66:손가락쥠 부분 72:핀

82:블라인드 보어 86:상부 표면

84:리브(rib) 96:밑표면 부분

98:단부표면 부분

발명의 상세한 설명

    발명의 목적

    발명이 속하는 기술 및 그 분야의 종래기술

본 발명은 일반적으로 수동 절단 공구에 관한 것인데, 좀 더 구체적으로, 작동자가 플라스틱 스트래핑(strapping)의 밑
에 공구를 더욱 쉽게 위치시킬 수 있도록 독특하게 구성되고, 또한, 컴팩트하고(compact), 적당한 절단력을 발현하고, 
상이한 치수를 갖는 플라스틱 스트래핑을 손쉽고 효율적으로 자르기(sever) 위해서 한 손으로 쉽게 조작될 수 있도록 
작동하기에 쉬운, 플라스틱 스트래핑을 절단하기 위한 새롭고 개량된 수동 절단 공구에 관한 것이다.

    
예를 들면, 한 쌍의 대향 배치된 블레이드(blade) 부재가 한 쌍의 대향 배치된 핸들에 의해 조작되는 종래의 가위-유
형 절단기 등과 같은, 플라스틱 스트래핑을 자르기 위한 수동 절단 공구는 물론 잘 알려져 있다. 종래의 방식에서는, 대
향 배치된 핸들을 서로에 대해 또는 서로를 향해 선회하여 밀폐하면 대향 배치된 블레이드 부재도 서로에 대해 또는 서
로를 향해 선회하여 움직이도록 유사하게 작동된다. 그러나, 이러한 종래의 공구는 몇 개의 작동상의 단점 또는 결점을 
갖는다. 첫째, 이런 공구는 특별히 컴팩트하지 않고 때때로 다루기가 힘들다(cumbersome). 둘째, 블레이드 부재가 실
제로 외부로 노출되거나 접근가능하다는 사실을 고려할 때, 그런 공구는 안전상의 문제 또는 논점을 나타내거나 제기한
다. 셋째, 이런 공구의 가위-유형 조작 방법특성을 고려한다면, 공구는, 예를 들면, 특히, 절단될 물질이 상당한 두께 
치수를 가질 때, 때때로 적절한 절단력을 발현하지 못하고, 게다가, 공구는 작동자가 한 손만 사용하여 절단 작업을 손
쉽게 수행할 수 있게 하기에는 특히 인간공학적으로(ergonomically) 유익하지 않다.
    

    발명이 이루고자 하는 기술적 과제

    
그래서, 크기가 실질적으로 컴팩트하고, 절단되거나 잘릴 플라스틱 스트래핑의 밑에 공구를 위치시키거나 배치시키는 
것을 매우 용이하게 하고, 적절한 절단력을 발생할 수 있고, 수행될 절단 또는 자름(severing) 작업을 한 손으로 가능
하게 하거나 매우 용이하게 하고, 절단 블레이드의 절단 에지(edge)가 어떠한 안전상의 위험도 야기하지 않도록 절단 
블레이드 또는 절단 블레이드의 절단 에지가 공구의 내부안에서 효과적으로 에워쌓이는, 플라스틱 스트래핑을 절단하거
나 자르기 위한 새롭고 개량된 수동 절단 공구에 대한 필요성이 당업계에 존재하게 된다.
    

따라서, 본 발명의 목적은 플라스틱 스트래핑을 절단하거나 자르기 위한 새롭고 개량된 수동 절단 공구를 제공하는 것
이다.
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본 발명의 다른 목적은, 수동 절단 공구의 선행 기술을 특징짓는 다양한 작동상의 단점 또는 결점을 극복하는, 플라스틱 
스트래핑을 절단하거나 자르기 위한 새롭고 개량된 수동 절단 공구를 제공하는 것이다.

본 발명의 부가적 목적은, 크기가 상대적으로 컴팩트하고, 상이한 두께 치수를 갖는 물질을 절단하는 것을 가능하게 하
도록 적당한 절단력들을 발생하고, 절단 또는 자름 작동이 한 손만 사용하는 작동에 의해 달성될 수 있게 하는, 플라스
틱 스트래핑을 절단하거나 자르기 위한 새롭고 개량된 수동 절단 공구를 제공하는 것이다.

본 발명의 추가적 목적은, 절단 또는 자름 작동을 준비하기 위해서 플라스틱 스트래핑의 밑에 용이하게 또는 손쉽게 위
치될 수 있고, 절단 블레이드의 절단 에지 부분이 작동자들에 대해 어떠한 안전상의 위험도 발생시키지 않도록 공구안
의 내부에 배치되는, 플라스틱 스트래핑을 절단하거나 자르기 위한 새롭고 개량된 수동 절단 공구를 제공하는 것이다.

    발명의 구성 및 작용

    
전술한 목적 및 다른 목적들은 본 발명의 가르침과 원리에 따라, 절단되거나 잘릴 플라스틱 스트래핑의 삽입을 허용하
기 위한 삽입 슬롯(slot)이 직립 웨브(upstanding web) 또는 리브(rib) 부재의 하부 에지 부분과 베이스(base) 부분 
또는 기초부(foundation)의 상부 표면 사이에 한정되도록, 베이스 부분 또는 기초부와, 상기 베이스 부분 또는 기초부
의 후방 단부에서 상기 베이스 부분 또는 기초부에 부착되는 직립 웨브 또는 리브 부재를 포함하는 하우징을 포함하는, 
새롭고 개량된 수동 절단 공구를 제공함으로써 달성된다. 수직으로 배향된 절단 에지를 갖는 절단 블레이드는 직립 웨
브 또는 리브 부재의 하단부상에 장착되며, 플라스틱 스트래핑이 절단되거나 잘리기 위해 삽입 슬롯안으로 삽입될 때 
상기 플라스틱 스트래핑에 실질적으로 노출되기 위해서 절단 블레이드 에지의 일부분이 삽입 슬롯내에 배치되도록 하
우징의 베이스 부분 또는 기초부 내에서 지지되는 그의 하부 단부 부분을 갖는다. 수동-조작 핸들은, 상기 핸들이 보통
은 개방 비작동 위치에 배치되도록 편향(biasing) 스프링의 영향하에서, 하우징상에 선회가능하게 작동되고, 상기 핸들
의 전방 단부 부분에 선회가능하게 장착된 스프링-편향 푸쉬어(pusher) 요소를 포함한다. 또한 푸쉬어 요소는, 삽입 
슬롯으로의 입구를 실제로 밀폐하거나 덮기 위해서 자체의 편향 스프링에 의해 하우징의 베이스 부분 또는 기초부와 맞
물리도록 편향되는, 후방 단부 부분을 갖는다.
    

    
플라스틱 스트래핑이 절단되거나 잘릴 때, 스트랩은, 푸쉬어 요소에 맞물리고 그에 의해 푸쉬어 요소가 편향 스프링의 
편향력에 대항하여 정상상태를 벗어나 이동하게 됨으로써, 실제로 삽입 슬롯안으로 삽입된다. 플라스틱 스트래핑이 푸
쉬어 요소의 후방 단부 부분을 통과하면, 푸쉬어 요소는 이제 상기 푸쉬어 요소가 플라스틱 스트래핑의 후방 에지 부분
과 맞물리게 되는, 정상적인 편향 위치로 복귀된다. 밀폐 위치로 핸들을 조작함으로써 푸쉬어 요소는 절단 블레이드의 
절단 에지와 맞물리도록 플라스틱 스트래핑을 떠밀게 되고 그에 의해 플라스틱 스트래핑은 절단되거나 잘린다.
    

본 발명의 다양한 다른 목적, 특징, 및 부수적 장점은 수반되는 도면과 관련되어 고려될 때 이하의 상세한 설명으로부터 
더욱 완전히 이해될 것이고, 상기 도면에서 같은 참조번호는 수 개의 도면에 걸쳐 같은 또는 상응하는 부분을 지시한다.

< 실시예>

    
이제 도면, 그 중 특히 도 1을 참조하면, 본 발명의 원리와 가르침에 따라 구성되고, 공구의 상호작용하는 부분을 보여
주는, 새롭고 개량된 수동 절단 공구가 개시되며, 전체적으로 참조번호 10으로 표시된다. 절단 공구(10)는 이 공구의 
구조와 작동의 전반적인 이해를 제공하기 위해 우선 전체적으로 설명될 것이고, 후속적으로 공구의 구성요소 부분사이
의 작동상의 상호관계와 관련되어 이해가 될 수 있도록 공구(10)의 다양한 구성요소 부분의 세부사항들이 그 후 설명
될 것이다. 좀 더 구체적으로, 절단 공구(10)는 하우징(12)을 포함하는 것으로 도시되고, 상기 하우징의 상부 전방 단
부상에 핸들(14)이 참조번호 16에 선회가능하게 장착되고, 제1 스프링(18)이 하우징(12)과 핸들(14) 사이에 끼워져
서, 핸들(14)은 보통 공구(10)가 비-절단 모드로 배치된, 도 1에 도시된 바와 같이 비작동 위치로 편향된다(biased). 
절단 블레이드(20)는 하우징(12)의 하부 후방 부분상에 장착되고, 핸들(14)은 참조번호 24에서 상기 핸들의 하부 단
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부 부분상에 선회가능하게 장착되는 푸쉬어 요소(22)를 구비하는 것으로 도시된다. 본 발명의 공구(10)에 의해 절단
되거나 잘릴 플라스틱 스트래핑은 참조번호 26으로 개시되고, 공구 하우징(12)의 하부 단부 부분에는 슬롯(28)이 제
공되는데, 상기 슬롯안으로 플라스틱 스트래핑(26)은 화살표(I)로 표시되는 바와 같이 이동될 수 있고, 그래서 절단 블
레이드(20)를 만남으로써 플라스틱 스트래핑(26)은 잘릴 수 있다. 제2 스프링 세트(30)는 단지 하나만이 도시되고, 
핸들(14)의 하부 단부 부분상에 장착되고, 보통은 푸쉬어 요소(22)가 효과적으로 슬롯(28)의 개방 단부를 차단하거나 
덮는 위치로 상기 푸쉬어 요소(22)를 편향하기 위해서 상기 푸쉬어 요소(22)와 맞물린다.
    

    
그러나, 이해될 수 있는 바와 같이, 플라스틱 스트래핑(26)이 슬롯(28)안으로 삽입될 때, 플라스틱 스트래핑(26)은 
표시된 방향(I)으로 이동되고 그 후 플라스틱 스트래핑(26)은 푸쉬어 요소(22)를 만나며, 푸쉬어 요소(22)는 제2 스
프링(30)의 편향력에 대항하여 위쪽으로 효과적으로 이동됨으로써 플라스틱 스트래핑(26)은 슬롯(28)안으로 삽입될 
수 있다. 스트래핑(26)이 푸쉬어 요소(22)의 후방 단부 부분을 떠나서 통과하면, 제2 스프링(30)은 푸쉬어 요소(22)
를 보통의 편향된 위치로 다시 편향시킬 것이고, 상기 편향된 위치에서 푸쉬어 요소(22)의 후방 단부 부분은 이제, 도 
1에 도시된 바와 같이, 스트래핑(26)의 후방 또는 우측 에지 부분과 맞물리고, 푸쉬어 요소(22)의 선회적 이동은 이중 
화살표(U-D)로 표시된다. 핸들(14)의 선회적 이동은 이중 화살표(I-O)로 표시되는데, 따라서, 핸들(14)이, 도 1에 
도시된 바와 같이, 안쪽으로 또는 왼쪽으로 선회하여 이동되면, 푸쉬어 요소(22)는 스트래핑(26)을 절단 블레이드(2
0)의 절단 에지(32)와 맞물리도록 왼쪽으로 떠밀음으로써 스트래핑(26)은 그것에 의해 절단되고 스트래핑 절단 작동
을 완료하게 된다.
    

    
이제 도 2 내지 도 6을 참조하면, 하우징(12)의 세부 사항들이 이제 설명될 것이다. 도 2 내지 도 4로부터 가장 잘 이
해될 수 있는 바와 같이, 하우징(12)은 수평 배치된 베이스 또는 기초부(34)와, 그 하부 단부 부분에서 상기 베이스 또
는 기초부(34)에 일체형으로 연결되고, 후방에 배치된 직립 지지 부재 또는 리브(rib)(36)를 포함하는 것으로 도시된
다. 횡방향으로 중앙 또는 축방향으로 배치된 웨브 부재(38)는 직립 지지 부재 또는 리브(36)에 차례로 일체형으로 연
결되고, 절단될 스트래핑(26)이 삽입될 수 있는 앞서 언급된 슬롯(28)을 한정할 수 있도록 상기 웨브 부재(38)의 하
부 단부 부분은 베이스 또는 기초부(34)로부터 일정 간격 떨어져 있다. 선회 핀 지지부 또는 보스(40)는 그 위에서 핸
들(14)을 선회가능하게 지지하기 위해서 웨브(38)의 상부 전방 단부에 일체형으로 형성되고, 보통은 핸들(14)을 하우
징(12)의 직립 지지 부재 또는 리브(36)로부터 상대적으로 멀리 떨어진 그의 개방된 위치로 편향시키기 위해서 하우
징(12)의 웨브 부분(38)과 핸들(14) 사이에 끼워지기에 적합한 제1 스프링(18)의 일단부를 수용하기 위해 홈 소켓(
recessed socket) 또는 포켓 부분(42)이 웨브(38)의 상부 전방 에지 부분에 한정된다. 베이스 또는 기초부(34)의 최
전방 단부 부분에는, 스트래핑(26)을 슬롯(28)안으로 인도하고 또한 공구(10)가 절단될 스트래핑(26) 밑으로 삽입될 
수 있도록 하기 위해서, 상대적으로 날카로운 쐐기형상 부분(44)이 구비된다. 마지막으로, 도 4 및 도 6으로부터 가장 
잘 볼 수 있고 이해할 수 있듯이, 웨브 부재(38)의 오른쪽 측면 부분과 베이스 또는 기초부(34)의 상응하는 부분에는 
절단 블레이드(20)를 내장하거나 수용하기 위해서 실질적으로 직사각형 구조를 갖는 홈 영역(recessed region)(46)
이 제공된다. 부가적으로, 실질적으로 타원-형상의 구멍(48)이, 이후에 더욱 상세하게 설명될 절단 블레이드(20)의 
수직 조절(adjustment)을 제공하도록, 웨브 부재(38) 내부 및 홈 영역(46)의 실질적으로 중앙 부분에 한정된다.
    

    
이제 도 7 내지 도 10과 관련하여, 핸들(14)의 구조가 이제 상세하게 설명될 것이다. 도 8로부터 가장 잘 이해될 수 있
듯이, 핸들(14)은 본질적으로, 단부 벽 부재(54)에 의해 함께 일체형으로 연결된 한 쌍의 횡방향으로 분리된 측면 벽 
부재(50,52)를 포함하는, 두 갈래로 나뉜(bifurcated) 구조를 포함하는 것으로 도시된다. 홈 포켓 또는 소켓(56)은 
단부 벽 부재(54)내에 한정되고 제1 스프링(18)의 대향 단부를 수용하기에 적합하며, 제1 스프링(18)은 측면 벽 부재
(50,52) 사이에 제한될 것이라는 것이 이해될 것이다. 또한 측면 벽 부재(50,52)의 상단부에는 각각 구멍(58,60)이 
제공되고, 여기서 상기 구멍(58,60)은, 도시되지 않은 선회 핀이 상기 구멍을 관통하여 축방향으로 배치되는 것을 가
능하게 하도록, 선회 핀 지지부 또는 보스(40)와 축방향으로 정렬되고, 상기 선회 핀에 의해 핸들(14)은 참조번호 16
에서 하우징(12)상에 선회가능하게 장착된다. 핸들(14)의 측면 벽 부분(50,52)이 횡방향으로 분리됨으로써 그 사이
에 중앙 또는 축방향 공간(62)을 한정하고, 핸들(14)이 하우징(12)에 대해 이중화살표(I-O)로 표시되는 대향 방향으
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로 선회가능하게 이동할 때, 상기 중앙 또는 축방향 공간 안에서 하우징 웨브(38)의 전방 에지 부분(64)은 자유롭게 
수용될 수 있다. 하우징(12)에 대한 핸들(14)의 선회가능한 이동을 편안하게 또는 인간공학적으로 돕기 위해서, 핸들
(14)의 전방 수직 부분에는 손가락쥠 부분(66)이 제공된다. 또한 이 구조는, 마찬가지로 작동자의 손바닥내에 인간공
학적으로 꼭 맞거나 배치됨으로써 공구(10)가 한 손에 의해 쉽게 또는 용이하게 조작될 수 있게 하는, 하우징(12)의 
직립 지지 부재 또는 리브(36)의 제공에 상응한다. 하우징(12)의 웨브 부분(38)에는 실질적으로 아치형의, 타원-형
상의 구멍(68)이 제공되고, 각각의 측면 벽 부분(50,52)에도 구멍이 또한 제공되는데, 단지 하나만이 참조번호 70으
로 도시되어 있으며, 상기 구멍(70)을 통해 핀(72)이 배치되어 하우징(12)에 대한 핸들(14)의 선회가능한 이동이 미
리 정해진 이동 범위내로 한정되거나 제한될 수 있다.
    

    
계속해서 도 7 내지 도 9와 관련하여, 핸들(14)의 하부 단부 부분은, 도 8 및 도 9에서 가장 잘 도시되듯이, 두 개의 하
향 돌출 측면 벽 부분(74,76)에 의해 한정되는 스커트(skirt) 부분을 또한 포함하고, 상기 하향 돌출 측면 벽 부분(7
4,76)은 그 사이에, 도 1로부터 또한 이해될 수 있듯이 푸쉬어 요소(22)가 수용될 수 있는, 공간(78)을 한정하도록 서
로로부터 횡방향으로 분리된다는 것을 이해할 수 있다. 도 7에 도시되듯이, 각각의 돌출 측면 벽 부분(74,76)에는 또
한 구멍이 제공되는데, 단지 하나만이 참조번호 80으로 도시되어 있으며, 그에 의해, 도시되지 않는 선회 핀이 삽입되
거나 장착될 수 있고, 상기 선회 핀에 의해 푸쉬어 요소(22)가 참조번호 24에서 핸들(14)상에 선회가능하게 장착된다. 
핸들(14)의 하부 단부에는 또한 한 쌍의 횡방향으로 일정간격 떨어진 블라인드 보어(82,82)가 제공되고 상기 블라인
드 보어 내에는 푸쉬어 요소(22)를 편향하기 위한 한 쌍의 제2 스프링(30,30)이 배치될 수 있다. 제1 스프링(18)에서
와 마찬가지로, 한 쌍의 제2 스프링(30,30)은, 상기 스프링(30,30)이 푸쉬어 요소(22)와 맞물린 상태로 유지되도록, 
스커트 측면 벽 부분(74,76) 사이에서 효과적으로 횡방향으로 제한된다.
    

    
이제 도 11 및 도 12를 참조하면, 푸쉬어 요소(22)가 상세하게 설명될 것이다. 우선, 도 1 내지 도 3, 도 5, 및 도 6으
로부터 가장 잘 이해될 수 있듯이, 하우징 베이스 또는 기초부(34)는, 웨브 부재(38)의 하부 에지 부분으로부터 분리
되고 웨브 부재(38)와 축방향으로 정렬되거나 동일 평면이 됨으로써 그 사이에 슬롯(28)을 한정하는, 직립 수평 연장
의 리브(84)를 더 포함한다. 핸들(14)이 이중화살표(I-O) 중 화살표 부분(I)에 따라 하우징(12)에 대해 내측으로 이
동될 때 푸쉬어 요소(22)가 활주하기에(ride) 적합한, 베이스 또는 기초부(34)의 상부 표면(86)으로부터 리브(84)가 
위쪽으로 돌출한다. 따라서, 푸쉬어 요소(22)에는 상기 푸쉬어 요소(22)가 스트래핑 절단 작동 동안에 앞서 언급된 이
동을 달성할 수 있게 하는 고유한 구조가 제공된다. 좀 더 구체적으로, 핸들(14)과 마찬가지로, 푸쉬어 요소(22)도 두 
갈래로 나뉜 구조를 포함한다. 도 12로부터 가장 잘 이해되듯이, 푸쉬어 요소(22)는, 횡방향으로 연장하는 단부(90)에 
의해 일체형으로 서로 연결된, 한 쌍의 종축방향으로 연장되고 횡방향으로 분리된 측부(88,88)를 포함한다. 측부(88,
88)가 횡방향으로 분리됨으로써 그 사이에, 하우징 베이스 또는 기초부의 직립 리브(84)가 수용될 수 있는, 중앙 또는 
축방향 공간(92)을 한정한다. 단부(90)에는, 도시되지 않은, 선회 핀을 수용하기 위한 횡방향으로 또는 가로로 배향되
는 관통보어(94)가 또한 제공됨으로써 푸쉬어 요소는 참조번호 24에서 핸들(14)상에 선회가능하게 장착된다.
    

    
도 11로부터 또한 가장 잘 이해될 수 있듯이, 푸쉬어 요소(22) 각각의 측부(88,88)는, 밑표면 부분(96)과 단부표면 
부분(98)을 포함하는, 후방에 배치된 단부를 포함하고, 상기 표면 부분 각각(96,98)은 수평위치에 대해 소정의 각도 
배향(angular orientation)으로 배치된다. 예를 들면, 밑표면 부분(96)은 25°의 각도로 배치될 수 있고, 한편 단부표
면 부분(98)은 65°의 각도로 배치될 수 있다. 따라서, 도 1의 조립도로부터 가장 잘 이해될 수 있듯이, 푸쉬어 요소(
22)가 핸들(14)상에 작동가능하게 장착될 때, 밑표면 부분 각각(96,96)은 사실상 베이스 또는 기초부(34)의 상부 표
면(86) 상에 수평으로 배치되고 한편 단부표면 부분 각각(98,98)은 베이스 또는 기초부(34)의 상부 표면(86)에 대해 
수직으로 또는 직각으로 배치됨으로써 절단 블레이드(20)의 절단 에지(32)와 맞물리도록 스트래핑(26)의 이동을 야
기하거나 강제하도록 단부표면 부분(98,98)은 스트래핑(26)과 적절하게 맞물릴 수 있다. 측부 각각(88,88)은 베이스 
또는 기초부(34)의 직립 리브 부분(84)의 대향 측면상에서 사실상 두 발로 지지되고(straddle) 그리고 밑표면 부분 
각각(96,96)은 베이스 또는 기초부(34)의 상부 표면(86)상에 배치됨으로써, 스트래핑(26)상에 수행될 절단 작동 동
안에 적당한 절단력이 발생될 수 있도록 상기 푸쉬어 요소가 베이스 또는 기초부(34)의 상부 표면 부분(86)에 걸터 앉
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거나 상기 상부 표면 부분을 따라 이동할 때, 푸쉬어 요소(22)에 제어된 안정성을 제공한다.
    

    
마지막으로 도 13 및 도 14와 관련하여, 이제 절단 블레이드(20)가 상세하게 설명될 것이다. 도시된 바와 같이, 절단 
블레이드(20)에는 전방에 배치된 절단 에지 부분(32)을 한정하는 전방에 배치된 경사(beveled) 부분(100)이 제공된
다. 부가적으로, 절단 블레이드(20)는 그 측면 부분상에, 도시되지 않은 적절한 패스너(fastener)가 삽입될 수 있는 관
통보어(104)를 갖는, 일체형으로 형성된 너트(nut) 부분(102)을 구비한다. 또한 패스너는 웨브 부재(38)내에 한정된 
타원-형상의 구멍(48)을 통해 삽입되기에 적합하다. 또한 절단 블레이드(20)의 수직 높이 또는 크기(extent)는 웨브 
부재(38)의 측벽 부분과 베이스 부분 또는 기초부(34) 내에 한정된 홈 영역(46)의 수직 높이 또는 크기보다 작은 것
을 볼 수 있다. 이런 방식으로, 절단 블레이드(20)의 수직 배치, 좀 더 구체적으로, 절단 블레이드(20)의 절단 에지(3
2)의 배치는 그래서, 도시되지 않는 패스너가 적절하게 느슨해지고 후속적으로 타이트하게 될 때, 위치적으로 조절될 
수 있고, 그래서 절단 블레이드(20)가 마모되었을 때, 절단 블레이드 에지(32)의 새로운 영역은, 절단될 스트래핑(26)
이 상기 절단 블레이드(20)에 의해 절단되기 위해 배치되는, 슬롯(28)에 대해 위치되거나 정렬될 수 있다
    

    
그래서, 본 발명의 원리와 가르침에 따라, 크기가 컴팩트하고, 작동자의 한 손에 의해 쉽게 조작될 수 있고, 더 나아가 
핸들이 하우징에 대해 선회하여 이동할 때 스트래핑이 손쉽게 하우징 슬롯안으로 삽입될 수 있고 푸쉬어 요소에 의해 
절단 블레이드와 접촉하게 되는, 플라스틱 스트래핑을 절단하거나 자르기 위한 수동 절단 공구가 제공됨을 알 수 있다. 
또한 절단 블레이드가 내부에 배치된다는 것은, 블레이드의 절단 에지가 외부로 노출되지 않는다는 점에서, 작동자에 
대해 공구가 안전하게 한다.
    

본 발명의 많은 변화와 변경은 위의 가르침에 비추어 가능하다는 것은 명백하다. 그래서 첨부된 청구범위의 영역내에서, 
본 발명은 여기에서 구체적으로 설명된 바와 다르게 실행될 수 있다는 것을 이해해야 한다.

    발명의 효과

    
상술한 바와 같이, 본 발명에 의해, 크기에서 실질적으로 컴팩트하고, 절단되거나 잘릴 플라스틱 스트래핑의 밑에 공구
를 위치시키거나 배치시키는 것을 매우 용이하게 하고, 적당한 절단력을 발생할 수 있고, 수행될 절단 또는 자름 작동을 
한 손으로 가능하게 하거나 매우 용이하게 하고, 절단 블레이드의 절단 에지가 어떠한 안전상의 위험도 나타내지 않도
록 절단 블레이드 또는 절단 블레이드의 절단 에지는 공구의 내부안에서 효과적으로 에워쌓이는, 플라스틱 스트래핑을 
절단하거나 자르기 위한 새롭고 개량된 수동 절단 공구가 가능하게 되는 효과가 있다.
    

(57) 청구의 범위

청구항 1.

스트립(strip) 물질을 절단하기 위한 수동 절단 공구로서,

하우징과,

상기 하우징상에 장착된 절단 블레이드(blade)와,

핸들이 스트립 물질을 상기 절단 블레이드에 인접하게 배치될 수 있게 하는 제1 비작동 위치와, 핸들이 상기 스트립 물
질을 상기 절단 블레이드와 접촉하게 하여 상기 절단 블레이드가 상기 스트립 물질을 절단하는 제2 작동 위치 사이에서 
이동하도록 상기 하우징상에 장착된 핸들을,
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포함하는, 수동 절단 공구.

청구항 2.

제 1항에 있어서, 상기 하우징은

베이스(base) 부분과,

상기 베이스 부분에 일체형으로 부착된 직립 웨브(upstanding web) 부분과,

상기 핸들이 스트립 물질을 상기 절단 블레이드와 맞물리게 하여 상기 절단 블레이드에 의해 잘리게 하기 위해 상기 하
우징안으로 스트립 물질의 삽입을 가능하게 하기 위해 상기 하우징내에 상기 베이스 부분과 상기 직립 웨브 부분의 하
부 단부 부분 사이에 한정된 삽입 슬롯을,

포함하는, 수동 절단 공구.

청구항 3.

제 2항에 있어서, 상기 절단 블레이드에 의한 절단 작동에 대비하여, 푸쉬어 요소가 스트립 물질을 상기 하우징의 상기 
슬롯안으로 삽입될 수 있게 하는 제1 위치와, 상기 핸들이 상기 제1 비작동 위치로부터 상기 제2 작동 위치로 이동될 
때, 스트립 물질을 상기 절단 블레이드와 맞물리게 하기 위해서, 푸쉬어 요소가 상기 스트립 물질과 맞물리게 되는 제2 
위치 사이에서 상기 핸들상에 선회가능하게 장착되는 푸쉬어 요소(pusher element)를 포함하는, 수동 절단 공구.

청구항 4.

제 1항에 있어서, 보통은 상기 핸들을 상기 제1 비작동 위치로 편향(biasing)시키기 위해서 상기 하우징과 상기 핸들 
사이에 끼워진 제1 스프링 부재를 더 포함하는, 수동 절단 공구.

청구항 5.

제 3항에 있어서, 보통은 상기 푸쉬어 요소를 상기 제2 위치로 편향시키기 위해서 상기 핸들과 상기 푸쉬어 요소 사이
에 끼워진 제2 스프링 부재를 더 포함하는, 수동 절단 공구.

청구항 6.

제 2항에 있어서, 상기 핸들은, 상기 하우징의 상기 웨브 부분을 수용하기 위해서 그리고 상기 제1 비작동 위치로부터 
상기 제2 작동 위치로 상기 핸들의 이동을 가능하게 하기 위해서, 사이에 공간이 한정된 한 쌍의 횡방향으로 분리된 측
면 벽 부분을 갖는 두 갈래로 나뉜(bifurcated) 구조를 포함하는, 수동 절단 공구.

청구항 7.

제 3항에 있어서, 상기 하우징의 상기 베이스 부분은 직립 리브(rib) 부재를 포함하고,

상기 푸쉬어 요소는, 상기 핸들이 상기 제1 비작동 위치로부터 상기 제2 작동 위치로 이동될 때, 상기 하우징의 상기 베
이스 부분의 상기 리브 부재를 수용하기 위해서 그리고 상기 하우징의 상기 베이스 부분을 따라 상기 푸쉬어 요소의 이
동을 가능하게 하기 위해서, 사이에 공간이 한정된 한 쌍의 횡방향으로 분리된 측부(side portion)를 갖는 두 갈래로 
나뉜 구조를 포함하는,

수동 절단 공구.
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청구항 8.

제 1항에 있어서, 상기 절단 블레이드가 상기 하우징상에서 조절가능하게 이동될 수 있게 하여, 상기 절단 블레이드가 
마모되었을 때, 상기 절단 블레이드의 새로운 부분이 절단 작동을 수행하기 위해 위치되도록 상기 하우징상에 상기 절
단 블레이드를 장착하는 수단을 더 포함하는, 수동 절단 공구.

청구항 9.

제 1항에 있어서, 상기 핸들은 손가락쥠 부분(fingergrip portion)을 포함하고,

상기 하우징은 손바닥-지지 부분을 포함하며,

그에 의해 상기 수동 절단 공구는 작동자에 의해 한손 작동으로 조작될 수 있는, 수동 절단 공구.

청구항 10.

제 4항에 있어서, 슬롯은 상기 하우징내에 한정되고,

핀은, 상기 제2 작동 위치로부터 상기 제1 비작동 위치쪽으로 상기 제1 스프링 부재의 영향하에 상기 하우징에 대한 상
기 핸들의 이동을 제한하기 위해서, 상기 핸들상에 장착되고 상기 하우징의 상기 슬롯내에 배치되는,

수동 절단 공구.
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