1, i
[N S

£ N e area ) .
LEE@IEMJ- REVFR s s v

i
i
'

© () v reroms O
a European Patent Office
Office européen des brevets @ Veréffentlichungsnummer : 0 440 961 B1
) EUROPAISCHE PATENTSCHRIFT
(a8) Veroffentlichungstag der Patentschrift : @1 Int. cL.5: B66B 1/20

16.03.94 Patentblatt 94/11
@1 Anmeldenummer : 80125175.1

@ Anmeldetag : 21.12.90~"
‘/1

S

@ Gruppensteuerung fiir Aufziige mit vom Rufeingabeort auf einem Stockwerk abhiingiger
Sofortzuteliung von Zielrufen.

EP 0 440 967 B1

@ Prioritét : 05.02.90 CH 358/90 @ Patentinhaber : INVENTIO AG
Seestrasse 55

CH-6052 Hergiswil NW (CH)

Veriffentlichungstag der Anmeldung :
14.08.91 Patentblatt 91/33

Erfinder : Schréder, Joris
Schiidriitihalde 2

Beka Hinweises. auf di CH-8006 Luzern {CH)
Pater?t:mfln;n:g des Himw l/ Ie Erfinder ; Friedli, Paul
16.03.94 Patentblatt 94/11 Lindenweg 2

CH-5453 Remetschwil (CH)

Benannte Vertragsstaaten :
ATBECHDEES FRGB IT LI

Entgegenhaltungen :
EP-A- 0 312 730

US-A- 4 064 971
US-A- 4 685 538
US-A- 4 852 695

Anmerkung : Innerhalb von neun Monaten nach der Bekanntmachung des Hinweises auf die Erteilung
des europdischen Patents kann jedermann beim Europdischen Patentamt gegen das erteilte europi-
ische Patent Einspruch einlegen. Der Einspruch ist schriflich einzureichen und zu begriinden. Er gilt
erst als eingelegt, wenn die Einspruchsgebiihr entrichtet worden ist (Art. 99(1) Europdisches Patent-
iibereinkommen).

Jouve, 18, rue Saint-Denis, 75001 PARIS

b




70

15

25

EP 0 440 967 B1

Beschreibung

Die Erfindung betrifft eine Gruppensteuerung fiir Aufziige mit vom Rufeingabeort auf einem Stockwerk
abhéngiger Sofortzuteilung von Zielrufen, mit auf den Stockwerken angeordneten Rufregistrier- und Anzeige-
einrichtungen, die eine Tastatur fir die Eingabe von Rufen fiir gewiinschte Zielstockwerke aufweisen, mit den
Aufzigen der Gruppe zugeordneten Rufspeichern, die mit den Rufragistrier- und Anzeigeeinrichtungen ver-
bunden sind, wobet bei der Eingabe eines Rufes auf einem Stockwerk ein das Eingabestockwerk kennzeich-
nender Ruf und ein das Zielstockwerk kennzeichnender Ruf in den Rufspeichern gespeichert wird, mit Last-
speichern, in welchen pro Stockwerk die Anzahi der in der jeweiligen Aufzugskabine anwesenden Personen
gespeichert ist, mit den Aufziigen der Gruppe zugeordneten Fahrzeitspeichern und Kabinenpositionsregistern
gemdss Oberbegriff des Patentanspruches 1.

Mit der EP-A 0 356 731 ist eine der Einrichtung geméss Oberbegriff &hnliche Gruppensteuerung bekannt
geworden, welche als Kriterium fiir die Zuordnung der Kabinen zu den eingegebenen Rufen die kleinste War-
tezeit aller Fahrgéiste anwendet. Bei dieser Steuerung kdnnen die Fahrziele beispisisweise durch mit der EP-
A-0320 583 vorgeschlagene Rufregistrier- und Anzeigeeinrichtungen schon auf den Stockwerken eingegeben
werden. Sofort nach der Registrierung und Ubertragung eines Rufes in einen nach Eingabe- und Zielstock-
werke gegliederten Rufspeicher, ermittelt ein Rechner in Form eines Mikroprozessors aus aufzugsspezifi-
schen Daten fiir jede Kabine eine Bedienungskosten genannte Summe, die der Wartezeit entspricht, welche
bei der Bedienung des Rufes fiir die Fahrgéste entstehen wilrde. Die Bedienungskosten werden unmittelbar
nach der Berechnung in ein Kostenregister dbertragen und anschliessend sofort mittels einer Vergleichsein-
richtung mit den Bedienungskosten der anderen Aufziige verglichen. Hierbei wird in einem Zuteilungsspeicher
desjenigen Aufzuges eine Zuteilungsanweisung gespeichert, der die geringsten Bedienungskosten aufweist.
Unmittetbar nach der auf diese Weise erfoigten Zuordnung Kabine/Ruf, wird in einem Anzeigefeld der betétig-
ten Rufregistrier- und Anzeigesinrichtung der betreffende Aufzug und dessen Lage angezeigt, so dass der
Fahrgast sich rechtzeitig zur zugeordneten Schachttiir begeben kann.

Mit vorstehend beschriebener Gruppensteuerung kénnen im Hinblick auf kleinste Wartezeiten der Fahr-
gaste optimale Ergebnisse erzielt werden. Bei grésseren Anlagen mit mehreren Aufziigen muss jedoch damit
gerechnet werden, dass je nach Lage der betétigten Rufregistrier- und Anzeigeeinrichtung ein Fahrgast mehr
oder weniger Zeit fir den Weg bis zur Schachttir des zugeteilten Aufzuges bendtigt. Aus diesem Grunde muss
die Tir des Aufzuges nach Ankunft der betreffenden Kabine so lange offen gehalten werden, dass jeweils der
am weitesten entfernte Fahrgast noch einstsigen kann. Bei frih eintreffenden Kabinen ergibt sich hierbei nicht
nur ein Zeitverlust flir die in der Kabine befindlichen Personen, sondern auch fiir das Gesamtsystem, so dass
die Bedienungsqualitat und -quantitit beeintr8chtigt wird.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, die im Stand der Technik genannte Steuerung derart zu ver-
bessern, dass Kabinen bei denen ein Zeitveriust durch zu lange Tar-Offenhaltezeiten entstehen wiirde von
der Rufzuteilung ausgeschiossen werden.

Diese Aufgabe wird durch die im Patentanspruch 1 gekennzeichnete Erfindung geldst. Hierbei ist fiir jeden
Aufzug ein Speicher vorgesshen, in welchem Zeiten gespeichert sind, die ein Fahrgast fiir die Wege zwischen
der jewsils betdtigten Rufregistrier- und Anzeigesinrichtung und den Schachttiiren der Aufziige benbtigt. Ein
mit dem Speicher verbundener Komparator vergleicht die der betitigten Rufregistrier- und Anzeigeeinrichtung
zugeordnete Zeit mit der Fahrzeit. der Kabine bis zum Rufeingabestockwerk. Ist die Fahrzeit kleiner als die
vom Fahrgast benbtigte Zeit bis zur Schachttiir des betreffenden Aufzuges, so wird eine am Ausgang des Kom-
parators angeschlossene Schaiteinrichtung derart wirksam, dass die Bedienungskosten nicht der Vergleichs-
einrichtung zugefihrt werden kbnnen und der betreffende Aufzug von der Rufzuteilung ausgeschlossen wird.

Die mit der Erfindung erzielten Vorteile sind darin zu sehen, dass ein Fahrgast die Schachttir des aus-
gewdhiten Aufzuges stets vor Ankunft der Kabine erreicht, so dass keine zusétzlichen Zeitverluste fir das Ge-
samtsystem entstehen und die mit der angewendsten Rufzuteilungsmethode erreichbare Bedienungsqualitit
nicht beeintrichtigt wird.

Im folgenden wird die Erfindung anhand eines auf der Zeichnung dargesteliten Ausfilhrungsbeispieles né-
her eridutert. Es zeigen:

Fig. 1 eine schematische Darstellung der erfindungsgeméssen Gruppensteuerung fir zwei Aufziige einer
Aufzugsgruppe,

Fig. 2 eine schematische Darstellung eines einem Aufzug zugeordneten Teiles der Gruppensteuerung ge-
mass Fig. 1,

Fig. 3 auf einem Stockwerk angeordnete Rufregistrier- und Anzeigeeinrichtungen fiir eine aus vier Aufzii-
gen bestehende Aufzugsgruppe,

Fig. 4 eine schematische Darstellung von den Aufzigen zugeordneten Speichern fir die Zeiten, die ein
Fahrgast fiir die Wege zwischen den Rufregistrier- und Anzeigeseinrichtungen und den Schachttiren
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bendtigt, und
Fig. 5 eine Schaltungsanordnung fiir die Feststeliung einer auf einem Stockwerk betétigten Rufregistrier-
und Anzeigeeinrichtung.

In der Fig. 1 sind mit C und D zwei Aufzilge giner Aufzugsgruppe bezeichnet, wobei bei jedem Aufzug
eine in einem Aufzugsschacht 1 gefithrte Kabine 2 von einer Férdermaschine 3 tiber sin Forderseil 4 angetri-
eben wird und fiinfzehn Stockwerke EO bis E14 bedient werden. Die FGrdermaschine 3 wird von einer aus der
EP-B- 0 026 406 bekannten Antriebssteuerung gesteuert, wobei die Sollwerterzeugung, die Regelfunktionen
und die Stoppeinleitung mittels sines Mikrocomputersystemns 5 realisiert werden, das mit Mess- und Stellglie-
dern 6 der Antriebssteuerung in Verbindung steht. Das Mikrocomputersystem 5 berechnet ausserdem wia bei-
spielsweise aus der EP-A 0 356 731 bekannt, aus aufzugsspezifischen Daten eine der Wartezeit aller Fahr-
géste entsprechende Summe, auch Bedienungskosten genannt, die dem Rufzuteilungsverfahren zugrunde
gelegt wird. Die Kabine 2 weist eine Lastmesseinrichtung 7 auf, die ebenfalls mit dem Mikrocomputersystem
5 verbunden ist. Auf den Stockwerken sind beispielsweise aus der EP-A- 0 320 583 bekannte Rufregistrier-
und Anzeigeeinrichtungen 8 vorgesehen, die 10er-Tastaturen aufweisen, mittels welchen Rufe fir Fahrten zu
gewlinschten Zielstockwerken eingegeben werden kénnen. Bei der beispielsweise angenommenen Methode
der pregrammierten Eingabe, sind die Rufregistrier- und Anzeigeeinrichtungen 8 iiber einen Adressenbus ab
und einen Dateneingabsleiter DL mit dem Mikrocomputersystem 5 verbunden. Die Rufregistrier- und Anzeige-
einrichtungen 8 eines Stockwerkes stehen miteinander in Verbindung und kénnen mehr als einem Aufzug der
Gruppe zugeordnst sein, wobei beispielsgemass diejenigen des Aufzuges C dber Koppelglieder in Form von
Muiltiplexern 8 am Mikrocomputersystem 5 des Aufzuges D angeschlossen sind. Die Mikrocomputsrsystame
5 der einzeinen Aufziige der Gruppe sind Giber eine aus der EP-B- 0 050 304 bekannte Vergleichseinrichtung
10 und ein aus der EP-B- 0 050 305 bekanntes Partyline—ﬁbertlagungssystem 11 miteinander verbunden und
bilden zusammen mit den Rufregistrier- und Anzeigeeinrichtungen 8 eine der vorstehend genannten EP-A 0
356 731 &hnliche Gruppensteuerung. Die Rufregistrier- und Anzeigeeinrichtungen 8 sind weiterhin wie nach-
stehend naher beschrieben Gber Leiter L an den Mikrocomputersystemen 5 angeschiossen. Uber die Leiter L
kann ein Signal Ubermittelt werden, durch welches die Mikrocomputarsysteme 5 gine betétigte Rufregistrier-
und Anzeigeeinrichtung 8 identifizieren kénnen.

Der in der Fig. 2 schematisch dargestelite Teil des beispielsweise dem Aufzug A zugeordneten Mikrocom-
putersystems 5, weist ginen Rufspeicher RAM1 und einen ersten und zweiten Zutellungsspeicher RAM2, RAM3
auf, welche fir jede Fahrtrichtung der Anzahl der Stockwerke entsprechende Speicherpldtze besitzen, wobei
lediglich die den Aufwértsrufen zugeordneten Speicher dargestelit sind. Der Rufspeicher RAM1 hesteht aus
einem ersten und einem zweiten Speicher RAM1.1, RAM1.2, wobei im ersten Speicher RAM1.1 die das jewei-
lige Eingabestockwerk bezeichnenden Rufe und im zweiten Speicher RAM1.2 die die Zielstockwerke kenn-
zeichnenden Rufe gespeichert werden, und wobei dem ersten Speicher RAM1.1 der erste Zuteilungsspeicher
RAM2 und dem zweiten Speicher RAM1.2 der zweite Zuteilungsspeicher RAM3 zugeordnet ist. Mit R1 ist ein
fir die Speicherung der Bedienungskosten bestimmtes Bedienungskostenregister und mit R2 sin Kabinenpo-
sitionsregister bezeichnet. Ein Selektor R3 in Form eines weiteren Registers bildet den Stockwerknummern
entsprechende Adressen, mittels weichen die Speicherplétze der Speicher RAM1.1, RAM1.2, RAM.2 und
RAM3 adressiert werden kdnnen. Wahrend der Setektor R3 jeweils dasjenige Stockwerk anzeigt, auf welchem
die fahrende Kabine 2 noch anhalten kénnte, zeigt das Kabinenpositionsregister R2 jeweils dasjenige Stock-
werk an, in dessen Bereich sich die Kabine 2 tatséchlich befindet. Der Rufspeicher RAM1 sowie der erste und
zweite Zuteilungsspeicher RAM2, RAM3 sind Schreib-Lesespeicher, die mit dem Bus SB des Mikrocomputer-
systems 5 verbunden sind. Die geméss Beispiel Fig. 2 im Rufspeicher RAM1 gespeicherten Rufe und die in
den Zuteilungsspeichern RAM2, RAM3 gespeicherten Zuteilungsanweisungen sind symbolisch mit *1* ge-
kennzeichnet, wobei es sich bei den Stockwerken E2, £3, E5 und E11 um zugeteilte (gestrichelte Verbindungs-
linie) und bei E10 und E13 um neue, noch nicht zugeteiite Rufe handeit (schraftierte Felder). Mit 12 ist ein Last-
speicher, mit 13 ein Tirzeitspeicher und mit 14 ein Fahrzeitspeicher bezeichnet, die ebenfalls mit dem Bus
8B des Mikrocomputersystems 5 verbunden sind. Die aus der vorstehend zitierten EP-A 0 356 731 bekannten
Speicher 12, 13, 14 sind Schreib-Lesespeicher, in welchen Daten fir die Bedienungskostenberechnung ge-
Speichert sind. Im Lastspeicher 12 sind pro Stockwerk Lastwerte in Form einer Anzahl Personen gespeichert,
die sich bei einem zukiinftigen Halt oder der Vorbeifahrt an einem Stockwerk in der jeweiligen Aufzugskabine
befinden, und die aufgrund der eingegebenen Rufe errechnet werden. Hierbei kénnen aus fehlerhaften Ruf-
eingaben gebildete Lastwerte durch Vergleich mit den durch die Lastmesseinrichtung 7 ermittelten Werten kor-
rigiert werden. Im Tiirzeitspeicher 13 sind fir jedes Stockwerk die Tirdffrungs- und -schliesszeiten des be-
treffenden Aufzuges gespeichert, wihrend im Fahrtzeitspeicher 14 die Fahrtzeiten der betreffenden Aufzugs-
kabine zwischen jeweils einem bestimmten Stockwerk und jedem anderen Stockwerk gespeichert sind. Mit
15 ist ein mit dem Bus SB verbundener weiterer Speicher bezeichnet, in welchem die von einem Fahrgast auf
einem Stockwerk bendtigten Zeiten fiir die Wege zwischen der jeweils betitigten Rufregistrier- und Anzeige-
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einrichtung 8 und den Schachttiiren der Aufziige gespeichert sind. Ein Komparator 16, der beispielsweise vom
Prozessor des Mikrocomputersystems 5 gebildet wird, steht eingangsseitig mit dem Fahrzeitspeicher 14 und
dem weiteren Speicher 15 in Verbindung. Das Bedienungskostenregister R1 ist (ber eine Schalteinrichtung
17 in Form von Tristate-Buffern mit der Vergleichseinrichtung 10 verbunden, wobei die Aktivierungsanschiiisse
der Tristate-Buffer am Ausgang des Komparators 16 angeschlossen sind.

In der Fig. 3 sind mit 18 die auf sinem Stockwerk angeordneten Schachttiren der Aufziige A, B, C und D
der beispielsweise angenommenen Aufzugsgruppe bezeichnet. Die Schachttiiren 18 mégen hierbei die glei-
chen Abstéinde voneinander haben, wobei die Rufregistrier- und Anzeigeeinrichtungen 8 jeweits in der Mitte
zwischan zwei Schachttiren 18 angeordnet sind. Mit t ist eine aus der Erfahrung abgeleitete Zeit bezeichnet,
die ein Fahrgast fiir den Weg zwischen der von ihm betétigten Rufregistrier- und Anzeigeeinrichtung 8 und der
jeweils benachtbarten Schachttiir 18 bendtigt. Bei der beispielsgeméss gewihlten Anordnung wirde daher ein
Fahrgast bei Betdtigung der Rufregistrier- und Anzeigesinrichtung 8 zwischen den Aufziigen Aund B und Zu-
teilung des Aufzuges D, bis zur betreffenden Schachttir 18 eine Zeit von 5t bendtigen.

Die den Aufziigen A, B, C und D zugeordneten weiteren Speicher 15 geméss Fig. 4, weisen eine der Anzahl
der auf einem Stockwerk vorgesehenen Rufregistrier- und Anzeigesinrichtungen 8 entsprechende Anzahl Epei-
cherpidtze auf. Der beispielsgemi#issen Ancrdnung der Fig. 3 entsprechend, haben die weiteren Speicher 15
je drei Speicherplétze, die in der Reihenfolge der Aufziige mit AB, BC und CD bezeichnet sind. Die in der Fig.
4 singetragenen gespeicherten Zeiten ergeben sich aus der in der Beschreibung zu Fig. 3 angegebenen De-
finition der Zeit t, wobei die als Beispiel erw&hnte Zeit 5tim Speicherplatz AB des dem Aufzug D zugeordneten
weiteren Speichers 15 zu finden ist.

In der Fig. 5 sind mit 20 den Aufziigen und Rufregistrier- und Anzeigeeinrichtungen 8 eines Stockwerkes
zugeordnete Multiplexer bezeichnet, welche eine der Anzahl Rufregistrier- und Anzeigeeinrichtungen 8 eines
Stockwerkes entsprechende Anzahl Eingéinge aufweisen, wobei die jeweils der gleichen Rufregistrier- und An-
zeigesinrichtung 8 zugeordneten Eingéinge aller Multiplexer 20 miteinander verbunden sind. Jeweils ein Ein-
gang der Multiplexer 20 ist mit dem Ausgang eines UND-Gatters 21 verbunden, dessen Eingénge an Ausgén-
gen Q von Speicherzellen 22 der zugecrdneten Rufregistrier- und Anzeigeeinrichtungen 8 angeschlossen sind.
Die Multiplexer 20 sind an den Adressenbussen ab der zugeordneten Mikrecomputersysteme 5 angeschlossen
und stehen ausgangsseitig {iber den Leiter L mit dem weiteren Speicher 15 des zugeordneten Mikrocompu-
tersystems 5 in Verbindung (Fig. 2). Die anderen Ausgéinge Q der Speicherzeilen 22 sind, wie aus der EP-A-

0 320 583 bzw. EP-B- 0 246 395 bekannt, zwecks Abfrage der auf einem Stockwerk singegebensn Rufe mit
Eing&ngen von den jeweiligen Rufregistrier- und Anzeigeeinrichtungen 8 zugeordneten Multiplexern 23 ver-
bunden.

Die vorstehend beschriebene Gruppensteuerung arbeitet wie folgt:

Nach Eingabe eines Rufes, beispielsweise gemiiss Fig. 2 auf Stockwerk E10 fiir Stockwerk E13, wird ein
das Eingabestockwerk kennzeichnender Ruf in den ersten Speicher RAM1.1 und ein das Zielstockwerk kenn-
zeichnender Ruf in den zweiten Speicher RAM1.2 der Rufspeicher RAM1 aller Aufziige Ubertragen. Danach
werden die Multiplexer 20 abgefragt, wobei angenommen wird, dass der Ruf von Stockwerk E10 mittels der
zwischen den Aufziigen A und B angeordnetan Rufregistrier- und Anzeigeeinrichtung 8 eingegsben wurde.
Hierbei werden der Ausgang des betreffenden UND-Gatters 21 und damit auch die der betétigten Rufregistrier-

und Anzeigesinrichtung 8 zugeordnsten Eingénge aller Multiplexer 20 logisch "0" {Fig. 5). Bei Aufireten der
dem jewsiligen Eingang zugecrdneten Adredse interpretieren die Mikroprozessoren der Mikrocomputersyste-
me 5 das Signal "0", das sich dabei auf den Leitern L befindet dahingehend, dass der Inhalt des Speicherplat-
zes AB des weiteren Speichers 15 dem einen Eingang des Komparators 16 zugefiihrt werden muss (Fig. 4,2).
Danach wird in Abh3ngigkeit von der im Kabinenpositionsregister R2 enthaltenen Kabinenposition und der
Adresse des Rufeingabestockwerkes E 10 die zugeordnete Fahrzeit aus dem Fahrzeitspeicher 14 entnommen
und dem anderen Eingang des Komparators 16 zugefiihrt. Es mdge nun angenommen sein, dass die Fahrtzeit
der Kabine des Aufzuges D kleiner ist, als die im Speicherplatz AB des weiteren Speichers 15 gespeicherte
Zeit 5t. Hierbei #indert sich der logische Zustand am Ausgang des Komparators 16 derart, dass die Schaltein-
richtung 17 in einen hochohmigen Zustand geschaltet und das Bedienungskostenregister R1 von der Ver-
gleichseinrichtung 10 getrennt wird. Nachdem die Lastwerte der Lastspeicher 12 entsprechend dem neu ein-
gegebensen Ruf auf Stockwerk E 10 korrigiert worden sind, werden bei allen Aufziigen die Bedienungskosten
fiir das Eingabe- und Zielstockwerk des neuen Rufes berechnet, wobei beispielsweise eine mit der bereits ge-
nannten EP-A 0 356 731 bekannt gewordene Formel verwendet wird. Hierbei wird davon ausgegangen, dass
durch die méglicherweise stattfindenden neuen Halte am Eingabe- und Zieistockwerk nicht nur Wartezeiten
der neuen Fahrgéste, sondern aller Verkehrsteilnehmer bersits zugeteilter Rufe des betreffenden Aufzuges
entstehen wiirden. Wie bereits vorstehend erwéhnt, entnimmt der Rechner fiir die Bedienungskostenberech-
nung dem Tirzeitspeicher 13 Tiiréffnungs- und -schliesszeiten, dem Lastspeicher 12 die Anzahi der bereits
in der Kabine befindlichen Personen und dem Fahrzeitspeicher 14 die Fahrzeiten der Kabine von der momen-
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tanen Position bis zum Eingabe- bzw. Zielstockwerk.

Unmittelbar nach der Berechnung werden die Bedienungskosten in das Bedienungskostenregister R1
iibertragen und mittels der beispielsweise angenommenen Vergleichseinrichtung 10 gem&ss EP-B- 0 050 304
mit den Bedienungskosten der anderen Aufziige verglichen, wobel wie vorstshend beschrieben der Aufzug D
vom Vergleich ausgeschlossen wird, Es mdge nun angenommen sein, dass Aufzug Adie Keinsten Bedienungs-
kosten aufwelst, so dass im ersten Zuteilungsspeicher RAM2 bei Stockwerk E10 und im zweiten Zuteilungs-
speicher RAM3 bei Stockwerk E13 eine Zuteilungsanweisung eingeschrieben wird (gestrichelte Pfaile, Fig, 2).
Unmittelbar nach der Zuteilung wird der ausgewiihite Aufzug A und dessen Lage in einem Anzeigefeld der vom
Fahrgast betatigten Rufregistrier- und Anzeigeeinrichtung 8 angezeigt, worauf sich dieser zur entsprechend
gekennzeichneten Schachttir 18 begibt und dort eintrifft, bevor die Kabine ankommt.

Schaitet der Selektor R3 in Fortsetzung einer angenommenen Aufwiértsfahrt der sich beispislsweise im
Bereich des Stockwerkes E4 befindlichen Kabine auf das neuzugeteilte Stackwerk E10, so wird bei Erreichen
des Bremseinsatzpunktes gemass der beispieisweise angenommenen Antriebssteuerung EP-B- 0 026 406 die
Verzdgerung eingeleitet.

Patentanspriiche

1. Gruppensteuerung fir Aufziige mit vom Rufeingabeort auf einem Stockwerk abhéngiger Sofortzuteilung
von Zielrufen, mit auf den Stockwerken angeordneten Rufregistrier- und Anzeigeeinrichtungen (8) die eine
Tastatur fir die Eingabe von Rufen fiir gewiinschte Zielstockwerke aufweisen, mit den Aufziigen der Grup-
Pe zugeordneten Rufspeichern (RAM1), die mit den Rufregistrier- und Anzeigeeinrichtungen (8) verbun-
den sind, wobei bei der Eingabe eines Rufes auf einem Stockwerk ein das Eingabestockwerk kennzeich-
nender Ruf und ein das Zielstockwerk kennzeichnender Ruf in den Rufspeichern (RAM1 ) gespeichert
wird, mit Lastspeichern (12), in weichen pro Stockwerk die Anzahl der in der jeweiligen Aufzugskabine
anwesenden Personen gespeichert ist, mit den Aufziigen der Gruppe zugeardneten Fahrzeitspeichern
{14), Kabinenpositionsregistern (R2) und Rechnern sowie einer Vergleichseinrichtung (10}, wobei der
Rechner aus aufzugsspezifischen Daten den Wartezeiten von Fahrgisten entsprechende Bedienungs-
kosten errechnet, und mit einem mit dem Rechner und der Vergleichseinrichtung (10) verbundenem Be-
dienungskostenregister (R1) und mit dem Rufspeicher (RAM1) zugeordneten Zuteilungsspeichern
(RAM2, RAM3), wobei die Bedienungskosten miteinander verglichen werden und derjenigen Aufzugska-
bine der betreffende Ruf durch Einschreibung einer Zuteilungsanweisung in die Zuteilungsspeicher
(RAM2, RAM3) zugeteilt wird, weiche die kleinsten Bedienungskosten aufweist, und wobei der betreffen-
de Aufzug und dessen Lage unmittelbar nach der Rufzuteilung auf einem Anzeigefeld der betétigten
Rufregistrier- und Anzeigesinrichtung (8) angezeigt wird, dadurch gekennzeichnet,

- dass fir jeden Aufzug ein weiterer Speicher (15) vorgesehen ist, in welchem die von einem Fahrgast
benétigten Zeiten fiir die Wege zwischen der jeweils betétigten Rufregistrier- und Anzeigesinrichtung
{8) und den Schachttiren (18) der Aufziige gespeichert sind,

- dass ein Komparator (16) vorgesehen ist, der eingangssettig mit dem weiteran Speicher (15)und dem
Fahrzeitspeicher (14) verbunden ist,

- dass das Bedienungskostenregister (R1) ber eine Schalteinrichtung (1 7) an der Vergleichseinrich-
tung (10) angeschlossen ist, und

- dass der Komparator (16) ausgangsseitig mit der Schalteinrichtung (17) in Verbindung steht,

- wobei bei einer von der Kabinenposition und dem Rufeingabestockwerk abhingigen, im Fahrzeit-
speicher (14) gespeicherten Fahrzeit der Aufzugskabine, die kleiner ist als die Zeit die ein Fahrgast
bis zum Erreichen der Schachttiir (18) des betreffenden Aufzuges bendtigt, die Schaiteinrichtung
(17) das Bedienungskostenregister {R1) von der Vergleichseinrichtung (10) abschaltet und der Auf-
zug vom Vergleich ausgeschlossen wird.

2. Gruppensteuerung nach Patentanspruch 1,
dadurch gekennzeichnet,
dass die Schalteinrichtung (17) aus Tristate-Buffern gebildet ist, deren Aktivierungsanschiiisse am Aus-
gang des Komparators (17) angeschlossen sind.

3. Gruppensteuerung nach Patentanspruch 1, wobei der Rufspeicher (RAM1), die Zuteilungsspeicher
(RAM2, RAM3), der Lastspeicher (1 2), der Fahrzeitspeicher (14), das Kabinenpositionsregister (R2), das
Bedienungskostenregister (R1) und der Rechner Bestandteile von den Aufziigen zugeordneten Mikro-
computersystemen (5) sind,
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dadurch gekennzeichnet,

dass der waitere Speicher {15) und der Komparator (16) weitere Bestandtsile der Mikrocomputersysteme
(5) sind, wobei der weitere Speicher (15) ein Festwertspeicher ist, welcher der Anzahl der Rufregistrier-
und Anzeigeeinrichtungen (8) eines Stockwerkes entsprechende Speicherplatze aufweist.

Gruppensteusrung nach Patentanspruch 3, wobei die Rufregistrier- und Anzeigeeinrichtungen (8) Spei-
cherzellen (22) fir die Speicherung der auf den Stockwerken eingegebenen Rufe aufweisen,
dadurch gekennzeichnet,
- dass pro Aufzug und Stockwerk ein Multiplexer (20) vorgesehen ist, welcher der Anzahi Rufregistrier-
und Anzeigeeinrichtungen (8) auf einem Stockwerk entsprechende Eingénge aufweist, wobei die
jeweils der gleichen Rufregistrier- und Anzeigeeinrichtung (8) zugeordneten Eingéinge aller Multipie-
xer (20) miteinander verbunden sind,

- dass die Multipiexer (20) den Rufregistrier- und Anzeigeeinrichtungen (8) zugeordnet sind und Aus-
génge (Q) der Speicherzelien (22) jeder Rufregistrier- und Anzeigeseinrichtung (8) mit Eingéingen ei-
nes UND-Gatters (21) verbunden sind,

- dass der Ausgang des UND-Gatters (21) mit dem betreffenden Eingang des Multiplexers (20) in Ver-
bindung steht, und

- dass der Multiplexer (20) am Adressenbus (ab) des zugeordneten Mikrocomputersystemes {5) an-
geschlossen ist und der Ausgang des Multiplexers (20) Uber einen Leiter (L) mit dem weiteren Spei-
cher (15} in Verbindung steht.

Claims

1.

2,

Group control for lifts with immediate allocation of destination calls in dependence on the call inputlocation
on a storey, with call-registering and indicating equipments (8), which are arranged on the storeys and
comprise a keyboard for the input of calls for desired destination storeys, with call storage devices (RAM1),
which are assaciated with the lifts of the group and connected with the call-registering and indicating
equipments (8), wherain - on the input of a call on a storey - a call identifying the input storey and a call
identifying the destination storey are stored in the call storage devices {RAM1), with load storage devices
{12), in which the number of the persons present in the respective lift cage is stored for each storey, with
traveliing time storage devices (14), cage position registers (R2) and computers as well as a comparing
equipment (10}, which are associated with the lifts of the group, wherein the computer computes operating
costs corresponding to the waiting times of passengers from data specific for the lift, with an cperating
costs register (R1), which is connected with the computer and with the comparing equipment (10), and
with allocation storage devices (RAM2, RAM3), which are associated with the call storage device (RAM1),
wherein the operating costs are compared one with the other and the call concerned is allocated to that
lift cage, which displays the least operating costs, by inscription of an allocation instruction into the alio-
cation storage devices (RAM2, RAM3), and wherein the lift concerned and its position are indicated on
an indicating field of the actuated call-registering and indicating equipment (8) immediately after the al-
location of the call, characterised thereby,

- that a further storage device (15), in which the times needed by a passenger for the paths between
the respectively actuated call-registering and indicating equipment (8) and the shaft doors (18) of
the lifts are stored, is provided for each lift,

- that a comparator (16) is provided, which is connected at the input with the further storage device
{15) and the travetling time storage device {14),

- that the operating costs register (R1) is connected to the comparing equipment (10) by way of a
switching equipment {17), and

- that the comparator (16) at the output stands in connection with the switching equipment {17),

- wherein the switching equipment {17) switches the operating costs register (R1) off from the com-
paring equipment (10) and the lift is excluded from the comparison in the case of alift cage travelling
time which is stored in the travelling time storage device (14) and dependent on the cage position
and the call input storey and which is shorter than the time needed by a passenger to reach the shaft
door (18) of the lift concerned.

Group control according to claim 1, characterised thereby, that the switching equipment (17) is formed
of tristate buffers, the activation terminals of which are connected to the cutput of the comparator (16).
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Group control according to claim 1, wherein the call storage device (RAM1), the allocation storage devices
(RAMZ2, RAM3), the load storage device (12), the travelling time storage device (14) the cage position

the call-registering and indicating equipments (8} of a storey,

Group control according to claim 3, wherein the cail-registering and indicating equipments {(8) comprise
storage cells (22) for the Storage of the calls entered on the storey, characterised thereby

- thatamuitiplexer (20), which comprises inputs corresponding with the number of the call-registering
and indicating equipments (8) of a storey, is provided for each lift and storey, wherein those inputs
of all multiplexers (20), which are respectively associated with the same call-registering and indicat-
ing equipment {8), are connected together,

- that the multiplexers {20) are associated with the call-registering and indicating equipments (8) and
outputs (Q) of the storage cells (22) of each call-registering and indicating equipment (8) are con-
nected with inputs of an AND-gate (21),

- thatthe output of the AND-gate (21) stands in connection with the concerned input of the multiplexer
(20) and

- that the multiplexer {20) is connected to the address bus (ab) of the associated microcomputer Sys-
tem (5) and the output of the multiplexer (20) stands in connection with the further storage device
(15) by way of a conductor (L).

Revendications

1.

Commande de groupe pourascenseurs a attribution immédiate d'appels de destination dépendant du lieu
d'entrée d'appel d'un étage, comportant des dispositifs d'enregistrement d'appels et d'affichage (8) dis-
posés aux étages et présentant un clavier pour I'entrée d’appels & destination d'étages souhaités, des
mémoires d'appels (RAM1) associées aux ascenseurs du groupe et reiiées aux dispositifs d'enregistre-
ment d’appels et d'affichage (8), étant précisé que lors de I'entrée d'un appel a un étage, un appel carac-
térisant I'étage d'entrée et un appel caractérisant F'étage de destination sont mis &n mémoire dans les mé-
moires d'appels (RAM1), des mémoires de charge (12) dans lesquelles le hombre de personnes présentes
dans la cabine d'ascenseur correspondante est mis en mémaire Powr chaque étage, des mémoires de
temps de parcours (1 4}, des registres de position de cabine (R2) et des ordinateurs associés aux ascen-
seurs du groupe, et un dispositif comparatsur (10), I'ordinateur calculant & partir de données spécifiques
aux ascenseurs des colts de desserte Correspondant aux temps d'attente de passagers, un registre de
colts de desserte (R1) relié a rordinateur st au dispositif comparateur (10) et, enfin, des mémoires d'at-

d'attribution dans les mémoires d’attribution (RAM2, RAM3), 2 Ia cabine d’ascenseur qui présente les
coits de desserte les plus faibles, et &tant précisé que I'ascenseur concerné et sa position sont affichés
immédiatement aprés Iattribution d’appel, sur une zone d'affichage du dispositif d’enregistrement d'ap-
pels et d'affichage (8} actionné, caractérisée
- en ce qu'il est prévu, pour chaque ascenseur, une mémoire supplémentaire {15) dans laquelle sont
mis en mémoire les temps nécessaires 3 un Passager pour parcourir les distances entre le dispositif
d'enregistrement d'appels et d'affichage (8) actionné et les portes paliéres (18) des ascenseurs,
- ence qu'il est prévu un comparateur (16) qui est relié, coté entrée, a la mémoire Supplémentaire (15)
et & la mémoire de temps de parcours (14),
- en ce que le registre de codts de desserte (R1) est reli¢ au dispositif comparateur (10) par l'inter-
médiaire d'un dispositif de commutation (17, et
- en ce que le comparateur (16) est reli¢, coté sortie, au dispositif de commutation {17},
- étant précisé que si un temps de parcours de la cabine d'ascenseur, dépendant de la position de la

comparateur (10), et cet ascenseur est exclu de la comparaison.
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Commande de groupe selon la revendication 1, caractérisée en ce que le dispositif de commutation (17)
est défini par des tampons trois états dont les raccords d’activation sont reliés a la sortie du cormparateur
(17).

Commande de groupe selon la revendication 1, dans laquelle la mémoire d’appels (RAM1), les mémoires
d'attribution (RAM2, RAM3), la mémcire de charge (12), la mémaire de temps de parcours (14), le registre
de position de cabine (R2), le registre de coits de desserte (R1) et 'ordinateur sont des $léments cons-
titutifs de systdmes de micro-ordinateurs (5) associés aux ascenseurs, caractérisée en ce que la mémoire
supplémentaire {15) et le comparateur (16) définissent d'autres éléments constitutifs des systémes de mi-
cro-ordinateurs (5), la mémoire supplémentaire (15) étant une mémoire fixe qui contient des emplace-
ments de mémoire correspondant au nombre de dispositifs d’enregistrement d'appels et d'affichage (8)
d'un étage.

Commande de groupe sslon la revendication 3, dans laquelle les dispositifs d'enregistrement d'appeis et
d'affichage (8) comportent des cellules de mémoires (22) pour ia mise en mémoire des appels entrés aux
étages, caractérisée

- ence qu'il est prévu, pour chaque ascenseur et pour chague étage, un muitiplexeur (20) qui comporte
des entrées correspondant au nombre de dispositifs d'enregistrement d'appels et d'affichage (8) &
un étage, les entrées de tous les multiplexeurs (20) associées au méme dispositif d'enregistrement
d'appels et d'affichage (8) étant reliées entre elles,

- en ce que les multiplexeurs (20) sont associés aux dispositifs d’enregistrement d’appels et d'afficha-
ge (8), et des sorties (Q) des cellules de mémoires (22) de chaque dispositif d’enregistrement d'ap-
pels et d'affichage (8) sont reliées & des entrées d'une porte ET (21),

- en ce que la sortie de la porte ET (21) est reliée & |'entrée concernée du multiplexeur (20), et

- en ce que le multiplexeur (20) est relié au bus d'adresses (ab) du systdme de micro-ordinateur (5)
associé, et la sortie du multiplexeur (20) est reliée & la mémoire supplémentaire (15) par l'intermé-
diaire d'un conducteur (L).
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DESCRIPTION:

The invention concerns a group control for 1ifts with immediate
allocation of destination calls in dependence on the call input location on
a storey, with call-registering and indicating equipments, which are
arranged on the storeys and comprise a keyboard for the input of calls for
desired destination storeys, with call storage devices, which are associated
with the 1ifts of the group and connected with the call-registering and
indicating equipments, wherein - on the input of a call on a storey - a call
identifying the input storey and a call identifying the destination storey
are stored in the call storage devices, with load storage devices, in which
the number of the persons present in the respective 1ift cage is stored for
each storey, and with travelling time storage devices and cage position
registers, which are associated with the 1ifts of the group, according to
the classifying clause of the patent claim 1.

A group control, which 1is cimilar to the equipment according to the
classifying clause and which applies the shortest waiting time of all
passengers as criterion for the allocation of the cages tothe entered calls,
has become known by the EP-A-0 356 731. In this control, the travel
destinations can be entered . already on the storeys, for example by call-
registering and indicating equipments proposed by the EP-A-0 320 583.
Immediately after the registering and transfer of a call into a call storage
device organised according to input and destination storeys, a computer in
the form of a microprocessor ascertains a sum, which is called operating
costs and corresponds to the waiting time which would arise in the serving
of the call for the passengers, for each cage from data specific to the
1ift. The operating costs are transferred into a costs register immediately
after the computation and subsequently compared immediately with the
operating costs of the other 1ifts by means of a comparing equipment. In
this case, an allocation instruction is stored in an allocation storage
device of the 1ift which displays the least operating costs. Immediately
after the allocation of cage to call has taken place in this manner, the
19ift concerned and its position is indicated in an indicating field of the
actuated call-registering and indicating equipment so that the passenger can
move in good time to the associated shaft door.
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Optimum results with a view to shortest waiting times of the
passengers can be achieved with the aforedescribed group control. 1In the
case of greater installations with several 1ifts, it must however be
reckoned with that a passenger needs more or less time for the path to the
shaft door of the allocated 1ift according to the position of the actuated
call-registering and indicating equipment. For this reason, the door of the
1ift must be kept open after arrival of the cage concerned for so long that
the passenger furthest away can still board each time. In the case of cages
arriving early, there results in this case not only a loss of time for the
passengers in the cage, but also for the overall system so that the service
quality and gquantity is 1mbaired.

The invention is based on the task of improving the contrél named 1in
the state of the art 1in such a manner that cages, in which a loss of time
would arise due to door opening times, which are too long, are excluded from
the call allocation.

This problem is solved by the invention characterised in the patent
claim 1. In this case, a storage device, in which times are stored,
which a passenger needs for the paths between the respectivé]y actuated
call-registering and indicating equipment and the shaft doors of the 1ifts,
is provided for each 1ift. A comparator connected with the storage device
connects the time, which is associated with the actuated call-registering
and indicating equipment, with the travelling time of the cage to the call
input storey. When the travelling time is shorter than the time needed by
the passenger to get to the shaft door of the lift concerned, a switching
equipment connected to the output of the comparator becomes effective in
such a manner that the operating costs cannot be fed to the comparing
equipment and the 1ift concerned is excluded from the call-allocation.

The advantages achieved by the invention are to be seen in that a
passenger reaches the shaft door of the selected 1ift always before the
arrival of the 1ift so that no additional time losses arise for the overall
system and the service guality achieveable by the applied call allocation
method is not impaired.

The invention is explained more closely in the following with the aid
of an example of embodiment illustrated on the drawing. There show:

Figure 1 : a schematic illustration of the group control

according to the invention for two 1ifts of a 1ift

group,
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Figure 2 a schematic illustration of a part, which is
associated with a 1ift, of the group controi
according to Figure 1,

Figure 3 cali-registering and indicating equipments
arranged on a storey for a 1ift group consisting
of four lifts,

Figure 4 a schematic illustration of storage devices, which

‘ are associated with the 1ifts, for the times which
a passenger needs for the paths between the call-
registering and indicating equipments and the

shaft doors and

Figure 5 a circuit arrangement for the ascertaining of a
call-registering and indicating equipment actuated
on a storey.

Two 1ifts of a 1ift group are denoted by C and D in the Figure 1,
wherein - for each 1ift - a cage 2 guided in a 1ift shaft 1 is driven from a
hoist engine 3 by way of a hoist cable 4 and fifteen storeys E0 to E14 are
served. The hoist engine 3 is controlled by a drive control known from the
EP-B-0 026 406, wherein the target value generation, the regulating
functions and the stop initiation are realised by means of a microcomputer
system 5 which stands in connection with measuring and setting members 6 of
the drive control. The microcomputer system 5 beyond that, as is for
example known from the EP-A-0 356 731, computes a sum, which is also called
operating costs and corresponds to the waiting time of all passengers and
forms the basis of the call allocation procedure, from data specific to the
1ift. The cage 2 comprises a load-measuring equipment 7, which is likewise
connected with the microcomputer system 5. Call-registering and indicating
equioments 8, which are for example known from the EP-A-0 320 583 and
comprise decade keyboards, by means of which calls can be entered for travels
to desired destination storeys, are provided on the storeys. In the case of
that method of the programmed input, which is assumed by way of example, the
call-registering and indicating equipments 8 are connected with the
microcomputer system 5 by way of an address bus ab and a data input
conductor DL. The call-registering and indicating equipments of a storey
stand in connection one with the other and can be associated with more than
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one 1ift of the group, wherein for example that of the 1ift C is connected
by way of coupling members in the form of multiplexers 9 to the
microcomputer system 5 of the 1ift 0. The microcomputer systems 5 of the
individual 1ifts of the group are connected one with the other by way of a
comparing equipment 10, which is known from the EP-B8-0 050 304, and a party
line transmission system 11, which is known from the EP-B-0 050 305, and
together with the call-registering and jndicating equipments 8 form a group
control similar to the aforementioned EP-A-0 356 731. The call-registering
and indicating equipments 8 are furthermore connected, as described more
closely in the following, by way of conductors L to the microcomputer
systems 5. A signal, by which the microcomputer systems 5 can identify an
actuated call-registering and indicating equipment 8, can be communicated by
way of the conductors L.

That part, which is illustrated schematically in the Figure 2, of the
microcomputer system 5, which is for example associated with the 1ift A,
comprises a call storage device RAMI and a first and a second allocation
storage device RAM2 and RAM3, which for each direction of travel have
storage places corresponding to the number of the storeys, whilst merely the
storage devices associated with the upward calls are illustrated. The call
‘storage device RAM1 consists of a first and a second storage device RAMI.1
and RAM1.2, wherein the calls denoting the respective input storey are
stored in the first stbrage device RAM1.1 and the calls identifying the
destination storeys are stored in the second storage device RAM1.2 and
wherein the first allocation storage device RAMZ is associated with the
first storage device RAM1.1 and the second allocation storage device RAM3 is
associated with the second storage device RAM1.1. An operating costs
register intended for the storage of the operating costs is denoted by R1
and a cage position register is denoted by R2. A selector R3 in the form of
a further register forms addresses, which correspond to the storey numbers
and by means of which the storage places of the storage devices RAML.T,
RAM1.2, RAM2 and RAM3 can be addressed. While the selector R3 each time
indicates that storey, on which the travelling cage 2 could still stop, the
cage position register R2 each time indicates that storey, in the region of
which the cage 2 is actually situated. The call storage device RAM! as well
as the first and the second allocation storage device RAMZ and RAM3 are
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read-write storage devices which are connected with the bus SB of the
microcomputer system 5. The calls, which are stored in the call storage
device RAM1 according to the example of Figure 2, and the allocation
instructions, which are stored in the allocation storage devices RAM2 and
RAM3, are characterised symbolically by ®11  wherein allocated calls (dashed
connecting line) are concerned in the case of the storeys E2, E3, £5 and E11
and new, not yet allocated calls (hatched fields) are concerned in the case
of E10 and E13. A load storage device is denoted by 12, a door time storage
device by 13 and a travelling time storage device is denoted by 14, which
are likewise connected with the bus SB of the microcomputer system 5. The
storage devices 12, 13 and 14, which are known from the EP-A-0 356 731 cited
above, are read-write stores, in which data for the operating costs
computation are stored. load values which are computed on the basis of the
entered calls and are in the form of a number of persons, who are present in
the respective 1ift cage at a future stop or the travel past at a storey,
are stored for each storey in the load storage device. In this case, load
values formed from erroneous call entries can be corrected by comparison
with the values ascertained by the load-measuring equipment 7. The door
opening and the door closing times of the 1ift concerned are stored for each
storey in the door time store 13, whilst the travelling times of the 1ift
cage concerned each time between a certain storey and each other storey are
stored in the travelling time storage device 14. A further storage device,
which is connected with the bus SB and in which the times are stored, which
are needed by a passenger on a storey for the path; between the respectively
actuated call-registering and indicating equipment 8 and the shaft doors of
the 1ifts, is denoted by 15. A comparator 16, which is formed for example
by the processor of the microcomputer system 5, stands in connection at the
input with the travelling time storage device 14 and the further storage
device 15. The operating costs register R1 is connected with the comparing
equipment 10 by way of a switching equipment 17 in the form of tristate
buffers, wherein the activation terminals of the tristate buffers are
connected to the output of the comparator 16.
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In the Figure 3, the shaft doors, which are arranged on a storey, of
the 1ifts A, B, C and D of the 1ift group, which is assumed by way of
example, are denoted by 18. The shaft doors 18 may in this case have the
same spacings one from the other, whilst the call-registering and indicating
equipments 8 are each time arranged in the middle between two shaft doors
18. An empirically derived time, which a passenger needs for the path
between the call-registering and indicating equipment 8 actuated by him and
the respectively neighbouring shaft deor 18, 1is denoted by t. In the
arrangement chosen by way of example, a passenger would therefore need a
time of 5t to the shaft door 18 concerned in case of an actuation of the
call-registering and indicating equipment 8 between the 1lifts A and B and
the allocation of the 1ift D.

The further storage devices 15 associated with the 1ifts A, B, C and D
according to Figure 4 comprise a number of storage places corresponding to
the number of the call-registering and indicating equipments 8 provided on a
storey. In accordance with the example of the arrangement of the Figure 3,
the further storage devices 15 each have three storage places which are
denoted in the sequence of the 1ifts by AB, BC and CD. The stored time
entered in the Figure 4 result from the definition of the time t indicated
in the description of Figure 3, wherein the time 5t mentioned by way of
example is to be found in the storage place AB of the further storage device
15 associated with the 1ift D.

Multiplexers, which are associated with the lifts and call-registering
and indicating equipments 8 of a storey and which comprise a number of
inputs corresponding to the number of call-registering and dndicating
equipments 8 of a storey, are denoted by 20, wherein the inputé,'which are
each time associated with the same call-registering and indicating equipment
8, of all multiplexers 20 are connected together. One input of each of the
multiplexers 20 is connected with the output of an AND-gate 21, the inputs
of which are connected to outputs Q of storage cells 22 of the associated
call-registering and indicating equipments 8. The multiplexers 20 are
connected to the address buses AB of the associated microcomputer systems 5
and at the output stand in connection with the further storage device 15 of
the associated microcomputer system 5 by way of the conductor L (Figure 2).
The other outputs Q of the storage cells 22 are, as 1is known
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from the EP-A-0 320 583 or EP-B-0 246 395, connected with inputs of
multiplexers 23 associated with the respective call-registering and
indicating equipments 8 for purpose of interrogation of the calls entered on
a storey.
The aforedescribed group control operates as following:

After input of a call, for example accordihg to Figure 2 on storey E10 for
storey E13, a call identifying the input storey is transferred into the
first storage device RAM1.1 and a call identifying the destination storey
is transferred into the second storage device RAM1.2 of the call storage
devices RAM1 of all Tlifts. Thereafter, the multiplexers 20 are
interrogated, for which it is assumed that the call from storey E10 was
entered by means of the call-registering and indicating equipment 8 arranged
between the lifts A and B. In this case, the output of the AND-gate 21
.concerned and thereby also the inputs, which are associated with the
actuated call-registering and indicating equipment 8, of all multiplexers 20
become logic "0" (Figure 5). On the appearance of the address associated
with the respective input, the microprocessors of the microcomputer systems
5 in turn put the signal 0" which is in that case on the conductors L, in
the sense that the content of the storage place AB of the further storage
device 15 must be fed to the one input of the comparator 16 (Figures 4 and
2}. Thereafter, the associated travelling time is taken from the travelling
time storage device 14 in dependence on the cage position contained in the
cage position register R2 and the address of the call input storey E10 and
fed to the other input of the comparator 16. Let it now be assumed that the
travelling time of the cage of the 1ift D is shorter than.the time 5t stored
in the storage place AB of the further storage device 15. In this case, the
Togic state at the output of the comparator 16 changes in such a manner that
the switching equipment 17 is switched into a high-resistance state and that
the operating costs register R1 is separated from the comparing equipment
10. After the load values of the load storage device 12 have been corrected
in accordance with the newly entered call on the storey E10, the operating
costs for the input storey and the destination storey of the new call are
computed for all 1ifts, for which for example a formula is used, which has
become known by the already mentioned EP-A-0 356 731. It is presumed in
this case that not only waiting times of the new passengers, but also all
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traffic participants of already allocated calls of the 1ift concerned would
arise due to the new stops possibly taking place at the input storey and the
destination storey. As already mentioned above, the computer takes door-
opening and door-closing times from the door time storage device 13, the
number of the persons already in the cage from the load storage device 12
and the travelling times of the cage from the instantaneous position to the
input storey or the destination storey from the travelling time storage
device 14, for the computation of the operating costs.

Immediately after the computation, the operating costs are transferred
into the operating costs register R1 and compared with the operating costs
of the other 1ifts by means of the comparing eguipment 10 according to EP-B-
0 050 304 assumed by way of example, for which the 1ift D is excluded from
the comparison as described in the preceding. lLet it now be assumed that
1ift A displays the Teast operating costs so that an allocation instruction
is entered {dashed arrows, Figure 2) in the first allocation storage device
RAM2 for storey E10 and in the second allocation storage device RAM3 for
storey E13. Immediately after the allocation, the selected 1ift A and its
position is indicated in an indicating field of the call-registering and
indicating equipment 8 actuated by the passenger, whereupon this passenger
moves to the correspondingly identified shaft door 18 and arrives there
before the cage.

When the selector R3 switches to the newly allocated storey E10 in
continuation of an assumed upward travel of the cage situated by way of
example in the region of the storey E4, then the retardation is initiated on
reaching the brake onset point according to the drive control EP-B-0 026 406
assumed by way of example.



CLAIMS:

1. Group control for 1ifts with immediate allocation of destination
calls in dependence on the call input location on a storey, with call-
registering and indicating equipments (8), which are arranged on the
storeys and comprise a keyboard for the input of calls for desired
destination storeys, with call storage devices (RAM1), which are
associated with the 1ifts of the group and connected with the call-

registering and indicating equipments (8), wherein - on the input of a

call on a storey - a call identifying the input storey and a call

identifying the destination storey are stored in the call storage

devices (RAM1), with load storage devices (12), in which the number of .

the persons present in the respective 1ift cage is stored for each

storey, with travelling time storage devices (14), cage position

registers (R2) and computers as well as a comparing equipment (10),

which are associated with the 1ifts of the group, wherein the computer

computes operating costs corresponding to the waiting times of
passengers from data specific for the 1ift, with an operating costis
register (R1), which is connected .with the computer and with the
comparing equipment (10), and with allocation storage devices (RAMZ,

RAM3), which are associated with the call storage device (RAM1),

wherein the operating costs are compared one with the other and the

call concerned is allocated to that 1ift cage, which displays the

Jeast operating costs, by inscription of an allocation instruction

into the allocation storage devices (RAM2, RAM3), and wherein the 1ift

concerned and its position are indicated on an indicating field of the
actuated call-registering and indicating equipment (8) immediately
after the allocation of the call, characterised thereby,

- that a further storage device (15), in which the times needed by
a passenger for the paths between the respectively actuated call-
registering and indicating egquipment (8) and the shaft doors (18)
of the 1ifts are stored, is provided for each 1ift,

- that a comparator (16) is provided, which is connected at the
input with the further storage device (15) and the ‘travelling
time storage device (14),

- that the operating costs registér {(R1) 1is connected to the
comparing equipment {10) by way of a switching equipment (17),
and
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- that the comparator (16) at the output stands in connection with
the switching equipment {17),

- wherein the switching equipment (17) switches the operating costs
register (R1) off from the comparing equipment (10} and the 1ift
is excluded from the comparison in the case of a lift cage
travelling time which is stored in the travelling time storage
device (14) and dependent on the cage position and the call input
storey and which is shorter than the time needed by a passenger
to reach the shaft door {18) of the 1ift concerned.

2. Group control according to claim 1, characterised thereby, that
the swjtching equipment (17) 1is formed of tristate buffers, the
, sctivation terminals of which are connected to the output of the
comparator (16). '

3. Group control according te claim 1, wherein the call storage
device (RAM1), the allocation storage devices (RAM2, RAM3), the load
storage device (12), the travelling time storage device {14) the caée
position register (R2), the operating costs register (R1} and the
computer are components of microcomputer systems (5) associated with
the 1ifts, characterised thereby, that the further storage device {15)
and the comparator (16) are further components of the microcomputer
systems {5), wherein the further storage device {15) is a fixed value
storage device which comprises storage places corresponding with the
number of the call-registering and indicating equipments (8) of a
storey.

4. Group control according to claim 3, wherein the call-registering

and indicating equipments (8} comprise storage cells (22) for the

storage of the calls entered on the storey, characterised thereby

- that a multiplexer (20), which comprises inputs corresponding
with the number of the call-registering and indicating equipments
(8) of a storey, is provided for each 1ift and storey, wherein
those inputs of all multiplexers (20), which are respectively
associated with the same call-registering and indicating
equipment (8), are connected together,
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that the multiplexers (20) are associated with the call-
registering and indicating equipments (8) and outputs (Q) of the
storage cells (22) of each call-registering and indicating
equipment (8) are connected with inputs of an AND-gate (21},

that the output of the AND-gate (21) stands in connection with
the concerned input of the multiplexer (20) and

that the multiplexer (20) is connected to the address bus (ab) of
the associated microcomputer system (5) and the output of the
multiplexer (20) stands in connection with the further storage
device (15) by way of a conductor (L).
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