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(54) Pékové zalffzeni ke zménd polohy podloZného vélce s dopravnikem

Vyndlez se tyké& zaviracich dstroji
véloovych brousicich ;trojﬁ o malych pra-
covnich §{Ffkéch v koZeluZském primyslu.
Vynélez umoinuje provadét pFitlak brou-
Seni usnd na brousici vélec noZini Slapkou
mechanicky, silou, odpovidajfici hygiend
préce, coZ umoifuje pékové ovladaci za-

» #{zeni. PFi sedlépnuti noini{ Slapky kon-

' stantnf rychlosti{ a silou se rychlost
podloZného vélce s dopravnikem sniZuje,
ve stejném pomdéru se zvySuje pfitladné
sila. Vynélezu miZe byt vyuiito v rdznych
odvétvich primyslu, kde pro pfitlak k pra-
covonfou néstroji neni nutné velks sila

a u stroje nenf pouZito hydraulické jed-
notky.
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Vynédlez se t¥kd pékového zarlzenl ke zmgné polohy podloz-
ného vdlce s dopravnikem, k povrchu brousiciho vélce, nozni
sldpkou.

U dosud zndmych pdkovych zabizeni se provddi zmdna polohy
podlozného vélce s dopravnlkem pomoci nozni Slapky silou\vyvinu-
tou obgluhou stroje na Slapku, nebo pomoci hydraullckcho zatize-
'n{ ovlddaného obsluliou pfes nozni 8lapku. U mechanického ovldda-
ni polohy podlozného vélce s dopravnikem obsluha sefldpnutim
noni §lapky vyehyli, dle potieby,vidlici na niz je podloZny vé-
lec s dopravnikem upevnén. PodloZny vélec s dopravnikem p¥itla-
51 ugsen urdenou k broudeni k povrchu brousiciho védlce silou,
jeji# velikost je odvisld od sily vyvinuté obsluhou na &lapku.
Sila vyvinutd na $lapku je vzhledem k sile pIitlaku podlo#ného
vélce s dopravnikem na povrch brousiciho védlce konstantni a v
takovém pomdru, v jakém je provedeno pdkové zafizeni, PouZitinm
‘hydraulického za¥izeni je provddén pritlak. broudené usné na
povrch brousiciho vdlce. hydraulickym za¥izenim, které obsluha
ovlddd noZni Slapkou. Nevyhodou celého ovlddaciho zaPizeni je
jeho nérodnost po strdnce konstrukdni i ddriby.

Vi&e uvedené nedostatky jéou odstranény pédkovym zalizenim
ke zndnd polohy podloZného vdlce k povrchu brousiciho vdlce,
jeho# podstatou e “e nozni.

g§lapka otolné vloend na Sepu a kyvnd vidlice jsou propojeny
lkyvnou pakou, pridem% poloha noZni Slapky Je déna dorazemn,
prudinou s téhlem & kyvndm ramenem § pruzinou.

Hlavni vihodou zaviraciho pdkového zaiizeni podle tohoto
vyndlezu je, Ze obsluha'pomérné malou. silou v porovnéni se znd-
mymi mechanickymi zaviracimi zabizenimi, mlZe provadét brousend
neph, usni, pridem# celé za¥izeni Je mechanické s minimdlni po-

tFebou Udrzby.
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. NWa vykrese je zndzorndn v ndrysu p¥iklad provedeni pdko-
vého zaPizeni podle tohoto vyndlezu.

Podloin§ védlec s dopravnikem 4 je upevnén na kyvné vidli-
ci 3, kyvnd vidlice 3 se stavécimi Srouby & je otolné uloZena
na depu 7. Kyvnd vidlice 3 se stavdci Cdsti 8 je pomoci kyvné
pdky 19 klouby 21, 22 propojena s nozni Slapkou 5. Poloha kyv-
né vidlice 3 se nastavuje stavcim Sroubem 3. Zékladni poloha
no#ni $lapky 5, otodnd uloZené na Cepu 20, je déna dorazem 10.
Zékladni poloha podloZného vdlce s dopravnikem 4 na kyvné vid-
lici 3 s nozni &lapkou 5 je déna pFedepjatou pruZinou 12 na
tdhle 17 s maticemi 18, kyvném rameni 14 se stavécim Sroubem 13
a predepjatou pru%inou 11 se &roubem 15 a matici 16.

Konstrukée pdkového za¥izeni ke zm&né& polohy podloZného
vdlce s dopravnikem k povrchu brousiciho vélce podle tohoto
vynélezuiumoéﬁuje ovlddat noZni Slapkou podloZny vdlec s doprav-
nikem tak, ze v mistd piitlaku usné na povrch brousiciho vélce
je t¥eba vyvodit podstatné niZsi tlak na nozni Slapku jak u
zndmych mechanickych pdkovych zarizeni, $imz se podstatné zvy-
§1 hygiena prdce obsluhy stroje.
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Pdkové za¥izeni ke zm&nd polohy podloZného vdlce s doprave
nikem kX povrchu brousiciho vdlce nap¥iklad dbrousiciho stroje
na usné, vyznaéujicirse tim, %e no¥ni Flapka (5) otodnd ulo¥end
na Cepu (20) a kyvnd vidlice (3) otodné uloZend na Cepu (7)
jsou propojeny kyvnou pdkou (19), plifemZ poloha noZni

glapky
(5) je ddna dorazem (10), pruiinou (12) s tdnlem (17), kyvnym

ramencm (14) a pruiinou (11),

1 vykres
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