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DISPOSITIF DE TRANSFERT

L'invention se rapporte a un dispoéitif de transfert destiné

3 1l'enfilage, respectivement & l'enlévement de corps creux tels que des

boites, des tubes ou des objéts similaires, sur des doigts, ou a partir
des doigts d'une machine de mise en oeuvre, respectivement sur ou é.
partir de chaines de transport comportant des moyens de réception (ti-
ges), et étant équipé d'une tige & course alternative & laquelle on
peut faire effectuer des déplacements alternétifs, laguelle présente a -

une extrémité des postes & pinces susceptibles d'exécuter des mouve-

' ments rotatifs sur leur axe, et qui est couplée avec l'entrafnement &

1'autre extrémité de facon & ce que la course du déplacement alternatif

‘puisse &tre réglée (voir le document US-C-2 770 347).

A

Dans un dispositif connu de ce genre, la tige & course alter-
native destinée au dispositif de transfert est mise en déplacement
alternatif gréce & un moyen d'entrainement oscillant commandé par un
chemin courbe. Dans une des positions d'extrémité, leé postes & pince
doivent pouvoir tourner librement sur la tige & course alternative, le
mouvement de rotation devant s'effectuer pendant l‘arrét-du mouvement
alternatif, ce pourquoi on utilise un entrainement & bras oscillant
commandé par came. En vue d'adaptation 4 différentes dimensions de
corps creux, par exemple & des dimensions de‘tétes_de tube, ou & des
longueurs de tubes, il est nécessaire de procéder & un changement de la
course alternative afin de garantir une saisie slire par les postes &
pinceé. Pour pouvoir procéder au réglage, la tige & course alternative
peut étre rallongée par rapport au point d'articulation de la partie
oscillante du moyen d'entrainement, ce pourquoi on doit desserrer des
liaisons par vis, procéder & la main & 1'allongement ou au raccourcis-

sement de la tige & course alternative et resserrer & nouveau les liai-

.sons par vis. Ceci s'avére difficile, en ﬁarticulier du fait que le

dispositif de réglage n'est pas dans la zone visible des postes & pin-

ces, si bien-qu'il est fondamentalement nécessaire de recourir & une
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personne pour observer et & une personne pour exécuter
le réglage, ce qﬁi rend difficle un ajustement précis.

Dans le but d'éviter dans le cas d'un incident
lors du transfert, provoquant un arrét de la tige &
course alternative, une détérioration du moven
d'entrainement, on a prévu dans un dispositif connu,
un dispositif de surcharge cbmportaht un ressort. Dans
le cas d'un incident qui empécherait un déplacement de
la tige & course alternative, 1le 1levier.oscillant

d'entrainement peut continuer son mouvement
d'entrainement en comprimant le ressort.
Simultanément, le dispositif <connu présente un

dispositif de sécurité qui surveille le;déplacement du
ressort et qui débranche 1'entrainement. Ce dispositif
de sécurité est fixé sur la tige & course alternative
et se déplace avec celle-ci, si bien que des
contraintes supplémentaires s'exercent sur la tige a
course alternative ét que des fils entrainés, ou des
tuvaux destinés & la liaison avec 1l'interrupteur du
moven d'entrainement, sont nécessaires, ce qui
complique le disposif. Dans ce dispositif, il n'est de
plus, pas possible de procéder a une adaptation a, par
exemple, des dimensidns de tubes différentes, pendant
le fonctionnement de la machine, c'est-a-dire qu'il
n'est pas non plus possible d'effectuer un réglage
précis sans arréter le dispositif de transfert, lequgl
réglage peut é&tre nécessaire pendant le fonctionnement
de . la machine. En outre, un moven d'entrainement
oscillant commandé par des chemins courbes est sujet a’
des perturbations, en particulier dans le cas de

surcharges provenant d'un contact linéaire du couple

chemin courbe-galet. _
L'objet de 1l'invention est d'améliorer le
dispositif de transfert du genre citée au début de
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3

facon telle qu'un réglage de la position de la pince

‘est possible pendant la marche de la machine, et que

le réglage peut également s'effectuer'autdmatiQuemént
et qu'alors le dispositif soit moins sujet a des
perturbations. '

Le probléme est ‘résolu par un dispositf de
transfert destiné & 1l'enfilage, respectivement &
l'enlévement de corps creux, en particulier de boites
et de- tubes sur des doigts, ou & partir des .doigts
d'une machine de mise en oeuvre, respectivement sur
déé chaines de transport, ou & partir de chaines de
transport, ces chaines de transport comportant des
moyens de. réception, équipé d'une tige & course
alternative, a 1aqueiie on peut faire effectuer des
déplaéeméntsi alternatifs, laquelle présente & une

_extrémité des postes & pinces susceptibles d'exécuter

des mouvements rotatifs sur leur axe, et qui est
couplée avec 'l'entrainement 4 1l'autre extrémité de
fa¢on 34 te que la course alternative -puisse étre
réglée, caractérisé par le fait qu'il présente une
transmission articulée grédce & laquelle la bielle de
1'entrainement des mouvements alternatifs est reliée

»par-l'intermédiairé'd'une tige de traction & un levier

a4 deux bras, lequel est articulé au moyen d'un levier
oscillant sur le b&ti du dispositif de transfert,
ltune des. extrémités du levier & deux bras étant
reliée de fagon articulée au moyen d'un bras oscillant
4 un dispositif de réglage ajustable grdce auquel la
position du bras oscillant peut é&tre modifiée sur un
trajet circulaire en cocomitance avec le réglage de la
position des pinces, et que 1'autre extrémité du
levier & deux bras présente un galet de came, qui
pénétre -dans un bloc 3 gorge relié & la tige a'course
alternative et qui décrit ldfs des mouvements

d'entrainement une trajectoire comportant d'un c&té
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une position de repos et présentant une section
approximativement -horizontale ainsi qu'une section
approximativement verticale.

L'invention peut par ailleurs présenter 1'une
et/ou 1'autre des 'configurations avantageuses
suivantes :

- le levier oscillant et la tige de traction sont
articulés sur le méme point d'attaque du levier a deux
bras;:

- le dispositif présente un dispositif de surcharge
soumis & l'effet d'un ressort et un dispositif de
sécurité,

- le dispositif de réglage est couplé avec le
dispositif de surcharge et présente un -support
susceptible de pivoter sur un axe, comportant une
saillie placée sous l'effet d'un ressort, laquelle est
maintenue sohs pré-compression contre une butée
réglable au moven d'une broche filetée,

- 1'appui de la saillie contre la butée est contrdlée
par un émetteur de signal du dispositif de sécurite.
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Grace 4 la mise en oeuvre selon l'invention du moyen d'en-

trainement articulé, un réglage en cours de fonctionnement du disposi-

A

tif est possible, le réglage pouvant étre effectué a proximité immé-

diate des postes & pincese et au moyen d'un servomoteur, c'est-a-dire

également automatiquement gréce & un circuit d'asservissement. Les

articulations tournantes employées ne nécessitent pratiquement aucun

entretien, sont peu sujettes & des pannes et pratiquement-insensibles
4 la surcharge. Grace au nouveau syétéme le dispositif de .surcharge
peut étre disposé sur le bati, de méme que lé dispositif de sécurité,
de telle fagon qu'il h'y a pas besoin de cébles entrainés ou de tuyaﬁx.
En-utilisant une broche filetée pour le réglage du dispositif, on peut
la manipuler & proximité des postés a8 pinces si bien que le réglage
peut étre surveillé au méme endroit, ce qui facilite sensiblement
1'obtention d'un réglage précis. .

Dans ce qui suit, on explique l'inventfoﬁ plus'én détail en -
correspondance avec un exemple d'exécutioq’en se référant 4 des dessins
schématiques. On montre : ‘

figure 1 un vue d'ensemble d'un dispositif de transfert,

figure 2 et 3 l'entrainement articulé dans les deux situa-
tions de fin de course des déplacements altérnatifs.

] Le dispositif de transfert présente un bati 1 'comportant une.
machine de mise en oeuvre 3 poréant des doigts 2 ainsi qu'un dispositif
de transport 4 comportant des tiges 5.'

Le dispositif de transfert présente en outre une tige & cour-

" se alternative 6, susceptible de se déplacer en translation, montée sur

le bati 1, sur 1l'une des extrémités de laquelle des postes 7‘_5. pinces
sont sﬁsceptibles de tourner sur leurs axes, mais qui sont cependant
disposés de fagon & pouvoir étre déplacés en translation avec celle-ci.
Une unité d'entrainement et de transmission de mouvement 8 est en outre
disposée sur le bdti 1. La bielle 9 de 1'unité d'entrainement est re-
liée de facon articulée par 1'intermédiaire d}uné tige de traction 10
avec un levier 11 a deux bras; qui est articulé sur le méme point d'ar-

ticulation (voir figures 2- et 3) ou & proximité de celui-ci (voir fi-
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gure 1), au moyen d'un levier oscillant 12 sur le bati 1. L'une des
extrémités libres du levier 11 & deux bras est reliée de fagon arti-
culée au moyen d'un bras oscillant 13 & un dispositif de réglage 14

réglable. L'autre extrémité libre du levier 11 & deux bras porte un

‘galet de came 15 qui se déplace lors des déplacements rotatifs de la -

bielle 9, dans la gorge d'un bloc 16 qui est fixé a 1l'extrémité libre
de la tige 6 & course alternative, sur- une trajectbipe 17. La trajec-
toire 17 présente une section horizontale, approximativement rectili-
gne, qui correspond au déplacement alternatif proprementldit de la
tige 6 a course"alternative, et une section de trajectoire approxima-
fivement verticale. Cette derniére caractérise une position d'extrémi-
té, dans laquelle la libre rotation du poste & pinces 7 est exécutée.
La section verticale a pour conséquence que bien que, la bielle d'en-
tralnement continue de tourner, il nerse produit plus de déplacement
axial mais qu'au contraire on assure, pendant un temps bref, un arrét
de la tige 6 & course alternative en vue de la rotation des postes &
pinces 7. La trajectoire 17 présente ainsi unerposition de repos d'un
seul coté.

Pour pouvoir adapter le réglage de la course, et_reépecti-
ment des pinces, -des postes 7 lors de la saisie des corps creux, & des
dimensions différentes de tétes, et respectivement de longueurs de tu-
bes, le bras oscillant 13 est rélié de facon articulée & un dispositif
de réglage 14 ajustable. Dans la position d'extrémité repfésentée sur
la figure 3, qui correspond au temps d'arrét de la tige & course alter-
native, le point d'articulation du bras oscillant 13 décrit un trajet
de déplacement qui correspond & un cercle de rayon R, centré sir le
point d'articulation du bras oscillant 13 sur le levier 11 & deux bras,
ou qui s'en approche. Lors d'un déplacement le long de cet axe, méme
dans. le cas d'une adaptation de la longuéur de la course effectuée en
réglaht le dispositif ajustable, la position d'extrémité montrée dans
la figure 3 n'est pas changée, si bien qu'également dans chaque dépla-
cement, un temps. de repos de la tige 6 & course alternative est assuré.

Le dispositif de réglage 14 présente un support 19 (voir fi-
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gure 1) qui est disposé de facon a pduvoir pivoter sur un axe 20 du

bati 1 et sur lequel est articulé le bras oscillant 13. Le suﬁport 19
présente une saillie 21. La saillie 21 est soumise & un ressort 22 et
s'appuie'contre une butée 23 qui se présente sous la forme d'un écrou

de réglage 24, placé sur une broche filetée 25. Le réglage de la broche

. filetée 25 se situe dans la zone des postes & pinces 7 et peut étre

exécuté au moyen d'un volant & main 26 ou d'un servomoteur. Dans le cas
d'un servomoteur 27, un réglage automatique peut &tre effectué au moyen
d'un circuit de régulation dans lequel sont branchés des capteurs de
surveillance connus. -

- Le dispositif de transfert présente un dispositif de sécuri-
té 28, qui surveille au moyen d'un émetteuf de signal, par exemple un
contact de fin de course, ou au moyen d'autresrcapteurs, par exemple
des cépteurs optiques et/ou électroniques, la mise en appui de la
saillie 21 sur la Butée 23, c'est-a-dire sur l'écrou de réglage 24,

Dans le cas ol, lors d'un incident, il se produit un arrét de la tige 6

4 course alternative, un réglage du dispositif ajustable 14 est provo-

qué par la bielle 9 par 1'intermédiaire du levier 11 et du bras oscil-
lant 13, gréce auquel la saillie 21 s'é€loigne, & l'encontre de la .
force du ressort 22, de la butée-23, c'est-d-dire de. l'écrou de régla-
ge 2U. A ce moment 1'émetteur de signal de 1'unité de sécurité 28,
délivre un signal d'interruption de l'enfrainement. Grace a cette pos-
sibilité, méme dans le cas d'un incident, c'est-a-dire lorsque la tige
a course alternative 6 reste & l'arrét,rla bielle 9 demeure capable de
passer, si bien qu'il n'y a pas lieu de craindre des perturbations dans

1'entrainement.



10

20

25

30

2631009

Revendications

1. Dispositif de transfert destiné a l'enfilage, respective-
ment & 1l'enlévement de corps creux, en particulier de boites et de
tubes sur des doigts (2), ou & partir des doigts (2) d'une machine de
mise en oeuvre (3), respectivement sur des chaines de transport (4), ou
& partir de chaines de transport (4), ces chaines de transport (4) com-
portant des moyens de réception (tiges 5), équipé d'une tige (6) &
course alternative, & laquelle on peut faire effectuer des déplacements
alternatifs, laquelle présente & une extrémité des pdstes a pinces (7)
susceptibles d'exécuter des mouvements rotatifs sur.leur aie, et qui
est couplée avec l'entrafnement & l'autre extrémité de fagon & ce que.
la course alternative puisse &tre réglée, caractérisé par le fait qu'il
ﬁrésente une transmission articulée'gréce a4 laquelle la bielle (9) de
1'entrainement -des mouvements alternatifs est reliée par i'intermé~
diaire d'une tige de traction (10) a un levier (11) & deux bras, lequel
est articulé au moyen d'un levier oscillant (12) sur le bati (1) du

dispositif de transfert, l'une des extrémités du levier (11) & deux

- ‘bras étant reliée de fagon articulée au moyen d'un bras oscillant (13)

a4 un dispésitif de réélage (14) ajustable grace auquel la position du
bras oscillant (13) peut &tre modifiée sur un trajet circulaire en
cocomitance avec le réglage de ia‘position des pinces, et que 1l'autre
extrémité du levier (11) & deux bras présente un galet (15) de -came,
qui pénétre dans un bloc & gorge (16) relié a la tige (6) & course
alternative et qui décfit'lors des,ﬁouvements d'entrainement une- tra-
jectoire (17) comportant d'un cété une position de repos et présentant
une section approximativement horizontale ainsi gqu'une section appro-
ximativement verticale. '

2. Dispositif de transfert selon la revendication 1, carac-
térisé par le fait que le levier oscillant (12) et la tige de trac-
tion (10) sont articulés sur le méme point d'attaque du levier (11) a

deux bras.
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3. Dispositif de transfert selon la revendication 1, -carac-
térisé par le fait qufil présente un dispoéitif de surcharge soumis é
1'effet d'un ressort et un dispositif de sécurité (28).

. Dispositif de transfert selon la revendication 3, carac-
térisé par le fait que le dispositif de réglage (14) est couplé avec
le dispositif de surcharge et présente un support»(19)rsusceptible de
pivoter sur un axe (20), comportant une saillie {21) placée sous l'ef-
fet d'un ressort (22), laquelle est maintenue sous pré-compression con-
tre une butée (23) réglable au moyen d'une broche filetée (25).

5. Dispositif de transfert selon la revendication 4, carac-
térisé par le fait que l'appui de la saillie (21) contre la butée (23)

est contrdlé par un émetteur de signal du dispositif de sécurité (28).
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" Fig. 3
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