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(57)Anotace:

Navthuje se zafizeni k uréovani odchylky polohy n bodi (P)
od jejich referenénich poloh se zdrojem clektromagnetického
zateni (1) zobrazovaci optikou (2, 4, 9) a fotosenzitivnim
detektorem (10), ktery transformuje informaci o poloze do
informace o intenzité, v némz je detektorem (10) vytvéafeno
Zasavé simultanné nebo paralelné n signall, pfi¢emz kazdy z
n signakii je jednoznatné pfifazeny jednomu z reflexnich bodi
(P). Vytvotené signaly mahou byt pouZity k regulaci
autofokusového zafizeni nebo k intenzitnimu fizeni
svételnych zdrojii v zafizenich k ilustrovani tiskafskych
forem.




Opticky méfi¢ vzdalenosti s paralelnim zpracovanim

Oblast techniky

Vyndlez se tyka zarizeni k urZovani odchylky polohy n bo-
di, pficemZ n je pfirozené ¢&islo, od jejich n disjunktnich re-
ferencnich se zdrojem elektromagnetického zafeni, zobrazovaci
optikou a fotosenzitivnim detektorem, p#ilemZ je informace o

poloze transformovana na informaci o intenzité,

Dosavadni stav techniky

K ilustrovani rovnych nebo zakfivenych tiska¥skych forem,
at jiZ v osvétlovadi tiskafskych forem nebo v tiskafské sou-
stavé nebo v tiska¥ském stroji, se fasto pouZivaji fady své-
telnych zdroji, obvykle laserfi. Radou, kterad obvykle leZi kol-
mo k primkach, definovanym optickou osou zobrazovaci optiky,
se vytvari vétsi poCet n jednotlivych svételnych paprskil, jimZ
jsou svételnymi zdroji, kuptfikladu laserovymi diodami, pro-
stfednictvim objektivové optiky p¥ifazovany obrazové body na
ploSe neékolik milimetrd krat mikrometr, obvykle v zasadé leZi-
ci v jedné roviné nebo dokonce pf¥imce, na tiska¥ské plose.Pod
bodem nebo obrazovym bodem se pfitom rozumi jak matematicky
bod, tak i vicedimenzionadlni, ohrani&end plocha. Obrazové body
jednotlivého paprsku maji cbvykle primér vice mikrometru a vy-
kazuji odstup nékolika set mikrometri od sebe navzajem.

V disledku zne¢isténi podkladu, at jiZ se jedna o rovnou nebo
zakfivenou plochu, pudrovym prachem, jinymi prachovymi Casted-
kami apod., nepfiléhd casto tiska¥skad forma plose, nybri se
mohou vytvofit lokalni vyklenuti, vykazujici primér né&kolika

milimetrt. Jak pro v3ech n paprskd identické, tak i jednotlivé




zobrazovaci optiky fady jsou zpravidla vytvoreny tak, Ze refe-
renéni polohy obrazovych bodl, jinymi slovy jejich Zadouci po-
zice s refereninim odstupem k objektivové optice, v zasadd le-
Z1 v jedné roviné. V disledku vyklenuti je viak nutné, aby ob-
razové body jednotlivych paprskt lefely v jiné roviné nez

v roviné, definované referenéni polohou, ktera obvykle leZi
kolmo k optickou osou zobrazovaci optiky definované pfimce.
Aby se dosadhlo Zadouciho ilustrovaciho vysledku i na t&chto
mistech v obrazovém poli, je v zdvislosti na pouZitém zplisobu

nutné bud zménit svételny vykon pro p¥isluiné svitelné zdroje
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nout ohnisko zobrazovaci optiky, at uZ zménou predmdtové vzda-
lenosti, obrazové vzdalenosti nebo posunutim hlavnich rovin
zobrazovacl optiky. V obou pfipadech je pot¥ebné uréit polohu
aktualniho obrazového bodu k jeho referenéni poloze, nebot ta-
to velikost je zapot¥febi jako vychozi hodnota k vypoctu po-
tfebnych zmén vykonu nebo pot¥ebné zmény zobrazovaci optiky.
Obvykle slouZi vysledek takovychto m&Feni vzdalenosti nebo m&-
feni odstupu ke generovani regulaniho signalu. Regula&ni sig-
nal miZe byt vytvofen kupfikladu z dalZiho zpracovani signalu
fotosenzitivniho detektoru, &ili z mdFeni intenzity svétla.
Opticke méfice vzdalenosti se pouZivaji obzvl1aité v zafizenich
s automatickym nastavovanim ostrosti obrazu.

V US 4,546,460 se popisuje zafizeni s automatickou nasta-
vovani ostrosti obrazu pro opticky systém s laserem coby své-
telnym zdrojem, svétlo reflektujici vrstvou a fotodetektorem,
ktery vykazuje nejméné dvé fotosenzitivni oblasti. Laserovy
paprsek Je konvergovan skrz objektovou &odku a zobrazovan na
svetlo reflektujici vrstv&. Touto vrstvou reflektované laserco-

vée svétlo je prostfednictvim objektové CoCky a jinych optie-
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kych komponentll promitdno na povrch fotodetektoru. PFi posunu-
ti objektové Colky podél optické osy je laserovy paprsek od-
chylen a promitany vzor na povrchu fotodetektoru se pohybuje
urCitym smérem. LeZi-1i objektivova &olka v krat3i vzdalenosti
nez je pfredepsand vzdalenost ke svdtlo reflektujici vrstve,
nachazi se vzor na prvni fotosenzitivni oblasti. Nachazi-1i se
objektivova CocCka ve vEt3i vzdalenosti ne? je druha pfedepsana
vzdalenost, zobrazuje se vzor rovnéZ na prvni fotosenzitivni
oblasti. Nachazi-1li se objektivova Cotka ve vzdalenosti vatsi
neZ je prvni pfedepsanéd vzdalenost a ve vzdalenosti krat3i ne>
je druha pfedepsana vzdalenost od svétlo reflektujici létky,
pak se vzor zobrazuje na druhé fotosenzilivni oblasti fotode-
tektoru. Z urceni polohy vzoru lze ur&it vzdélenost svétlo re-
flektujici vrstvy od optického systému,

Dale je moZné v dlsledku posunuti objektivové Colky pFe-
mistit ohnisko zobrazovaci optiky.

Nevyhodou u takovéhoto uspotddani je, Ze lze urdit polchu
pouze jednoho jednotlivého bodu k referen&ni poloze a lze po-
sunout pouze Jjediné ohnisko,

Kupfikladu v US 5,302,997 se popisuje uspofadani fotomet-
rickych a vzdalenost méFicich prvka v tadd, ktera se pouZivé
k automatické kontrole ohniska a k automatickému m&¥eni osvitu
pro pfislusny opticky systém. Uspofddani vykazuje dvojdimenzi-
onalni fotosenzitivni prvek v centru a na kaZdé strané od néj
linearné uspofadany vétsi pofet fotosenzitivnich prvkd
v obrazovém poli. Prostfednictvim systému Godek se na usporé-
dani promita obraz. Linedrné uspofadané fotosenzitivni prvky
pritom obdrZi svétlo malého podilu obrazového pole a slouiZi
k méfeni intenzity pfichazejiciho svétla, zatimco dvojdimenzi-

onalni fotosenzitivni prvek sestava z vétiiho podtu jednotli-
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vych oblasti a slouZi ke generovani signalu k automatickému
nastaveni ohniska.

Nevyhodou tohoto uspofadadni je rovné? to, Ze ke kontrole
ohniska se pouZiva pouze poloha jednoho jediného bodu. A&koli
je k dispozici davana rada fotosenzitivnich prvkéi k méfeni in-
tenzity, pouZivaji se odpovidajici signaly jen k automatickému
méfeni osvitu.

K urCeni odchylky polohy n obrazovych bodii od jejich re-
ferencnich poloh pro n svételnych zdroju fady, obzvlasdté lase-
ri, se popsand zafizeni nehodi, nebot neni moZné mistni rozli-
Seni pro n obrazovych bodl a vytvaFi se pouze signal pro cel-
kove obrazove pole. Sukcesivni méfeni n odchylek nebo vzdale-
nosti implikuje n-ndsobny Cas méfeni a je pro Zadouci ucel po-
uziti obzvlas&té v zafizeni k ilustrovani tiska¥skych forem ne-

akceptovatelné.

Podstata vyndlezu

Ukolem pFfedkladaného vynalezu je tudiZ poskytnout zatize-
ni k urcovani odchylky polohy n bodi od jejich n disjunktnich
refereninich poloh, které umoZfiuje rychlé mé&¥eni n odchylek
nebo vzdalenosti.

Tento kol je YeSen zatizenim s priznaky podle naroku 1 a
zplsobem podle naroku 21.

Ve vyndlezeckém zafizeni k uré&ovani odchylky polohy n bo-
dd od jejich disjunktnich referennich poloh se zdrojem elek-
tromagnetického zafeni, zobrazovaci optikou a fotosenzitivnim
detektorem je Casové simultannd nebo paralelné vytva¥eno n
signalt prostfednictvim detektoru, pfidem? kazdy z téchto n
signall je jednozna&ng& pfifazen jednomu z n bodl. K tomu je,

vychazejic ze sv&telného zdroje, vhodnou zobrazovaci optikou
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vyzafeno sv&tlo na plochu n bodd, kteréito svétlo je plochou n
minimalné Casteéné reflektovano. Diky vhodné zobrazovaci opti-
ce je reflektované svétlo p¥ivad&no k fotosenzitivnimu detek-
toru. V zavislosti na intenzité dopadajiciho svétla se vytvari
signal, obvykle v elektrické podobé. Vyhodnym zplsobem tak lze
provést méfeni v ur¢itém case pro n bodi nebo reflexnich bodi.
Pomoci vynédlezeckého zafizeni lze dosahnout rychlého a jedno-
ducheho méfeni a generovadni n signalé, které lze pouzit bud

k regulaci intenzity svételného zdroje v ur¢ité fadé, kteri se
v 1llustrovacim zafizeni pouZiva obzvla&té& pro tiska¥ské formy,
a nebo ke zméné& poloh ohniska odpovidajici zobrazovaci optiky
nebo zobrazovacich optik pro ilustrovaci zafizeni s Fadou. Ta-
koveto zafizeni miZe byt realizovano v kompaktni podobé a je
rovnéZ spojenc s nizkymi naklady, nebot se pouZivad pouze jeden
zdroj elektromagnetického zafeni, zarovedi viak miiZe byt

s odpovidajicim rozliZenim ur&ena polcha n bodti nebo reflex-
nich bodn,

Cilem pfedkladaného vynalezu je dosaZeni rychlé, mistné
rozliSené detekce nerovnosti tiskafské formy, kterd ma byt
ilustrovana, obzvla3té vytvoreni zafFizeni, které je vhodné
k tomu, aby informaci o nerovnostech tiskaf¥ské formy transfor-
movalo do p¥imo nebo nepfimo detektovatelné pozicni zmény své-
telného paprsku nebo ur&ité oblasti svételného paprsku.

V prednostni formé& provedeni je zdroj elektromagnetického
zareni jediny, ktery emituje koherentni nebo nekoherentni za-
feni, a jehoZ svétlo pfi pruchodu Easti zobrazovaci optiky za-
sahuje v3ech n obrazovych bodfi, jejichz odchylka polohy ma byt
urCena jejich disjunktnimi referencénimi polohami. Fotosenzi-
tivni detektor vykazuje polet n navzajem nezavislych fotosen-
zitivnich prvkt. KaZdému z n havzajem nezavislych fotosenzi-

tivnich prvka je pfifazen pfesné Jeden bod nebo reflexni bod,



JehoZ odchylka polohy k referenéni poloze ma byt urcéena. Ob-
zv]asté se pfitom jedn& o odchylku odstupu. Jinymi slovy zob-
razeni dalsi Casti zobrazovaci optiky po reflexi svétla re-
flexni plochou, v jejiZ oblasti le¥i n bodi, je stanoveno tak,
Ze oblasti jednoho z n bod( reflektované svétlo jednoznaéné
nasleduje jeden z n na sobd nezavislych fotosenzitivnich prv-
k1. Odchylka polohy jednoho z n boda od Jeho referenéni polohy
vede k jiné svételné cest& ne? je svételna cesta bodem

v referencni poloze reflektovaného svétla skrze zobrazovaci
optiku. Informace o poloze se tak mé&ni na informaci o cesté.

V zobrazovaci optice se pfedpoklada alespoil jeden prvek, ktery
informaci o cesté pro kazdy k jednomu z n bodd patfici svétel-
nou cestu zobrazovaci optikou mé&ni na informaci o intenzitd
svétla. Obzvlasté vyhodné je k tomu pouziti optického prvku

s mistné zdvislou transmisi, at jiZ je kontinualni nebo dis-
krétné pozi¢né zavisla. Jinymi slovy mZe byt vyndlezecké za-
Fizeni k urc€eni odchylky polchy n bodd od Jejich n disjunkt-
nich referenénich poloh oznaceno rovné: jako paralelné zpraco-
vavajici méri¢ vzdalenosti.

Vynalezecké zarizeni k urdeni odchylky polohy n bodii od
jejich disjunktnich referenénich poloh mtZe byt vyhranéno tak,
Ze vychazeje ze zdroje elektromagnetického zaFeni pouZiva se
zobrazovacil optika se symetrickou rovinou, ktera probihé para-
lelné k optické ose ilustrovaciho zafizeni. Alternativné
k tomu midZe byt vyhodné, realizovat vyhranéni vynélezeckého
zafizeni, jehoZ zobrazovaci optika zobrazuje Sikmo k tiska¥ské
formé dopadajici, kolimovany paprsek na detektoru.

V zavislosti na odchyleni jednotlivych oblasti tiskafskeé formy
z ohniskove polohy mohou prise&iky mezi osvétlovacim paprskem
a tiskafskou formou prijimat rfizna mista v prostoru. Reflekto-

vany paprsek je zobrazeny tak, Ze informace o misté zistane



uchovana v jednom sméru, obvykle ve sméru osy valce, kdyZ je
tiskafskd forma umist&na na rota&né symetrickém prvku, a zZe
informace o mist& je ve sm&ru k tomu kolmému, ur&enému diky

poloze n bodii, transformovédna na informaci o intenzité,

P¥ehled obrdzki na vykresech

Dalsi vyhody a vyhodné formy provedeni vynalezu budou
pfedstaveny na zékladé nasledujicich obrazki a jejich popisu.
Ptitom ukazuji:

Obr. 1 schematické zobrazeni chodu paprsku vyhodnou for-
mou provedeni vynalezeckého zaflzeni,

obr. 2 schematické zobrazeni k vysvétleni, jak vede od-
chylka polohy reflexniho bodu k rozdilnym cestam sv&tla vyhod-
nou formou provedeni vynalezeckého zafizeni,

obr. 3 schematické zobrazeni vyhodné formy provedeni vy-
ndlezeckého zafizeni s dopliikovym za¥izenim k ur&ovani inten-
zity reflektovaného svétla,

obr. 4 schematické zobrazeni vyhodné formy provedeni vy-
nalezeckého zafizeni s optickym prvkem se stupfovitou transmi-
si v zadvislosti na prostorové poloze,

obr. 5 schematické zobrazeni chodu paprsku alternativni
formou provedeni vynadlezeckého zafizeni se &ikmo dopadajicim,
kolimovanym osvétlovacim paprskem,

obr. 6 schematické zobrazeni vytvofeni svételného kober-
ce jako reflexni linie na tiskafské formé,

obr. 7 schematické zobrazeni k vysvétleni transformace
informace o mist& na informaci o poloze ve vynédlezeckém zati-

zeni,
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obr. 8 schematické zobrazeni chodu paprsku
v alternativni formé provedeni vyndlezeckého zafizeni ve svet-
lenému koberci podfizené &asti zobrazovaci optiky,

obr. 9 schematické zobrazeni prvni vyhodné daldi vyvojo-
vé formy alternativni formy provedeni vynalezeckého zaFizeni,

obr. 10 schematické zobrazeni druhé vyhodné dalsi vyvo-
jové formy alternativni formy provedeni vynalezeckého zafize-
ni.

P¥iklady provedeni vynalezu

Obr. 1 ukazuje vyhodnou formu provedeni vynalezeckého za-
Fizenl v schematickém zobrazeni chodu paprsku. V p¥fednostni
formé provedeni je svételny zdroj 1 diodovy laser. Z né&j vy-
chazejici své&tlo je prvni zobrazovaci optikou 2, ktera pred-
nostné vykazuje nerotacné symetrické, asférické optické prvky,
kupfikladu valcové Eolky, transformovano na laserovy paprsek
3, jehoZ 8ifka pfekryva psaci plochu zde nezobrazeného ilu-
strovaciho zafizeni, obvykle fady diodovych laserfi, definova-
nou n obrazovymi body P, zde &ty¥mi, a jeho? vySka je zvolena
tak, aby divergence paprsku podél rozdifovani mohla byt zane-
dbana. Laserovy paprsek je ,off-axis“ prostfednictvim objekti-
vové optiky, zde valcové Eo&ky 4zaostfen na tiska¥skou formu
2, takZe na této se zobrazi uzky sv&tleny koberec 6. Na obr. 1
je zobrazena rovné tiska¥skid forma, mife se vdak bez omezeni
vSeobecnosti jednat rovné&Z i o tiskaFskou formu
s makroskopicky zakfivenym povrchem, mikroskopicky resp. lo-
kalné pro zobrazeni vynalezeckého zaFizeni je toto zak¥iveni
zanedbatelné. Laserova odchylka jednoho bodu tedy obzvlasté
odchylka odstupu k referen&ni rovind. $ifka svételného koberce

6 odpovidé prostfednictvim n obrazovych bodi P ilustrovaciho




zafizeni definované 3ifce psaci plochy na tiskafské formé 5.
Tiskafskou formou S5 reflektované svétlo je kolimovano objekti-
vovou optikou 4 a transformovano na laserovy paprsek 7. Lase-
rovy paprsek 7 dopada na opticky prvek s mistn& zavislou
transmisi, pfednostné na Zedy klin 8. Sedy klin 8 vykazuje na
odstupu k optické ose 0A zobrazovaciho systemu zavislou trans-
misi, obvykle je transmise pro malé vzdalenosti vét3i ne’ pro
velké. Pro tento opticky prvek Je refrakce pfi vstupu nebo vy-
stupu svétla zanedbatelna. Transmitované a eventuelné ve své
intenzité& oslabené své&tlo je zaostPovaci optikou, zde valcovou

CoCkou 9, zaostfeno na fotosenzitivni detektor 10.

)

V pfednostni form& provedeni vykazuje fotosenzitivni detektor
n fotodiod 11,

Svételny koberec 6 na tiskafské formé 5 miZe v provoznim
pfipadé zafizeni leZet i na prostorové oddéleném misté n obra-
zovych bodh svételnych zdrojfl ilustrovaciho zafizeni. Tiskaf-
skd forma 5 je pak pohybovatelna relativng, takZe bod jeji
plochy nejprve padd do sv&tleného koberce, ktery ma dimenze n
obrazovymi body definované plochy, a pak pod plochu n obrazo-
vych bodl P ilustrovaciho zatizeni. Protoze jsou parametry
translace nebo rotace zn&mé, miZe byt z pFfedchozich mé&feni
usouzen aktualni stav, existujici pfi ilustrovani.

Geometrie, pfedstavena na obr. 1, je pouze vyhodnou for-
mou provedeni vynadlezu. Je rovnéZ myslitelné vyhodné p¥idat
dalSi optické prvky, obzvl1&sté k formovani paprsku. Osvéd&ily
se pfitom reflektivni optické prvky.

Obr. 2 ukazuje schematické zobrazeni k vysvétleni, jak
odchylka polohy tiskatské formy a tudiZ i reflexnich bodi vede
k rozdilnym cestam svétla vynalezeckym zafizenim. Ke zjednodu-
Seni argumentace je bez omezeni vSeobecnosti pouze (jeden) sa-

gitalni fez vynalezeckym zafizenim, tedy kolmo k pfimce, defi-
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novane sveételnym fezem. Svételny paprsek 21 se 8iri zleva pa-
ralelnd k optické ose 22. Prostfednictvim CoCky 23 je zlomen

smérem k optické ose 22, Jako pracovni bod nebo referen&ni po-
loha se pfedpoklada prise&ik roviny 25 s optickou osou 22, Ve
vSeobecnem pifipadé, kdyz svételny paprsek 21 vykazuje rozdilné
poloosy v meridionalnim a sagitalnim sméru, vznikd na roviné

25 svételny koberec 24. Rovinou 25 reflektované svétlo je Coc-
kou 23 opé€t transformovano do paprsku 26, ktery se rozZifuje

paralelné k optické ose 22. Co&kou 23 zlomeny svetelny paprsek
21 rozdéluje rovinu 27, ktera leZi mezi &odkou 23 a referenéni

rovinou 25, ve svétleném koberci 28. Sv&telnym kobercem 28 re-

fle
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vétlo je Colkou 23 Lransformovano do paprsku 29,
ktery se roz8ifuje paralelné podél optické osy 22. Odstup pa-
prsku 29 k optické ose je mendi ne? odstup paprsku 26. Rovina
210, ktera leZi dale od &oky 23 ne’ rovina 25, rozdéluje na
CoCce 23 zlomeny svételny paprsek 21 ve svételném koberci 211,
Ze svételného koberce 211 vychazejici sv&tle je &o&kou 23
transformovano do paprsku 212, ktery se roz&ifuje paralelnd
podél optické osy 22. Odstup paprsku 212 k optické ose je vét-
81 neZ odstup paprsku 26. Z obrazku 2 vyplyva, Ze v takovémto
uspofadani stoji poloha, tedy vzdalenost od rovin pred a za
referencni rovinou 25 ve funk&ni souvislosti k odstupu ze zob-
razovaci optiky vychazejicich paralelnich paprskd, do nichi
bylo transformovéno svétlo vychazejici z rovin, k optické ose
22. Jinymi slovy se informace o poloze rovin 27 resp. 210

k referenéni roviné 25 transformuje do informace o cestd od-
stupu paralelnich paprskii 26, 29 a 212. Tato informace o cestd
miZe byt prostfednictvim optického prvku 213, ktery vykazuje
na odstupu k optické ose 22 zavislou transmisi, kédovana do
svételné intenzity paprska 26, 29 a 212. Kupfikladu po pricho-

du optickym prvkem s mistn& zavislou transmisi 213 vykazuje
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pfednostné svételny paprsek 214 niZ%i intenzitu ne? svételny
paprsek 215, kteryito opét vykazuje niZ%i intenzitu ne? svét-
leny paprsek 216. Jinymi slovy informace o cestd, ktera je ob-
saZena v poloze paralelnich paprskil k optické ose, je pfevede-
na do informace o intenzité&, takZe svételné paprsky 214, 215 a
216 mohou byt promitnuty zde nezobrazenou zobrazovaci cptikou
na zde nezobrazeny detektor, pfi&emZ informace o poloze re-
flexni roviny zistane uchovéana.

Prostfednictvim na obr. 1 zobrazené pfednostni formy pro-
vedenl vynédlezeckého zafizeni je na zaklad& obr. 2 vysvétlena
informaéni transformace polohy pfes cestu na intenzitu prove-

pPro vsech n bodl P. K tomu se u optického zob-

(T

dena paraleln
razovaciho systému na obr. 1 jednd o zobrazovaci optiku, ktera
na tiskarské formé 5 vytva¥i svételny koberec 6, ktery vykazu-
je ruzné poloosy v sagitalnim a meridionalnim sméru. Plocha
svételného koberce 6 pfekryva pfitom prost¥ednictvim n obrazo-
vych bodl P ilustrovaciho za¥izeni definovanou plochu. Svétel-
nym fezem 6 reflektované své&tlo je zobrazovaci optikou promi-
tano na detektorovou plochu 10, a jednotlivé podily této plo-
chy jsou vidy prifazeny jedné z n fotodiod 11. Jinymi slovy na
detektoru je promitany obraz sv&telného Fezu 6 diskretizovén
na nejméné n podilf, takZe se mezi jednotlivymi oblastmi,

v nichz leZi vidy dva z n bodd, diskriminuje. KaZdému podilu
je pfitom jednoznalnd pfifazen jeden z n obrazovych bodd P
svételnych zdroja ilustrovaciho zafizeni. Jsou tedy Casové

v zasadé, to znamen&d obzvla5té v ramci nab&hového chovani de-
tektoru, vytvareny simultanné nebo paralelné& signdly detekto-
rem, priCemZ kaZzdy z n signall je jednoznadné prifazeny jedno-
mu z n bodd. Vykazuji-1li nyni podily svételného Fezu 6 rozdil-
né vzdalenosti k objektivové optice 4, jinymi slovy reflexe se

kona v rovinach, jejichZ poloha zavisi na poloze referenént
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roviny, je v ramci vyndlezeckého za¥izeni tomuto podilu pfifa-
zena odpovidajici ve funkéni souvislosti se nachazejici infor-
mace o intenzité. Timto zplsobem je umoZnéno paralelné zpraco-
vavajici optické méfeni vzdalenosti.

Obr. 3 ukazuje pfednostni dal%i vyvojovou formu vynale-
zeckého zafizeni. Na obr. 3 je schematicky zobrazeno vynale-
zecké zatizeni s dopliikovymi optickymi prvky, které slou?i
k urCovani intenzity sv&tla reflektovaného tiskafskou formou.
Obr. 3 ukazuje nejprve jif na obr. 1 popsané prvky 1 az 11.
Dadle je ve sv&telné cesté laserového paprsku 7 vloZeny rozdé-
lova¢ paprsku 12, jehoZ prostfednictvim se svételny paprsek 13
vyvazuje. Tento je prostfedniclvim valcové &olky 14 zobrazen
na dal3i fotosenzitivni detektor 15. Fotosenzitivni detektor
15 vykazuje n diod 16. Rozd&loval paprski 12 miZe byt vykazo-
vat libovolny rozdélovaci pomér mezi transmitovanym a reflek-
tovanym paprskem. Zisadnim bodem v tomto uspofadani je, Ze ne-
zdvisle na poloze tiska¥ské formy 5 k objektivové optice 4 a
tudiZ na poloze své&telného Fezu 6, ktera vede k rozdilnym své&-
telnym cestam reflektovaného za¥eni, mhfe byt urcena
z rozdé€lovaciho poméru rozd&lovade paprski 12 a ze znamé in-
tenzity svételnym zdrojem 1l emitovaného svétla reflektovana
intenzita, tedy intenzita své&telného paprsku 7. Vytvofenim
kvocientu signdlu intenzity korespondujicich fotodiod 11 a 16
miZe byt generovadn na existujicim vykonu reflektovaného paprs-
ku, ktery zavisi obzvlasté na aktualnim sv&telném vykonu své-
telného zdroje 1, nezéavisly reguladni signil ze signalu foto-
senzitivniho detektoru 10.

Na obr. 4 je schematicky zobrazena alternativni forma
provedeni vynélezeckého zafFizeni s optickym prvkem se stupfio-
vitou transmisi v z4dvislosti na odstupu od prostorové osy. Cb-

zvlasté vyhodnd je stupfiovitd transmise 0 a 1. K vyuZiti tako-
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véto transmise je svételny paprsek 7 roz3ifeny tak, Ze p¥i re-
flexi na svételném fezu 6 tiskafské formy 5 v referenéni polo-
ze je polovina svételného paprsku ztlumena transmisnim stupném
0. Odchylka polohy reflexni roviny je, jak jiZ bylo zminéno,
transformovana do informace o poloze reflektovaného paralelni-
ho paprsku. Podle odstupu reflektovaného paralelniho paprsku

k optické ose 0A se tedy ztlumi vét3i nebo menidi podil celko-
vého svételného paprsku transmisnim stupném 0. Timto zplsobem
je svétlenému paprsku vtisténa informace o intenzite. ProtoiZe
Je celé transmitované sv&tlo promitano na detektor, tedy vaza-
no, jsou koherentni efekty, jako ohnuti na hrané, modulace in-
tenzity podle Fresnelovy integraly, v pfipadé koherentniho
svétla zanedbatelné,

Podle toho, zda opticky prvek s mistné zavislou transmisi
vykazuje stupnovitou resp. se pfes prostorové malou oblast mé-
nici transmisni charakteristiku - kupfikladu feznou hranu noze
nebo polostranné potaZené zrcadlo s uUzkou prfechodovou oblasti
mezi transmitujicim a netransmitujicim dilem - nebo zahrnuje
Sedy klin se 3irokou pEechodovou oblasti, mtZe byt zvolena
vySka svételného Ffezu, kterym je tiskafska forma osvétlena.

V pripadé Fezné hrany noZe by mél byt svetelny fez tak vysoky,
aby fezna hrana noZe i pfi maximalnim vychyleni tiskafské for-
my délila obraz sv&tleného fezu do deteké&ni roviny, to jest
vidy se transmituje mezi 1% a 99%. V pFipad® Zedého klinu mlZe
osvétlovaci paprsek vykazovat nizkou vysku, takZe Sedym klinem
prochazi vidy cely svételny ¥ez, a jeho pozice tedy miZe byt
urCena maximdlné pfesné nad Zedou hodnotou.

Jako svételny zdroj 1 lze pouZit kazdy typ laseru,

v prednostni formé& provedeni se jednd o diodovy laser nebo la-
ser v pevné fazi. Alternativné se v3ak miZe pouZit i svételny

zdroj nekoherentniho svétla. Vinova délka svdtelného zAFeni je
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vyhodné dobfe reflektovana tiska¥skou formou. V pfednostni
formé provedeni leZi vlinovd délka v &ervené oblasti spektra,
kupfikladu 670 nm. Obvykle dochazi k pouZiti laseru v provozu
s trvalym zatiZenim. Provoz impulsnim zplisobem je viak vyhod-
ny, aby se zvy3Sila necitlivost vii&i daldim, neZ&doucim refle-
xam.

Na obrézcich zobrazend schematickd topologie a geometrie
zobrazovaci optiky miZe byt doplnéna jinymi optickymi prvky,
jako Jjsou sférické a asférické Zocky, anamorfotické hranoly,
zrcadla apod., k vyhodnému formovani zafeni sv&telného paprsku
3 resp. svételného paprsku 7.

V prednostni dal3i vyvojové formé vyndlezu je reguladni
signal rozloZen na stfedni hodnotu, kterd se vypodita ze sumy
na n fotodetektorech naméfené intenzity. St¥edni hodnota se
pak pouzZije jako globalni regula&ni hodnota pro pohyb ohnisko-
vé linie ilustrovaciho zafizeni. Diference mezi requla&nimi
signaly jednotlivych fotodiod a stfedni hodnotou slou#i jako
regulacni signédl pro jednotlivé lasery laserové fady ilustro-
vaciho zarizeni.

V dal8i alternativni formé& provedeni miZe byt polet foto-
diod ve fotosenzitivnim detektoru rovnéZ men&i ne? poCet lase-
rovych paprskd ilustrovaciho zafizeni. V tomto pfipadd slouzi
requlacni signal, ktery je generovany z intenzity, nardzejici
na jednu urcitou diodu, pro vice na sobé leZicich lasercvych
paprskd jako regulaéni signal. Je-1li podet fotodiod ve foto-
senzitivnim detektoru vét3i neZ polet laserovych paprska ilu-
strovaciho zafizeni, mGZe byt kupFikladu stfedni hodnota vice
regulacnich signald sousedicich fotodiod pouZita pro jeden la-
serovy paprsek., JiZ zminéné diskretizovani obrazu své&telného
Fezu miZe tedy byt men3i nebo vét3i ne? prostfednictvim po&tu

n svételnych zdrojl ilustrovaciho z¥izeni stanovené.

[ ]
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Ve vyhodné dal3i vyvojové formé vynalezu pfichazeji na
fadu mikrooptické komponenty. Kuptikladu mohou byt zaostfovaci
valcové coCky 9 a 14 sestaveny z vice optickych komponenti a
vykazovat fadu cocek.

Vyhodné se k zamezeni ozafreni laserového zafeni ilustro-
vaciho zafizeni na fotosenzitivni detektor vyndlezeckého zafi-
zeni pfedpoklada odpovidajici opticky pésmovy propustny filtr,
ktery transmituje pouze vlnovou délku svételného zdroje 1,
ktera slouzi k vytvoreni reflexnich bodll v paralelnd zpracova-
vedeni vynalezu se jednd o fotosenzitivni detektory, které vy-
kazujl fotobunky, fotomultiplikdtory nebo displeje Charged
Coupled Displays (CCD).

Takovéto vynédlezecké zarizeni mliZe byt provedeno oddé&lend
od ilustrovaciho zarizeni tiskafské formy, anebo v s nim miZe
byt zCasti anebo zcela integrovéno. Jinymi slovy ¢&asti zobra-
zovacl optiky ilustrovaciho zatizeni a vyndlezeckého zafizeni
mohou byt pouZivany spolu.

Na obr. 5 je schematicky ukdzano znézornéni chodu paprsku
alternativni formou provedeni vyndlezeckého zafizeni. Sourad-
nicovy systém 502 s kartézskymi soufadnicemi x, y a z oznaduje
pfikladné v takzvaném ,outdrum®™ osvétlovacli tiska¥ské formy
nebo v tiskafském stroji Direct Imaging polohu vélce 504. Ro-
tacni osa 505 leZi pFitom ve sméru x, smér z se definuje op-
tickou osou, podél niZ se z ilustrovaciho zdroje své&tla 522
§ificil svétlo na tiskafskou formu u, ktera je pfijimana na
valel u, a smér y oznaCuje tfeti prostorovy smér, kolmy ke
smérum X a z. Osv@tlovaci paprsek 506, obvykle kolimovany pa-
prsek svételného zdroje 508, kupfikladu laser, je prostfednic-
tvim valcove symetrické optiky 507 zobrazen na tiskafské formé

510. Projekce osvétlovaciho paprsku 506 vytvafi na tiska¥ské

-
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formé 510 svételny koberec 509. Tento sv&telny koberec 509 je

pfednostné pravoihld, maximalné& homogenné ozafena oblast, je-

vvvvvv

Pfednostné dopadd osvétlovaci paprsek 506 na tiska¥skou formu
210 pod uhlem 45° a je reflektovdn v pravém uhlu ke svému smé-
ru dopadu. Svételny koberec u je prost¥ednictvim mezioptiky
211 zobrazen v transforma¢ni roviné 514. V této transformacni
rovineé 514 se nachazi opticky prvek s mistné zavislou transmi-
si. Prostrednictvim dal&i zobrazovaci optiky 519 néasleduje za-
ostfeni na fotosenzitivni detektor 520: Dale miZe byt ve vy-

hodné dalsj

vyvojove formé&, jak je ukazano na obr. 5, vloZen
7 1

4 do chodu paprsku rozdélovad pa-

prsku 512. Na identickém chodu paprsku 016 je prostfednictvim
zobrazovaci optiky 517 Cast svétla vyvazana na fotosenzitivni
detektor 518.

Obr. 6 slouzi k vysvétleni schematického zobrazeni, jak
svételny koberec je vytvafen jako reflexni linie na tiskafské
formé a jak mistni informace jsou transformovany do informaci
0 cesté reflektovaného svétla. Cbr. 6 ukazuje osvétlovaci pa-
prsek 601, ktery zde pfikladn& dopadd na tiska¥skou formu pod
Uhlem 45° a v zasadé je reflektovan v pravém thlu ke sméru do-
padu. Tiskafrska forma miZe vykazovat riizné polohy ve sméru z,
sméru normal 603. V prvni pozici tiska¥ské formy 608 je vytvo-
Fena prvni Fezovd linie 602, ve druhé pozici tiskafské formy
609 druha fezovad linie 604, a ve t¥eti pozici tiskaPské formy
608 treti Fezova linie 606. P¥ikladné& je na obr. 6 ukazana si-
tuace, v niZ se tiskafska forma u nachazi v poloze, v niZ je
v Tezové linii 604 osv&tlovaci paprsek 601 reflektovan jako
paprsek 612. Bez tiska¥ské formy 608 by paprsek pokra&oval ja-
ko osvetlovaci paprsek 605. Prikladné ukazané t#i Fezové linie

602, 604 a 606 leZi v jedné roviné linii 610. Jinymi slovy:
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Méni-1i tiska¥ska forma u svou pozici ve sméru z, tedy ve smé-
ru normal 603, pak tvofi moZné pozice fezovych linii 602, 604
nebo 606 v prostoru rovinu, ktera je definovana smérem dopadu
osvétlovaciho paprsku a jednou z fezovych linii, kup¥ikladu
druhou fezovou linii 604.

Na zékladé obr. 7 je ve schematickém zobrazeni vysvétlena
transformace mistni informace do intenzitni informace ve vyna-
lezeckém zarizeni. Obr. 7 ukazuje schematicky, jak na tiskat-
ské formé& 701 leZi sv&telny Fez 702. prostfednictvim Zipkou
naznacené reflexni transformace se polocha svételného ¥ezu 702
transformuje do informace o cest& reflektovaného paprsku 704
v liniové roviné& 705. Zobrazovaci transformace 706 pfenasi Lu-
to informaci do transforma&ni roviny 707 jakoZto obrazovou
skvrnu 708. Transformaéni rovina 707 vykazuje opticky prvek
s mistné zavislou transmisi 709. tento zpusobuje intenzitni
transmisi 710 tak, Ze v detekni roviné 711 se na fotodiodach
713 fotosenzitivniho detektoru 712 mé&fi uréita svételna inten-
zita. Signalova transformace 714 se generuje ke generovani ja-
sového signdlu 715 v z&vislosti na mé&fenich jednotlivych foto-
diod 713. Tim jsou signaly 716 generovany pro jednotlivé ob-
lasti v ramci svételného Fezu jako funkce polohy. Informace
Vv jasovém signilu 715 pak miZe byt sériové nebo paralelné jako
requlacni signdl pfedéna zatfizeni, ktera optické parametry
ilustrovaciho paprsku pfizplsobl nerovnostem tiska¥skeé formy.

Obr. 8 ukazuje schematicky zobrazeni chodu paprsku ve
formé& provedeni sv&telnému koberci podrizené Casti zobrazovaci
optiky. V C&sti obrazku 8a je ukdzany Ffez v roviné yz, zatimco
v &asti obrazku 8b fez podél soufadnice x. V Gasti obrazku 8a
je ukdzand prvni poloha tiskafFské formy 801 a druh& poloha
tiskafské formy 803 a liniova rovina 802, které vykazuji dva

priseliky: Prvni reflexni bod 812 a druhy reflexni bod 814,
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prostfednictvim rotalné symetrické zobrazovaci optiky 804,
pfednostné sférické &olky, se prvni reflexni bod 812 a druhy
reflexni bod 814 zobrazi v transformaéni roviné 806. V této
transformacni roviné 806 se nachazi opticky prvek s mistné za-
vislou transmisi. Odtud probihd prostfednictvim dalZi rotacné
symetrické zobrazovaci optiky zobrazeni na fotosenzitivnim de-
tektoru 810, pficemZ prvnimu reflexnimu bodu 812 je ptirazeny
prvni detekCni bod 816 a druhému reflexnimu bodu 814 tfeti de-
tek&ni bod 820. Castedny obrazek 8b ukazuje situaci alterna-
tivné v fezu podél soufadnice x s prvnim detek&nim bodem 816 a
druhym detekinim bodem 818,

Obr. 9 ukazuje schematické zobrazeni prvni vyhodné dalsi
vyvojove formy alternativni formy provedeni vynalezeckého za-
tizeni. Castecny obrazek 9a ukazuje fez podél roviny yz, a
v Castelném obrdzku 9b je ukadzana situace v Fezu podél osy x.
Povrch tiskafské formy rozdéluje v prvni poloze 901 liniovou
rovinu 902 v prvnim reflexnim bodé 914, zatimco povrch tiskaf-
ske formy ve druhé poloze 903 rozdé&luje liniovou rovinu 902 ve
druhém reflexnim bod& 916. Prvni reflexni bod 914 a druhy re-
flexni bod 916 jsou prostfednictvim nejméné dvoudilné zobrazo-
vaci optiky, sestavajici z prvni valcov& symetrické zobrazova-
ci optiky 904 a druhé valcové symetrické zobrazovaci optiky
208, zobrazeny na transforma&ni rovinu 910, v ni? se nachazi
opticky prvek s mistné zavislou transmisi. Prvni valcové Syme-
tricka zobrazovaci optika 904 a druha valcové symetricka zob-
razovacl optika 908 vykazuji pfitom symetrické osy, které
v zasadé stojl navzdjem kolmo. Prostfednictvim t¥eti valcové
symetrickeé zobrazovaci optiky 912 je prvni reflexni bod 914
zobrazeny do prvniho detekéniho bodu 918, zatimco druhy re-
flexni bod 916 je zobrazeny do druhého detek&niho bodu 920, na

zobrazeni Castefného obrazku 9a obr. 9 le¥i tyto body spoled-
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né. Castedny obrazek 9b obr. 9 ukazuje zobrazenim Fezu ve smé-
ru x, jak jsou zobrazeni ve smdru x a yz od sebe oddéleny. Z
prvniho reflexniho bodu 914 v tomto sméru le¥ici paprsek Jje
ovlivnény prvni valcovéd symetrickou zobrazovaci optikou a zob-
razeny do prvniho detek&éniho bodu 918. odpovidajicim zplUsobem
je svétlo vychazejici z druhého reflexniho bodu 916 zobrazeno
prostfednictvim prvni vdlcové symetrické zobrazovaci optiky
904 ve druhém detekénim bod& 920.

Obr. 10 je schematické zobrazeni druhé vyhodné dalsi vy~
vojové formy alternativni formy provedeni vynalezeckého zari-
zeni. Na Castelném obrazku 10a obr. 10 je ukazany Fez v roviné
y7z, 7atimco na C4stedném obrazku 10b obr. 10 je predstaveny
Fez ve sméru x. Povrch tiskafské formy rozd&luje v prvni polo-
ze 1001 liniovou rovinu 1002 v prvnim reflexnim bodé& 1014, za-
timco povrch tiska¥ské formy v druhé poloze 1003 liniovou ro-
vinu 1002 rozdéluje v druhém reflexnim boda 1016. Prvni re-
flexni bod 1014 a druhy reflexni bod 1016 jsou prostfednictvim
rotacné symetrické zobrazovaci optiky 1004 zobrazeny do trans-
formaéni roviny 1006. V této se nachazi opticky prvek s mistné
zavislou transmisi. Odtud se prostfednictvim nejméné dvé &asti
vykazujici zobrazovaci optiky, sestavajici z prvni valcové sy-
metrické zobrazovaci optiky 1008 a druhé vélcové symetrické
optiky 1010, jejichZ symetrické osy jsou v zadsadé na sebe kol-
me, zobrazuje do detekéni roviny 1012. Prvni detekéni bod
1018, ktery odpovidd prvnimu reflexnimu bodu 1014, a druhy de-
tekCni bod 1020, ktery odpovidé druhému reflexnimu bodu 1016,
se v této roviné pfekryvaji. Na &aste&ném obrizku 10b obr. 10
je ukazany fez v ortogonalnim sméru, tedy ve sméru x. Prvni
reflexni bod 1014 a druhy reflexni bod 1016 se prost¥ednictvim
rotacné symetrické zobrazovaci optiky 1004 zobrazuji do trans-

formacni roviny 1006. Vychazejici odtamtud, zptisobuje prvni
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valcové symetrickd zobrazovaci optika 1008 zobrazeni prvniho
reflexniho bodu 1014 na prvnim detekénim bodé& 1018 a druhého
reflexniho bodu 1016 na druhém detek&nim bodé 1020.

Takovéto vynadlezecké zaFizeni lze pouZit jak
v osvétlovali tiskafskych forem, tak i v tiska¥ské soustavé
nebo v tiskafském stroji, obzvlasté v tiskaFskych soupravéch

nebo tiskafskych strojich typu Direct Imaging.
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PATENTOVE NAROKY

. Zafizeni k urlovani odchylky polohy n bodd (P), p¥idemZ n
je pEirozené &islo, od jejich n disjunktnich referen&nich
poloh se zdrojem elektromagnetického zafeni (1), zobrazova-
ci optikou (2, 4, 9) a fotosenzitivnim detektorem (10},
pticemZ informace o poloze je transformovana do informace o
intenzité, vyzna¢ujici se tim Ze je vytva-
Feno Casové v zésad& simultanné nebo paralelnd n signalt
detektorem (10), pfiCemi kaZdy z té&chto n signalt je jedno-
znaCné pfifazeny jednomu z n bodlh (P).
. Zatrizeni podle naroku l, vyznadc¢uijici s e

t im, zdroj (1) je jeden jednotlivy zdroj za&¥eni, jehoZ
svétlo pfi pruchodu ¢asti zobrazovaci optiky (2, 4) vytvari
svételny usek (6), ktery dopadd na misto v3ech n bodd (P).
Zatizeni podle jednoho z pfedchozich naroku, v y -

zna ujici s e t im, Ze n bodli v zdsadé leZi

v jedné roviné nebo na jedné pfimce.

ZafFizeni podle jednoho z pfedchozich naroki, vy zn a -
cujici s e t I m, Ze zobrazovaci optika (2, 4, 9)
vykazuje asférické optické prvky.

Zafizeni podle jednoho z ptedchozich narokd, vy z n a -
¢ujici s e t im, Ze fotosenzitivni detektor (10)
sestdva z vétSiho poétu na sobé& nezavislych fotosenzitiv-
nich prvka (19).

Zatizeni podle naroku 5, vy zna c¢uijici s e

t im, Ze fotosenzitivni prvky (11) jsou fotodiody, fo-
tonky, nebo displeje Charged Coupled Display (CCDs).
Zafizeni podle naroku 5 nebo 6, vy znacuijici

S e t im, Ze pro nejméné dva z n na sob& nezavislych
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fotosenzitivnich prvkld (11)jsou pfesné a jednoznaéné pfifra-
zeny nejméné dva z n bodh.
Zatrizeni podle jednocho z pfedchozich naroklt, v vy z n a -
cCuijici 5 e t im, Ze zdroj zafeni (1) emituje mi-
nimalné jednu infracervenou nebo viditelnou vlnovou délku.
Zafizeni podle jednoho z pfedchozich narokl,, vy z n a -
cujici se tim, Ze odchylka polohy minimdlné
jednoho z n bodi od jeho referenéni polohy v jednoznacéné
souvislosti vede k jiné cesté svétla neZ k cestd svétla fe-
Cenym bodem (P) v referencni poloze reflektovaného svétla
zobrazovacl optikou (4, 9), pficemZ informace o poloze je
transformovana do informace o cesté.

Zafizeni podle naroku 9, vy znacuijici se

t 1 m, Ze se predpokladé nejméné jeden prvek (8) zobrazo-
vacl optiky, ktery informaci o cesté svétla zobrazovaci op-
tikou transformuje do informace o intenzité& svétla.
Zatizeni podle nédroku 10, vy zna c¢uijici s e
t 1 m, Ze zobrazovaci optika vykazuje Sedy klin (8) nebo
(8).
Zatizeni podle jednoho z ptredchozich nérokdi, vy zn a -
{6, 509)
podfizend cCast zobrazovaci optiky vykazuje dva optické prv-
ky (904,

cové symetrickymi symetrickymi osami.

hranu

Cujici se tim, Ze svételnému koberci

908) s k sobeé navzdjem v zdsadé ortogondlnimi val-

. Zatrizeni podle jednoho z naroku 1 aZ 11, vy znadéu -

jici se tim, Ze se v transformadni roving

(1006), v niZ leZi opticky prvek s mistné zavislou transmi-

si, vytvari meziobraz.

14. Zafizeni podle jednoho z pfedchozich narokli, vy z n a -

cujici s e tim, Ze zobrazovaci optika vykazuje
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alesponn jeden rozdéloval paprskll {12) v cest& své&tla po re-
flexi.

15. Zatfizeni podle naroku 14, vy znaé¢uijici s e

t 1 m, Ze nejnéné jeden dal3i fotosenzitivni detektor (10)
s vétSim potem nezdvislych fotosenzitivnich prvka (11),
pfiCemZz kaZdému z na sobé& nezavislych prvkia je prifazeny
nejméné jeden nebo presné jeden z n bodl (P).

16. M&r¥i& vzdalenosti, vyznacdcuijici se tim Ze
meéric¢ vzdalenosti vykazuje zatizeni podle jednoho
z ptedchozich naroku.

17. Ilustrovaci zafizeni s n jednotlivé ovladatelnymi lasery a
na sob€ nezavislymi zobrazovacimi oplikami a autofokusovym
systémem, ktery umoZfiuje posunuti ohniska nezavisle pro
nejméné dva z n jednotlivé ovladatelnych laserd, s n
z pfirozenych €éisel, vy zna ¢ujici 5 e t im,
Ze autofokusovy systém je regulovany ve funkci mé&ficiho vy-
sledku méfice vzdalenosti podle naroku 16.

18. Osvétloval tiska¥ské formy, vy znac&ujici s e
t 1 m, Ze osveétloval tiskafské formy vykazuje nejméné& jedno
ilustrovaciho zafizeni podle naroku 17.

19. Tiskafska soustava, vy zna &duijici se tim,
Ze tiskafska soustava vykazuje ilustrovaci zafizeni podle
naroku 17.

20. Tiskafsky stroj, vy znacuijici se tim Ze
tiskafsky stroj vykazuje nejméné jednu tiskaFskou soustavu
podle naroku 19,

21. Zpusob urcovani odchylky polohy n bodd (P) od jejich n re-
feren€nich poloh, pticemZ n je pFirozené &islo,

s nasledujicimi kroky:
- osvétleni kaZdého jednotlivého z n bodl (P) elektromagne-

tickym z&fenim

[ R 2 X J
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- transformace informace o poloze bodi (P) do informace o
cest@ svételného zaFeni
- transformace informace o poloze do informace o intenzita
- diskriminaéni detekce reflektovaného svétla nejméné dvé-
ma z nbodd (8), vyznaduijici s e tim Ze
tyto postupové kroky se realizuji Sasové simultannd nebo
paralelné pro v3ech n bodad (8).
22. Zplsob ur&ovani odchylky polohy n bodd (8) od jejich refe-
renc¢nich poloh podle naroku 21 s dopliikovym krokem:
- méfeni momentdlni intenzity reflektovaného elektromagne-
tického z&feni pro minimalné jeden z n bodu (8),
vvyznacuijici s e t im Ze se provaddi srovna-
ni na korespondujicim fotosenzitivnim prvku naméfené inten-
zity reflektovaného svétla s momentalni intenzitou reflek-

tovaného elektromagnetického zaFeni.
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