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Vynalez se tyk4 hlavniho p6lu stejnosmér-
ného stroje opatieného kompenza¢nimi draz-
kami pro kompenza&ni vinuti uspoFidanymi
u vzduchové mezery po obvodu p6lového ob-
louku.

Rostoucl néroky vyvolans rozwvojem auto-
matizace vyrobnich procest vyistuje v nut-
nost neustalého zvétSovani vykont a regu-
laénfho rozsahu elektrickych strojit togi-
vych pFi souasném zmenZovani jejich roz-
meérd. To nutné vede k vysokému vyuZiti
téchto strojit a k problémfim s tim spojenym.
Jednim z nejzdvaZndjsich ukolft pF Feleni
modernich regulagnich stejnosmérnych stro-
ji je potlageni tak zvans reakce kotvy, ktera
zapfi¢itiuje otdtkovou nestabilitu strojit a
sniZuje jejich provozni spolehlivost. Jed-
nim z neju¢innéj$ich prostredkt k potladent
nepliznivych Ginkd reakce kotvy je pouZiti
kompenzadniho vinuti, kterého se doposud
pouZivalo jen u nejvétsich stejnosmérnych
strojli s vysokym rézovym pretdZovanim.
Nutnost potlageni reakce kotvy kompenzag-
nim vinutim i u malych stejnosm&rnych stro-
jd je spojena s t8%kostmi vyplyvajicimi pfe-
dev3Im z malych rozmsri stroji.

RozloZeni kompenza&niho vinuti do ome-
zeného po¢tu kompenza¢nich draZek v hlav-
nim pélu stejnosm&rného stroje nedovoluje
Uplné vykompenzovani magnetomotorické si-
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ly reakce kotvy magnetomotorickou silou
kompenza¢niho vinuti ve viech mistech pod
pllovyim obloukem. Vidy zfistiva zbytkova
magnetomotorickad sila, kterd ptsobi stejné
nepfiznivé jako magnetomotoricka sila re-
akce kotvy, ale v men¥l mife. Je proto sna-
hou pIi navrhu kompenzovanych stejnosmér-
nych stroji dosdhnout co nejmensi velikosti
zbytkové magnetomotoricks sily. Obvykle se
kompenzacéni vinuti navrhuje tak, aby pomér
ragnetomotorické sily kompenzaéniho vinu-
ti k magnetomotorické sile reakce kotvy pod
okrajem polu byl roven nebo blizky jedné.
Bude-li pomé&ér magnetomotoricka sily kom-
penza¢niho vinuti k magnetomotorické sile
reakce kotvy roven jedné vychdzi pro mini-
mum zbytkové magnetomotorické sily vztah
pro pccet kompenzadnich draZek a jejich
déleni

=2p . ka
s %

<
Q'k
1
kde znagi

2p pocet pbld stroje,

Q'«s zdanlivy podet kompenza&nich drézek
na stroj pfi jejich rovnomsérném déleni,

Qus poCet kompenzadnich draZek na pol,

am mechanické pélové kryti.
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Pti splnéni tohoto vztahu v3ak nelze do-
drZet vhodné podminky pro $ifku krajniho
zubu v hlavnim pdlu, kterd potom vychéazi
polovigni neZ u vnitfnich zubdl. Je proto nut-
né volit zddnlivy podet Q‘xs kompenzagnich
dréaZek na stroj vétsi, nez vychézi z uvedene-
ho vztahu. To méd vSak p¥i dodrZeni podmin-
ky, Ze pom#r magnetomotorické sily kom-
penzaéniho vinuti k magnetomotorick? sile
reakce kotvy pod okrajem pdlu je roven ne-
ho blizky jedné, za nésledek zvétSeni veli-
kosti zbytkov:d magnetomotorické sily v o-
sdch kompsnzadnich draZek. PFi zmanSovini
pom#ru magnetomotorické slly kompenzad-
niho vinuti ¥ magnetomotoricks sile reakce
kotvy pod okrajem polu se tato velikost sice
zmenéi, avSak soutasné se zvetsi zbytkovd
magnetomotoricka sila pod ckrajem hlavni-
ho pdlu.

Tyto nevyhody jsou u hlavniho pdlu stej-
nosmé&rného stroje podle vynédlezu odstrang-
ny tim, Ze psfet kompenzadnich driaZek na
pél je v@&¢i zdédnlivému podtu kompanzac-
nich dré’ek na sitroj urden pomoci vziahl

ka < Q‘ks < ka+ 1
o 2p - Cei
o - Qis

>
Qet Ql<s+1 ’

kde znaci

2p pocet poll stroje,

Qs poet kompenzatnich dréZek na pol,

Q'ys zdénlivy podet kompenzaénich draZek
na stroj,

a* poélové kryti v mist& roztefné kruZnice
kompenzatnich drazek,

ae; efektivni polové Kryti, které je v zavis-
losti na tvaru pdlového oblouku ‘definované
v rozmezi

‘
0 =S Om,

kde znadl

o' pélové kryti valcové asti pdlavého ob-
louku u stroji s konstantni vzduchovou me-
ZEerou,

an mechanické pdlové kryti.

Volbou zddnlivého podiu Q'y, kompenzad-
nich draZek na stroj a podtu Qg; kompenzac-
nich draZek na hlavni pdl stejnosm&rného
stroje podle vynédlezn podle uvedenych vzta-
hi je zajisténo, Ze i v pfipadé, Ze pomér mag-
netomotorické sily kompenzaéniho vinuti k
magnetomotorické sile reakce kotvy pod o-
krajem hlavniho p8lu bude men3i neZ jedna,

bude velikost zbytkové magnetomotorické
sily v csdch kompenzaténich draZek rovna,
popfipadé blizkd minimadlni moZné hodnoté
definované vztahem

1
Fres= (Fis—F,) = ""'2'__ A ks,

kde znadi
F.es zbytkovd magnetomotoricka sila,

4

T magnetomotorickd sila kompenzadéniho
vinuti,

F, magnetomotoricka sila reakce koetvy,

A linedrni proudové zatiZeni kotvy,

taxs rozted kompenzacénich draZek vztaZe-
nd na cbvod kotvy,
kterd je kritériem pro urdéeni viivu magne-
tometorické sily reakce kotvy na deformaci
magnetického pole pod hlavnim pdlem staj-
nesmérného stroje a souvisi tedy pfimo s o-
tatkovou stabilitcu stroje, pFi¢emZ ma sou-
gasnd vliv na velikost a tvar lamelového na-
péti na komutdtoru. Stejnosmérné stroje s
hlavnim pdlem opatfenym kompenzaénimi
dréd¥kami pro kompenzaéni vinuti uspoidda-
nymi po obvodu pélového oblouku podle vy-
ndlezu se budou vyznadovat vétsi otéékovou
stabilitou oproti stdvajicim FeSenim a rovnez
bude priznivéjsi i prib&h lamelového napg-
ti na komutatoru.

Na pfipojeném vykrese jsou zndzorndny
pliklady provedeni hlavniho pblu stejno-
sm&rného stroje podle vyndlezu, pritemZ na
spr. 1 je zndzorngéns uspoiadani kompenzad
nich drazek pro kompenzaéni vinuti u vzdu-
chovd mezery po obvodu vdlcové gasti pdlo-
vého oblouku hlavnfho pdlu s2 zaoblenymi
‘okraji v pritném fFezu, kde pblové Kkryti «*
v mist® roztetné kruZnice kompenzanich
drazek je shodné s mechanickym polovym
krytim o, a na obr. 2 je zndzornéno uspo-
Ffddani kompenzacénich drdZek pro kompen-
zatni vinuti u vzduchové mezery po obvodu
vélcové ¢asti pélového oblouku hlavniho po-
lu se zkosenymi okraji v pifi¢ném Fezu, kde
p6lové kryti «* v misté roztetné kruZnice
kompenzacnich draZek je mensi neZ mecha-
nicks poélové kryti ap,.

Hlavni pél stejnosmérného stroje podle
vyndlezu je opatfen kompenzaénimi drdzka-
mi 1 pro kompenzaéni vinuti, které jsou u-
spofadany u vzduchovd mezery pe obvodu
p6lového oblouku 3. Optimédlni podet a uspo-
Ffadani kompenzadnich drdZek 1 na pél pro
maximdalni potlafeni nepfiznivych u&inki re-
akce kotvy je vidi zddnlivému poltu kompen-
zadnich drdZek na stroj uréen pomoci vzta-
ht

ka < Q‘ks « Q1<s+1
o* 2p = ot
a
o* - Qs
&t ka+1
kde znadi

2p polet p6lad stroje,

Qks pofet kompenzacnich draZek 1 na pol,

Q'xs zdanlivy podet kompenzaénich draZek
na stroj.

a* polové krytl v mist& roztedné kruznice
2 kompenzadcnich dréZek 1,

. efektivni p6lové kryti, které je v zavis-
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losti ma tvaru pdlového oblouku 3 defino-
vané v rozmezi

‘
0 Stet S0,

kde znadi -

o' p6lové kryti valcové Gasti 4 pélového ob-
louku 3 u stroji s konstantni vzduchovou
mezerou,

am Mechanické pdlové kryti.

Princip usporddani kompenzadnich dra-
Zek 1 pro kompenzadni vinuti v hlavnim po-
lu stejnosmérného stroje podle vynédlezu je
mozZné uplatnit pro libovelné tvary psle v

Fiéném Fezu. Na vykrese jsou znazorndny

vé moZnéd uspofddani hlavntho pélu stejno-

(o]

o

]

smérnéhe stroje podle vynéalezu opatfeného
kompenzadnimi drazkami 1 ‘pro kompenzag-
ni vinuti uspofddanymi u vzduchové mezery
pc obvodu pélového oblouku 3. Na obr. 1 je
znazornén pél v priném fFezu s vélcovou
Casti 4 p6lového oblouku 3 se zaoblenymi o-
kraji, u kterého je pélové kryti o* v mists
roztefné kruZnice 2 kompenzagnich dréazek
1 shodné s mechanickym pélovym krytim
om. Na obr. 2 je zobrazen po!l v pFiéném Fezu
S vélcovou Eé&sti 4 pélového oblouku 3 se
zkosenymi okraji, kde poélové kryti o* v mis-
t& roztedné kruZnice 2 kompenza&nich dra-
Zek 1 je men$l neZ mechanické polové kryti
G-

PREDMET VYNALEZU

Hlavni pol stejnosmérného stroje opatieny
kompenzatnimi draZkami pro kompenza&ni
vinuti usporddanymi u vzduchové mezery po
obvodu palového ohlouky,

vyznalyjici sc
tim, Ze po&et kompenzaénich dréZek (1) na
pol je vigi zdanlivému podtu kompenzad&nich
dréZek na stroj uréen pomoci vztahti

Qs - Q‘ks } _Qk_si}__
¥ 2p = Clef
a
Ot* ka
> ;
Clet Q11
kde znadi

2p pocet polu stroje,

Qxs pocet kompenzanich drazek (1} na
pol,

Q' zdanlivy pocet kompenzaénich drazek
na stroj,

a*pblové kryti v mistd roztecns kruZni-
ce (2) kompenzaénich drizek (1],
@t efektivni pélové kryti, které je v zavis-
losti na tvaru palového ohloukn (3 defino-
vane v rozmezi

o' S et S
kde znagi

o' pélové Kryti valcové ¢&sti (4) pblového
Oblouku (3) u stroj& s konstantni vzducho-
vOou mezerou,

am Mmechanické pdlové kryti.

1 list vykresit

Severografia, n.
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