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Przedmiotem wynalazku jest karuzelowka
jednostojakowa, posiadajaca dodatkowy wspor-
nik .z urzgdzeniem do dokladnej regulacji po-
lozenfa ramienia karuzeléwki

Znane dotychczas karuzeléwki jednostojako-
we z przesuwnym stolem posiadajg t¢ zasadni-
czg wade, ze réznej wielkosci ugiecia ramie-
nia, uzaleznione od polozenia na nim suportu
oraz od wielkosci opor6w skrawania powoduja
niedokladnodci obrébki, a drgania jednostron-
nie zamocowanego ramienia utrudniaja wy-
korzystanie pelnej mocy obrabiarki.

. Powyiszej wady nie ma karuzeléwka jedno-
stojakowa wedlug wynalazku, poniewaz jest
zaopatrzona w dodatkowy wspornik ramienia,
osadzony przesuwnie na prowadnicach podsta-
wy obrabiarki i wyposazony w mimoérodowe
urzqdzenie do dokladnej regulacji polozenia
ramienia oraz przejmowania dzialajacych na

‘%) Wiadciclel patentu- ofwiadczyl, ze tworea
wynalazku. jest mgr inZ, Piotr Moroz..

nie sil, dzieki czemu zostaje znacznie zwiekszo-
na sztywno$¢ ukladu, uniezalezniona od poto-
Zen suportéw.

Wynalazek zostanie szczegélowiej wyjasnio-
ny w dalszym ciagu opisu przykladu jego wy-
konania na podstawie rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia rzut z boku karuzeléwki
wedlug wynalazku, fig. 2 — mimosrodowe
urzgdzenie do nastawiania poloZenia ramienia,
w przekroju plaszczyzng oznaczong linia A—A
na fiig. 1, fig. 3 — to samo urzgdzenie w prze-
kroju plaszczyzng oznaczong linia B—B na
fig. 2, a fig. 4 — odmiane urzadzenia mimo-
$§rodowego w przekroju jak na fig. 3.

Karuzeléwka wedlug wynalazku sklada sie
z podstawy 1 z osadzonym przesuwnie na jej
prowadnicy 2 stolem 3 oraz ze stojaka gléwne-
go 4, po prowadnicach 5 ktérego przesuwa sie
rami¢ 6 z suportami 8 oraz suport pomocniczy
7. Na prowadnicach 2 podstawy karuzeléwki
wediug wynalazku jest umieszczony przesuwnie
wspornik 9, zaopatrzony w. urzgdzenie posuwo-



we, napgdzane silnikiem 28. Wspornik 9 za-
opatrzony jest w prowadnice pionowe 10,
wzdtuz ktérych:przesuwa si¢ suwak 11 z urza-
dzeniem do dokladnego ustawiania i mocowa-
nia ramienia 6. Na prowadnicach tych moga

byé réwmiez zainstalowane jednostki 12 wier~

tarskie, frezarskie lub inne. Do przesuwania
suwaka 11 sluzy §ruba pociggowa 13, vsadzoma
miedzy prowadnicami 10 wspornika i napedza-
na za pomocg silnika elektrycznego 14.

Urzadzenie stuzace do dokladnego ustawiania
i mocowania ramienia karuzeléwki sklada sie
z tarczy mimofrodowej 15, ktéra jest osadzona

na watku 16 (fig. 2 1 3), ulozyskowanym w.

kadlubie suwaka i napedzanym od silnika
elektrycznego 17 za pomoca przekladni paso-
wej lub zebatej 18 i przekladni §limakowej I9
oraz z obsady 20, przymocowanej. do ramienia
6 karuzeldwki, na przyklad za pomoca $rub
23 i zaopatrzonej w podpore 21 (fig. 3) lub 22
(fig. 4). Do napedu tarczy mimoérodowej moze
byé zastosowany réwniez tlok cylindra hydra-
ulicznego, zaopatrzony w zebatke, zazebiajacq
si¢ z kolami zebatymi, osadzonymi na watku
16. Elementami oporowymi przenoszacymi sily
z ramienia 6 na wspornik 9 jest plyta 24,
umieszczona w wycieciu kadluba suwaka 11
oraz tuleje 26, w ktérych jest ulozyskowany
wal 16 z tarcza mimosSrodows 15. Do dociska-

nia podpory 21 lub 22 obsady 20 do plyty

oporowej 24 stuzg Sruby 25.

W rozwigzaniu przedstawmnym na fig. 4,
ktérego obsada 20 zaopatrzoma jest w podpore
22, obustronnie cobejmujacg tarcze mimofrodo-
wg 15, natomiast ta ostatnia. jest zaopatrzona
w Scigele 27, ulatwiajace jej wprowadzenie
w wycigele podpory.

Zastosowanie dodatkowego wspornika 9
i dzialanie urzadzenia dokladnego ustawiania
i mocowania. ramienia karuzeléwki wedlug fig.
3 jest nizej opisane. Suwak 11 ustawia sie
na prowadnicach 10 stojaka 9 tak, aby znajdo-
wal sie ponizej podpory 21 ramienia karuze-
16wki. Nastepnie dosuwa sie wspornik 9 w kie-
runku stolu 3 — do zderzaka krafcowego. Da-
lej przesuwa si¢ suwak 11 do takiego potoze-
nia, aby tfarcza mimofrodowa 15 wustawiona
w polozeniu zerowym przedstawionym na fig. 3,
znalazla sie pod podporg 21 obsady 20 ramie-
mnsiwpolozenin&vmmciskaﬁeustwy'
dociskowe 29 prowadnic suwaka. Posuw pio-
nowy moze byé réwniez automatyeznie wy-
laczony za pomoesy odpowiednio ustawionego.
zderzaka kraficowego. Po czym nie “uwidoez-

nionym na rysunku: przyciskiem recznym,

wigczajacym silnik 17 uruchamia sie urzadze-

nie z tarcza mimoérodowg i obserwujac po-
ziomnice ustawia sie ramie 6 karuzeldwki
w polozenie poziome, po czym mocuje sie
obsade 20 z wspornikiem 9 dociskajgc ja za
pomocy frub 25 do plyty oporowej 24.

~ W przypadku rozwigzania przedstawionego
na fig. 4, malezy wspornik 9 ustawi¢ w takim
polozeniu w stosunku do ramienia 6 karuze-
16wki, aby suwak 11 mial mozliwo§é przesu-
wania sie wzdluz prowadnic 10 wspornika
nie zaczepiajagc o -obsade 20 ramienia. Przy
posuwie mechanicznym, ruch wspornika moze
byé samoczynnie sterowany przez ustawiony
w tym polozeniu zderzak krancowy. Nastepnie
przesuwa si¢ esuwak 11 w takie polozenie, &by
tarcza mimoérodowa 15, ustawiona w pozycji
zerowej, znalazla si¢ naprzeciw wyciecia pod-
pory 22, zaciska sie listwy dociskowe jego
prowadnic i dosuwa wspornik 9 w kierunku
stolu, wprowadzajgc w trakcie tego .ruchu.
tulej¢ mimosrodowsg 15 w wyciecie podpory 22,
Poziome ustawienie ramienia odbywa si¢ ana-
logicznie juk poprzetnio.

W obrabiarkach bardzo cieikich ramig 6
jest zaopatrzone w pomost, z ktérego steruje
sie: ruchem poszczegblnych zespoléw wspornika.

Dzieki dokladnemu poziomemu wustawieniu
ramienia karuzeléwki oraz przymocowaniu go
do wepornika 9 w ten sposéb, Ze przejmowane
sa zaré6wno skladowe poziome (przez piyte 24)
jak i pilonowe (przez tuleje 26) sif dziatajgcych
na to’ ramie, uzyskuje sie znaczne usztywnienie
ukladu, a tym samym odpowiednie zwicksze-
nie dokladnosci obrobki.

Omoéwione wyzZej urzgdzenie do- ustawiania
i mocowania ramienia karuzelSwki moie zna-
lez¢ zastosowanie réwniez w innych obra-
biarkach promieniowych.

Zastrzezenia patentowe

1. Karuzel6wka jednostojaltows z- dodetirowym
wepornikiem, znamienmx {ym, ie jest za-
opatrzona 'w urzgdzenie do dokfedivego
ustawianin jej ranrienda orez przejmowsnim
git ‘pionowyeh i poziomych dzialajgcych ma
to ramie, ziozone z sawsalim (1F); oswdzonego:
przesuwnie wzdiuz wspornikx (%) § za-

" opatrzonego w tarere mimofrodowsy @5
oraz z przymocowanej do konica remienia
(6) obsady (20) z podporq. (2I) w postaci
z¢ba opiemmjmrcego si¢ .o tarcze: @SL o



2. Karuzelowia wedlug zastrz. 1, znamienna
tym, Ze urzadzenie do ustawiania i moco-
wania ramienia (6) karuzelowki jest za-
opatrzone w plyte oporowa (24) do przej-
mowania sil poziomych, umieszczong w wy-
cieciu kadiuba suwaka (11), do ktérej jest
dociskana obsada (20) ramienia za pomoca
§rub dociskowych (25) oraz w tuleje (26),

sluzace do przejmowania sit pionowych,
a roéwnocze$nie stanowigce ulozyskowanie
walu (16) tulei mimosrodowej (15).

Centralne Biuro Konstrukcyjne
Obrabiarek

Zastepca: inz. Zbigniew Kamifski
rzecznik patentowy
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