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'(54) Zapojeni pro brzdénf motoru

ReZenf se tyk4 zapojeni pro brzd&ni
motoru pohonu jehelnfho vdlce okrouhlého
pletaciho stroje pro vyrobu pundochového
apod. zboZi, ktery je vybaven ¥fdicim
mikropod&ita&em, kter§y ovl4d4 mé&nil napo-
jeny na motor, a to prost¥ednictvim elek~.
tromagnetickgch spinadl, zapojengch do ) B
obvodl jezdel potenciometrid rychlosti,
napojenych paralelné& na vystupy referen-
&niho napdti. Elektromagnetické spinale
jsou vzhledem k sob& zapojeny v sérii
a spojujf v§stup nulového referen&nfho
napéti a ¥idici vstup ménide.
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Vyndlez se tykd zapojeni pro brzdé&nf motoru pohonu jehelniho vdlce okrouhlého pletacfho
stroje pro vgrobu pun&ochového apod. zboZi{, ktery je vybaven ¥idicim mikropo&italem, ktery
ov14d4 mé&ni& napojeny na motor a to prostfednictvim elektromagnetickych spina¥d zapojenych
do obvodl jezdcl potenciometrd rychlosti napojenych paralelnd na v¢stupy referen®niho nap&ti
mé&nide. ’ :

Je zndmo, %e maloprimdrové okrouhlé pletaci{ stroje pro v¢robu pundochového, resp. pono¥-
kového zboZf jsou opatfeny hlfddcimi za¥fzenimi, které jsou napojeny na pohonné za¥izeni
stroje za Gfelem jeho zastaveni, resp. zabrzdéni. .

Jsou zndmy stroje, kde se jehelnf vdlec brzd{i tak, %e motor je rozepnut od jehelniho
vélce pomoci{ spojky, &IfmZ se zmen3{ setrvainé hmoty pohonu a jehelni vilec je zastaven
v krat3i dob&, Ddle je zndmé brzd&ni pohonu elektromagnetickou nebo jinou spojkou, nebo
je motor brzd&n stejnosmérnym proudem.

Nevghodou t&chto systémi je to, Ze vyZaduji daldf{ p¥{davnd za¥fzenf.

Okolem vyndlezu je odstranit vyZe uvedené nevyhody, co% je v podstat& Fedeno tim, Ze
vystup nulového referentniho napéti a elektromagnetické spinale jsou zapojeny v sérii ¥{dici
vstup m&nile.

Vfhodou vyndlezu je ta skutednost, Ze vlastnim zapojenim ovlddacich prvkd a vystupd
m&ni&e se docfll rychlé zastaveni, resp. zabrzddnf{ pohonného motoru stroje.

Zapojeni podle vyndlezu je v p¥fkladném provedeni znédzornéno na' p¥iloZeném vykrese.

Zndny maloprim&rovy okrouhly pletaci stroj pro vyrobu ponoZkového, resp. pun&ochového
zbo%{ je opat¥en motorem 1, ktery Jje napojen zndmym nezndzorn&nym mechanickym pfevodem na
jehelni vélec stroje. Motor 1 je napojen-na v¢stupni svorku 2 m&nie 3 frekvence, ktery
je napdjen nezndzorn&€nym vedenim z vykonové s{ts., MEnid& 3 je opatfen svorkami 4, 5 referenéni-
ho nap&tf{, pfifemZ na svorce 4 je nap&tf nulové. Ke svorkdm 4 a 5 jsou paralelnd napojeny
potenciometry 6, 7, 8 rychlostf. Jezdce potenciometrlt 6, 7, 8 rychlost{ jsou napojeny na
jedny svorky elektromagnetickych spfna&d 9, 10, 11. Druhé svorky elektromagnetickych spina&i
9, 10, 11 jsou sériové napojeny na svorku 4 nulového nap&ti{ a ddle jsou napojeny na svorku
12 #fdicfho vstupu ménife 3. Ddle je stroj vybaven znédmym neznézorn&nym hlidacim za¥f{zenfim,
které je zapojeno na ¥idici mikropo&ita& 13 stroje, ktery krom& ¥f{zenf rychlosti pohonu
¥{d{ i dal¥{ funkce stroje. Svorka 14 ¥fdicfho nap&ti ¥{diciho mikropo&{tale 13 je napojena
na napdjecf svorky elektromagnetickych spinad&d 9, 10, 11 a jejich druhé svorky jsou kaZda
zv14%E napojeny na svorky 15, 16, 17 vystupl ¥fdicfho mikropo&itae 13, které rfd{ napdjeni
civek elektromagnetickych spinadd 9, 10, 11. Na dalS{ svorku 18 vystupu ¥idiciho mikropo&itade
13 je napojena svorka 19 start-stop méniZe 3.

Funkce vy3e popsaného zapojeni je ndsledujici. Ridic{ mikropodita¢ 3 uvede do &innosti
m&ni& 3 pfivedenym elektrickym signdlem ze svorky 18 na svorku 19, Zéroveh jednou ze svorek
15, 16, 17, nap¥. svorkou 15 je p¥iveden elektricky sign&l na elektromagneticky spfna& 9
a ten sepne, &Iim%¥ je sepnut jezdec potenciometru 6 na svorku 12, kam je tak p¥ivedeno napéti
odpovidajicf nastavenym ot&&kdm motoru l. TIim je z vystupni svorky 2 ménife 3 ‘napijen motor 1.

Dojde-1i na stroji k porufe, nap¥. pfetrfenf nit&, hlidacf za¥fzeni toto zaregistruje
a pYedd tuto informaci do ¥fdicfho mikropo&itae 3. Do civky elektromagnetického spinade
15 je pferuSena doddvka proudu a tento je pfepnut zp&t do klidové polohy. Timto je ale propo- |
jena svorka 4 nulového nap&tf na svorku 12 ¥fdicfho vstupu ménie 3. Toto nulové nap&tl
odpovid4 nulovim ot4&kdm a motor 1 je tak brzdén a¥ do zastaveni. Ridici mikropoditad je
naprogramovén tak, Ze po zastaven{ jehelnfho vélce vypne m&ni& 3 povelem na svorku 13 start-
-stop.
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PREDMET VYNALEGZU

%apojen{ pro brzd&n{ motoru pohonu jehelnfho vdlce okrouhlého pletacfho stroje pro
v¥robu pun&ochového apod. zboZi, ktery je vybaven ¥idicim mikropo&italem, kter§y ovl&d4 m&nid
napojeny na motor a to prost¥ednictvim elektromagnetickych spinadd zapojenych do obvodu
jezdcl potenciometrd rychlosti napojengch paralélné na vystupy referennfho nap&t{ ménile,
vyznadujici se tim, Ze vystup nulového referen&nfho napé&tfi a elektromagnetické spinale (6,
7, 8) jsou zapojeny v sérii na ¥{dici vstup m&nide (3).

1 vykres
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