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Komunika¢nim modulem (8) je pro uréeni polohy
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Vysilag (1) je fixné pfipevnény v blizkosti definované
parkovaci pozice (12) a vysila jednoznaény identifikator
pozice (12) pomoci alespoii jednoho vysilaciho zafizeni
(2). Piijima¢ (7) je pfipevnény k nemocni¢nimu lizku
(11). Metoda pfitazuje ldzko (11) k parkovaci pozici (12)

(12) a aktivitu dfive pfifazeného luzka (11).
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Zafizeni a metoda pro uréeni umisténi lizka

Oblast techniky

Vynélez se tyka zafizeni a metody pro uréeni pozice nemocni¢niho lizka. Zafizeni je
realizovano pomoci vysilacich tagl sjednim &i vice vysilacimi zafizenimi, dale
detektorem vysilanych dat, komunikaénim modulem pro zpracovani detekovanych

dat a dale serverem pro pfifazovani lizek k parkovacim pozicim.

Dosavadni stav techniky:

Uréovani polohy nemocni¢niho lizka ma velky vyznam v rozsahlych nemocni¢nich
komplexech s mnozstvim oddéleni a IGZzek. Tyto systémy jsou specialné upraveny
pro pouziti vbudovach, zejména zdravotnickych zafizenich, pro sledovani
zdravotnickych pracovnikll, napf. zdravotnich sester a lékaft, a pro sledovani
pohybu zafizeni, napf. liZek &i jejich pfisluSenstvi, pacientskych monitorl. Data o
poloze nemocnicniho llizka jsou &asto nasledn& parovana s daty, ktera se tykaji
vlastniho nemocniéniho liZka a pacienta. Personal proto mize mit aktualni pfehled,
jaky je stav lizka na vybrané pozici. Neopomenutenym benefitem je fakt, Ze
v pfipadé ohroZeni zdravi pacienta, je zdravotnicky personal okamzité informovan,
kde se dany pacient nachazi a kde je potfeba neodkladné zasahnout.

Mezi znamy stav techniky patfi dokument JP2006042043A, ktery popisuje technické
feSeni, kdy vysilaci zafizeni vysilajici jednoznalny identifikator je umisténo na
lokalizovaném =zafizeni. Tag vysild periodicky signal do centrainiho sesterského
modulu nurse-callu, pfenadeno je soucasné ID lizka a ID tagu. Vystup je
prezentovan zdravotnickému personalu na grafické rozhrani.

Obdobny princip je popsan v patentovém dokumentu US7734476. Tento dokument
popisuje feSeni, kdy je tag pevné fixovany k nemocni¢nimu lizku. Tag vysila
informace na datovy modul umistény v pokoji. Datovy modul rovnéz sbira informace
a identifikadni udaje 10Zka. Identifikator tagu, identifikator IGzka a sv(j identifikator
nasledné odesila na server, ktery ma graficky vystup pro zdravotnicky personal. Toto

uspofadani s vyhodou mlZe byt pouzito pro lokalizaci ve zdravotnickém zafizeni, kde



je vice nez jedno liZko na pokoji. Informaci o pfesném pokoji nese identifikator
datového modulu.

Jiné technické feseni je popsano v dokumentu US2012176221A1. Je zde popsana
metoda pro identifikaci pozice lGzka, kdy fixné pfipevnény unikatni identifikator pozice
vysila unikatni ID, které je pfijimano lizkem. Lizko nasledné vysila obé& ID spolecné,
unikatni ID pozice a ID lGzka. Server nasledné vyhodnoti pfenasené identifikatory a
uréi, kde ve zdravotnickém zafizeni se lizko nachazi.

Dal$i technické feSeni popisuje patentova pfihldska US2011148624A1. Dokument
popisuje Feseni, kdy vysilaci tag vysila jednozna¢né ID z lGzka do mista pfipojeni do
nemocniéni sit&. Toto pfipojovaci misto, je opatieno identifikatorem, ktery informace
pfeda se svym identifikatorem dale do sité a na server. Sit maze byt vrstvena a
zalezi pouze na rozlehlosti zdravotnického zafizeni a poltu oddéleni, kolik vrstev
bude mit provedeni sit&. Dilezitou vlastnosti je aktualizace pozice po opé&tovném
pfipojeni zafizeni do sité.

Provedeni lokalizace prostiednictvim zasuvky elektrické sité popisuje dokument
EP2599435A1. Podstatou tohoto fe$eni je NFC zafizeni pfitomné v elektrické
zasuvce v pokoji, druhé NFC zafizeni je umisténo v zastréce lizka. Vlastni datové

spojeni je aktivovano piipojenim lizka do elektrické sité.

Dalsi feSeni popisuje &insky uzitny vzor CN201946002U, ktery popisuje technicke
feSeni lokalizace riznych zafizeni pro pouziti zejména mobilnimi sloZzkami
zachranného systému. Jedna se o identifikaci pfedmétl na zakladé GPS systemu,
kdy jednotlivé prfedméty jsou oznaleny RFID tagy. Zaroven zafizeni obsahuje
alespof jednu ruéni &teéku RFID ke ¢&teni tagl, aby nedoslo k zaméné pii pouziti
nékolika stejnych zafizeni.

Podstata vynalezu

Veskera vySe uvedena technicka feSeni postradaji mozZnost smérové detekce,
neumoziiuji ziskavat informaci o vzdalenosti lokalizovaného pfedmétu od vysilaciho
tagu. V neposledni fad&é neni regulovatelny jejich dosah. V pfipadé radiové

komunikace, pfipadn& NFC komunikace neni lizko ve vhodné vzdalenosti od tagu.
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Uvedené problémy a nedostatky vySe uvedenych pfistupli pro urCeni pozice
nemocni¢niho l0zka fesi nize popsané zafizeni pro uréeni umisténi nemocniéniho

lGzka pomoci bezdratové technologie.

Zafizeni obsahuje fixni vysilaci tag v blizkosti parkovaci pozice, ktery periodicky
vysila informace o svém ID, které je detekovano na nemocniénim l0zku. Identifikator
pozice je dale zpracovavan na lizku a pfipisovan do dotazovaci tabulky. Tabulka je
nasledné odesilana komunikaénim modulem bez ID tagu. Server pfijme tabulku bez
ID tagu a zpracuje data, vystupni data obsahuji informaci o umisténi I0zka ve

zdravotnickém zarizeni.

Ve vyhodném provedeni je vysilaci tag slozen z mnoZstvi optickych vysilacich
zafizeni, ktera vysilaji rlznymi sméry. Vysilaci zafizeni maji promé&nnou intenzitu

vyzafovani pro uréeni vzdalenosti od vysilaciho tagu.

Alternativné m{Ze byt pouzita jakakoli jina komunikaéni technologie, napf. radiovéa &i
akusticka.

V alternativnim provedeni je ID vysilacich zafizeni detekovano pfimo komunika¢nim
modulem. V dal§im alternativnim fe$eni mlze proces urovani polohy l{izka probihat

pfimo na lGzku.

V alternativnim provedeni mohou byt data sméfovana z pfijimace na server. V dalsim

alternativnim provedeni mtize uréeni polohy prob&hnout pfimo v piijimaci.

Piehled obrazkl na vykresech

Na Obr. 1 je zobrazen zakladni princip pfenosu informace o umisténi nemocni¢niho
lGzka. Obr. 2 znazorfiuje vyvojové schéma programu pro pfifazeni nemocnicniho

IGzka k parkovaci pozici.

Priklady provedeni vynalezu

Na Obr. 1 je zobrazeno obecné schéma zafizeni pro identifikaci pozice

nemocniéniho [GZka 11. Zafizeni zahrnuje vysilaci tag 1, ktery je sloZen
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z procesorové jednotky 3 vysilaciho tagu 1 a vysilaciho zafizeni 2, ve vyhodném
provedeni je vysilacich zafizeni 2a, 2b, 2c nékolik. Zafizeni dale zahrnuje detektor 6
a pfijima& 7 upevnény knemocniénimu lizku 11. Pfijimaé 7 je spojen

s komunikaénim modulem 8, ktery bezdratové pfendsi informace zlizka 11 na

centraini pocitac¢ 10, nebo server, kde jsou data zpracovana.

Tag 1 je kryt pouzdrem 4 pro vétsi mechanickou odolnost. Pouzdro 4 je v oblastech
kolem vysilacich zafizeni 2 z materialu, ktery je transparentni pro vysilany signal.
Vysilany signal je pfenasen bezdratovou technologii 5, ve vyhodném provedeni
infradervenym pienosem, nicméné odbornik znaly stavu techniky mize IR technologii
nahradit technologii radiovou (napf. Wi-Fi, Bluetooth, ZigBee a jiné), optickou, Ci

akustickou (napf. ultrazvuk), a dalsi.

Napajeni tagu 1 je realizovano pomoci baterii (neni vyobrazena). Uspora energie je
zajisténa periodickym vysilanim s prodlouzenym intervalem informaci o svém ID.
Navic je tag 1 aktivovan pomoci magnetického kli¢e (neni vyobrazen), ktery po
pfiblizeni zaktivuje tag 1, ktery zaéne vysilat. Magneticky kli¢ zajistuje, Ze od vyroby

az po spusténi systému tag 1 nevysila a Setfi energii.

Tag 1 dale vysild informaci o stavu kapacity baterie, tudiZ technické zabezpeceni je
v&as upozornéno na sniZujici se kapacitu baterie, nebo pokles napéti na baterii.
Dalsi vysilanou informaci jsou data tykajici se pracovniho médu. Tag 1 mize
pracovat ve dvou moédech: v normalnim médu a v médu se zkracenym intervalem
vysilani. Mod se zkracenym vysilanim je pouZit napfiklad pfi prvotni instalaci

systému v nemocnici, aby doslo co nejdfive k optimalizaci lokagniho systému.

Ve vyhodném provedeni je vysilaci tag 1 tvofen tfemi LED diodami 2a, 2b, 2c, ktere
jsou usporadany tak, aby byly po stranach vysilaciho tagu 1, a to konkrétné na Celni
stran& a po obou boé&nich stranach (levé a pravé). Kazda LED dioda 2 vysila sveé
unikatni ID tvofené prefixem a sufixem, kdy prefix ID je pro v8echny LED diody 2
v jednom vysilacim tagu 1 stejny, sufix se li8i podle umisténi diody 2 na vysilacim
tagu 1, jak je patrné z Tabulky 1. Prefix i sufix mohou byt volitelné dlouhe.
V alternativnim provedeni muze byt prefix proménny dle pozice LED diody 2 na
vysilacim tagu 1 a sufix stejny pro diody 2 na jednom vysilacim tagu 1. Bézny
odbornik znaly stavu techniky mize pouzit i variantu, kde v8echny LED diody 2



boudou mit své unikatni ID, které nebude podobné s ID jiné LED diody 2 v ramci
jednoho vysilaciho tagu 1.

V alternativnim provedeni mGze byt uréen i obdobny parametr jako sila signalu u
radiového pfenosu pro ureni vzdalenosti od vysilate 2. Realizace tohoto
technického fe$eni mize byt feSena pomoci PWM modulace napajeciho proudu
vysilaci diody 2. Alternativou PWM modulace mlZe byt pfedfazeni nékolika rezistorl
odlisné hodnoty, které budou fizeny tranzistorem. Dal$i alternativou feSeni tohoto
provedeni miiZe byt zafazeni vice vysilacich diod 2 s rozdilnym proudem. Podstatou
tohoto feseni je proménna intenzita vysilaného zafeni. Disledkem tohoto provedeni

je moznost detekce vzdalenosti lokalizovaného pfedmétu 11 od vysilace 2.

V alternativnim provedeni mize byt pfenos zpravy z vysilaciho tagu 1 na pfijimac 7
na nemocniénim |Gzku 11 pomoci svétla ve viditelném spektru. Technologie pfenosu
méZe byt rovnéZ kombinovana s pfenosem pomoci radiovych vin, popf. pomoci

technologie RFID.

Tag 1 je pevné ukotven v blizkosti pfedpoklddané parkovaci pozice 12 nemocni¢niho
lazka 11. V preferovaném provedeni je vysilaci tag 1 pfipevnén ke sténé& pokoje ve
vy$ce odpovidajici vysce umisténi detektoru 6 umisténého na IlGZku 11.

Detektor 6 je svyhodou upevnén k podvozku nemocniéniho lizka 11, aby byla
zajisténa jeho stabilni vyska od podlahy. V alternativnim provedeni v8ak mize byt
detektor 6 umistén kdekoli na nemocni¢nim lizku 1 tak, aby byla zajisténa vhodna
draha pro signal z vysilaciho tagu 1. Detektor 6 detekuje signal ze v8ech tagl 1,
které jsou pfitomny v mistnosti. Detektor 6 je skrz elektronicky systém liZka 11
spojen kabelem s komunikaénim modulem 8 lizka 11, nicméné v alternativnim

provedeni je mozné pouZit i bezdratovy pfenos dat.

Komunika&ni modul 8 slouZi k sbéru a pfeposilani dat z nemocni¢niho lizka 11.
Komunikaé&ni modul 8 kompletuje data z periferii a ze systému lokalizace do jednoho
paketu, ktery nasledné ode$le na centralni pocitat 10, server, kde jsou data
vyhodnocena. Vysledkem vyhodnoceni je uréeni parkovaci pozice 12 liizka 11. Tato
data mohou byt napfiklad zobrazena na centralnim sesterském monitoru Ci jiném

grafickém rozhrani, nebo mohou byt zasilana jako datova zprava do jiného systému.



Metoda uréeni parkovaci pozice 12 je zaloZzena na nepfenaseni unikatniho ID tagu 1
zl0zka 11 na server 10. Na serveru 10 je uloZena databaze 13 v8ech vysilacich
tagl 1 ve zdravotnickém zafizeni a jejich fyzické rozmisténi. Jednotlivé LED diody 2
vysilaciho tagu 1 vysilaji sva unikatni ID a doprovodna data tykajici se stavu baterie
a informaci o pracovnim maédu. Detektor 8 pfijima signal ze v8ech detekovanych LED
diod 2, pfijima¢ 7 pfijme signal z detektoru 6 a odesle signal do komunika¢niho
modulu 8. Jeden lokaéni cyklus je dan postupnym vysilanim jednotlivych LED diod 2
v jednom vysilacim tagu 1. Vramci jednoho loka¢niho cyklu nacte komunikacni
modul 8 od v§ech detekovanych LED diod 2 jejich ID do paméti. Server 10 odesle do
komunikaéniho modulu 8 dotazovaci tabulku 23 obsahujici ID LED diod 2, jak je
patrné v Tabulce 1.

001-1
001-2
001-3
002-1
002-2
002-3
003-1
003-2
003-3
004-1
004-2
004-3

Tabulka 1

Pokud se vtéto dotazovaci tabulce 23 vyskytuje ID pfislusné detekované LED
diody 2, pfepiSe komunikac¢ni modul 8 ID LED diody 2 v dotazovaci tabulce 23 na
LANO"“, které miZe byt reprezentovano napf. logickou hodnotou 1. Pokud ID LED
diody 2 v dotazovaci tabulce 23 neni detekovano, piepiSe komunikacni modul 8
dané ID LED diody 2 na ,NE‘, které miZe byt reprezentovano napf. logickou
hodnotou 0. Postupné& vznikne procesni tabulka 24, tento postup parovani je patrny
z Tabulky 2.



001-1
ANO | 001-2
001-3
ANO | 002-1
ANO | 002-2
ANO | 002-3
003-1
003-2
ANO | 003-3
004-1
004-2
004-3
Tabulka 2

V nasledném kroku komunikaéni modul 8 vytvoii tabulku 25 pro odeslani na
server 10, kde jsou pfifazeny logické hodnoty ve stejném pofadi, jako byla pdvodni
ID LED diod 2 a vymazZe z procesni tabulky 24 ID LED diod 2, jak je patrné
z Tabulky 3.

=D = OO - O

OO0 O ~]O|O | =

Tabulka 3



Tuto tabulku 25 odesle komunikaéni modul 8 na server 10. Spolu s touto tabulkou 25
muze komunikaéni modul 8 odesilat i doprovodné informace o stavu baterie
vysilaciho tagu 1 a o pracovnim médu. Tyto informace zahrnuji ID nemocni¢niho
lGzka 11, postradaji v8ak ID LED diod 2. Server 10 na zakladé znalosti plvodné
vyslané dotazovaci tabulky 23 doplni detekovana ID LED diod 2 a ur&i parkovaci
pozici 12, na které se lizko 11 nachazi. V uvedeném pfikladu server 10 urci

pravdépodobnou parkovaci pozici 12 €. 002.

Server 10 po &astech posild v dotazovaci tabulce 23 seznam v3ech vysilacich
tagh 1. Kompletni seznam v8ech tagl 1 posila server 10 zejména pfi instalaci, aby
ziskal co nejpfesngj§i parkovaci polohu 12 IGZka 11. Postupem ¢&asu z diivodu
urychleni procesu server 10 mulze postupné redukovat nedetekované tagy 1.
Z duvodu relevance dat server 10 v ¢ase méni pofadi ID LED diod 2 a vysilacich
tagl 1 vramci dotazovaci tabulky 23, na pofadi ID LED diod 2 v dotazovaci
tabulce 23 nezalezi. Dotazovaci tabulka 23 tedy neni v ¢ase stejna a neni unikatni.

Jedna dotazovaci tabulka 23 tedy mGze byt odeslana vice 1Gzkam 11.

Nad celym vy$e zmin&nym algoritmem je spustén program pro pfifazovani lizek 11
k parkovacim pozicim 12, ktery zahrnuje nékolik pravidel pro pfesné&jsi uréeni pozice
lGzka 11.

Pokud pouze jedno liZko 11 detekuje urcity tag 1, pak program pfifadi parkovaci

pozici 12, ktera je oznaéena detekovanym tagem 1, danému IiZku 1.

Pokud vice 10Zek 11 detekuje stejny tag 1, pak server 10 pfifadi k dané parkovaci
pozici 12 lG2ko 11, které detekuje vice LED diod 2 daného tagu 1. Pokud je
detekovan stejny pocet LED diod 2, pak je k dané parkovaci pozici 12 pfifazeno
lizko 11, které detekuje centralni vysilaci LED diodu (2b). Pokud na parkovaci
pozici 12 jiz je piifazeno nemocnitni lizko 11, které je validni, pak se Zadost o
pfifazeni této parkovaci pozice 12 zamitne. Pokud se na této parkovaci pozici 12
nachazi 0zko, které neni validni, pak nevalidni 10Zko je nahrazeno lizkem, které ma
byt na tuto parkovaci pozici 12 pfifazeno. Validita nemocni¢niho lizka 11 se
posuzuje z hlediska pfipojeni k elektrické siti, popf. z hlediska datove konektivity.
V alternativnim provedeni mlze byt posuzovana validita zhlediska typu

nemocniéniho IGZka 11, oddé&leni &i jinym parametrd.



Tato pravidla a proces pfifazovani jsou znazornény ve vyvojovém schématu v Obr. 2
Cely program postupné piifazuje v8echna liizka 11 k parkovacim pozicim 12.

V prvnim kroku 14 program naéte 10Zko-A a v dal$im kroku 15 rozhoduje, zdali l0zko-
A zménilo svou pozici 12 vici své pfedchozi pozici. Pokud lizko-A nezménilo svou
pozici 12, pak je tento poZadavek ignorovan a lUzku-A je pfifazena jeho pozice 12,
stejna jako pfedchozi. Pokud lGZko-A zménilo svou pozici 12 oproti pfedchozi

pozici 12, program posuzuje, zdali je tato parkovaci pozice 12 volna.

Pokud je zminéna parkovaci pozice 12 volnd, pak je liZko-A pfifazeno na tuto pozici
12 a program pokraduje v pfifazovani dalich l0zek 11. Pokud tato parkovaci pozice
12 je obsazena jinym lizkem-B z pfedchoziho cyklu, program nacte (krok 17) udaje o
lGZku-B .

V alternativnim provedeni, pokud Iizko 11 detekuje postranni LED diody 2 dvou
rGznych tagl 1, levou z jednoho tagu 1 a pravou zjiného tagu 1 &i opaclné, pak
program vyhodnoti, ze lizko 11 se nachazi mezi t&€mito tagy 1. Obdobné Ize pfi
pouziti vice LED diod 2 detekovat azimut, kde se od vysilaciho tagu 1 lGzko 11

nachazi.

Pokud lGZko-B neexistuje (krok 18) v systému, napf. bylo odpojeno od elektricke
energie, pak program uvolni (krok 19) tuto parkovaci pozici 12 a pfifadi na tuto
parkovaci pozici 12 lGzko-A . Pokud liZko-B v systému existuje (krok 18), program
vyhodnoti (krok 20), zdali liizko-B vysila data.

Pokud IiZko-B stale vysila data, pak program zadost I(izka-A o tuto parkovaci pozici
12 zamitne. Pokud l&Zko-B nevysila data, pak program vyhodnoti (krok 20) 1Gzko-B

jako nerelevantni a uvolni (krok 21) jeho parkovaci pozici 12 pro Ihzko-A .

V alternativnim fedeni je mozno posilat data o ID detekovanych LED diod 2 rovnou

na server 10, kde probiha parovani jednotlivych parkovacich pozic 12 s lazky 11.

V dal§im alternativnim provedeni Ize detekovat pozici 12 lizka 11 v zavislosti na

méfeni sile signalu.
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V dal$im alternativnim provedeni miZze byt program urlujici parkovaci pozici 12
liZka 11 byt naprogramovan v komunikaénim modulu 8, fidicim Ci jiném modulu
[Gzka 11.

V alternativnim provedeni miZe byt lokalizace naprogramovana v pfijimaci 7,
pfipadné pfijima¢ 7 mze data vysilat pfimo na server 10 a toto alternativni feSeni
mUze byt bez komunikaéniho modulu 8.
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Seznam vztahovych znacek
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11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25

vysilaci tag

vysilaci zafizeni
procesorova jednotka tagu
pouzdro

bezdratovy pfenos z tagu
detektor

piijimac

komunika&ni modul
bezdratovy prenos z llizka
centraini pocita¢

lGzko

parkovaci pozice
databaze lizek

nacteni lizka-A

iGZko-A na stejné pozici
volnost Zadané pozice
nacteni luzka-B

existence |Uzka-B v databazi
uvolnéni pozice

lGzko-B je online

uvolnéni pozice

pfifazeni Zadané pozice
dotazovaci tabulka ze serveru
procesni tabulka

tabulka odeslana z IiZka



PU 2045 ->73

LR ] L 4 er e
LA .
.0 . «o8
L . .
.

- AQ‘-‘ on ey

.
.e ssee LR J ae es s o8

PATENTOVE NAROKY

. Zafizeni pro uréeni polohy (12) nemocniéniho Ilzka (11) pomoci bezdratove
technologie zahrnujici fixné pfipevnény vysila¢ (1) vysilajici jednoznacny
identifikator pozice pomoci alespori jednoho vysilaciho zafizeni (2), pfijimac
(6) pfipevnény k nemocni¢nimu 4zku (11), komunika&ni modul (8) pro sbér
dat a informaci z nemocniéniho lGZka (11) a pro pfeposilani paketd téchto
informaci z lizka (11) na server (10) vyznaéujici se tim, Ze komunikaCnim
modulem (8) je pro uréeni polohy (12) pfenaseno ID lizka (11) bez unikatniho

ID vysilaciho zafizeni (2).

. Zafizeni pro uréeni polohy (12) nemocni¢niho lizka (11) podle naroku 1
vyznadujici se tim, Ze fixné pfipevnény vysila¢ (1) zahrnuje mnoZstvi

vysilacich zafizeni (2).

. Zafizeni pro ureni polohy (12) nemocni¢niho lizka (11) podle naroku 1
vyznadéujici se tim, Zze vysilaci zafizeni (2) jsou vi&i sob& vzajemné

orientovana.

. Zafizeni pro urgeni polohy (12) nemocni¢niho lizka (11) podle naroku 1

vyznacujici se tim, Ze vysilaci zafizeni (2) je opticke.

. Zafizeni pro ureni polohy (12) nemocni¢niho lizka (11) podle naroku 4

vyznadujici se tim, ze vysilaci zafizeni (2) je v infraterveném spektru.

. Zafizeni pro ur&eni polohy (12) nemocni¢niho lizka (11) podle naroku 1

vyznacujici se tim, Zze vysilaci zafizeni (2) je radiove.

. Zafizeni pro uréeni polohy (12) nemocni¢niho lGzka (11) podle naroku 1

vyznacujici se tim, ze vysilaci zafizeni (2) je akusticke.

. Zafizeni pro uréeni polohy (12) nemocniéniho lizka (11) podle naroku 1
vyznadéujici se tim, Ze vysilaci zafizeni (2) ma& proménnou intenzitu

vyzafovani.
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9. Metoda uréeni polohy (12) nemocni¢niho lizka (11) pomoci bezdratové
technologie zahrnuje pfijem jednoznaéného ID vysilacich zafizeni (2),
zpracovani dat v komunikac¢nim modulu (8) a odeslani dat na server (10)
spolu s D liZka vyznacujici se tim, ze komunikani modul (8) pfijima
dotazovaci tabulku (23) ze serveru 10, dopliiuje je detekovanymi ID vysilacich
zafizeni (2) na procesni tabulku (24) a odesila tabulku (25) bez unikatniho ID
vysilacich zafizeni (2) na server (10), server (10) vyhodnocuje pfijatou tabulku
(25) a do databaze (13) parkovacich pozic (12) pfifazuje ID lizka.

10.Metoda urgeni polohy (12) nemocniéniho lizka (11) podle naroku 9

vyznacuijici se tim, ze dotazovaci tabulka (23) je proménna.

11.Metoda uréeni polohy (12) nemocni¢niho lGzka (11) podle naroku 9
vyznacujici se tim, ze dotazovaci tabulka (23) je uréena pro alespofl jedno
IGzko (11).

12.Metoda uréeni polohy (12) nemocni¢niho lGzka (11) podle naroku 9
vyznaéujici se tim, ze komunika¢ni modul (8) doplfiuje ID lhzek do procesni

tabulky (24) ve stejném pofadi jako v plivodni dotazovaci tabulce (23).

13.Metoda ur&eni polohy (12) nemocniéniho IGzka (11) podle naroku 9
vyznacujici se tim, ze komunika¢ni modul 8 ihned pfepisuje ID vysilacich

zafizeni (2).

14.Metoda ureni polohy (12) nemocniéniho lGzka (11) podle naroku 9
vyznaéujici se tim, Ze server (10) uréuje obsazenost pfifazované parkovaci
pozice (12).

15.Metoda uréeni polohy (12) nemocni¢niho lizka (11) podle naroku 14
vyznaéujici se tim, Zze server (10) uréuje existenci (18) momentalné

pfifazeného lGzka (11) v systému.

16.Metoda uréeni polohy (12) nemocni¢niho lGzka (11) podle naroku 15
vyznaéujici se tim, Zze server (10) uréuje datovou aktivitu (22) momentalné

pfifazeného lazka (11).
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