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(%) Zafizeni pro vyhodnocovani klinovitosti tvafecs mezery vélcovacich stolic

Zafizen{ pro vyhodnocovéni klinovi-
tosti tvafeci mezery valcovacich stolic
se tykd problematiky vyhodnoceni a zobra-
zeni klinovitosti u stolic, u nichi nelze
pribéh mezery pifimo-odméiovat v roving
kolmé k roviné valcovani.

Podstata vyndlezu spo&ivé v pouziti
¢tverice inkrementalnich polohovych éidel
vyuZitych k symetrickému odmsfovani polo-
hy obou loZiskevych téles spodniho opér-

« Ného valce oproti hornim rémim stojanu a
k vyhodnoceni diference mezi odméFenymi
polohami predni a zadni strany stolice,

v Zarizeni vyuiivi elektronickych obvoda
pro zpracovéni{ fazové posunutych signald,
obvoddi s¢itani i déleni pulsd, ¢itade
§ registrem, zobrazdvaée, obvodu synchro-
ﬁizace, obvodu vyhodnoceni nulového stavu
&itade a selektoru multiplexeru.

Vyndlez lze pouZit pro zobrazovani
klinovitosti tvafeci mezery u stolic duo
a kvarto.
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Vynédlez se tyké zadfzeni pro vyhodnocovéni klinovi-
tosti tvédPeci mezery védlcovacfch stolic s elektrohydrauli-
ckym stavdnim vdled a &fslicovym inkrementdlnim snimdnim
polohy pracdvnich vdlcd.,

Dosud zndmé systémy vyhodnocovdni klfnovitosti tvdde-
c{ mezery vdlcovacich stolic pracuji{ vdt3inou na principu
induk&nfho snimén{ polohy zar{zeni pro prestavovani véled,
Vyhodnocovaci rozli¥ovact schopnost v3ak pro vét31 rozevrent
pracovnich vdled nevyhovuje a indukén{ &idlo je nutno umisto-
vat na pomocné,nevyhovujic{ posuvné zapizenti. Jsou zndma i
FeSenf s inkrementdlnimi &idly, unistdnymi v ose hlsvnich
hydraulickych plun¥r8, kterd viak mus{ prochézet t&lesy sto-
Jand vdlcovacich stolic, co% predstavuje podstatnou konstruk-
ni nevyhodu a sni¥enou piesnost vyhodnocovdni klinovitosti
tvdreci! mezery., Kapacitni snimale, umisfované p#fmo na depech
pracovnich vdlcd v blizkosti tvédrect mezery Jjsou vystaveny
pr{1i¥ velkému nebezpedi pofkozeni. Souhrnymi nevyhodami
soulasnych relent je tedy nevyhovujficf p¥esnost bud vyhodno-
covdn! klinovitosti tvddect mezery nebo dokonce i vlastntiho
pfestavdvéni vdled, obtiZ?né konstrukdnf ¥efenf a v neposledni
*add i sniZend bezpednost mdtfctho zarizeni pokxud Jsou umf-
sténa v blizkosti tvédrec! mezery.

Podstata vyndlezu spodivd v tom, Ze vystup prvniho
zadniho ¢idla polohy v podob& fézovs posunutych pulsd je
pripojen na prvni{ vstup prvniho obvodu vyhodnoceni sm3ru
pohybu, ktery provddi rozli%enf sm&ru pohybu &idel a soudty
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puls& od obou &idel podle sm&ru pohybu. Jeho prvni vystup Jje
prfipojen na prvni vstup prvniho s&itaciho obvodu, kde dochdz{
k soudtu pulsd od obou obvodd vyhodnoceni sm&ru pohybu a jeho?
vystup je pPipojen na vstup prvni d&lidky, kterd upravuje podet
pulsd pro pot¥ebu zobrazovdni. Jejl vystup je pripojen na prvni
vstup selektoru multiplexeru, ktery provdd{ volbu smdru ditdni
pPri nulovém stavu &fitade a jehoZ prvni vystup je pPipojen na
prvni vstup &ftade, ktery vyhodnocuje vyslednou klfnovitost
mezery a jehoZ vystup Je pripojen jednak na prvnf vstup regl-
stru, do kterého jJje udaa o klinovisti eyklicky zapisovén a
soulasn& na vstup obvodu vyhodnoceni nuly &itade, ktery vyhod-
noti nulovy stav &itade, Jjeho%Z vystup je pripojen na druhy
vstup selektoru multiplexeru. Vystup druhého zadniho &idla
polohy v podob& fédzové posunutych pulsd je pripojen na druhy
vstup prvniho obvodu vyhodnoceni sm&ru pohybu, jehoZ druhy
vystup Jje pripojen na prvni vstup druhého s&f{taciho obvodu,
ktery méd stejnou funkei jako prvni s&{taci obvod a jeho? vys-
tup je pripojen na vstup druhé d2lidky s funke{ stejnou jako

u prvni d21lidky a jeji? vystup Je pPfipojen na tPetf vstup
selektoru multiplexeru, jehoZ druhy vystup je pPipojen na dru-
hy vstup &itale. Vystup prvniho piedniho &idla polohy v podob&
fdzove& posunutych pulst je pfipojen na prvni vstup druhého
obvodu vyhodnocen{ sm&ru pohybu, ktery mé stejnou funkeci jako
prvni obvod vyhodnoceni smé&ru pohybu a jehoZ prvni vystup Jje
pfipojen na druhy vstup prvntho s&f{taciho obvodu. Vystup dru-
hého predniho &idla polohy v podob& fdzové posunutyeh pulsd

je pripojen na druhy vstup druhého obvodu vyhodnoceni sméru
pohybu, jeho¥ druhy vystup je pripojen na druhy vstup druhého
sé{taciho obvodu. Prvni vystup obvodu synchronizace, ktery pro-
vddi taktovédni vicefdzovymi hodinovymi pulsy viech asynchron-
nich obvodd je pPipojen na tretf{ vstup prvniho obvodu vyhod-
noceni sm&ru pohybu. Druhy vystup obvodu synchronizace je pHi-
pojen na tretf vstup druhého obvodu vyhodnoceni sm&ru pohybu.
Tret{ vystup obvodu synchronizace je p#ipojen na druhy vstup
registru, jeho% vystup Je pPfipojen na prvni vstup dekadického
zobrazovale. Treti vystup selektoru multiplexeru je pripojen
na druhy vstup dekadicksdho zobrazovale,

o
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Zafizeni podle vyndlezu odstranuje nevyhody dosavadnich
Pe8enf. Pracuje s inkrementdlnimi &idly a zaruluje proto bez-
pedn& poZadovanou rozlifovaci schopnost. Vliastnf %idla Jjsou
unfsténa mimo vnit#ni prostor stolice a Jsou tedy v maximdéln{
mi¥e chrdnéna ptred polkozenim. Hlavn{ vyhodu predstavuje
pouZity princip méteni symetricky rozmisténymi $tyrmi snima-
& poloh obou loZiskovych t&les spodnfho opd&rného vdlce opro-
ti hornim rdmim stojand. To zaji%fuje vysokou pfesnost vyhod-
nocovédn{ tvéieci mezery, popripadd mireni jinych parametrd,
protoZe se pln& kompensuje deformace stbjanﬁ vdlcovaci stoli-
ce. Vyhodou je predevidim viak soulet vystupd dvou dvojic
inkrementdlnich &idel, které dévaji dvojndsobnou rozlifovaci
schopnost, protoZe rovnob&%nost nebo klin tvdrect mezery Jje
d4n rozdilem soudtd poloh pfedniho a zadniho loZiskového t&-
lesa spodniho op&rného vdlce. Dal3{ vyhodou je moZnost dodas-
ného, mén& ndrodného provozu jen s polovidnim podtem &idel
pfi eventudlnich poruchdch a tudi? zvy¥en! provozni bezpel-
nosti.

- Zarizeni pro vyhodnocovdni klfnovitosti tvdrect mezery
vdlcovacich stolic Je zrejmé z piipojensho blokového vyobra-
zen{,

Zarizeni podle vyndlezu sestdvé z prvnfho zadnfho 3id-
la polohy 1 ,s vystupem fézovd posunutych pulsd, jeho? vystup
Je pripojen na prvni vstup prvniho obvodu 5 vyhodnoceni sméru
pohybu, jehoZ prvni vystup je pripojen na prvn{ vstup prvniho
s€itactho obvodu 7 , jeho¥ vystup je pripojen na vstup prvni
d&licky 9 , kterd upravuje podet pulsd pro zobrazovéni, jejiZ
vystup Jje pripojen na prvn{ vstup selektoru multiplexeru 1,
ktery provddi volbu sméru &ftdni p¥i nulovém stavu &ftade, -
JehoZ prvni vystup je pPipojen na prvni vstup &ftade 12,
ktery vyhodnocuje vyslednou klinovitost mezery a jeho? vys-
tup je pripojen jednak na prvni vstup registru 13 a soulasné
na vstup obvodu 15 vyhodnoceni nuly &¢f{tade, ktery vyhodnocuje
nulovy stav &itale, JjehoZ vystup je pripojen na druhy vstup
selektoru multiplexéru J1 . Ddle zarfzeni sestdvd z druhého
zadniho ¢idla polohy 2 , jeho% vystup je pripojen na druhy
~vstup prvnfho obvodu 5 vyhodnoceni sm&ru pohybu, jeho# druhy
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vystup Je p¥ipojen na prvni vstup druhého sditacfho obvodu 8 ,
jeho? vystup je piipojen na vstup druhé d¥lidky 10 , Jejiz
vystup je pifipojen na t¥et{ vstup selektoru multiplexeru 11 ,
jeho# druhy vystup je piipojen na druhy vstup &itale 12 . Dale
zarfzeni sestédvd z prvniho predniho &idla polohy 3 , JehoZ vys=
tup je pripojen na prvni vstup druhého obvodu 6 vyhodnoceni
sm&ru pohybu, jehoZ prvni vystup je pripojen na druhy vstup
prvniho sdftaciho obvodu 7 . Ddle zaffzeni sestéavd z druhgho
pPedniho &idla polohy 4 , JjehoZ vystup je pripojen na druhy
vstup druhého obvodu 6 vyhodnocen{ sméru pohybu , jeho%Z druhy
vystup je pripojen na druhy vstup druhého sdfitaciho obvodu 8 .
Ddle zarfzeni sestdvd z obvodu 16 synchronizace, ktery prové-
a1 taktovdni vicefdzovymi hodinovymi pulsy, Jjeho%Z prvni vystup
je pripojen na t¥eti vstup prvniho obvodu 5 vyhodnoceni smé&ru
pohybu. Druhy vystup obvodu 16 synchronizace je p¥ipojen na
tret{ vstup druhého obvodu 6 vyhodnoceni sméru pohybu. Treti
vystup obvodu 16 synchronizace je pripojen na druhy vstup
registru 13 , JjehoZ vystup Je pFipojen na prvnl vstup dekadic-
kého zobrazovale 14 . Tret{ vystup selektoru multiplexeru 11
je pripojen na druhy vstup dekadického zobrazovale 14 .

Zapizent podle vyndlezu pracuje tak, %Ze vystupni signé-
ly z prednich &idel polohy 3 , 4 nebo zadnich &idel polohy 1 ,
2 jsou v obvodech 5 , § vyhodnoceni sm&ru pohybu dekodovény
na pulsy, které znamenaji{ ndrtist polohy a na pulsy znaéic{ po=-
kxles polohy, a to pro kaZ?dy snimal zv14st. Vystupem obvodu 5
nebo 5 vyhodnoceni sm&ru pohybu je soudet obou rad pulst vy=-
jad¥ujicf ndrtst polohy, kladné pulsy, a soudet obou *ad pul=
st vyjad¥ujici pokles polohy, zédporné pulsy. V dalsim séitacim
obvodu 7 se sdftéd kladnéd rada pulsd z obvodu 3 vyhodnocen{
smdru pohybu zadni strany stolice se zdpornou fadou pulsl z
obvodu 6 vyhodnoceni smé&ru pohybu predni{ strany stolice. Ob-
dobny soulet se provddi s doplnkovymi Padami kladnych a zdpor-
nych pulsd z obou stran stolice ve séitacim obvodu 8. Kazdd z
vyslednych rad pulsd vstupuje do d&liZky 9 nebo 10 , kde dé&le-
nin koeficientem k ziskaji pulsy m&Pitko nutné pro zobrazovani.
Koeficient k se ziskd z konstanty &idla polohy 1 nebo 2,3,4 ,
z konstanty obvodu 5 nebo § vyhodnoceni sméru pohybu a z podtu
uskutedndnych soudtd ¥ad pulsd v Jednom sméru pohybu. Pro zo-
brazeni se potbebuje ziskat dekadické m&F{tko. Upravené rady
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pulsl se vedou pres selektor multiplexer 11, ktery na zskla-
d% signdlu o nulovém stavu 3Itade z obvodu 15 vyhodnoceni nuly
di{tade a pravd prichdzejictho pulsu v jedné z ?rad vstupnich
pulsl prepind rady kladnych a zdépornych pulsd na vetupy Cita-
¢e 12 tak, aby sprdvné vyhodnocoval diferenci mezi obdma rada-
mi puls, neboli klinovitost tvdreci mezery. OkamZity stav &{=-
tade 12 je skutednd diference mezi polohami p#edni a zadni 34-
sti osy op&rného vdlce s predem definovanym signem. Tato hod-
nota je zachycovdna v registru 13 a ve zvoleném taktu zobrazo-
védna na dekadickém zobrazovali 14 . Aby veZkeré soudtové opera-
ce probdhly beze ztréty informace, mus{ byt obvody 5, 6 vyhod-
noceni sm&ru pohybu synchronizovdny vicefdzovymi hodlnovynl

| pulsy, rovndZ tak pPepis dat do registru 13 .

Zarizeni pro vyhodnocovdn{ klfnovitosti tvdtec! mezery
- vdlcovacich stolic podle vyndlezu lze pouZit pro vdlcovac{t
stolice duo a kvarto, zvl4its pak pro vélcovaci stolice kvarto
pro vdlcovdni plechi za studena, které jsou vybaveny elektro-
hydraulickym stavénim vdlecd a inkrementdlnim snlmqnim polohy
vdled.
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Zar{zeni pro vyhodnocovéni klinovitosti tvéreci mezery
véleovacfeh stolic sestévajici z prvniho zadniho &idla polo-
hy, druhého zadniho &idla polohy, prvniho predniho &idla po=-
lohy, druhého p¥edniho &idla polohy, prvniho obvodu vyhodno-
cen{ sm&ru pohybu, druhého obvodu vyhodnoceni sm&ru. pohybu,
prvnfho s¥itaciho obvodu, druhého séftaciho obvodu, prvni
d%1iky, druhé d8lidky, selektoru multiplexeru, ${tale, re-
gistru, dekadického zobrazovale, obvodu vyhodnocen{ nuly &{-
tade, obvodu synchronizace,vyznalené tim, %e vystup prvniho
zadniho &idla polohy /1/ je p¥ipojen na prvni vstup prvniho
obvodu /5/ vyhodnoceni sm&ru pohybu, jeho%Z prvni vystup je
pripojen na prvni vstup prvniho s¢itacfho obvodu /7/, jehoZ
vystup je pripojen na vstup prvani d&lilky /9/, jeiiZ vystup
je pPipojen na prvni vstup selektoru multiplexeru /11/, JjehoZ
prvni vystup je pPipojen na prvni vstup &itale /12/, jehoZ
vystup Jje pripojen na prvni vstup registru /13/ a soulasng
na vstup obvodu /15/ vyhodnoceni nuly &{tale, jehoZ vystup
je pripojen na druhy vstup selektoru multiplexeru /11/, a Ze
vystup druhdho zadniho &idla polohy /2/ je pripojen na druhy
vstup prvniho obvodu /5/ vyhodnoceni sm&ru pohybu, jeho% dru-
hy vystup je pfipojen na prvni vstup druhého s&itaciho obvodu
/8/, jeho% vystup je pripojen na vstup druhé d&lidky /10/,
jeji? vystup Jje pPipojen na treti vstup selektoru multiplexe-
ru /11/, jeho¥ druhy vystup je pripojen na druhy vstup &¢itade
/12/, a %e vystup prvniho ppedniho ¥idla polohy /3/ Je p¥ipo-
jen na prvni vstup druhého obvodu /6/ vyhodnoceni sm&ru pohy-
bu, jeho% prvni vystup je pripojen na druhy vstup prvniho gl{=~
taciho obvodu /7/, a Ze vystup druhého predniho &idla polohy
/4/ je pripojen na druhy vstup druhého obvodu /6/ vyhodnocehi
sm&ru pohybu, jehoZ druhy vystup Jje pifipojen na druhy vstup
druhdho sdftactho obvodu /8/, a %e prvni vystup obvodu /16/
synchronizace je piipojen na tPfeti vstup prvniho obvodu /5/ vy~
hodnoceni sm&ru pohybu, a %e druhy vystup obvodu /16/ synchro=-
nizace je pripojen na t¥eti vstup druhého obvodu /6/ vyhodno-
ceni sméru pohybu, a Ze tieti vystup obvodu /16/ synchronizace
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-je pfipojen na druhy vstup registru /13/, jehoZz vystup Je

pfipojen na prvni vstup dekadického zobrazovade /14/,-a %e
treti vystup selektoru multiplexeru /11/ je pfipojen na dru-
hy vstup dekadického zobrazovace /14/.

4 vyeres
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