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DESCRIPCION

Dispositivo para fijar una herramienta a un mecanismo elevador.

La invencién concierne a un dispositivo para fijar una herramienta a un mecanismo elevador, especialmente a
una cargadora frontal, con un pestillo mévil que puede moverse entre una posicién de enclavamiento y una posicién
de desenclavamiento, que puede ser llevado de la posicién de enclavamiento a la posicién desenclavamiento por un
motor hidraulico, que puede ser retenido automéaticamente en la posicién de desenclavamiento y que puede ser llevado
a la posicién de enclavamiento por medio de un movimiento de una herramienta originado por una fuerza externa,
pudiendo ser desactivado el motor hidraulico cuando el pestillo se encuentre en la posicién de desenclavamiento.

En el documento DE 43 27 942 C se describe un dispositivo para fijar una herramienta a un mecanismo elevador
que comprende un pestillo que puede ser movido a mano entre una posiciéon de enclavamiento, en la que sujeta la
herramienta al mecanismo elevador, y una posiciéon de desenclavamiento en la que deja libre a la herramienta. Se
puede retener el pestillo en la posicién de desenclavamiento. Después de la instalacién de una herramienta, dicho
pestillo es llevado automdticamente a la posicién de enclavamiento por efecto de una basculacién hidrdulicamente
originada de la herramienta hacia el balancin elevador. Sin embargo, a causa del accionamiento manual del pestillo, el
usuario tiene que trasladarse hasta la herramienta para desenclavar el pestillo. En este documento se propone también
un movimiento motorizado del pestillo hacia la posicién de desenclavamiento. No obstante, no se revela el modo en
que, en esta ejecucion, deberd mantenerse el pestillo en la posicién de desenclavamiento y deberd devolvérsele a la
posicion de enclavamiento.

Se conocen también otros mecanismos elevadores (documento FR 2 776 316 A) en los que un pestillo para fijar
una herramienta es movido por un motor hidrdulico. Para desenclavar la herramienta se acciona un pulsador de una
empuiladora situada en la zona del puesto de trabajo de un usuario de modo que se solicite el motor hidraulico y
se lleve el pestillo a la posicién de desenclavamiento. No obstante, para enclavar una herramienta es necesario un
accionamiento de pulsador adicional a fin de finalizar la solicitacién del motor hidraulico y llevar el pestillo a la
posicion de enclavamiento. Por tanto, esta solucién tampoco es agradable para el usuario.

El documento FR 2703113 A revela un dispositivo de enclavamiento para una herramienta de un vehiculo cargador
que comprende un pestillo basculable que estd dispuesto en una placa de sujecién de un alojamiento de herramienta.
Asimismo, en una herramienta estdn previstos dos pernos provistos de rendijas de alojamiento que son guiados por
taladros correspondientes de una placa de sujecién de un alojamiento de herramienta. El pestillo es arrastrado por
un sistema de pretensado hacia adentro de las hendiduras de alojamiento de los pernos para enclavar dichos pernos
con respecto a la placa de sujecién. Para el desenclavamiento se propone un accionamiento manual o hidraulico del
pestillo, pero la solucién que aqui se revela se presenta como complicada y costosa.

El problema que sirve de base a la invencién estriba en proporcionar un dispositivo ergonémicamente favorable
para fijar una herramienta a un mecanismo elevador que no presente los inconvenientes anteriormente expuestos.

Este problema se resuelve segiin la invencion por medio de las ensefianzas de la reivindicacién 1, indicdndose en
las demas reivindicaciones unas caracteristicas que desarrollan adicionalmente la invencién de una manera ventajosa.

Segtn la invencidn, se configura un dispositivo de la clase citada al principio de tal manera que esté previsto un
acumulador de presion y que el motor hidrdulico pueda unirse con el acumulador de presion y separarse de éste por
medio de una vdlvula controlable a distancia desde un puesto de trabajo de un usuario, estando unido el acumulador
de presion, en un estado separado del motor hidrdulico, con un recinto de un cilindro hidrdulico que es solicitado
con fluido hidraulico durante el movimiento de la herramienta que conduce al traslado del pestillo a la posicién de
enclavamiento. El pestillo es llevado por el motor hidrdulico desde la posicién de enclavamiento hasta la posicién
de desenclavamiento para que la herramienta pueda desmontarse del mecanismo elevador. Se retiene el pestillo en la
posicion de desenclavamiento de manera automatica, es decir, sin intervencién manual de la persona usuaria, y se de-
sactiva nuevamente el motor hidrdulico, con lo que éste se opone a un movimiento de retorno del pestillo a la posicién
de enclavamiento. Después de la instalacién de una herramienta (otra herramienta o la misma) se lleva nuevamente el
pestillo a la posicién de desenclavamiento por medio de un movimiento de la herramienta con respecto al mecanismo
elevador, especialmente un movimiento de basculacién. De esta manera, el usuario necesita realizar solamente un de-
senclavamiento de la herramienta para que ésta pueda desmontarse del mecanismo elevador. Después de la instalacién
de la herramienta se fija ésta nuevamente sin que el usuario tenga que realizar un enclavamiento por medio de una
presion de pulsador o similar. El motor hidrdulico estd concebido preferiblemente como cilindro hidrdulico. El motor
hidraulico es controlado convenientemente, con independencia de su naturaleza, por una valvula que pueda ser accio-
nada a distancia desde el puesto de trabajo de un usuario. Los mecanismos elevadores, especialmente las cargadoras
frontales, se instalan generalmente de forma desmontable en tractores agricolas y se unen con la hidraulica de a bordo
del tractor agricola por medio de una serie de tuberias. Las vdlvulas para controlar los cilindros hidrdulicos del me-
canismo elevador se encuentran generalmente en el tractor agricola. Por tanto, estd disponible solamente un niimero
limitado de tuberias, que, ademds, conducen presién solamente cuando se acciona uno de los cilindros hidrdulicos
del mecanismo elevador. Sin embargo, con independencia de esto, existe la necesidad de fluido hidrdulico sometido a
presion para activar el motor hidraulico a fin de que el pestillo pueda ser llevado en cualquier momento a la posicién de
desenclavamiento. Por tanto, segin la invencidn, se ha previsto un acumulador de presion para fines de abastecimiento
del motor hidrdulico. Este es abastecido de presion a través de una o varias de las tuberias que conducen al tractor
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agricola y proporciona en todo momento y con independencia de la respectiva posicidon del mecanismo elevador una
presion suficiente para el desenclavamiento. El acumulador de presion se llena preferiblemente cuando estd separado
del motor hidraulico. Se le une después con el cilindro hidrdaulico que sirve para mover la herramienta. Cuando se
solicita el cilindro hidrdulico y se mueve la herramienta en la direcciéon que conduce al enclavamiento, de modo que
el pestillo pase de la posicion de desenclavamiento a la posicidon de enclavamiento, se llena también el acumulador
de presion. Estd asi disponible presion suficiente para que la herramienta pueda ser desenclavada de nuevo mas tar-
de. Como alternativa o adicionalmente, el acumulador de presién puede unirse también con otro recinto del cilindro
hidraulico citado o con otro cilindro hidraulico cualquiera para llenarlo.

El motor hidraulico ha de ser llevado a su posicién de reposo antes de que pueda encastrarse una herramienta.
Por tanto, se ofrece acoplar dicho motor -especialmente por medio de una valvula de rebose- con una cdmara del
cilindro hidraulico que esté sin presion cuando el cilindro hidraulico para mover la herramienta mueva esta tltima en
la direccién que conduce al enclavamiento. Por tanto, sin valvulas controlables a distancia y de forma automatica, el
motor hidraulico llegara sucesivamente a su posicidn de reposo y entonces se encastra el pestillo.

El pestillo es pretensado convenientemente por un muelle hacia su posicién de enclavamiento. Se ahorran asi un
motor hidrdulico de doble efecto para mover el pestillo y un conexionado correspondiente.

Para retener el pestillo en la posicién de desenclavamiento puede servir una hendidura longitudinal como la que es
en si conocida por el documento DE 43 27 942 C. La hendidura longitudinal tiene un segmento de pequefia anchura
y un segmento de mayor anchura. El pestillo es mévil con respecto a la hendidura longitudinal. Un tope del pestillo
tiene una dimensién que es mds grande que la anchura menor de la hendidura, pero mds pequefia que la anchura
mayor de ésta. Si se tira del pestillo transversalmente a la extensién de la hendidura longitudinal para llevarlo de
la posicién de enclavamiento a la posicién de desenclavamiento, el tope se sale de la hendidura longitudinal y es
movido, especialmente girado, por la accién de un segundo muelle a lo largo de la hendidura longitudinal. Después de
la desactivacién del motor hidrdulico, el tope llega a aplicarse al segmento de la hendidura longitudinal con menores
dimensiones; dicho tope queda retenido alli en la posicién de desenclavamiento. Después de la nueva instalacion de
una herramienta y como consecuencia del movimiento del mecanismo elevador, en el que el pestillo choca con otro
elemento, dicho tope es trasladado de nuevo al segmento de la hendidura longitudinal con mayor anchura. El pestillo
es movido alli por el muelle hasta la posicién de encastre.

Un segundo muelle, que lleva el pestillo situado en la posicién de desenclavamiento hasta una posicion en la que
queda retenido, puede emplearse también en otros sistemas de cualquier tipo para retener el pestillo. Sin embargo, en
lugar de un muelle, un peso u otro motor hidrdulico podria servir también para retener el pestillo en la posicién de
desenclavamiento.

Existen zonas de altura en las que no es pertinente una activacién del motor hidraulico para desenclavar el pestillo.
En tales zonas de altura se ignora convenientemente el ingreso de una orden correspondiente del usuario para aminorar
el peligro de accidentes. En una forma de realizacion preferida se puede definir por el usuario una zona de posicién
del mecanismo elevador en la que se ignore la orden de soltar la herramienta. Se pueden hacer para ello ingresos
de 6rdenes numéricas o se lleva el mecanismo elevador a una posicién correspondiente, que se almacena después al
recibir una orden correspondiente. Se pueden definir también varias de tales zonas. Un sensor capta la posicion del
mecanismo elevador y un circuito de control unido con el sensor, el interruptor pulsador y la vdlvula para controlar el
motor activa la valvula tinicamente en zonas de posicién permitidas del mecanismo elevador.

La fijacién de la herramienta al mecanismo elevador puede efectuarse de manera en si conocida haciendo que ésta
bascule con respecto al mecanismo elevador por efecto de un cilindro hidrdulico. El pestillo coopera entonces con el
mecanismo elevador y pasa automdticamente a la posiciéon de enclavamiento.

En los dibujos se representa un ejemplo de realizacion de la invencién que se describe seguidamente con mas
detalle. Muestran:

La figura 1, un mecanismo elevador con una herramienta, en alzado lateral,

La figura 2, un dispositivo para fijar la herramienta al mecanismo elevador, en alzado frontal,
La figura 3, una vista lateral en perspectiva de la parte izquierda del dispositivo de la figura 2 y
La figura 4, un esquema de circuito hidraulico del dispositivo.

Se representa de un mecanismo elevador 10 mostrado en la figura 1, que esta conectado por el lado frontal a un
tractor agricola solamente insinuado, un madstil 12 que recibe en un cojinete 14 un balancin elevador 16 que, debido a
su construccién de doble brazo, se rigidiza por medio de un travesafio 18. Una herramienta 20, por ejemplo una pala de
movimiento de tierra, una horquilla para estiércol, una horquilla para balas o una horquilla para palés, estd conectada
de forma movil y recambiable al extremo frontal del balancin elevador 16 por medio de un dispositivo de ajuste 30,
que se describe seguidamente, y un portaherramienta 32. Para elevar la herramienta 20 se bascula el balancin elevador
16 alrededor del cojinete 14 por medio de motores hidraulicos 26. Para regular la inclinacién de la herramienta 20,
un motor hidraulico adicional 28 ataca en el dispositivo de ajuste 30 por un extremo y en el balancin elevador 16
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por otro extremo. El dispositivo de ajuste 30 actda sobre el portaherramienta 32, al que se conecta directamente la
herramienta 20, y se compone sustancialmente de un primero y un segundo brazos basculantes 34, 36 que estdn unidos
articuladamente uno con otro, atacando el motor hidraulico 28 en el sitio de articulacién 44. El portaherramienta 30
estd montado de forma basculable en un cojinete 38 del balancin elevador 16 y el primer brazo basculante 34 esta
montado de manera basculable en un cojinete 40 de dicho balancin. El segundo brazo basculante 36 estd unido con el
portaherramienta 32 de manera basculable en un cojinete 46. Con 48 se designa un pestillo que se explica mds adelante
con mayor detalle. En el segmento superior del portaherramienta 30 estdn previstos un gancho 50 y un perno 52 que
sirven para acoplar la herramienta 20 con el mecanismo elevador 10.

Segtn la figura 2, el portaherramienta 32 se compone, en su lado inferior, de un broche transversal 54, que se
extiende por toda la anchura, y de unas respectivas paredes 56 dispuestas por duplicado, las cuales estdn atravesadas
por los segmentos extremos del broche transversal 54 y se encuentran soldadas sobre éste.

Dos orejetas 58 con aberturas 60 alineadas una con otra sobresalen en cada lado en direccién radial y paralelamente
entre ellas desde el lado del broche transversal 54 colocado hacia la herramienta 20. Las aberturas 60 sirven para
recibir piezas de bloqueo 64 de forma de perno que estin montadas en el pestillo 48 y con cuya ayuda se conecta la
herramienta 20 al portaherramienta 32 y, por tanto, al mecanismo elevador 10. En la herramienta 20 estdn dispuestas
también -si bien esto no se muestra-, en el lado vuelto hacia el portaherramienta 32, unas orejetas con aberturas de esta
clase que pueden ponerse en alineacién una con otra y a través de las cuales pueden introducirse las piezas de bloqueo
64 del pestillo 48.

Las paredes dobles 56 de cada lado llevan en su zona de esquina superior los pernos 52 para recibir los ganchos
50, estando dispuesto debajo de éstos y decalado hacia atras el cojinete 46, y en la zona de esquina inferior derecha
llevan el cojinete 38 para la conexion al balancin elevador 16 (véase la figura 3). Ademads, en las paredes 56 colocadas
a la izquierda en la figura 2 estdn practicadas en cada una de ellas dos hendiduras longitudinales 66 alineadas una con
otra, cuya linea central estd situada sobre un arco de circulo alrededor del centro de las aberturas 60. La hendidura
longitudinal 66 de la pared 56 colocada por dentro a la izquierda en la figura 2 presenta una anchura aproximadamente
constante en toda su longitud. La ranura longitudinal 66 de la pared 56 colocada por fuera a la izquierda en la figura 2
presenta en un segmento inferior una pequefia anchura y en un segmento superior una anchura grande.

El pestillo 48 fabricado de acero redondo posee sustancialmente la forma de una “J” con una primera ala larga 68,
una segunda ala corta 70 y una empuiiadura 72 que estd formada por el puente que une estas alas.

La primera ala larga 68 est4 acodada dos veces en aproximadamente 30° en sentidos contrarios entre la empufiadura
72 y una parte extrema que sirve de pieza de bloqueo derecha 64 y va guiada siempre con la pieza de bloqueo 64 en
la abertura 60 de la orejeta interior 58 situada en el lado derecho. El segmento del ala larga 68 opuesto a la pieza de
bloqueo 64 y decalado radialmente con respecto a ésta se extiende a través de ambas hendiduras longitudinales 60 y
lleva un tope 76 configurado como un casquillo que en la posicién de enclavamiento del pestillo 48 mostrada en la
figura 2 se extiende en cada caso hasta la mitad a la izquierda y a la derecha de la pared exterior 56. La longitud del
segmento del tope 76 que se extiende en el espacio comprendido entre ambas paredes 56 corresponde sustancialmente
al recorrido de ajuste del pestillo 48 para bloquear o desbloquear la herramienta 20. El didmetro exterior de este tope
76 es mas pequefio que la anchura grande de la hendidura longitudinal exterior 66, pero mayor que la anchura pequefia
de dicha hendidura. Por dentro, es decir, a la derecha de la pared izquierda interior 56 cuando se mira a la figura 2,
el ala larga 68 estd rodeada concéntricamente por un muelle 78 que se aplica bajo pretensado por un lado a un disco
80 sujeto al ala larga 68 y por el otro extremo a un disco 82 que se aplica de forma deslizante a la pared 56, siendo el
didmetro del disco 82 mayor que la anchura de la hendidura longitudinal 66 en su segmento mds ancho.

La empufiadura 72 estd acodada dos veces en sentidos contrarios, cada vez en 90°, y se prolonga hacia afuera desde
la pared exterior 56 hasta una zona ficilmente accesible para una persona usuaria. La segunda ala corta 70 discurre
paralelamente al ala larga 68 en la zona de ésta hasta el acodamiento y se extiende a través de las aberturas 60 del
lado izquierdo y de taladros correspondientemente alineados 74, eventualmente rodeados por guias, practicados en las
paredes 56 colocadas a la izquierda. La segunda ala corta 70 presenta también un segmento extremo que sirve de pieza
de bloqueo 64 y que va guiado siempre en la abertura 60 de la orejeta 58 colocada a la izquierda.

El muelle 78 estd configurado como un muelle de compresién helicoidal y estd instalado y tensado de modo que,
mirando a la figura 2, impulse siempre al pestillo 48 hacia la derecha para que sus piezas de bloqueo 64 atraviesen
todas las orejetas 58.

Ademads, se ha previsto un motor hidrdulico 90 en forma de un cilindro hidraulico cuya carcasa extendida en la
direccién longitudinal del broche transversal 54 estd sujeta a dicho broche transversal 54. El piston del motor hidraulico
90 estd unido con un casquillo que abraza al ala larga 68 del pestillo 48 en las proximidades de la orejeta 58 dibujada
a la derecha en la figura 2. El casquillo 92 esta dispuesto cerca de un disco 94 sélidamente unido con el ala larga 68.
El pistén del motor hidraulico 90 estd preparado para desplazar el casquillo 92 hacia la izquierda desde la posicién
de reposo dibujada en la figura 1. De esta manera, existe la posibilidad de llevar el pestillo 48 a una posicién de
desenclavamiento en forma controlada a distancia. Entre el vastago de pistén y el piston del motor hidraulico 90 esta
dispuesto un muelle adicional 96 que pretensa el pistén en direccion al recinto del cilindro, es decir que el casquillo
92 en la figura 2 tiende a desplazarse hacia la derecha.
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Mirando a la figura 2, se advierte claramente que el pestillo 48 puede ser cogido a mano en la empuifiadura 72
y arrastrado hacia la izquierda en contra de la fuerza del muelle 78, de modo que ambas piezas de bloqueo 64 sean
extraidas de la respectiva segunda orejeta 58 dibujada a la derecha y liberen el espacio libre entre ambas orejetas 58
para recibir o descargar la orejeta del lado de la herramienta. En consecuencia, para el desenclavamiento/liberacién
de la herramienta 20 es necesario tirar del pestillo 48 hacia afuera, es decir, hacia la izquierda mirando a la figura 2,
lo que puede efectuarse a mano. El casquillo 92 se desliza entonces sobre el ala larga 68 del pestillo 48. El piston del
motor hidrdulico 90 se mantiene entonces en posicion estacionaria.

Con ayuda de la figura 3, en la que, por motivos de mayor claridad, no se ha incluido la pared exterior izquierda
56, se puede apreciar que un segundo muelle 84 coopera con el pestillo 48. El muelle 84 estd fijado por un extremo
a la pared izquierda interior 56 y por el otro extremo a un balancin 86 que estd articulado en la pared interior 56 con
posibilidad de bascular alrededor de un eje de giro que discurre paralelamente al broche transversal 54. El ala larga 68
del pestillo 48 atraviesa una abertura 88 del balancin 86. De esta manera, el muelle 84, si se considera la figura 3, tira
del ala larga 68 hacia abajo tan pronto como el tope 76 haya sido extraido de la hendidura longitudinal 66, con lo que
el ala larga 68 llega allf a la zona de la hendidura longitudinal 66 con anchura reducida. El pestillo 48 est4 retenido en
su posicion de desenclavamiento y puede ser soltado bajo accionamiento manual.

Si se debe preparar el portaherramienta para recibir una herramienta 20, el pestillo 48 puede ser arrastrado también
manualmente hacia afuera, como antes se ha descrito, hasta la posicién de desenclavamiento, en la que, mirando a la
figura 3, es arrastrado por el segundo muelle 84 en el sentido de las agujas del reloj alrededor del eje que discurre a
través de las aberturas 60, con lo que el tope 76 situado en el lado interior de la pared exterior izquierda 56 se mueve
hacia adentro de la zona de anchura pequefia de la hendidura longitudinal 66.

El muelle 78 estd entonces pretensado y el pestillo 48 queda retenido en la posicién desacoplada. A continuacidn,
se puede recoger y elevar la herramienta 20 por medio del perno o los pernos 54 y del gancho o los ganchos 50, con lo
que la orejeta del lado de la herramienta llega a colocarse entre las orejetas 58 del broche transversal 54 y se alinean
todas las aberturas 60. Por tltimo, se inclina la herramienta 20 hacia el balancin elevador 16 por medio del motor
hidraulico 28, con lo que el tope 76 viene a aplicarse al balancin elevador 16 y es basculado hacia adentro de la zona
de anchura grande de la hendidura. Una vez llegado alli, el pestillo 48 con las dos piezas de bloqueo 64 es empujado
hacia la derecha, mirando a la figura 2, bajo la accién del muelle 78, con lo que las dos piezas de bloqueo 64 atraviesan
todas las orejetas y fijan la herramienta 20.

Por otra parte, para el desenclavamiento/liberacién de la herramienta 20 desde el puesto de trabajo de un usuario
montado en el tractor agricola se puede activar el motor hidraulico 90 de modo que su pistén haga que el casquillo
92 se aplique al disco 94 y desplace a este tltimo 94 hacia la izquierda junto con el pestillo completo 48. Las piezas
de bloqueo 64 liberan las orejetas de la herramienta. Dado que la elevacién del motor hidrdulico 90 es suficiente para
extraer el tope 76 de la hendidura longitudinal 66 de la pared exterior 56, se gira después el pestillo 48 por medio del
segundo muelle 84 y se le retiene en su posicion de desenclavamiento. El motor hidraulico 90 permanece de momento
en estado solicitado. A continuacién, se puede inmovilizar una herramienta en el portaherramienta 32 de la manera
anteriormente descrita y se la puede retener por accionamiento del cilindro hidrdulico adicional 28. Previamente, al
accionar el cilindro hidrdulico adicional 28 por medio de los muelles 78 y 96, el motor hidraulico 90 llega a su posicién
de reposo. Serfa imaginable también hacer que se suprima el muelle 96 y llevar el motor hidraulico 90 a su posicién
de reposo por medio del muelle 78.

En otra forma de realizacién la elevacién del motor hidrdulico 90 puede elegirse de modo que no sea suficiente
para extraer el tope 76 de la hendidura longitudinal 66 de la pared exterior. El motor hidraulico 90 permanece en
esta posicion o se mueve nuevamente hasta la posicién de reposo a fin de que el piston del motor hidrdulico quede
expuesto a las influencias ambientales tan sdlo por breve tiempo. Por tanto, en esta forma de realizacién el pestillo
48 no queda retenido en la posicion de desenclavamiento al soltar la herramienta. No obstante, si se debe instalar una
nueva herramienta, el motor hidraulico 90 puede extraer el tope 76 de la hendidura longitudinal 66 de la pared exterior
56 en un momento posterior, por ejemplo antes o durante el movimiento de inclinacién de la herramienta 20 para fines
de enclavamiento, hasta el punto de que el pestillo 48 quede encastrado en la posicién de desenclavamiento. Seria
imaginable también hacer que el motor hidrdulico 90 se extienda tan s6lo hasta que el pestillo 48 permita ciertamente la
instalacion de la herramienta, pero no quede retenido. Seguidamente, se retiene nuevamente la herramienta aligerando
la carga del motor hidraulico 90.

El sistema de acoplamiento constituido por el casquillo 92 y el disco 94 entre el motor 90 y el pestillo 48 hace
posible que este pestillo sea accionado por el motor hidraulico 90 y, con independencia de éste, sea accionado también
a mano. El muelle 78 permite el empleo del sistema de acoplamiento y de un cilindro hidrdulico de simple efecto que
actiia como motor hidrdulico 90.

En la figura 4 se ilustra un diagrama hidrdulico con ayuda del cual se explica seguidamente la activacion del motor
hidraulico 90. El cilindro hidraulico adicional 28 que sirve para regular la inclinacién de la herramienta 20 es un
cilindro de doble efecto cuyo recinto de pistén 100 y cuyo recinto de vastago de pistén 102 pueden ser unidos con la
hidraulica de trabajo del tractor agricola por medio de tuberias adecuadas -no dibujadas en la figura 4-. Las valvulas
para activar el cilindro hidraulico 28, como también una vélvula para activar el cilindro hidraulico 26 de simple efecto,
se encuentran en el tractor agricola. Por tanto, tres tuberias hidrdulicas soltables conducen al mecanismo elevador
10. Los elementos representados en la figura 4 estdn dispuestos todos ellos en el mecanismo elevador 10. Ademas,
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estd presente una unidn eléctrica soltable para activar una valvula 106 entre el tractor agricola y el mecanismo eleva-
dor 10.

Cuando se solicita el recinto 102 del védstago de piston, la herramienta gira en la figura 1 en el sentido de las agujas
de reloj (hacia atrds en sentido contrario a la direcciéon de marcha del tractor agricola). Si se solicita el recinto 100
del piston, la herramienta 20 gira hacia delante de manera andloga al aligeramiento de carga. El respectivo recinto
no solicitado 100, 102 del motor hidraulico adicional 28 estd unido con un depdsito para recoger el fluido hidraulico
sobrante a través de las vélvulas previstas en el tractor agricola.

El recinto 102 del vastago de pistén estd unido con un acumulador de presién neumadtico 108 a través de una
vélvula de retencién 104 y una valvula de mando electromagnéticamente controlada 106. Cuando la valvula de mando
106 se encuentra en la posicién de reposo dibujada en la figura 4, entra fluido hidrdulico en el acumulador de presién
108 a través de la vélvula de retencion 104 tan pronto como la presion en el recinto 102 del vastago de pistén sea
mas alta en una presién diferencia determinada que la presion reinante en el acumulador de presién 108. Por tanto,
al bascular la herramienta 20 hacia atrds -lo que conduce a que el pestillo 48 llegue a la posicién de enclavamiento-,
se llena el acumulador de presién 108. Seria imaginable también unir el acumulador de presién 108 con el recinto de
pistén 100 del cilindro hidraulico adicional 28 a través de una valvula de retencién adicional.

En la posicién de reposo de la valvula de mando 106 el recinto de pistén del motor hidraulico 90 estd unido, a través
de una vélvula de retencién 116, con el recinto de pistén 100 del cilindro hidrdulico adicional 28 y, por tanto, con el
deposito. Por consiguiente, el motor hidraulico 90 no es solicitado cuando el recinto de pistén 100 no estd sometido a
presion, lo que ocurre cuando la herramienta 20 es inclinada hacia el balancin elevador 16 a fines de enclavamiento,
con lo que dicho motor se mueve entonces a su posicion de reposo dibujada en la figura 1. Se aumenta a continuacién
nuevamente la presion en el recinto de pistén 100, la vdlvula de retencién 116 impide un aumento de presién en el
recinto de pistén del motor hidraulico 90.

Mediante un interruptor pulsador 112, que estd instalado en una empufiadora 114 que puede ser movida manual-
mente para controlar los cilindros hidraulicos 26, 28 y que se encuentra en el puesto de trabajo del usuario en el tractor
agricola, la vdlvula de mando 106 puede ser llevada electromagnéticamente, a través de un circuito de control 118, a
su posicién de funcionamiento en la que el acumulador de presién 108 estd unido con el recinto de pistén del motor
hidraulico 90. Se extiende asi el motor hidraulico 90 y se mueve el pestillo 48 hacia su posicién de desenclavamiento,
en la que este pestillo es retenido por medio del tope 76 a través del segundo muelle 84. El circuito de control 118
vuelve a llevar después automaticamente la vdlvula de mando 106 a la posicién de reposo, con lo que el motor hi-
dréulico 90 estd unido con el recinto de pistén 100 a través de la vdlvula de mando 106 y la vélvula de rebose 116. El
motor hidrdulico 90 se mantiene solicitado hasta que disminuya la presion en el recinto de pistén 100. El acumulador
de presion 108 sigue estando unido con el recinto 102 del vastago de piston a través de una véalvula 110 de limitacién
de presion, cuya finalidad consiste en descargar fluido hidraulico sobrante del acumulador de presion 108 en el depd-
sito cuando la vélvula de mando 106 se encuentra en su posicién de funcionamiento y, por tanto, el acumulador de
presion 108 estd unido solamente con el motor hidrdulico 90. Podria ser factible también prescindir de la valvula 110
de limitacién de presion.

El circuito de control 118 estd unido también con un sensor 120 que estd montado en el mastil 12 y que capta el
dngulo de basculacién del balancin elevador 16 alrededor del cojinete 14 (véase la figura 1). El sensor 120 puede ser,
por ejemplo, un potenciémetro o un emisor de dngulos incrementales. En el circuito de control 118 estdn almacenados
intervalos angulares en los que se ignora una activacién del interruptor pulsador 112. Se puede impedir asi que el
motor hidraulico 90 sea activado en posiciones inadecuadas del balancin elevador 16, por ejemplo cuando éste ha sido
elevado en una medida muy grande. Los intervalos angulares en los que se ignore el interruptor pulsador 112 pueden
programarse fijamente o pueden ser introducidos por el usuario, especialmente en forma de valores numéricos o bien
por medio de 6rdenes ingresadas en forma de pulsaciones de teclas o similares, cuando el balancin elevador 16 se
encuentre en una posicién en la que comienza o termina un intervalo angular correspondiente.

Un sensor adicional 122 (véase la figura 2) coopera con la pieza de bloqueo 64 y capta si ésta se encuentra en su
posicién de enclavamiento. En caso de que no se solicite el motor hidrdulico 90, pero se haya solicitado el pistén 100
del cilindro hidraulico adicional 28 y, por tanto, la pieza de bloqueo 64 se encuentre en su posicion de enclavamiento, si
bien el sensor 122 no lo capta, se proporciona al usuario una indicacién de aviso actstica u éptica correspondiente. El
sensor 122 puede presentar un interruptor mecdnico o magnético o una barrera éptica para captar la pieza de bloqueo
64. Se adjudica una importancia inventiva auténoma a los sensores 120, 122 y al empleo de sus sefiales.

Por tanto, el conexionado del motor hidraulico 90 hace posible activar dicho motor hidraulico 90 para llevar el
pestillo 48 a su posicién de desenclavamiento y retenerlo alli. A continuacidn, se puede depositar la herramienta 20
sobre el suelo u otra superficie de deposicién cualquiera y después de esto se puede recoger y elevar otra herramienta
o la misma herramienta 20. Seguidamente, se inclina la herramienta 20 hacia el balancin elevador 16 por medio del
motor hidraulico 28 de modo que el motor hidraulico 90 no sea ya solicitado y sea llevado por el muelle 96 hacia su
posicion de reposo mostrada en la figura 2. Poco después, el tope 76 viene a aplicarse al balancin elevador 16 y es
hecho bascular hasta dentro de la zona de anchura grande de la hendidura. Una vez llegado alli, el muelle 78 lleva
al pesillo 48 a la posicién de enclavamiento. Al mismo tiempo, se llena de nuevo el acumulador de presién 108. Por
tanto, para fijar la herramienta 20 ya no es necesaria ninguna activacién de una funcién hidrdulica y resulta superfluo
un accionamiento de un pulsador.
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo para fijar una herramienta (20) a un mecanismo elevador (10), especialmente a una cargadora frontal,
con un pestillo mévil (48) que puede moverse entre una posicidn de enclavamiento y una posicién de desenclavamien-
to, que puede ser llevado por un motor hidraulico (90) de la posicién de enclavamiento a la posicién de desencla-
vamiento, que puede ser retenido automdaticamente en la posicién de desenclavamiento y que puede ser llevado a la
posicién de enclavamiento por efecto de un movimiento de una herramienta (20) provocado por una fuerza externa,
pudiendo desactivarse el motor hidraulico (90) cuando el pestillo (48) se encuentra en la posicion de desenclavamien-
to, caracterizado porque el dispositivo comprende un acumulador de presién (108) y el motor hidraulico (90) puede
ser unido con el acumulador de presion (108) y separado de éste por medio de una valvula (106) controlable a distan-
cia desde un puesto de trabajo de un usuario, estando unido el acumulador de presién (108), en un estado separado
del motor hidraulico (90), con un recinto (102) de un cilindro hidrdulico (28) que es solicitado con fluido hidraulico
durante el movimiento de la herramienta (20) que conduce al traslado del pestillo (48) a la posicién de enclavamiento.

2. Dispositivo segtn la reivindicacién 1, caracterizado porque el motor hidrdulico (90) puede unirse con una cé-
mara (100) del cilindro hidriulico (28) que esta sin presion cuando dicho cilindro hidrdulico (28) mueve la herramienta
(20) en la direccién que conduce al enclavamiento.

3. Dispositivo segtn cualquiera de las reivindicaciones 1 6 2, caracterizado por un muelle (78) que pretensa el
pestillo (48) hacia la posicion de enclavamiento.

4. Dispositivo segtin cualquiera de las reivindicaciones 1 a 3, caracterizado porque el pestillo (48) es movil a lo
largo de una hendidura longitudinal (66) que presenta un segmento con una anchura mas grande y un segmento con
una anchura mds pequefia, porque el pestillo (48) contiene un tope (76) con unas dimensiones que son mayores que
las del segmento de la hendidura longitudinal (66) con una anchura de hendidura mds pequefia y menores que las del
segmento con una anchura de hendidura mas grande, y porque el tope (76), cuando se ha llevado el pestillo (48) a la
posicién de desenclavamiento, puede ser aplicado al segmento de la hendidura longitudinal con anchura més pequefia
para retener el pestillo (48) en la posiciéon de desenclavamiento.

5. Dispositivo segtin cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque el pestillo (48) situado en
la posicién de desenclavamiento es llevado a su posicion de retencién por medio de un segundo muelle (84).

6. Dispositivo segtin cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque se ignora una activacion
del motor hidraulico (90) controlada por el usuario cuando el mecanismo elevador se encuentra dentro de una zona de
posicién definible por el usuario.

7. Dispositivo segtin cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque el pestillo (48) estd cons-
truido de tal manera que viene a aplicarse a una parte del mecanismo elevador (10) por efecto del movimiento de la
herramienta (20) provocado por una fuerza externa y puede ser llevado asi a la posicién de enclavamiento.
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