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Podstata vyndlezu spoiva v tom, Ze po-
zostdva z ru€ného zakladacieho mechaniz-
mu a motorického navliekacieho mechaniz-
mu. Ruény zakladaci mechanizmus je tvore-
ny rurkovym telesom, na ktorého ¢&innom
konci je odpruZene uloZeny opierny tfii pev-
ne spojeny s objimkou, ktord je posuvie u-
loZend na rarkovom telese. Vo vnitornom
obvode objimky pod &elom rarkového tele-
sa je vytvorené zakladacie 16Z2ko a v objim-
ke je vytvorend vstupnd drdzka. Motoricky
navliekaci mechanizmus je tvoreny odpru-
Zenou spojkou s motorickym pohonom. Na
drovni odpruZenej spojky je usporiadana
zdkladna doska, na ktorej je prostrednic-
tvom vodiacej liSty a opierky vytvorend pl-
niaca draZka.

242198




242198 -

3

Vyndlez sa tyka zariadenia na zakladanie
tolerantnej planfety do otvoru, napriklad
pre loZisko.

Pri progresivnych spdsoboch montiZe va-
livgch loZisk do telies z umelych hmét sa
pouZiva tolerandnych planZet. Tolerantnd
planZeta sa do otvoru pre loZisko zaklada
ru¢ne. Je zndme zariadenie na zakladanie
tolerantnej planZety, ktord sa odvija z ko-
tafa. Uvedené zariadenie nie je moZné po-
uZit v pripadoch, ked si planZety predom
nastrihané na potrebnti dizku a ich konce
st tvarovo upravené. Nevyhodou je, Ze nie
je moZné planZety zakladat do taZko pri-
stupnych niiest vyrobkov.

Vys8ie uvedeny technicky problém riesi
a nedostatky doterajSieho stavu odstraiiuje
zariadenie na zakladanie toleranénej plan-
Zety do otvoru podla vynédlezu, ktorého pod-
statou je, Ze pozostava z rutného zaklada-
cieho mechanizmu a motorického navlieka-
cieho mechanizmu, kde ruény zakladaci me-
chanizmus je tvoreny rirkovym telesom, v
ktorého €innom konci je odpruZene uloZe-
ny opierny tfil. Opierny tfii je opatreny
prieénym kolikom zasahujicim cez vodiace
dréaZky rarkového telesa do objimky posuv-
ne uloZenej na rarkovom telese. Pod dol-

nym ¢elom rdrkového telesa  a vo vatdtor-

nom obvode objimky je vytvorené zaklada-
cle 10Zko. Na Cele opierného tfila je otoc-
ne uloZené undSacie teleso zasahujiice do
zakladacieho 16Zka. V unédSacom telese je
prie€ne uloZeny odpruZene una$al zasahu-
juci svojim ¢inym koncom do zakladacieho
16Zka.

Na Cele unéSacieho telesa je pevne ulo-
Zeny unalaci kolik. V objimke je vytvorena
vstupnd drdZka vyudstujica tangencidlne do
zakladacieho 106Zka. Motoricky navliekaci
mechanizmus je tvoreny odpruZenou spoj-
kou motorického pohonu, ktord méd na d&e-
le vytvorend undSaciu drédZku a zasahuje do
otvoru zékladnej dosky. Na zdkladnej doske
je vytvorend prostrednictvom vodiacej li§-
ty a opierky plniaca draZka, ktora smeruje
tangencidlne nad ¢elo spojky. Do podstaty
vynéalezu patri aj to, Ze objimka ru&ného za-
kladacieho mechanizmu je na &ele po obvo-
de opatrend strediacimi p#tkami. V zdklad-
nej doske motorického navliekacieho me-
chanizmu sd vytvorené oproti strediacim
pidtkdm rufného zakladacieho mechanizmu
strediace drédZky. Podstatu vyndlezu tvori aj
to, Ze unédSacie teleso rutného zakladacie-
ho mechanizmu je opatrené strediacim tf-
lom. V spojke motorického navliekacieho
mechanizmu je vytvoreny strediaci otvor.

Zariadenie na zakladanie toleranénej
planZety do otvoru umoZiiuje zakladat tole-
rancné planZety do taZko pristupnych miest
vyrobkov bez dotyku pracovnika s planZe-
tami pri zakladani. Vyhodou vynéalezu je aj
zvySenie hygieny prédce a zlepSenie pracov-
nych podmienock.

Na pripojenych vykresoch je znédzornené
prikladné rieSenie zariadenia na =zaklada-
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nie tolerandénej planZety do otvoru, kde na
obr. 1 je nakresleny v ¢iastofnom pohlade
a v ¢iastonom reze ruény zakladaci mecha-
nizmus, na obr. 2 spodny pohlad na zakla-
daci mechanizmus, na obr. 3 inna dast ruc-
ného zakladacieho mechanizmu so stredia-
cim tfiiom v Ciastofnom reze, na obr. 4 mo-
toricky navliekaci mechanizmus v reze a
na obr. 5 pddorys motorického navliekacie-
ho mechanizmu.

Zariadenie na zakladanie toleranénej
planZety pozostdva z rufného zakladacieho
mechanizmu a z motorického navliekacie-
ho mechanizmu. Ru¢ny zakladaci mechaniz-
mus je tvoreny ridrkovym telesom 1, v kto-
rého €¢innom konci je na pruZine 27 uloZe-
ny opierny tfii 8, v ktorom je pevne uloZe-
ny prie€ny kolik 8. Prieény kolik 6 zasahu-
je cez vodiace dréZky 7 vytvorené v rirko-
vom telese 1 do objimky 2, ktord je posuv-
ne uloZend na rdrkovom telese 1. Pod dol-
nym &elom riurkového telesa 1 vo vnttor-
nom obvode objimky 2 je vytvorené zakla-
dacie 16Zko 5. Na ¢ele opierného tfiia 8 je
ototne uloZené unésacie teleso 3 na gulke
24 a zaistené kolikom 25. Uné&Sacie teleso
3 zasahuje do zakladacieho 16Zka 5. V uné-
Sacom telese 3 je prietne uloZeny na tlad-
nej pruZine 26 unasa 4 zasahujici do za-
kladcieho 16Zka 5. Na &ele un4Sacieho tele-
sa 3 je pevne uloZeny unéSaci kolik 34. V
objimke 2 je vytvorend vstupnd drazka 23
vyustujiica tangencidlne do zakladacieho
16Zka 5. Objimka 2 je na &ele po obvode o-
patrend Styrmi strediacimi pédtkami 35, ale-
bo ¢&elo undSacieho telesa 3 je opatrené
strediacim tfijom 30. Na hornom konci riir-
kového telesa 1 je nalisovand rukovidt 11
a vo vnitri rarkového telesa 1 pod prufZi-
nou 27 je uloZené& vloZka 28.

Motoricky navliekaci mechanizmus je tvo-
reny spojkou 14, ktord je prostrednictvom
loZiska 36 uloZend vo valci 13 a prostred-
nictvom spojovacieho &lena 15 je uchyte-
nd na motorickom pohone 19 medzi dolnym
telom spojky 14 a spojovacim &lenom 15
je uloZend ovlddacia pruZina 18. Spojka 14
je v prieCnom smere opatrend pevne valco-
vym kolikom 17, ktorého konce zasahuji
do drédZiek 16 vytvorenych v spojovacom
tlene 15. Spojka 14 je na hornom d&ele o-
patrend unaSacou drdZkou 10 a je v nej vy-
tvoreny strediaci otvor 31. Na valci 13 je
pevne uchytend zdkladng doska 12, do kto-
rej otvoru zasahuje spojka 14. Na zéklad-
nej doske 12 je vytvorend prostrednictvom
vodiacej liSty 20 a opierky 21 plniaca dréz-
ka 22 smerujica tangencidlne nad vonkaj-
81 povrch spojky 14. V zédkladnej doske 12
nad vonkaj§im obvodom spojky 14 si vy-
tvorené Styri strediace drazky 29, ktoré sui
oproti strediacim pédtkdm 35 ru&ného zakla-
dacieho mechanizmu.

Pri funkcii zariadenia motoricky pohon
19 ot4¢a spojku 14 proti smeru hodinovych
ru€itiek. Ruény zakladaci mechanizmus sa
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priloZi na zédkladni dosku 12 tak, Ze u pr-
vého rieSenia strediace pétky 35 sa zasuni
do strediacich dréaZiek 29 a vstupna dréz-
ka 23 je oproti plniacej drdZke 22 motoric-
kého navliekacieho mechanizmu. Obsluha
ru¢ne zasunie toleranénu planZetu 9 do pl-
niacej drédZky 22 motorického navliekacie-
ho mechanizmu a cez vstupni drédzku 23
ruéného zakladacieho mechanizmu aZ do
zakladacieho 16Zka 5. Prostrednictvom spoj-
ky 14 a jej unéaSacej drazky 10, v ktorej je
zasunuty unéSaci kolik 34 ru¢ného zakla-

dacieho mechanizmu sa otdfa unéSacie te-
leso 3, ktorého unéSad 4 zachytl tolerand-
nu planZetu 9 a vtiahne ju do zakladacie-
ho 16Zka 5. Potom obsluha ruény zakladaci
mechanizmus priloZi do miesta zakladania
nad otvor, do ktorého mé byt toleran¢né
planZeta 9 zaloZend. Zatlafenim rukovite
11 smerom dolu sa prostrednictvom rirko-
vého telesa 1 tolerantnd planZeta 9 vysu-
nie zo zakladacieho 16Zka 5 do otvoru vy-
robku a tak je cyklus zakladania ukond&e-

ny.

PREDMET VYNALEZU

1. Zariadenie na zakladanie toleranénej
planZety do otvoru vyznadéujice sa tym, Ze
pozostdva z ruéného zakladacieho mecha-
nizmu a motorického navliekacieho mecha-
nizmu, kde ruény zakladaci mechanizmus
je tvoreny rirkovym telesom (1), v ktoré-
ho &innom konci je odpruZene uloZeny o-
pierny tfii (8), opatreny prie¢nym kolikom
(6) zasahujicim cez vodiace drazky (7)
rarkového telesa (1) do objimky (2] posuv-
ne uloZenej na rarkovom telese (1), priom
pod dolnym Celom rirkového telesa (1) a
vo vnutornom obvode objimky (2) je vytvo-
rené zakladacie 16Zko (5], zatial ¢o na fele
opierneho tfila (8) je otofne uloZené uné-
Sacie teleso (3) zasahujice do zakladacie-
ho 16Zka (5), prifom v unédSacom telese (3)
je prietne uloZeny odpruZene unaSac (4)
zasahujici svojim ¢innym koncom do zakla-
dacieho 16Zka (5), a na ¢ele unéSacieho te-
lesa (3] je pevne uloZeny unéSaci kolik
(34), priCom v objimke (2} je vytvorena
vstupnd draZka (23) vyustujica tangencial-

ne do zakladacieho 16Zka (5), a kde moto-
ricky navliekaci mechanizmus je tvoreny
odpruZenou spojkou (14) motorického po-
honu (19) na ¢&ele s vytvorenou unédSacou
drdZkou (10} a zasahujtGcou do otvoru za-
kladnej dosky (12}, na ktorej je vytvorena
prostrednictvom vodiacej 1liSty (20} a opier-
ky (21) plniaca dréZka (22) smerujiica tan-
gencidlne nad vonkajsi povrch spojky (14).

2. Zariadenie podla bodu 1 vyznadené
tym, Ze objimka (2) ru¢ného zakladacieho
mechanizmu je na ¢ele po obvode opatrena
strediacimi pétkami (35), pri€om v zéklad-
nej doske (12) motorického navliekacieho
mechanizmu si vytvorené oproti strediacim
patkédm (35) ru€ného zakladacieho mecha-
nizmu strediace drazky (29).

3. Zariadenie podla bodu 1 vyznaéené tym,
Ze unéSacie teleso (3} rutného zakladacie-
ho mechanizmu je opatrené strediacim tf-
fiom (30), pricom v spojke (14) motorické-
ho navliekacieho mechanizmu je vytvoreny
strediaci otvor (31).
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