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.(54) Zatizeni ke kontrole pfetrhu zaplétaci nité na tkacim stroji

Vynélez se tykd za¥{zenf ke kontrole
pFetrhu zeplétacf nit¥ zeplétaciho zetize-
ni s rotujfeimi civkemi ne tkecim stroji,
které obsahuje dvoursmennou péku, jejiZ Je-
den konec je pirezen kontaktni péce
s Jednim elektric kontaktem spejenym se
zdrojem elektrického proudu, ktery Je v zé-
b&ru s druhym elektrickym kontaktem spoje-
nym se za¥fzenim pro zastaveni tkecfho
stroje, pfidemZ druhému konci dvouramenné
pdky je pFi¥azena zardZka, umistZnd ne ro-
tujici civce zapletale.
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Vyndlez se tyké za¥fzenf ke kontrole pretrhu zaplétecf nit¥ u za¥izeni s rotujfefmi
cf{vkemi kolem osy otddenf, Jako Jsou zejména rotednf zapletade.

Rotedni zapletafe sestdvajl ze dvou nebo vice civek, oté¥ejfcich se kolem vlastn{
ogy & soufasng rotujicf kolem osy zekrucovénif, kterd probihd nejlast¥ji st¥edem mezi civkae- .
mi. Nit¥, které se odvijejf z t¥chto cfvek, Jsou vedeny do prostoru pro3lupu osnovnich
nitf e upevnujf okreje tkeniny.

Pretrfenfm n¥které z perlinkovich nitf Je narulene celistvost okraje tkeniny a tkanina
Je znehodnocena. Z tohoto ddvodu musf ndsledovat zZastavenf delsf &innosti tkactho stroje
a upozorn¥ni obsluhy na vzniklou zdvadu.

Znémé zplsoby kontroly celistvostl perlinkové nit¥ vyuZivajf{ ohmetdvéni nit¥ %idlem
spojenym s elektrickym kontektem., &idlo, vytvorené kyvajicf Jehlou, kterd svou vlastnf va-
hou pisobl na natefenou perlinkovou nit,v pr{pad# pretrhu propedne do dolnf polohy, tim
spoj{ kontakt a dé impuls k zastaveni stavu.

Jiny znémy zplsob vyuZivé pohyblivého reménke,pres n¥j% je vedena perlinkovd nit. Re-
ménko vlivem tahu perlinkové nit¥ Je vysunuto z krajni polohy a probihd mimo kontakt.
V pfipad¥ pPfetrhu nit{ se nestavi pohyblivé reménko proti kontaktu a b¥hem své Jedné otélky
pritladf k sobd obd &dsti elektrického kontaktu a spojf proudovy okruh pro zastavent )
stavu.

Oba tyto zpisoby plisobf mZfikov&, pouze v krdtkém Zasovém rozmez{ dotyku kontaktd. Pii
vysokych otd¥kéch n¥kterych druhd tkacfch strojl, zejména s tryskovym prohozem, je sepnutil
kontektd velmi krétké a obti{Zn¥ se prendsf na dal3{ souddstl obstardvajicf zastaven{
stroje. Rovn¥Z seffzenf t¥chto ze¥fzenf Je velmi obtfZné, p¥i wvysokfch oté¥kdch dochdzi
k ne¥sdoucim kmitdm, které zap¥{¥inujf bezddvodnd zastaveni stroje.

V ¥innosti t&chto znédmyfch ze¥fzen{ nenf zarezena semostetnd signalizace p¥etrhu perlin-
kové nit¥, pouze Je signalizovéno zastaveni stroje a obsluha musi identifikovat druh zdé-
vady, co% zplsobuje ztrétu Zasu pFfi odstranovéni p¥iliny zastaveni a sniZfuje vykon stroje.

Okolem vyndlesu je vytvorit spolehlivé ze¥fzenf pro kontrolu pfetrhu perlinkové nit¥
p*i vysokych otéd&kdch stroje, spolehlivé p¥eveden{ impulsu na ze¥fzeni slouiici k zastave-
nf stroje = usnedn¥nf obsluhy pPi odstremovéni p¥{¥iny zastavent.

Toho se dosdhne zarfzenfm ke kontrole pretrhu perlinkové nit odéijené z civek ro-
ta¥nich zabizeni, jako jsou zejména rote&nf{ zapleta&e podle vyndlezu, jeho} podstata
spolf{véd zejména v tom, %e obsshuje dvouramennou péku, JjeJi% Jeden konec je prifazen
kontaktn{ pdce s Jednim elektrickym kontaktem, spojenym se zdrojem elektrického proudu,
ktery je v zébdru s druhym elektrickym kontektem, spojenym se zer{zenim pro zastaveni
tkaciho stroje, priem¥ dAruhému konci dvouramenné pdky Je prirazena zardika, umisténd
ne rotujfic{ civce zapletade.

Delsf vyhody & vyznaky piedlbieného vyndlezu jsou patrny z ndsledujfetho popisu p¥i-
kladného provedenf, zndzornZného na vykresu, kde zna¥f obr. 1 pohled ne zerfzeni umfstiné
na zapleta¥l, obr. 2 Ffez zaffzenim v provoznim postavenf, obr. 3 ez zarfzenim p¥i pifetrhu
nits.

Ne drZdku 1 rota¥nfho zeffzenf, nap¥. rotainiho zepletale, Jsou uml{st¥ny civky 2 .
obtddejfcf se kolem st¥edni osy @ nesouci zdsobu nitf 3 vedenfeh pfes pohyblivé remeno 4
k okraji tkeniny. Pohyblivé reménko 4 je na opa¥ném konci opat¥ené zerdZkou 5.

Na t&lese p Je unfst&na dvouramennd pédka 7, kterd je do krajni polohy p¥itlafovéna pru-
¥inou 8. Jeder jej{ konec Je p¥i¥ezen kontaktn{ pdce @ s Jednim elektrickym kontektem, spo-
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Jenym se zdrojem elektrického proudu. Kontektnf pdka 3, umistdnd na spoledné h¥ideli 10

s ru¥n{ pékou 1], Je opat¥ene kolfkem 12, ktery se ve své klidové krajn{ poloze opird

o dvouramennou péku 7, ne ni¥ je pFitladovédn pruZinou 13. Druhy konec kontaktin{ pdky 9 je
v zéb¥ru s pevnym elektrickym kontaktem 14, spojenym s nezndzorn¥nym zaffzenfm pro zastae-
veni tkactho stroje. Druhému konei dvouramenné péky 7 je p¥i¥szena zardfke 5, umfstind na
rotujfef civee 2 zepleta¥e. Pevny kontakt 14 tvo¥{ zdroven kontekt signalize¥nf Zdrovky
17, umfsténé ne konci t¥lesa 6 a opatfené barevnym krytem 15.

Funkce popseného zafizeni Je tato:

Z ecivky 2 Jje odebirdna nit 3 s urditym nepdtfm vyvozenym p¥i brzd¥nf civky, které
vychyld pohyblivé reménko 4 tak, Ze zard¥ka 5, umistiné na opa¥né stren& pohyblivého ra-
ménka 4, prochdz{ pFi roteénf{m pohybu mimo rameno dvouremenné péky 7.

P¥i pretrhu nit¥ 3 odvijené z civky 2 se pohyblivé raménko 4, respektive zardXka
5 pfesune do polohy proti dvouramenné péce 7 @ p¥fi svém rotaZnim pohybu tuto dvoursmennou
péku 7 vychfl{ z klidové krejnf polohy. Vychylenim dvoursmenné pdky I se vychyli kolik 12
spole¥n& s kontektnf pdkou 9, kterd se vlivem pruZiny 13 pooto¥fi a svym opa¥nym koncem se
dotkne pevného kontektu 14. Ne kontaktnf pdku 9 je p¥ivéddn elektricky proud a spojent
8 pevnym kontektem 14, z nZho¥ Je proud odveden do ovlddaci elektrické sk¥fn¥ stroje,
Je dé4n impuls k zastaven! stroje.

Sepnutim kontektni péky 9 e pevného kontaktu 14 se vede proud na signalize¥nf{ %4-
rovku 17, umfst&nou na rotefnim zepleta¥i.

Ze¥izen! se uvede opdt do pracovni polohy stisknutfm ru¥ni pdky 131, ¥{m¥ kolfk 312
uvoln{ dvouremennou pdku 7 e pru¥ine 8 ji vrdt{ do krajnf{ polohy.

PREDMET VYNAKLEZU

Zatr{zeni ke kontrole pFetrhu zaplétecf nit¥ na tkacim stroji u zaplétacich zeifzen{
s rotujicimi cfvkemi kolem st¥edni osy, jeko jsou zejména rota&ni zapletale, vyznaiujici
se tim, Ze obsshuje dvoursmennou péku (7), jeji% jeden konec je prirazen kontaktnf péce
(9) s jednfm elektrickym kontektem, spojenym se zdrojem elektrického proudu, ktery Je
v zdb¥ru s druhym elektrickym kontaktem (14) spojenym se za¥fzenim pro zestaveni tkacfho
stroje, pri¥em? druhému konci dvouramenné péky (7) je prifazens zard¥ke (5), umfstdnd
na rotujfctf civce (2) zapletsie.

3 vykresy
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