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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft einen Mdbelantrieb zum Bewegen eines bewegbar gelagerten M6-
belteiles, umfassend:

- einen Trager zur Befestigung an einem Mdbelkorpus,

- wenigstens einen um wenigstens eine erste Drehachse drehbaren Stellarm zum Bewegen
des bewegbar gelagerten Mdbelteils relativ zum Trager,

- eine Schnittstelle zur Befestigung einer Synchronisationswelle, wobei durch die Synchro-
nisationswelle eine Drehbewegung des wenigstens einen Stellarmes mit einer Drehbewe-
gung wenigstens eines Stellarmes zumindest eines weiteren Mébelantriebes synchroni-
sierbar ist,

- wobei die Schnittstelle zumindest ein um eine zweite Drehachse drehbares Bauteil auf-
weist, wobei die zweite Drehachse seitlich versetzt zur ersten Drehachse des Stellarms
angeordnet ist.

[0002] Im Weiteren betrifft die Erfindung eine Anordnung mit zwei Mdbelantrieben der zu be-
schreibenden Art, wobei der erste Mébelantrieb an einer ersten Seitenwand eines Mdbelkorpus
und der zweite Mdbelantrieb an einer der ersten Seitenwand gegeniiberliegenden zweiten Sei-
tenwand des Mobelkorpus zu befestigen ist, wobei eine Drehbewegung des wenigstens einen
Stellarmes des ersten Mdbelantriebes mit einer Drehbewegung des wenigstens eines Stellarmes
des zweiten Mdbelantriebes durch die Synchronisationswelle synchronisierbar ist.

[0003] In der WO 2006/113953 A1 ist ein Mdbel mit einem Mdbelkorpus gezeigt, wobei zwei
Mobelantriebe an gegeniiberliegenden Seitenwéanden des Mdbelkorpus befestigt sind. Die M&-
belantriebe weisen jeweils einen drehbaren Teil auf, welcher mit einem Stellarm zum Bewegen
einer Mobelklappe bewegungsgekoppelt verbindbar ist. Durch eine Synchronisationsstange ist
eine Drehbewegung der drehbaren Teile der Mobelantriebe miteinander synchronisierbar, sodass
die Mébelklappe durch die beiden Mdbelantriebe gleichmalig und ohne zu Verkanten anhebbar
und absenkbar ist. Die Synchronisationsstange ist auch dann mit den drehbaren Teilen verbind-
bar, wenn die beiden Mébelantriebe bereits am Mébelkorpus vormontiert sind. Ein Nachteil dieser
Konstruktion besteht darin, dass die Synchronisationsstange in einem montierten Zustand das
Verstauen und die Entnahme von Staugut in und aus den Mdbelkorpus behindern kann. AuB3er-
dem befindet sich die Synchronisationsstange in einem montierten Zustand benachbart zu einer
Stirnseite des Mébelkorpus, was auch aus optischen Griinden stérend wirken kann.

[0004] In der CN 106639718 A ist ein Mdbel mit einer Mdbelklappe gezeigt, welche durch zwei
am Mdbelkorpus angeordnete Mdbelantriebe relativ zum Mdbelkorpus antreibbar ist. Die Mdbel-
antriebe weisen jeweils einen schwenkbaren Stellarm zum Bewegen der Mdbelklappe auf. Zur
Synchronisation einer Schwenkbewegung der beiden Stellarme ist eine Synchronisationsstange
vorgesehen, wobei die Synchronisationsstange in einem montierten Zustand jeweils mit einem
drehbaren Synchronisationselement der Mdbelantriebe verbunden ist. Die Drehachse der Syn-
chronisationsstange ist zu den Drehachsen der Stellarme seitlich versetzt angeordnet. Ein Nach-
teil dieser Konstruktion liegt darin, dass die Synchronisationsstange in einem montierten Zustand
das Verstauen und die Entnahme von Staugut in oder aus dem Mdbelkorpus erheblich behindert.

[0005] Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es, einen Mébelantrieb der eingangs erwahnten
Gattung unter Vermeidung der oben diskutierten Nachteile anzugeben.

[0006] Dies wird erfindungsgeman durch die Merkmale des Patentanspruchs 1 geldst. Weitere
vorteilhafte Ausfiihrungen der vorliegenden Erfindung sind in den abhéngigen Anspriichen defi-
niert.

[0007] Gemal3 der Erfindung ist vorgesehen, dass der Trager wenigstens eine Oberseite auf-
weist, welche in einem montierten Zustand des Mdbelantriebes am Mdbelkorpus einem Oberbo-
den des Mdébelkorpus zugewandt ist, wobei die erste Drehachse einen gréBeren Normalabstand
zur wenigstens einen Oberseite aufweist als die zweite Drehachse.

[0008] Mit anderen Worten sind die erste Drehachse des Stellarmes und die zweite Drehachse
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des drehbaren und mit der Synchronisationswelle zu verbindenden Bauteiles versetzt zueinander
angeordnet.

[0009] Auf diese Weise ergeben sich einige konstruktive Vorteile. Das drehbare Bauteil kann in
einem montierten Zustand des Mdébelantriebes am Mdbelkorpus an einer mdglichst hohen Stelle
im Mébelkorpus angeordnet sein, wobei die mit dem drehbaren Bauteil gekoppelte Synchronisa-
tionswelle das Verstauen und die Entnahme von Staugut kaum behindert.

[0010] Dabei kann vorgesehen sein, dass der Trager wenigstens eine Stirnseite aufweist, durch
welche der wenigstens eine Stellarm zumindest in einer Relativstellung, welche einer Offenstel-
lung des bewegbaren Mdbelteiles entspricht, zumindest bereichsweise hindurchragt, wobei die
erste Drehachse einen kleineren Normalabstand zur wenigstens einen Stirnseite aufweist als die
zweite Drehachse.

[0011] Dariiber hinaus kann vorgesehen sein, dass das drehbare Bauteil in einem montierten
Zustand des Moébelantriebes am Mdébelkorpus an einer moglichst tiefen Stelle in einer Richtung
der Tiefe des Mébelkorpus angeordnet ist, wobei die mit dem drehbaren Bauteil gekoppelte Syn-
chronisationswelle - auch durch eine vom Mdébelkorpus verursachte Schattenbildung - aus opti-
scher Sicht kaum in Erscheinung tritt.

[0012] GemaB einem Ausflhrungsbeispiel kann vorgesehen sein, dass wenigstens eine Koppel-
vorrichtung vorgesehen ist, durch welche eine Drehbewegung des wenigstens einen Stellarmes
mit einer Drehbewegung des zumindest einen Bauteiles der Schnittstelle koppelbar ist. Die Kop-
pelvorrichtung kann beispielsweise zusammenwirkende Verzahnungen und/oder wenigstens ei-
nen Seilzug umfassen.

[0013] Die wenigstens eine Koppelvorrichtung kann wenigstens eine Verzahnung aufweisen, wo-
bei die wenigstens eine Verzahnung wenigstens ein Zahnsegment aufweist.

[0014] Weitere Einzelheiten und Vorteile der vorliegenden Erfindung ergeben sich aus der nach-
folgenden Figurenbeschreibung.

[0015] Fig. 1a, 1b  zeigen ein M&bel mit einem bewegbaren Mdébelteil und mit zwei Mdbelan-
trieben zum Bewegen des Mdbbelteiles, sowie das Mdbel mit entferntem
Mdobelteil,

[0016] Fig. 2a-2c zeigen die Montage einer Synchronisationswelle am drehbaren Bauteil des
Mdébelantriebes,

[0017] Fig. 3a,3b  zeigen die Synchronisationswelle in einer Explosionsansicht sowie in ei-
nem zusammengebauten Zustand,

[0018] Fig. 4a,4b  zeigen den Mdébelantrieb in einer Seitenansicht und eine vergréBerte De-
taildarstellung hierzu,

[0019] Fig. 5a,5b  zeigen das drehbare Bauteil der Schnittstelle in einer perspektivischen An-
sicht sowie die miteinander zusammenwirkenden Verzahnungen in einer
Explosionsansicht,

[0020] Fig. 6a,6b  zeigen den mit dem Trager zu verbindenden Stellarm in einem geldsten
Zustand und in einem verbundenen Zustand mit dem Trager.

[0021] Fig. 1a zeigt ein M6bel 1 mit einem Mobelkorpus 2 und mit einem bewegbaren Mébelteil
3 in Form einer relativ zum Mdbelkorpus 2 anhebbaren Mdbelklappe 3a. An gegeniberliegenden
Seitenwanden des Mdbelkorpus 2 ist jeweils ein Mdbelantrieb 4 zum Bewegen des bewegbaren
Mdbbelteiles 3 befestigt. Die Mdbelantriebe 4 weisen jeweils einen drehbar gelagerten Stellarm 5
auf, wobei eine Drehbewegung der beiden Stellarme 5 der Mdbelantriebe 4 durch eine Synchro-
nisationswelle 6 miteinander synchronisierbar ist.

[0022] Fig. 1b zeigt das Mdbel 1 geman Fig. 1a mit entferntem Mdébelteil 3. Die beiden Mébelan-
triebe 4 kénnen baugleich ausgebildet sein, sodass die hier angefihrten Erlauterungen jeweils
fir beide Mdbelantriebe 4 gliltig sind.
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[0023] Der Mobelantrieb 4 weist einen am Moébelkorpus 2 zu befestigenden, vorzugsweise im
Wesentlichen quaderférmigen, Trager 9 auf, an welchem wenigstens ein Hebel 5a des Stellarmes
5 um eine erste Drehachse 7a schwenkbar gelagert ist. Die Synchronisationswelle 6 ist hingegen
um eine zweite Drehachse 7b rotierbar gelagert, wobei die erste Drehachse 7a des Hebels 5a
und die zweite Drehachse 7b der Synchronisationswelle 6 zueinander seitlich versetzt, vorzugs-
weise parallel voneinander beabstandet, sind.

[0024] Die versetzte Anordnung zwischen der ersten Drehachse 7a des Hebels 5a des Stellar-
mes 5 und der zweiten Drehachse 7b der Synchronisationswelle 6 hat den besonderen Vorteil,
dass die Synchronisationswelle 6 beispielsweise an einer hohen Stelle im Mdbelkorpus 2, d.h.
nahe an einem Oberboden 2a des Mdbelkorpus 2, anordenbar ist.

[0025] Ferner kann vorgesehen sein, dass die zweite Drehachse 7b in einem montierten Zustand
des Mobelantriebes 4 tiefer in einer Richtung der Tiefe des Mdbelkorpus 2 anordenbar ist, als es
bei einer gemaR dem Stand der Technik bekannten koaxialen Anordnung zwischen der ersten
Drehachse 7a und der zweiten Drehachse 7b der Fall wére.

[0026] Der Hebel 5a des Stellarmes 5 weist ein Beschlagteil 8 auf, welches mit einem am Mdbel-
teil 3 zu befestigenden Beschlagkdrper (nicht gezeigt) I6sbar verbindbar ist. Das Beschlagteil 8
kann mit dem Hebel 5a des Stellarmes 5 gelenkig verbunden sein und kann derart ausgebildet
sein, dass das Beschlagteil 8 mit dem am Mdbelteil 3 zu befestigenden Beschlagkdrper werk-
zeuglos verbindbar ist.

[0027] Fig. 2a-2¢ zeigen die Montage der Synchronisationswelle 6 am Mdbelantrieb 4. Der Stell-
arm 5 kann mehrere gelenkig miteinander verbundene Hebel 5a, 5b aufweisen, vorzugsweise
wobei
- wenigstens zwei der vorgesehenen Hebel 5a, 5b des Stellarmes 5 in zumindest einer
Drehstellung, vorzugsweise in jeder Drehstellung, des Stellarmes 5 verschachtelt zuei-
nander angeordnet sind, sodass die zwei Hebel 5a, 5b in einer Draufsicht von der Seite
im Wesentlichen spaltfrei zueinander ausgebildet sind, und/oder
- wenigstens ein Hebel 5b in einem Querschnitt U-férmig ausgebildet ist und ein weiterer
Hebel 5a zumindest abschnittsweise zwischen den Vertikalstegen der U-Form anordenbar
oder angeordnet ist, und/oder
- der Stellarm 5 bezogen auf eine gedachte Mittelebene symmetrisch ausgebildet ist, und/
oder
- wenigstens einer, vorzugsweise wenigstens zwei, der Hebel 5a, 5b des Stellarmes 5 16s-
bar mit dem Trager 9 des Mdbelantriebes 4 verbindbar ist.

[0028] Im gezeigten Ausfiihrungsbeispiel ist der erste Hebel 5a um eine erste Drehachse 7a und
der andere Hebel 5b um eine weitere Drehachse 10 schwenkbar gelagert.

[0029] Der Mdbelantrieb 4 umfasst eine Schnittstelle 21 zur Befestigung der Synchronisations-
welle 6, durch welche eine Drehbewegung des wenigstens einen Stellarmes 5 mit einer Drehbe-
wegung wenigstens eines Stellarmes 5 zumindest eines weiteren Mdébelantriebes 4 synchroni-
sierbar ist.

[0030] Die Schnittstelle 21 umfasst ein um die zweite Drehachse 7b drehbar gelagertes Bautell
11, welches mit der Synchronisationswelle 6 I6sbar verbindbar ist. Zu erkennen ist, dass die erste
Drehachse 7a des Hebels 5a und die zweite Drehachse 7b des Bauteiles 11 zueinander parallel
beabstandet sind.

[0031] Das um die zweite Drehachse 7b drehbare Bauteil 11 weist eine Aufnahmevorrichtung
11a zur Aufnahme der Synchronisationswelle 6 auf. Vorzugsweise ist vorgesehen, dass die Auf-
nahmevorrichtung 11a einen nichtkreisférmigen Querschnitt zur Aufnahme der Synchronisations-
welle 6 aufweist. Besonders bevorzugt ist vorgesehen, dass die Synchronisationswelle 6 nur in
einer einzigen Drehstellung innerhalb eines Drehwinkelbereiches von 360° mit der Aufnahmevor-
richtung 11a verbindbar ist.

[0032] Die Synchronisationswelle 6 weist einen Wellenzapfen 6a auf, dessen AuBBenkontur mit
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einer Innenkontur der Aufnahmevorrichtung 11a im Wesentlichen korrespondiert. Auf diese Wei-
se ist eine Formschlussverbindung zur Ubertragung eines Drehmomentes zwischen dem dreh-
baren Bauteil 11 und der Synchronisationswelle 6 herstellbar.

[0033] Ausgehend von Fig. 2a wird der Wellenzapfen 6a der Synchronisationswelle 6 in die Auf-
nahmevorrichtung 11a des drehbaren Bauteiles 11 eingefihrt (Fig. 2b).

[0034] AnschlieBend wird eine in Richtung der Langsachse (L) bewegbare Abdeckung 6b in die
Aufnahmevorrichtung 11a eingeschoben, wobei der Wellenzapfen 6a abdeckbar ist (Fig. 2c).

[0035] Der erste Mdbelantrieb 4 wird an einer ersten Seitenwand des Mébelkorpus 2 und der
zweite Mdbelantrieb 4 an einer der ersten Seitenwand gegeniberliegenden zweiten Seitenwand
des Mdbelkorpus 2 befestigt.

[0036] Die Synchronisationswelle 6 ist in einem montierten Zustand mit den beiden drehbar ge-
lagerten Bauteilen 11 der Mdbelantriebe 4 drehfest verbunden, wobei eine Drehbewegung des
wenigstens einen Stellarmes 5 des ersten Mébelantriebes 4 mit einer Drehbewegung des we-
nigstens eines Stellarmes 5 des zweiten Mdbelantriebes 4 durch die Synchronisationswelle 6
synchronisierbar ist.

[0037] Fig. 3a zeigt die Synchronisationswelle 6 in einer Explosionsansicht. Die Synchronisati-
onswelle 6 umfasst ein mittleres Wellenstiick 6g, welches einen nichtrotationssymmetrischen
Querschnitt aufweisen kann.

[0038] Ein Verbindungsteil 6f ist mit einem ersten Endbereich des Wellenstiickes 6g verbindbar,
wobei das Verbindungsteil 6f zur Aufnahme eines Federelementes 6d ausgebildet ist. Der Wel-
lenzapfen 6a ist an einem durch das Federelement 6d beaufschlagbaren Teil 6¢ ausgebildet,
wobei der Wellenzapfen 6a in einem montierten Zustand der Synchronisationswelle 6 durch das
Federelement 6d gegen das drehbare Bauteiles 11 gedriickt wird.

[0039] Durch ein Begrenzungselement 6e wird verhindert, dass sich der Teil 6¢ vom Verbin-
dungsteil 6f I8st. Durch eine, vorzugsweise hilsenférmige, Abdeckung 6b ist zumindest der Wel-
lenzapfen 6a abdeckbar.

[0040] Am zweiten Endbereich der Synchronisationswelle 6 ist vorzugsweise kein Federelement
6d vorhanden. Hier ist an einem Verbindungsteil 6h eine Formschlussverbindung zum drehfesten
Verbinden der Synchronisationswelle 6 mit dem drehbaren Bauteil 11 des gegeniiberliegenden
Mdébelantriebes 4 und eine verschiebbare Abdeckung 6i vorhanden.

[0041] Fig. 3b zeigt die Synchronisationswelle 6 in einem zusammengebauten Zustand.

[0042] Fig. 4a zeigt den Mdbelantrieb 4 in einer Seitenansicht. Der Mdbelantrieb 4 weist wenigs-
tens einen, vorzugsweise am Trager 9 gelagerten, Kraftspeicher 12, vorzugsweise mit wenigs-
tens einem Federelement 12a, auf, Uber welchen der (hier nicht gezeigte) Stellarm 5 mit einer
Kraft beaufschlagbar ist, um ein Gewicht des am Stellarm 5 zu befestigenden Mdébelteiles 3 zu
kompensieren.

[0043] Durch einen Ubertragungsmechanismus 17 ist eine im Kraftspeicher 12 speicherbare
Kraft auf den Stellarm 5 Uibertragbar, vorzugsweise wobei der Ubertragungsmechanismus 17
- wenigstens einen um eine Drehachse 13a schwenkbaren Zwischenhebel 13 umfasst, vor-
zugsweise wobei der wenigstens eine Kraftspeicher 12 lber eine, vorzugsweise einstell-
bare, Angriffsstelle 14 mit dem wenigstens einen Zwischenhebel 13 verbunden ist, und/
oder
- wenigstens ein Druckstiick 15, vorzugsweise eine drehbare Druckrolle, und wenigstens
eine Stellkontur 16, an welcher das wenigstens eine Druckstiick 15 bei einer Bewegung
des Stellarmes 5 verschiebbar abstiitzbar ist, umfasst, vorzugsweise wobei das wenigs-
tens eine Druckstiick 15 an wenigstens einem Zwischenhebel 13 des Ubertragungsme-
chanismus 17 und die wenigstens eine Stellkontur 16 am Stellarm 5 angeordnet oder
anordenbar ist, oder umgekehrt.

[0044] Die Schnittstelle 21 weist das um die Drehachse 7b drehbare Bauteil 11 auf, welches mit
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einer Aufnahmevorrichtung 11a zur l6sbaren Aufnahme der Synchronisationswelle 6 versehen
ist.

[0045] Der Mdbelantrieb 4 weist wenigstens eine Koppelvorrichtung 18 auf, durch welche eine
Drehbewegung des wenigstens einen Stellarmes 5 mit einer Drehbewegung des zumindest einen
Bauteiles 11 der Schnittstelle 21 koppelbar ist. Zu erkennen ist, dass die Drehachse 7a des Stell-
armes 5 und die Drehachse 7b des drehbaren Bauteiles 11 versetzt zueinander angeordnet sind.

[0046] Gemal einem Ausfiihrungsbeispiel kann vorgesehen sein, dass die wenigstens eine Kop-
pelvorrichtung 18 ein Unrundgetriebe aufweist.

[0047] Die Koppelvorrichtung 18 kann wenigstens eine Verzahnung 19, 20 aufweisen, vorzugs-
weise wobei die wenigstens eine Verzahnung 19, 20 wenigstens ein Zahnsegment 19a, 20a (Fig.
5a, Fig. 5b) aufweist.

[0048] Fig. 4b zeigt den in Fig. 4a eingerahmten Bereich in einer vergréBerten Ansicht, in der die
Koppelvorrichtung 18 zur Kopplung zwischen dem Stellarm 5 und dem drehbaren Bauteil 11 na-
her hervorgeht.

[0049] Fig. 5a zeigt die Schnittstelle 21 zur I6sbaren Befestigung der Synchronisationswelle 6.

[0050] Gemaf einem Ausflihrungsbeispiel kann vorgesehen sein, dass die wenigstens eine Ver-
zahnung 19, 20 wenigstens zwei Zahnsegmente 19a, 20a aufweist, wobei
- eines der beiden Zahnsegmente 19a mit dem wenigstens einen Stellarm 5 und das andere
der beiden Zahnsegmente 20a mit der Schnittstelle 21 verbunden oder verbindbar ist,
und/oder
- wenigstens zwei Zahnsegmente 19a, 20a schichtweise in Richtung der ersten oder zwei-
ten Drehachse 7a, 7b aneinander anliegend angeordnet sind.

[0051] Die wenigstens zwei Zahnsegmente 19a, 20a sind in der gezeigten Figur schichtweise in
Richtung der ersten oder zweiten Drehachse 7a, 7b aneinander anliegend angeordnet, wobei
eines der wenigstens zwei Zahnsegmente 19a, 20a aus einem ersten Material und das andere
der Zahnsegmente 19a, 20a aus einem zweiten Material, welches eine geringere Harte als das
erste Material aufweist, besteht, vorzugsweise wobei das erste Material Stahl und/oder das zweite
Material Kunststoff ist.

[0052] GemalR einer bevorzugten Ausfiihrungsform der Erfindung kann vorgesehen sein, dass
wenigstens zwei Zahnsegmente 20a, 20b schichtweise in Richtung der ersten oder zweiten Dreh-
achse 7a, 7b aneinander anliegend angeordnet sind, wobei eines der wenigstens zwei Zahnseg-
mente 20a, 20b bezogen auf die erste oder zweite Drehachse 7a, 7b in einer radialen Richtung
Uber das andere der Zahnsegmente 20a vorsteht.

[0053] Mit anderen Worten ist in Fig. 5a zumindest ein mittleres Zahnsegment 20a, vorzugsweise
aus elastischem Kunststoff, zwischen zwei auBeren Zahnsegmenten 20a, vorzugsweise aus
Stahl, aufgenommen, wobei das mittlere Zahnsegment 20a in einer radialen Richtung Uber die
beiden duBeren Zahnsegmente 20a vorsteht. Auf diese Weise kann das auftretende Spiel zwi-
schen den Verzahnungen 19, 20 der Koppelvorrichtung 18 reduziert und die Synchronisation
zwischen den beiden drehbaren Bauteilen 11 der Mdbelantriebe 4 signifikant verbessert werden.

[0054] Fig. 5b zeigt eine Explosionsdarstellung der miteinander zusammenwirkenden Verzah-
nungen 19, 20.

[0055] Die Verzahnung 20 ist an der Drehachse 7b des drehbaren Bauteiles 11 angeordnet und
umfasst mehrere aneinander anliegende Zahnsegmente 20a. Die Zahnsegmente 20a sind im
Wesentlichen scheibenférmig ausgebildet und sind an der Drehachse 7b des Bauteiles 11 lber
Distanzstiicke 22 gelagert.

[0056] Die andere Verzahnung 19 ist hingegen an der ersten Drehachse 7a des Stellarmes 5
angeordnet.

[0057] GemaR einem Ausflihrungsbeispiel kann vorgesehen sein, dass die wenigstens eine Ver-
zahnung 19 wenigstens ein Zahnsegment 19a aufweist, wobei wenigstens ein Vorspannungsele-
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ment 23 vorgesehen ist, durch welches wenigstens ein Zahnsegment 19a bezogen auf die erste
oder zweite Drehachse 7a, 7b in eine radiale Richtung drangbar ist, vorzugsweise wobei
- das wenigstens eine Vorspannungselement 23 elastisch nachgiebig oder als mechani-
sches Federelement ausgebildet ist, und/oder
- das wenigstens eine Vorspannungselement 23 im Wesentlichen ringférmig ausgebildet
ist, und/oder
- das wenigstens eine Vorspannungselement 23 an der ersten oder zweiten Drehachse 7a,
7b gelagert ist, und/oder
- wenigstens eine Flhrung 26 vorgesehen ist, wobei das wenigstens eine Zahnsegment
19a entlang der Fllhrung 26 bewegbar, vorzugsweise linear verschiebbar, gelagert ist.

[0058] Mit anderen Worten ist in Fig. 5b zumindest ein mittleres Zahnsegment 19a oder mehrere
mittlere Zahnsegmente 19a zwischen zwei auBeren Zahnsegmenten 19a aufgenommen, wobei
die mittleren Zahnsegmente 19a durch das Vorspannungselement 23 radial nach auBen gedriickt
werden, sodass die mittleren Zahnsegmente 19a in einer radialen Richtung geringfligig tber die
beiden auBeren Zahnsegmente 19a vorstehen. Auf diese Weise kann das auftretende Spiel zwi-
schen den Verzahnungen 19, 20 der Koppelvorrichtung 18 reduziert und die Synchronisation
zwischen den beiden drehbaren Bauteilen 11 der beiden Mdbelantriebe 4 verbessert werden.

[0059] Zumindest eines der duBeren Zahnsegmente 19a kann eine Fihrung 26 zur bewegbaren
Lagerung eines mittleren Zahnsegmentes 19a aufweisen.

[0060] Beispielsweise kann vorgesehen sein, dass das zumindest eine mittlere Zahnsegment
19a, 20a Uber die beiden duBeren Zahnsegmente 19a, 20a zwischen 0,01 mm und 0,1 mm, vor-
zugsweise zwischen 0,03 mm und 0,07 mm, vorsteht.

[0061] Wenigstens eine Verzahnung 19, 20 kann eine Verbindungsvorrichtung 27 zum l6sbaren
Verbinden eines Hebels 5a, 5b des Stellarmes 5 aufweisen. Die Verbindungsvorrichtung 27 kann
beispielsweise zumindest eine Ausnehmung 27a zur bereichsweisen Aufnahme eines Hebels 5a,
5b des Stellarmes 5 aufweisen.

[0062] Durch ein von einer Feder 25 vorgespanntes Entriegelungselement 24 kann ein Hebel 5a,
5b des Stellarmes 5 ausgehend von einem verbundenen Zustand mit dem Trager 9, vorzugs-
weise ausgehend von einem verbundenen Zustand mit einer Verzahnung 19, 20, entriegelt wer-
den. Auf diese Weise ist der Stellarm 5 vom Trager 9 trennbar. Durch eine Betatigung des Ent-
riegelungselementes 24 entgegen einer Kraft der Feder 25 ist die Verriegelung zwischen dem
Stellarm 5 und der Verzahnung 19, 20 Iésbar.

[0063] Fig. 6a zeigt den mit dem Trager 9 zu verbindenden Hebel 5a des Stellarmes 5. Die Ver-
zahnung 19, vorzugsweise das Zahnsegment 19a, weist wenigstens eine, vorzugsweise trichter-
férmige, Ausnehmung 27a zur bereichsweisen Aufnahme des Hebels 5a auf. Zu erkennen ist,
dass eine Kontur der Ausnehmung 27a einer Kontur des Hebels 5a zumindest abschnittsweise
angepasst ist, wobei der Hebel 5a in einem verbundenen Zustand formschliissig in die Ausneh-
mung 27a eingreift.

[0064] Der Hebel 5a wird Uber eine erste Kerbe 28a an einem an der ersten Drehachse 7a an-
geordneten ersten Verriegelungselement eingehangt. Beim Einschieben des Hebels 5a in die
Ausnehmung 27a wird ein zweites Verriegelungselement 29 durch das Zusammenwirken mit dem
Hebel 5a entgegen einer Kraft der Feder 25 entlang einer Fiihrungsbahn 30 bewegt. Am Hebel
5a ist ein Verriegelungselement 29a, beispielsweise ein vom Hebel 5a seitlich vorspringender
Zapfen, angeordnet, wobei das Verriegelungselement 29a in einem verbundenen Zustand des
Hebels 5a in eine weitere Ausnehmung 29b eingreift. Die Verriegelung des Hebels 5a wird durch
das Verriegelungselement 29 hergestellt, welches durch eine Kraft der Feder 25 in die zweite
Kerbe 28b des Hebels 5a einrastbar ist (Fig. 6b).

[0065] Durch die Dreipunktverriegelung (Kerbe 28a an der Drehachse 7a, Verriegelungselement
29a in Ausnehmung 27b, Verriegelungselement 29 in Kerbe 28b) ist eine besonders Kippsichere
Verbindung des Hebels 5a in Bezug zum Trager 9 herstellbar.
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[0066] Die Ausnehmung 27a der Verzahnung 19 kann einen Einflihrtrichter zum Einflhren des
Hebels 5a des Stellarmes 5 ausbilden, wodurch der Hebel 5a bei der Montage in Richtung der
Drehachse 7a zentrierbar ist.

[0067] Zum Lésen der Verriegelung zwischen dem Hebel 5a und dem Trager 9 wird das Entrie-
gelungselement 24 entgegen einer Kraft der Feder 25 bewegt, bis das zweite Verriegelungsele-
ment 29 von der zweiten Kerbe 28b des Hebels 5a entriegelbar ist.
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Patentanspriiche

1.  Mdbelantrieb (4) zum Bewegen eines bewegbar gelagerten Mdbelteiles (3), umfassend:

- einen Trager (9) zur Befestigung an einem Mdbelkorpus (2),

- wenigstens einen um wenigstens eine erste Drehachse (7a) drehbaren Stellarm (5) zum
Bewegen des bewegbar gelagerten Mdbelteiles (3) relativ zum Trager (9),

- eine Schnittstelle (21) zur Befestigung einer Synchronisationswelle (6), wobei durch die
Synchronisationswelle (6) eine Drehbewegung des wenigstens einen Stellarmes (5) mit
einer Drehbewegung wenigstens eines Stellarmes (5) zumindest eines weiteren Mdbel-
antriebes (4) synchronisierbar ist,

- wobei die Schnittstelle (21) zumindest ein um eine zweite Drehachse (7b) drehbares
Bauteil (11) aufweist, wobei die zweite Drehachse (7b) seitlich versetzt zur ersten Dreh-
achse (7a) des Stellarmes (5) angeordnet ist,

dadurch gekennzeichnet, dass der Trager (9) wenigstens eine Oberseite aufweist, welche
in einem montierten Zustand des Mébelantriebes (4) am Mdbelkorpus (4) einem Oberboden
(2a) des Mdbelkorpus (2) zugewandt ist, wobei die erste Drehachse (7a) einen gréBeren
Normalabstand zur wenigstens einen Oberseite aufweist als die zweite Drehachse (7b).

2. Mdbelantrieb (4) nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der Trager (9) wenigs-
tens eine Stirnseite aufweist, durch welche der wenigstens eine Stellarm (5) zumindest in
einer Relativstellung, welche einer Offenstellung des bewegbaren Mébelteiles (3) entspricht,
zumindest bereichsweise hindurchragt, wobei die erste Drehachse (7a) einen kleineren Nor-
malabstand zur wenigstens einen Stirnseite aufweist als die zweite Drehachse (7b).

3. Madbelantrieb (4) nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass wenigstens eine
Koppelvorrichtung (18) vorgesehen ist, durch welche eine Drehbewegung des wenigstens
einen Stellarmes (5) mit einer Drehbewegung des zumindest einen Bauteiles (11) der
Schnittstelle (21) koppelbar ist.

4. Maobelantrieb (4) nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass die wenigstens eine
Koppelvorrichtung (18) ein Unrundgetriebe aufweist.

5.  Mobbelantrieb (4) nach Anspruch 3 oder 4, dadurch gekennzeichnet, dass die wenigstens
eine Koppelvorrichtung (18) wenigstens eine Verzahnung (19, 20) aufweist, vorzugsweise
wobei die wenigstens eine Verzahnung (19, 20) wenigstens ein Zahnsegment (19a, 20a)
aufweist.

6. Mobelantrieb (4) nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass die wenigstens eine
Verzahnung (19, 20) wenigstens ein Zahnsegment (19a, 20a) aufweist, wobei das Zahnseg-
ment (19a, 20a) eine Verbindungsvorrichtung (27) zum lésbaren Verbinden eines Hebels
(5a, 5b) des Stellarmes (5) aufweist, vorzugsweise wobei die Verbindungsvorrichtung (27)
zumindest eine Ausnehmung (27a) zur bereichsweisen Aufnahme eines Hebels (5a, 5b) des
Stellarmes (5) aufweist.

7. Mobbelantrieb (4) nach Anspruch 5 oder 6, dadurch gekennzeichnet, dass die wenigstens
eine Verzahnung (19, 20) wenigstens zwei Zahnsegmente (19a, 20a) aufweist, wobei
- eines der beiden Zahnsegmente (19a, 20a) mit dem wenigstens einen Stellarm (5) und
das andere der beiden Zahnsegmente (19a, 20a) mit der Schnittstelle (21) verbunden
oder verbindbar ist, und/oder
- wenigstens zwei Zahnsegmente (19a, 20a) schichtweise in Richtung der ersten oder
zweiten Drehachse (7a, 7b) aneinander anliegend angeordnet sind.

8. Mobelantrieb (4) nach einem der Anspriiche 5 bis 7, dadurch gekennzeichnet, dass die
wenigstens eine Verzahnung (19, 20) wenigstens ein Zahnsegment (19a, 20a) aufweist, wo-
bei wenigstens ein Vorspannungselement (23) vorgesehen ist, durch welches wenigstens
ein Zahnsegment (19a, 20a) bezogen auf die erste oder zweite Drehachse (7a, 7b) in eine
radiale Richtung dréngbar ist, vorzugsweise wobei

- das wenigstens eine Vorspannungselement (23) elastisch nachgiebig oder als mechani-
sches Federelement ausgebildet ist, und/oder
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- das wenigstens eine Vorspannungselement (23) im Wesentlichen ringférmig ausgebildet
ist, und/oder

- das wenigstens eine Vorspannungselement (23) an der ersten oder zweiten Drehachse
(7a, 7b) gelagert ist, und/oder

- wenigstens eine Flhrung (26) vorgesehen ist, wobei das wenigstens eine Zahnsegment
(19a, 20a) entlang der Flihrung (26) bewegbar, vorzugsweise linear verschiebbar, gela-
gert ist.

Méobelantrieb (4) nach Anspruch 7 oder 8, dadurch gekennzeichnet, dass wenigstens zwei
Zahnsegmente (19a, 20a) schichtweise in Richtung der ersten oder zweiten Drehachse (7a,
7b) aneinander anliegend angeordnet sind, wobei eines der wenigstens zwei Zahnsegmente
(19a, 20a) aus einem ersten Material und das andere der Zahnsegmente (19a, 20a) aus
einem zweiten Material, welches eine geringere Harte als das erste Material aufweist, be-
steht, vorzugsweise wobei das erste Material Stahl und/oder das zweite Material Kunststoff
ist.

Mébelantrieb (4) nach einem der Anspriiche 7 bis 9, dadurch gekennzeichnet, dass we-
nigstens zwei Zahnsegmente (19a, 20a) schichtweise in Richtung der ersten oder zweiten
Drehachse (7a, 7b) aneinander anliegend angeordnet sind, wobei eines der wenigstens zwei
Zahnsegmente (19a, 20a) bezogen auf die erste oder zweite Drehachse (7a, 7b) in einer
radialen Richtung Uiber das andere der Zahnsegmente (19a, 20a) vorsteht.

Mébelantrieb (4) nach einem der Anspriiche 1 bis 10, dadurch gekennzeichnet, dass das
um die zweite Drehachse (7b) drehbare Bauteil (11) eine Aufnahmevorrichtung (11a) zur
Aufnahme der Synchronisationswelle (6) aufweist, vorzugsweise wobei die Aufnahmevor-
richtung (11a) einen nicht-kreisférmigen Querschnitt zur Aufnahme der Synchronisations-
welle (6) aufweist, besonders bevorzugt wobei die Synchronisationswelle (6) nur in einer
einzigen Drehstellung innerhalb eines Drehwinkelbereiches von 360° mit der Aufnahmevor-
richtung (11a) verbindbar ist.

Méobelantrieb (4) nach einem der Anspriche 1 bis 11, dadurch gekennzeichnet, dass der
Stellarm (5) mehrere gelenkig miteinander verbundene Hebel (5a, 5b) aufweist, vorzugs-
weise wobei
- wenigstens zwei der vorgesehenen Hebel (5a, 5b) des Stellarmes (5) in zumindest einer
Drehstellung, vorzugsweise in jeder Drehstellung, des Stellarmes (5) verschachtelt zu-
einander angeordnet sind, sodass die zwei Hebel (5a, 5b) in einer Draufsicht von der
Seite im Wesentlichen spaltfrei zueinander ausgebildet sind, und/oder
- wenigstens ein Hebel (5b) in einem Querschnitt U-férmig ausgebildet ist und ein weiterer
Hebel (5a) zumindest abschnittsweise zwischen den Vertikalstegen der U-Form anor-
denbar oder angeordnet ist, und/oder
- der Stellarm (5) bezogen auf eine gedachte Mittelebene symmetrisch ausgebildet ist,
und/oder
- wenigstens einer, vorzugsweise wenigstens zwei, der Hebel (5a, 5b) des Stellarmes (5)
I6sbar mit dem Trager (9) des Mdbelantriebes (4) verbindbar ist.

Méobelantrieb (4) nach einem der Anspriiche 1 bis 12, wobei der Mébelantrieb (4) wenigstens
einen, vorzugsweise am Trager (9) gelagerten, Kraftspeicher (12), vorzugsweise mit wenigs-
tens einem Federelement (12a), aufweist, Uber welchen der Stellarm (5) mit einer Kraft be-
aufschlagbar ist, um ein Gewicht des am Stellarm (5) zu befestigenden Mébelteiles (3) zu
kompensieren.

Mé&belantrieb (4) nach Anspruch 13, wobei ein Ubertragungsmechanismus (17) vorgesehen
ist, mit welchem eine im wenigstens einen Kraftspeicher (12) speicherbare Kraft auf den
Stellarm (5) lbertragbar ist, vorzugsweise wobei der Ubertragungsmechanismus (17)

- wenigstens einen um eine Drehachse (13a) schwenkbaren Zwischenhebel (13) umfasst,
vorzugsweise wobei der wenigstens eine Kraftspeicher (12) iber eine, vorzugsweise
einstellbare, Angriffsstelle (14) mit dem wenigstens einen Zwischenhebel (13) verbun-
den ist, und/oder
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- wenigstens ein Druckstiick (15), vorzugsweise eine drehbare Druckrolle, und wenigstens
eine Stellkontur (16), an welcher das wenigstens eine Druckstlick (15) bei einer Bewe-
gung des Stellarmes (5) verschiebbar abstitzbar ist,

- umfasst, vorzugsweise wobei das wenigstens eine Druckstiick (15) an wenigstens einem
Zwischenhebel (13) des Ubertragungsmechanismus (17) und die wenigstens eine Stell-
kontur (16) am Stellarm (5) angeordnet oder anordenbar ist, oder umgekehrt.

15. Anordnung mit einem ersten Mdbelantrieb (4) nach einem der Anspriiche 1 bis 14, einem
zweiten Mdébelantrieb (4) nach einem der Anspriiche 1 bis 14 und mit einer Synchronisati-
onswelle (6), wobei der erste Mdbelantrieb (4) an einer ersten Seitenwand des Mdbelkorpus
(2) und der zweite Mdbelantrieb (4) an einer der ersten Seitenwand gegeniiberliegenden
zweiten Seitenwand des Mdbelkorpus (2) zu befestigen ist, wobei die Synchronisationswelle
(6) in einem montierten Zustand mit den beiden drehbar gelagerten Bauteilen (11) der M&-
belantriebe (4) drehfest verbunden ist, wobei eine Drehbewegung des wenigstens einen
Stellarmes (5) des ersten Mdébelantriebes (4) mit einer Drehbewegung des wenigstens eines
Stellarmes (5) des zweiten Mdbelantriebes (4) durch die Synchronisationswelle (6) synchro-
nisierbar ist.

16. Anordnung nach Anspruch 15, dadurch gekennzeichnet, dass die Synchronisationswelle
(6) an zumindest einem Endbereich ein gefedertes Teil (6¢) aufweist, welches an das dreh-
bar gelagerte Bauteil (11) eines Mdbelantriebes (4) anlegbar ist.

Hierzu 6 Blatt Zeichnungen
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Fig. 3a
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Fig. 5a

Fig. 5b
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