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Tyrystorowy uktad do dynamicznego hamowania siinika pradu przemiznnego

Przedmiotem wynalazku jest tyrystorowy uktad do dynamicznego hamowania sitnika pradu przemiennego
zwtaszcza silnika duzej mocy z wirnikiem klatkowym zwartym, stesowanego w napedach obrabiarki.

Ciagty wzrost automatyzacji proceséw produkcyjnych a zwtaszcza procesu szlifowsnia wymaega stosowania
napedéw elektrycznych o duzej pewnosci ruchowej, krotkich czasach rozruchu | hamowanis, caestych
rozruchach a wigc napgdéw z silnikami asynchronicznymi pradu przemiennego.

W celu skrécenia czasdw wybiegu czesci maszyn a wige zwigkszenia wydajnefei, poprawy warunkéw bhp,
stosuje si¢ powszechnie specjalne uktady stuzace do hamowania tych napedéw. Znenych jest wiste uktadéw
stuzgcych do hamowania silnikéw elekirycznych, Do hamowania napedéw z silnikami asynchronicznymi
z wirnikiem klatkewym zwartym w obrabiarkach stosuje sie przewaznie dwa rodzaje uktadow. Ukted
elektromechaniczny z luzownikiem elektromagnetycznym oraz uktad eiektryczny z zasilaniem uzwojeri stojana
pradem statym wedtug ktérych po wylaczeniu napiecia pradu przemiennego, nastepuje tzw. hamowanie
dynamiczne, Hamowanie to polega na tym, Ze po odtgczeniu silnika od sieci prgdu przemiennego dwie jego fazy
zosiaja samoczynnie potaczone szeregowo i zasilane w uktadzie jednofazowego prostownika sterowanegc,
zbudowanego na tyrystorze i diodzie roztadowujacej prgdem statym.

Celem wynalazku jest opracowanie uktadu pozwalajacego na zahamowanie silnika prgdu przemiennego
stosowanego w obrabiarce z chwila odtaczenia go od sieci zasilajacej oraz samoczynne wytaczenie pradu
hamowania w momencie zatrzymania silnika. Cel ten osiagnieto wed:iug wynalazku przez opracowanie
tyrystorowego uktadu do dynamicznego hamowania silnika pradu przemienivego, w ktérym bocznik oporowy
wraz z potaczonym réwnolegle transformatorem oraz faza silnika wiaczane przskaZnikiem, pctaczone sq
z wejéciem przerzutnika Schmitta. o

Tyrystorowy uktad do hamowania dynamicznego silnika wedtug wynalazku steruje
hamowania, ze moment zatgczenia i wytaczenia pradu hamujacego sa $cisle kontrolowane. Uktac -:zigki temu
zapewnia duza doktadno$é iprecyzje procesu hamowania przy minimalnych naktadach iduZej prostocie
uktadowej. Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przyktadzie wykonania na rysunku .ideowym. Uktad
wed+tug wynalazku sktada sig z: tyrystorowego prostownika sterowanego Ty z diodq roztadowulqc-a f\D 2 ukt:?du
zaptonowego UZ bocznika Rb z transformatorem Tr i fazy W-Z silnika M, ktore sterujq przerzutnikiem Schmitta
PS oraz z zasilacza stabilizowanege ZS. W sktad uktadu wchodzi réwniez stycznik DS i przekaznik D.
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Dziatanie uktadu jest nastepujace. Po odtgczeniu silnika M stycznikiem liniowym S i operacyjnym SA od
sieci pradu przemiennego uzwojenie W-Z jest samoczynnie przytgczone do uktadu hamowania przekaznikiem D.
Stycznik rozruchowy §  jest w tym czasie otwarty. Powstate przepigcie taczeniowe w fazie W-Z podawane jest
na wejécie przerzutnika Schmitta PS, ktéry zmienia swéj stan ajego przekaznik wykonawczy przygotuje
2ataczenie stycznika DC. Spadek napiecia w fazie W-Z ponizej progu puszczenia przerzutnika P§ powoduje
zatgczenie stycznika DC, ktéry przytacza uzwojenia U-x i V-Y silnika M do obwodu jednofazowego prostownika
sterowanego z diodg roztadowujacq AD zbudowanego na tyrystorze Ty. Ptynacy poprzez szeregowo potqezone
uzwojenia U-X i V-Y prad staty powoduje powstanie momentu hamujacego, wskutek czego obroty silivika M
malejq do zera. Po zahamowaniu silnika prad w jego uzwojeniach gwattownie wzrasta na skutek zanlku oporwosel
biernej indukcyjnej zwiazanej z obrotami wirnika. Wzrost ten, jako spadek napiecia na boczniku Rg poprzez
transformator Tr podawany jest na wejscie przerzutnika PS, ktéry zmieniajac swoj stan elementem
wykonawczym wytacza stycznik DC, koriczac w ten sposéb samoczynnie proces hamowania. Uktad zaptonowy
UZ tyrystora Ty posiada regulacje kata zaptonu, co umozliwia zmiane wartosci pradu hamujacego a wigc i czasu
hamowania. W celu uniezaleznienia parametréow uktadu od wahari napiecia w sieci zasilajace] potgczone
przerzutnik Schmitta PS oraz uktad zaptonowy UZ z zasilaczem stabilizowanym ZS.

Zastrzezenie patentowe

Tyrystorowy uktad do dynamicznego hamowania silnika pradu przemiennego zawierajacy jednofazowy:
prostownik sterowany, zbudowany na tyrystorze i diodzie roztadowujgcej, znamienny tym, Ze boeznik
oporowy (RB) wraz z potaczonym réwnolegle transformatorem (Tr) oraz faza (W-Z) silnika (M) wiagczona
przekaznikiem (D) potgczone sq z wejéciem przerzutnika Schmitta (PS).
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