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Description

Linvention est relative & un mécanisme de com-
mands pour pléce d'horlogerie, notamment pour
chronographe comportant un poussoir destiné & oc-
cuper une premiére position de repos et une secon-
de position enfoncée et des moyens de rappel du
poussolr de la position enfoncéde & la position de re-
pos, mécanisme agencé de maniédre & ce que la for-
ce appliquée au poussoir passe par un maximum
dans une position intermédiaire.

Les poussoirs couramment utllisés en relation
avec des pidces dhorogerie mécaniques agissent
toujours sur un mécanisme, soit pour corriger une
indication, soit pour enclencher ou déclencher une
fonction particulidre, par exemple un comptage
{chronographe}. Du fait de cette action sur un mé-
canisme qui passe d'un état & l'autre, il se prodult
une discontinuité ou une variation brusque dans la
force exercée sur le poussolr par [utllisateur, ce
qui se traduit par un déclic en général audible, ac-
compagné par la perception trés nette au toucher
de la variation de la force de poussée, L'utilisateur
- galt donc, sans qu'il lui solt nécessaire de le vérifier
visuellement, qu'il a effectivement commandé et mis
en osuvre la fonetion concermneés.

Dans les piéces d'horlogerle électroniques usuel-
les, les fonctions sont assumées par des circuits
électroniques et leur mise en oeuvre se fait au
moyen d'interrupteurs &4 simple contact commandés
par l'utilisateur par Iinfermédiaire de poussoirs. Du
fait de la suppression des mécanismes devenus su-
perflus, la mise en oeuvre de la fonction n'sst plus
rassontie de fagon certaine par l'utilisateur. Le dou-
te lui est donc permis sur la réalité de cetie mise en
oeuvre et il n'a alors pas d'autre possibilité - et en-
core, cette possibilité n'existe-t-elle pas toujours -
que le contrble visuel. Cetls situation est encore
aggravée par une hésitation toujours possible ou un
tremblement de la main de l'ufilisateur. $'il constate
que son action de commande n'est pas suivie d'ef-

fot, il lui faut réitérer et en vérifier & nouveau le ré-

sultat. Si son premier geste de commands était syn-
chronisé avec un évdnement servant de point de
départ par exemple & une comptage, la mise en
oeuvre effective ne correspond pas a cet événe-
ment, et il y aura une incertitude sur le résultat de la
mesure effective, incertitude dépendant du temps
de réaction de l'uilisateur. Cette incertitude est des
plus facheuse si, comme il est maintenant trés ba-
nal, on veut mesurer un intervalle de temps au cen-
tidme de seconds, ce que I'dlectronique permet sans
difficuités intrinséques.

Des tentatives ont été falies pour remédier & ces
inconvénients. Par exemple | brevet CH 629 647
(US 4 451 719) propose un poussolr compremant
une tige coulissant dans un tube contre la force de
rappal d'un ressort, poussoir dans lequel un organe
élastique est interposé entre la tige et le tubs. Cet
organe est retenu axialement dans un logement meé-
nagé dans la tige et coopére avec une surface por-
tée par is tube, ladite surface présentant une varia-
tion suffisante de pente pour qu'un déclic ou décro-
chement sa produise lorsque l'organe élastique
franchit cefte variation de pente. H ressort de ce
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qui vient d'étre dit que tout le mécanisme & déclic est
incorporé dans le poussoir, ce qui complique sa
construction et accroft son encombrement, en dia-
métre surtout, ce qui fait qu'il s'adapte mal & un
chronographe de faible épaisseur.

On a également tenté de remédier aux Inconvé-
nients qui viennent d'éire cités en incorporant le mé-
canisme & décrochement directement au mouvement
de la pidce dhorlogerie, ce mécanisme étant alors
commandé par un poussok réduit & sa plus simple
expression. Une telle consfruction est exposde
dans |a demande de modale d'utilité JP 7 812/79 pu-
biide le 11 avril 1979. Dans cette construction, un
simple poussoir agit sur un ressort monté swr la pla-
tine d'un mouvement d'horlogerie, Le ressort main-
tient le poussoir dans sa position de repos. Ce res-
sort comporte une partle servant & sa fixation sur la
plaiine, une partie élastique, une partie en forme de
U et enfin une partie d'engagerment servant & colla-
borer avec un ienon chassé dans la platine. Lors-
que le poussoir passe de |a position de repos a la
position enfoncée, la partle d'engagement bute fout
d’abord contre le tanon puls monte sur lui en produl-
sant l'effet de déclic ou de décrochement recher-
ché. Cette construction, pour fonctionner correcte-
ment, exige un positionnement trés précls du tenon
chassé dans ia platine par rapport au point de fixa-
tion du ressort sur ladite platine. Dans cette réalisa-
fion, les Indvitables t{olérances de fabrication
auront pour résultat que [a force appliquée au pous-
soir variera dans de grandses limites variant en
fonction de ces tolérances. Non seulement le res-
sort dolt étre découps avec précision mais encore
doit coopérer avec des points fixes qui doivent étre
positionnés avec une folérance qui ne dépend pas
de la découpe du ressort mals de l'implantation de
ces points fixes par rapport & la platine. On com-
prendra également que dans les cas ol la force du
décrochement est trds élevée, fusure du tenon
pourra, ére trds rapide ce.qui entrainera une diminu-
tion de cette force, voire une durée de vie écourtée
du mécanisme & poussoir.

Pour obvier & ces inconvénients, l'effet de déclic
des moyens de rappel du poussolr selon linvention
ne dépend pas de la fagon dont ifs sont implantes
sur la platine ou de leur coopération avec des élé-
ments faisant corps avec cette platine, mais dépend
uniqguement de la configuration desdits moyens de
rappel eux-mémes. A cet effet, ils comprennerit
deux organes d'appui arrangés pour coopsrer ['u
avec lautre et reliés par un organe élastique, les-
dits organes d'appui et ledit organe élastique &tant
faits d’'une piéce.

Linvention sera comprise maintenant i l'aide de
la description qui suit et du dessin qui lllustre & titre
d'exemple et dans leque! :

- la figure 1 est une vue en plan du mécanisme se-
lon l'invention et comportant des moyens de rappel
composés de deux organes d'appui reliés par un or-
gane élastiqus;

- les figures 2a & 2d montrent comment travaillent
les organes d'appul quand le poussoir passe de [a
position de repos & la position enfoncée; et

- la figure 3 montre un autre mode d'exécution de
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linvention dérivé de F'exécution représentée en fi-
gure 1.

La figure 1 est une vue en plan du mécanisme se-
lon lnvention. Ce mécanisme comporte un poussoir
non représenté et symbolisé seulement par sa force
d'application F1. Ce poussoir agit sur des moyens
de rappel 1 du poussoir d'une position enfoncée &
une position de repos. Ces moyens de rappe! com-
portent deux organes d'appul 2 et 3 et un organe
élastiqua 4 qui reiie ces organes d'appui. La figure 1
monire que les orgenes d'appui 2 et 3 et lorgane
élastique 4 sont faits d'une seule pléce. Cette pléce
. unique peut &tre découpée dans une feuille d'acier
par exemple. Les organes d'appui 2 et 3 sont arran-
gés pour coopdrer ensemble de la maniére qui sera
misux expliquée & propos des figures 2a & 2d. La fl-
gure 1 montre le mécanisme & ['état de repos quand
aucune force n'est appliqude sur le poussoir.

Dans l'exemple particulier de la figure 1, les
moyens de rappel 1 présentent une forme générale
en U. La premiére branche 5 du U est arliculée & sa
base 6 et paut fiéchir angulairement sous ['action du
poussoir qui s'exerce an F1. La seconde branche 7
du t) peut coulisser élastiquement dans le sens lon-
gitudinal (fidche 8) et ceci par flexion de la base
amincie 9 de la forme en U, ce qui tend & déplacer
cette base dans le sens de la fléche 10. Toujours se-
lon la réalisation particullére montrée en figure 1, la
premiére branche 5 est articulés & sa base & sur un
appui 11, tandis que la seconde branche 7 est guidée
dans uns coulisse formée par les éléments 12 et 13.
Enfin l'organe d'appul 3 comporte un trou oblong 14
dans leque! pénétre une goupilie de guidage 15. L'ap-
pui 11, les éléments de coulisse 12 et 13 et la goupille
15 font partie de la platine du mouvement d’horloge-
rle sur laquelle repose le ressort 1. Une plaque {(non
raprésentée) limite 'ébat du ressort dans e sens de
I'épaisseur de la place d'horlogerie. Dans une auire
construction, le ressort 1 est pris en sandwich entre
la platine et une entretolss, faite par exemple en ma-
tigre plastique, entretoise qui comporte les appuis
11, 12 6t 13. L'organe d'appui 2 présente fa forme d’un
bec ayant un plan incliné frontai 16 et l'organe d'ap-
pui 3 présente la forme d'un talon conformé pour
coopérer avec le bec,

A l'aide de la figure 1 et des figures 2a 4 2d, onva
expliquer maintenant comment fravaille le mécanis-
ma, objet de l'invention.

Lorsqu'aucune force n‘est exercée sur le pous-
soir, le bec 2 et le talon 3 se trouvent séparés 'un
de 'autre par un espace 17 st le poussoir occups sa
position de repos (figures 1 et 2a). Lorsqu'on exerce
une force F1 sur le poussoir, la branche 5 fléchit an-
gulairement jusqu'a ce que le plan incliné 16 du bec 2
enire en contact avec un coin 18 du talon 3. La for-
ce axercée dans ce premier temps est faible, par
exemple 0,3 N (figure 2b). La position représentée
en figure 2b constitue en gquelque sorte une position
de cran d'arrét & partir de laquelle il faudra exercer
une force blen plus grande si I'on veut poursuivre
le mouvement d'enfoncement du poussoir. Cetlte
force plus élevée, par exemple de l'ordre de 8 N,
fait glisser le coin 18 du talon 3 sur le plan incliné 16
du bec 2 en méme temps que touts la branche 7 céde
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iongitudinalement dans le sens de iz fldche 8 par
flexion da la base 9 de la forme en U (figures 1 et
2¢). Quand e bac st Ia talon ont atieint les positions
respeclives représentées en figure 2c et que l'on
continue & appuyer sur le poussolr, le bord infé-
rieur 19 du bac 2 glisse sur I'aréte 20 du talon 3 jus-
qu' ce que les branches du U viennent dans la po-
sition représentée en figure 2d, ce qui représente
la fin de course du poussoir ou sa position dite en-
foncée. La position de fin de course du poussoir
pourrait 8tre celle ol la branche § entre en contact
avec le talon 3. Cependant, pour éviter de solliciter
par trop la goupllle 15, on prétare faire buter le
poussoir lul-méme contre la platine, ce qui lalssera
un jeu de sécurité 21 entre la branche 5 ot ie talon 3.
Comme Is bec n'a plus & faire fléchir la base élasti-
que 9 de ia forme en U mais seulement & vaincre la
force de frottement du bord 19 sur l'aréte 20, la for-
co & exercer sur le poussoir va diminuer quand les
organes d'appui 2 et 3 passent de la position repré-
sentés en figure 2¢ & la position préseniée en figu-
re 2d, Cette force est par exemple de l'ordre de 1 N.

Les explications qui viennent d'étre données ont
montré que la force appliqguée au poussoir passe
par un maximum dans une position intermédiaire de la
course dudit poussoir et que la fonction recherchée
décrite dans e préambule est blen remplie. Cette
fonction cependant n'est dépendante que des seuls
moyens de rappel 1 qui sont réalisés en une pidce
unigue et la précision de fonctionnement qui en ré-
sulte va dépendre uniquement de la précision qu'on
mettra A réaliser cette pidce unique, ce qui ne pré-
sente pas de difficulié majeure si cete piéce st dé-
coupée, En d'autre terms, le point dur qui est re-
cherché fait référance 2 la seule forme de la pidece 1
et non pas & un tenon se trouvant gur la platine com-
me c'était le cas de la construction exposée dans le
document JP 7 812/79 cité plus haut,

La figure 1 monire aussi que les moyens de rappel
1 comporient en outre un &lément de contact électri-
que 21 qui agit par exemple sur la piste 23 d'un cir-
cult imprimé 22. Quand la branche 5 du U est en po-
sition enfoncée, le contact 21 ferme un circuit élec-
trique constitué par I'élément en forme de U et la
piste 23. La figure 1 montre que le contact 21 est
aussi réalisé en une pidce avec ies moyens de rap-
pel 1. Il s'agit d'un prolongement de ia branche 5,
prolongement qui est avantageusement plié au sor-
tir du bec et & l'endrolt du contact 21.

La figure 1 montre encore qu'une grande latitude
est laissée au point d'application de la force F1 sur
la branche 5. Ce point d'application pourrait étre en
F2 par axemple ou en toul autre point siué entre F1
et F2. Ainsi la construction proposée n'exige-t-elle
pas une grande précision quant a la position du
poussolr par rapport & la branche 5, ce qui simplifie
{'exdoution du systdme el rend son application plus
univergelle. Tout au plus enregistrera-t-on de lége-
ras ditférences dans la force & eppliquer au pous-
soir sulvant le point d'application de cette force
pour remplir la fonction demandée, différences
dues au bras de levier de la branche 5.

La figure 3 est un autre mode d'exécution de l'in-
vention dérivé de celui qui vient d'stre discuté. Ici
les moyens de rappel 1 en forme de U sont articulés
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non plus sur un appui mais autour d'un axe formé
par ung vis 25 qui traverse la pidce en U. Cetie fa-
gon de faire évite I'utilisation de la coulisse formée
par les appuis 12 et 13 qul apparalssaient dans f'exs-
cution selon la figure 1. Le guidage longitudinal de |a
branche 7 sera toujours effectué au moyen de la
goupille 15 et du trou oblong 14 (volr figure 1).

Ii va de sof que [invention n'est pas imitée a la
forme de la découpe des moyens de rappel 1 présen-
tés en figure 1. D’autres formes pourraient étre en-
visagées, pourvu que le concept général décrit ci-
dessus reste fe méme.

Revendications

1. Mécanisme de commande pour pidce d'horlage-
rie, notamment pour chronographe comportant un
poussoir destiné & occuper une premiére position
de repos et une seconde position enfoncée et des
moyens de rapps! (1) du poussoir de la position en-
foncée A la position de repos, mécanisme agencs de
manidre & ce que la force appliquée au poussoir
passe par un maximum dans une position intermédiai-
re, caractérisé par le falt que les moyens de rappel
{1) comprennent deux organses d'appui (2, 3) arran-
gés pour coopérer I'un avec l'autre et reliés par un
organe élastique (4), lesdits organes d'appul et lsdit
organe élastique éiant faits d'une piéce.

2. Mécanisme selon la revendication 1, caractéri-
sé par le fait que les moyens de rappel du poussoir
comportent en outre en élément de contact électri-
que (21} arrangd pour agir sur un cireuit électrique
(23) quand le poussoir est en position enfoncéde.

3. Mécanisme selon la revendication 1, caractéri-
sé par le falt que les moyens de rappel du poussoir
présentent une forme générale en U qui comporte
une premiére branche (5} articulée & sa base (6) et
apte & fiéchir angulalrement sous I'action du pous-
soir et une seconde branche (7) susceptible de cou-
lisser élastiquemsnt dans Ie sens longitudinal par
fiexion de la base (9) de la forme en U, 'extrémité li-
bre des premidre et seconde branches comprenant
raspectivement un bec (2) et un talon {2) formant
iesdits organes d'appui et conformés de telle facon
que successivement le bec appule-sur le talon, le
fait céder et glisse sur fui quand le poussoir passe
de la pramidre position de repos a la seconde posi-
tion enfoncée.

4, Mécanisme selon la revendication 3, caracté-
risé par [e fait que la premiére branche (5) est arti-
culée & sa base (6) sur un appul (11), que la seconds
branche (7} est guidée dans une coulisse {12, 13) et
que le talon (2) comporte un trou oblong (14) dans le-
quel pénétre une goupiile de guidage (15).

5. Mécanisme selon la revendication 3, caractéri-
&6 par le fait que la premidre branche {5) est articu-
lée & sa base (6) autour d'un axe (25) Ia tfraversant
et que le talon (3) comporte un trou obiong (14) dans
laquel pénétre une goupille de guidage {15).

6. Mécanisme selon la revendicetion 3, caractéri-
sé par le fait que le bec (2) comprend un plan incliné
frontal {(16) qui vient buter contre le talon (3) pour
former avec [ui un cran d'arrét définissant ladite po-
sition intermédiaire pour laquelle la force appliquée
au poussoir est maximum.,
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Claims

1. Control mechanism for a timepiece, in particular

& chronograph including a pusnpleoe Intended to
1zke up a first rest position and a second pushed-in
posltion and means (1} for retumning the pushplece
from the pushed- in position to the rest position,
said mechanism bseing arranged so that the force ap-
plied to the pushpiece passes through & maximum at
an intermediate position thereof, characterized by
the fact that return means (1) comprise two bearing
elements (2, 3} arranged to cooperaie with one an-
cther and coupled by an elastic member {4), sald
bearing elements and said alastic member being
formed as a single piece.

2. Mechaniem according to clafm 1, characterized
by the fact that the pushplece return means further
include an electrical contact element (21) arranged
to act on an electric circuit (23) when the pushplece
is in the pushed-in position.

3. Mechanism according to claim 1, characterized
by the fact that the pushpiece retum means exhibit
a generally U form which includes a firet branch {5)
pivoted at its basa (6) and adapted to flex angularly
by operation of the pushpiece and a second branch
{7) capable of sliding elastically in its longhudinal di-
rection by flexing of the U form base (9), the free
ends of the first and second branches respectively
comprising a beak (2) and heel (3) forming said bear-
ing elements which are conformed to one another in
a manner such that successively the beak bears on
the heel, causes it to yield and slides thersover
when the pushpiece passes from the first rest posi-
tion to the second pushed-in position.

4. Mechanism according to ciaim 3, character-
ized by the fact that tha first branch (5) is pivoted
at its base (6) on a support (11), that the second
branch (7) is guided in a slideway (12, 13) and that
the heel (3) includes an oblong aperture (14) info
which a guide pin (15) penetrates.

5. Mechanism according to claim 3, character-
ized by the fact that the first branch (5) is pivoted
at its base (6) about an axis (25) passing thers-
through and that the heel (3) includes an oblong ap-
erture (14) into which a guide pin (15) penetrates.

6. Mechanism according to claim 3, character-
izad by the fact that the beak (2) comprises a fron-
tally inclined plane (18) which comes to bear sgainst
the heel (3} so as to form therswith a stop defining
said intermediate position for which the force ap-
plied to the pushplace is a maximum.

Patentanspriiche

1. Steuermechanismus fOr sine Uhr, Insbesonde-
re for Chronographen, umfassend einen Drlicker,
bestimmt zum Einnehmen einer ersten Ruheposliion
und siner zweiten eingedriickten Position, und Mit-
tel {1) zum Riicksetzen des Drliickers aus der ainge-
driickten in die Ruheposiiion, weicher Mechanismus
derart ausgebildet ist, daB die auf den Driicker aus-
geilbte Kraft in elner Mittelposition ein Maximum
durchlauft, dadurch gekennzeichnet, daB die Rick-
setzmittel (1) zwel Anschlagorgane {2, 3) umfassen,
die miteinander zusammenwirkend angeordnet und
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durch eln elastisches Organ (4) verbunden sind,
wobei die Anschlagorgane und das selastische Or-
gan einstiickig ausgebildet sind.

2. Machanismus nach Anspruch 1, dadurch ge-
kannzeichnef, daB die Drlickerrlicksetzmittel fer- 5
ner ein elekirisches Kontaktalement {21} umfassen,
angeordnet zum Einwirken auf einen elekirischen
Schaltkreis (23), wenn der Dricker In der elnge-
driickten Position ist.

3. Mechanismus nach Anspruch 1, dadurch ge- 10
kennzeichnet, daB die Driickerriickssizmittel eine
generslle U-Form aufwelsen, die einen an seiner
Basis (6) angeienkien und unter der Wirkung des
Driickers winkelauslenkbaren ersten Schenkel um-

{aBt sowie sinen zweiten Schenkel {7), der in LAngs- 15
richtung elastisch gielibeweglich ist durch Flexion

der Basis (9} der U-Form, wobei des freie Ende des
arsten und des zweiten Schenkels eine Nase (2)

bzw. einen Absatz (3) aufweist, die die genannten
Anschlagorgane bilden und so angeordnet sind, daB 20
nacheinander die Nase auf den Absaiz driickt, die-

sen ausweichen 88t und auf ihm gleitet, wenn der
Driicker aus der ersien Ruheposition in die zwelte
eingedrickte Position geht.

4. Mschanismus nach Anspruch 3, dadurch ge- 25
kennzeichnset, daB der erste Schenkel {5) an seiner
Basis {6) auf einem Anschlag (11) gelagert ist, daB
der zweite Schenkel (7) in einer Kulisse (12, 13) ge-
fihrt ist und daB der Absatz (3) ein Langloch (14)
aufweist, in den ein FOhrungsstift (15) greift. 30

5. Mechanismus nach Anspruch 3, dadurch ge-
kennzeichnete, dafB der erste Schenke! (5) an ssl-
ner Basis (6) um elne sie durchsetzende Achse (25)
drehbar Ist und daB der Absatz (3) eln Langloch {14)
aufweist, in den ein Fllhrungsstift (15) greift. 35

6. Mechanismus nach Anspruch 3, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die Nase (2) eine frontale schra-
ge Ebens (16) aufweist, die sich an den Absatz (3)
aniegt, um mit diesem sinen Halte-Hinterschnitt zu
bilden, der die Mittelposition definiert, in dor die auf 40
den Driicker wirkende Kraft maximal iat.
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DESCRIPTION

This invention concerns a control mechanism for a
timepiece, in particular a chronegraph including a push-
piece intended to take up a first rest position and a se-
cond pushed-in position and means for returning the push-
piece from the pushed-in position to the rest position,
said mechanism being arranged so that the force applied
to the pushpiece passes through a maximum at an intermediate

position thereof.

The pushpieces currently employed in connection with
mechanical timepieces always act on a mechanism either
to change an indication or to start or stop a special func-
tion, for instance a counting function (chronograph).
Through the operation of a mechanism which passes from
one state to another, there results a discontinuity or
a brusque variation in the force exerted on the pushpiece
by the user, this being manifested by a click generally
audible accompanied by a clear perception to the touch
of the variation in the force exerted. The user thus knows
without it being necessary to make a visual inspection,
that he has effectively brought about the concerned ope-

ration.

In the general run of electronic timepieces the func-
tions are taken up by electronic circuits and their ope-
ration is brought about by means of simple contact switches
controlled by the user by means of pushpieces. The pre-
viously employed mechanisms having become superfluous,
the setting of the function is no longer determined with
certainty by the user. He may thus experience doubts as
to the effectiveness of the operation and has no other
possibility than that of a visual inspection and even this
possibility does not always exist. Such situation is

further aggravated by any hesitation or trembling in the



hand of the wuser. If he determines that his effort has
not given rise to an effect, it is necessary to repeat
it and again check the result. If his first contral gesture
were synchronized with an event serving as a point of de-
parture for instance of a counting function, the effective
operation does not correspond to this event and there will
be an wuncertainty as to the result of the measurement,
such wuncertainty depending on the reaction time of the
user. This wuncertainty 1s even more troublesome if, as
is now very well known, one should wish to measure a time
interval to the hundredth of a second, this being possible

vith electronic means without any intrinsic difficulties.

Attempts fhave been made to overcome these difficulties.
For instance, patent CH 629 647 (US 4 451 719) discloses
a2 pushpiece comprising a stem sliding in a tube against
the return force of a spring in which pushpiece an elastic
element is interposed between the stem and the tube. This
element 1is axially retainmed in an accommodation arranged
in the stem and cooperates with a surface borne by the
tube, such surface exhibiting a sufficient wvariation in
its slope in order that a click or decoupling is produced
when the elastic member crosses over the change of slape.
There results from what has just been said that the entire
click wmechanism is incorporated in the pushpiece, such
complicating its construction and increasing its dimensions,
above all in diameter, thus causing it to be poorly adapted

to a thin chronograph.

Another attempt at overcoming the difficulties which
have just been mentioned incorporates the click mechanism
directly in the movement of the timepiece, such mechanism
being then controlled by a pushpiece reduced to its most
simple form. Such a construction is disclosed in the Japan-
ese utility model JP 7 B12/79 published 11 April, 1979.
In this construction, a simple pushpiece acts on a spring

mounted on the base plate of a timepiece movement. The
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spring maintains the pushpiece in its rest position. This
spring includes a portion serving to fasten it to the base
plate, an elastic portion, a portion in U form and finally
an engaging portion serving to cooperate with a stud driven
into the base plate. When the pushpiece passes from the
rest position to the pushed-in position, the engaging por-
tion butts initially against the stud, then climbs thereon,
thus producing the click or decoupling effect sought after.
This construction, in order to operate correctly, reguires
a very precise positioning of the stud drivemn into the
base plate relative to the fixation point of the spring
on said base plate. In this embodiment,. the inevitable
manufacturing tolerances will have as a result that the
force applied to the pushpiece will vary over large limits
as a function of such tolerances. Not only must the spring
be cut out with precision, but further it must cooperate
with fixed points which must be positioned with a tolerance
which does not depend on the cutting aof the spring, but
on the 1implantation of such points fixed with reference
to the base plate. It will be likewise understood that
in cases where the force of the disengagement is very high,
the wear of the stud may be very rapid, which will bring
about a diminution of such force, indeed a shortenmed 1life

of the pushpiece mechanism.

To overcome these difficulties, the click effect of
the return means of the pushpiece according to the inven-
tion does not depend on the manner in which they are fixed
onto the base plate or from their cooperation with elements
forming a portion of this baseplate, but depends uniquely
on the configuration of the return means themselves. To
this effect they comprise two bearing elements arranged
to cooperate with one another and coupled by an elastic
member, said bearing elements and said elastic member being

formed as a single piece.




The invention will be now understood with the help of
the following description and the drawing which illustrates

it by way of example and in which :

- Figure 1 is a plan view of the mechanism according
to the invention and including return means comprised of
two bearing elements coupled by an elastic member;

- figures 2a to 2d show how the bearing elements
pperate when the pushpiece passes from the rest position
to the pushed-in position;

- figqure 3 shows a further embodiment of the invention

derived from the arrangement shown in figure 1.

Figure 1 is a plan view of the mechanism according
to the 1invention. This mechanism includes a pushpiece
(not shown) but symbolized only by the force F1 applied
thereby. Such pushpiece acts on the pushpiece return means
1 from a pushed-in position to a rest position. The return
means include two bearing elements 2 and 3 and an elastic
member 4 which couples together the bearing elements.
Figure 1 shows that the bearing elements 2 and 3 and the
elastic member 4 are formed as a single piece. Such single
piece may be cut out from a sheet of steel for instance.
The bearing elements 2 and 3 are arranged to cooperate
together in a manner which will be best explained _with
reference to figures 2a to 2d. Figure 1 shows the mechéhism
in the rest state when no force has been applied to the

pushpiece.

In the particular example of figure 1, the return
means 1 exhibit a generally U form. The first branch 5
of the U is pivoted at its base 6 and may flex angularly
under the action of the pushpiece as exerted at F1. The
second branch 7 of the U may slide elastically in its longi-
tudinal sense (arrow 8) and this by bending of the thinned

out base 9 of the U form which tends to displace such base in




the sense of the arrow 10, According to the particular
embodiment shown on figure 1, the first branch 5 is pivoted
at its base 6 on a support 11 while the second branch 7
is guided in a slideway formed by elements 12 and 13.
Finally, the bearing element 3 includes an oblong aperture
14 in which penetrates a gquide pin 15. The support 11,
the slideway elements 12 and 13 and the pin 15 form part
of the base plate of the timepiece movement on which rests
spring 1. A plate {(not shown} limits the play of the spring
in the sense of the thickness of the timepiece. In another
construction, the spring 1 is held in a sandwich betuween
the base plate and a brace member formed for instance of
plastic material, such brace member incorporating the sup-
ports 11, 12 and 13, The bearing element 2 exhibits the
form of a beak having an inclined frontal plane 16 and
the bearing element 3 exhibits the form of a heel shaped

so as to cooperate with the beak.

With reference to figure 1 and figures 2a to 2d, there

will now be explained how the mechanism of the invention

gperates.

When no force is exerted on the pushpiece, beak 2
and heel 3 are separated from one another by a space 17
and the pushpiece ‘occupies its rest position (figqae 1
and 2a). When a force F1 is exerted on the pushpiece,
branch 5 flexes angularly to the point where the inclined
plane 16 of beak 2 comes intoc contact with a corner 18
of heel 3. The force exerted in this first phase is small,
for instance 0.3 N (figure 2b). The position shown on
figure 2b constitutes in some way a stop position fram
which it will be necessary to exert a much greater force
should one wish to complete the pushing in movement of
the pushpiece. This higher force, for instance, on the
order of 8 N, causes the corner 18 of heel 3 to slide over

the inclined plane 16 of beak 2 at the same time as the




entire branch 7 yields longitudinally in the sense of the
arrow B8 by flexing of the U form base 9 (fiqures 1 and
2c). When the beak and the heel have attained the positions
respectively shown on figure 2c and when one continues
to act on the pushpiece, the lower edge 19 of beak 2 slides
over the ridge 20 of heel 3 to the point where the branches
of the U arrive in the position shown on figure 2d, which
represents the end of the pushpiece course or the pushed-in
position thereof. The position at the end of the pushpiece
course could be that where branch 5 comes into contact
with heel 3. However, to avoid overstressing the pin 15,
it is preferred to have the pushpiece itself butt against
the base plate which will leave a security clearance 21
between branch S5 and heel 3. Since the beak is no longer
required to cause flexing of the U form elastic base 9
but only to overcome the frictional force of the edge 19
on the ridge 20, the force to be exerted on the pushpiece
will diminish when the bearing elements 2 and 3 pass from
the position shown on figure 2c¢ to the position shown on

figure 2d. This force for instance is on the order of

1 N.

The explanations which have just been given have shouwn
that the force applied to the pushpiece passes through
a maximum in an intermediate position of the course of
said pushpiece and that the function sought after as des-
cribed in the introduction is well fulfilled. This function
however is dependent only on the return means 1 which have
been obtained from a single piece and the precision of
the operation which results therefrom will depend unique-
ly on the precision which is observed in obtaining this
single piece, this presenting no major difficulty should
the piece be cut out. In other words, the hard spot which
is sought after depends on the form only of piece 1 and
not to a stud being precisely 1located on the baseplate
as was the case in the construction set forth in the Japan-

ese utility model JP 7 812/79 cited hereinabove.



Figure 1 shows further that the return means 1 include
further an electric contact element 21 which acts for ins-
tance on the track 23 of a printed circuit 22. When branch
5 of the U 1is in the pushed-in position, the contact 21
closes an electrical circuit constituted by the U form
element and track 23, Figure 1 shows that the contact
21 is also obtained from one piece with the return means
1. It is constituted by an elongation of branch 5, such
elongation being advantageously curved at the end of the

beak and at the place of contact 21.

figure 1 further shows that considerable latitude
is permitted as to the point of application of force F1
on branch 5. This point of application could be at F2
for instamce or at any other point situated between F1
and F2, Thus the proposed construction does not require
great precision as to the position of the pushpiece relative
to branch 95, this simplifying the application of the system
and rendering it more universal. At most there will be
experienced slight differences in the force to be applied
to the pushpiece according to the point of application
of this force in order to fulfil the function required,
such differences being due to the lever arm of the branch
3.

Figure 3 is another embodiment of the invention deglued
from that which has just been discussed. Here the return
means 1 in U form are no longer pivoted on a support, but
rather about an axis formed by a screw 25 which goes through
the U form piece. This manner of realization avoids the
necessity of the slideway formed by the supports 12 and
13 which appear in the embodiment according to figure 1.
The longitudinal guidance of branch 7 will always be brought
about by means of the pin 15 and the oblong aperture 14

(see figure 1).



It is self-evident that the invention is not limited
to the form of cut-out of the return means 1 shown on figure
1. Other forms could be envisaged, provided that the gene-

ral concept as described hereinabove remains the same.




CLAIMS

1. Control mechanism for a timepiece, in particular a
chrancgraph including a pushpiece intended to take up a
first rest position and a second pushed-in position and
means (1) for returning the pushpiece from the pushed-in
position to the rest position, said mechanism being arranged
so that the force applied to the pushpiece passes through a
maximum at an intermediate position thereof, characterized
by the fact that return means (1) comprise two bearing ele-
ments (2, 3) arranged to cooperate with one another and
coupled by an elastic member (a), said bearing elements and
said elastic member being formed as a single piece.

2. flechanism according to <c¢laim 1, <characterized by
the fact that the pushpiece return means further include an
electrical contact element (21) arranged to act on an
electric circuit (23) when the pushpiece is in the pushed-in
position.

3, Mechanism according to claim 1, characterized by
the fact that the pushpiece return means exhibit a generally
U form which includes a first branch (5) pivoted at its base
(6) and adapted to flex angularly by operation of the push-
piece and a second branch (7) capable of sliding elastically
in its longitudinal direction by flexing of the U form base
(9), the free ends of the first and second branches respect-
ively comprising a beak (2} and heel (3) forming said bear-
ing elements which are conformed to one another in a manner
such that successively the beak bears on the heel, causes it
to vyield and slides thereover when the pushpiece passes from
the first rest position to the second pushed-in position.

4, Mechanism according to claim 3, characterized by
the fact that the first branch (5) is pivoted at 1its base
{(6) on a support (11), that the second branch (7) is gquided
in a slideway (12, 13} and that the heel (3) includes an
oblong aperture (14) into which a guide pin (15) penetrates.




5. Mechanism according to claim 3, characterized by
the fact that the first branch (5) is pivoted at its base
(6) about an axis (25) passing therethrough and that the
heel (3) includes an oblong aperture (14) into which a guide
pin {15) penetrates.

6. Mechanism according to «claim 3, characterized by
the fact that the beak (2) comprises a frontally inclined
plane (16) which comes to bear against the heel (3) so as to
form therewith a stop defining said intermediate position

for which the force applied to the pushpiece is a maximum.
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