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Vynéle patri do odboru automatizadw
nej techniky a robotiky ariedi ulohu sni-
mania polohy zvéracej hubice pri zvéra=-
ni jednondsobnyeh tupych priestorovych
zvarov elektrickym oblikom pre adaptivne.
riadiace obvody polohovjch servosystémov
priemyselnfch robotov. Jeho podstata spo-
¢ivé v tom, Ze pozostava z matice 4xi4
fluidnych planérnzch reflexnych snimadov
vzdialenosti, z ktorych jedna Stvorica
je prevéadzkovand v reZime merania relativ-
nej axialnej vzdialenosti roviny ich Us-
tia a okamZitej odrazovej roviny, pre
nastavenie pracovného bodu druhej Stvori-
ce fluidnych plandrnych snimadov vzdiale-
nosti, prevadzkovanej v reZime merania
poéného posunutia priestorove tvarovanej
odrazovej plochy, charakterizovanej vodi-
acou hranou zvaraného materiélu. Vyndlez
je zngzorneny na priloZenom vykrese na
obX. .
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Vyndlez sa tyka fluidného snimada polohy zvaracej hubice
pre automatické zvdranie uzavretych tupych zvarov pri zvarani
Jednondsobnych tupych priestorovych zvarov elektrickym oblikem
pré adaptivne riadiace obvody polohovych servosystémov priemy-
selnych robotove ‘

Suéasny stav je taky, Ze nie je zndmy snimad, umoZnujici
rieSenie Ulohy spominaného typue

Uvedeny nedostatok edstranuje fluidny snima& polohy zvé-
raceJ hubice pre automatické zvéranie uzavretych tupych zvarov
pri zvdrani jednondsobnych tupych zvarov priestorovych zvarov
elektrickym oblikom podIa vyndlezu, ktorého podstata je v tom,
Ze prvy a druhy fluidny plandrny reflexny snimad bo&ného posu-
nutia a prvy a druhy fluidny plandrny reflexny snimad vzdiale-
nosti maji spolodmi rovinu pozdfinej symetrie a treti a Stvrty
fluidny plandrny reflexny snimad bodného posunutia a treti a
Stvrty plandrny reflexny snimad vzdialenosti maji tieZ spolod-
na rovinu‘pozdfinej symetrie, pricom prvy a treti fluidny pla-
nérny reflexny snimad bolného posunutia & druhy a 8tvrty fluid-
ny plandrny reflexny snimad bodného posunutia a prvy a treti
fluidny plandrny reflexny snimad bodného posunutia a druhy a
8tvrty fluidny plandrny reflexny snimad bodného pesunutia ma-
Ji totozné roviny priednej symetrie,

Vyhody vyndlezu si v tom, Ze obidve Stvorice snimadov sui
plandrne integrované a tvoria monolytické funkdné bloky. Ich
miniatdrnost zabezpeduje jednoznainost merania polohy. Nespo-
Jité vyhodnotenie vystupnych signdlov zo snimadov pomocou me=~
racich kandlov, respektive reguldtorov typu dvojpolohového, res—
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pektive trojpolohového relé s hysteréziou a ich ndsledné lo-
gické spracovanie umo?nuje ziskat riadiace signdly pre poloho~
vacie servosystémy posunutia hubice v smere osi x, y, z a po—~
otodenia vékol tychto osi., Siucasne je moZnost indikovat ukon-
denie jednovrstvového uzavretého zvaru, '

Na pripojenych vykresoch je na obr. 1 axonometricky pohlad
na zdkladné geometrické usporiadanie pracovnéhe priestoru fluid-
rého plandrneho reflgxného snimada vzdialenos i, na obr. 2 je
naznalené jeho polohovanie vfpriestore pri merani axidlnej vzdia-
lenosti odrazovej roviny v smere osi z a relativneho bodnéhe po-
sunutia edrazovej roviny v smere osi Yy, na obr. 3 je prevodovid
charekteristika snimada pri merani axidlnej vzdialenosti medzi
Ustim snimacCa a odrazovou roevinou pri plnom prekryti ustia sni-
mala, na obre. 4 je prevodovéd charakteristika snimada pri merani
relativneho bodného posunutia ustia snimaca, ktory je funkéne
spojeny so zvdracou hubicou a v priestere tvarovanej odrazovej
-plochy, charakterizovanej hranou AB, znézorﬁujdcou vodiacu hra-
nu zvédraného materidlu, na obr. 5 je naznalené polohovanie sni-
maa v priestore pri merani relativneho bodného posunutia odra-
zovej roviny, charakterizovanej hranou CD, znézorﬁujﬁcou opdt
vodiacu hranu zvdraného materidlu v smere osi x, na obr, 6 je
prevodovéd charakteristika snimada pri merani bodného posunutia
podla obr. 5, na obr. 7 je naznadeny princip polohovania zvédra=-
cej hubice v priestore linedrnym posunutim v smere osi x, y, 2
a natoSenim okolo tychto osi, na obr. 8 je axonometricky pohlad
na priestorové usporiadanie snimeda & polohy hubice podla vyndle-
zu a na obr. 9 blokovd schéma meracich kandlov pre vyhodnotenie
vystupnjch signdlov sninada polohy hubice, respektive nespoji-
tého regulatora polohy. :

Fluidnj plandrny reflexnf snimad vzdialenosti 10 = obr.l
pozostdva z dvojice napdjacich kandlov 12, 13, vystupného kana-
la 1l a krycej dosky ;i; uzatvdrajicej pracovné priestory relié-
fu snimada, Osou vystupného kandla snimala prechddza rovina je-
he pozdf¥nej symetrie, polovidnou hodnotou vydky H reliéfu sni-
mada rovina jeho priednej symetrie. Prevodové charakteristiky
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fluidného planirneho reflexného snimada 10 pri boénom posunu-
ti odrazovej roviny =~ obr. 4, 6 sa vo vSeobecnosti vyznaluju
Uisekom spojite) zmeny vystupného tlaku Py, respektive P, me-
dzi dvomi krajnymi hodnotami P ,, Poos ktory mé v najnepriazni-
vejdem pripade #irku H, respektive R, GiZe pre plni zmenu vys~
tupnéhe tlaku snimaa treba iplné prekrytie alebo odokrytie obi-
dvoch napdjacich kandlov.

7indanéd poloha zvéracej hubice pri zvirani priestoreve tva-
rovanych tupych zvarev - obr. 7 je charakterizovand konstantnym
uhlem sklonu hubice v rovine xz poZiadavkou, aby os hubice le-
Yala v rovine xz a teda aby hubica bola v kolmej polohe k rovine
xy, pridom stred M siradnicového systému lezi ve fiktivnem stre-
de zvarue ZHlani polohu hubice teda mo¥no desiahnut jej linear-
aym posunutim v smere osi x, y, z & pootodenim okole tjchto osi.

Fluidny snimad zvdracej hubice pre automatické zvdranie u-

- zavretyoh tupych zvarov na obr. 8 pozostdva z prvého a druhého
fluidnéhe plandrneho reflexnéhe snimada bodného posunutia 10, 20,
z prvého a druhého fluidného plandrneho reflexného snimala vzdia-
lenosti 50, 60, ktoré majui spoloini rovinu pozd{fnej symetrie.
Dalej treti a Stvrty fluidny plandrny reflexny snima& bodného po-
suputia 30, 40 a treti a Stvrty fluidny plandrny reflexny sni-

- mad vzdialenosti 70, 80 maji tieZ spololni rovinu pozdfinej sy-
metrie. Dalej prvy a treti fluidny plandrny reflexny snimad bed-
ného posunutia 10, 30 a druhy a Stvrty fluiday plandrny reflexny

snimad boiného posunutia 20, 40 & prvy a treti fluidny plandrny
reflexny snimad boSného posunutia 50, 70 a druhy a Stvrty fluidny
plandrny reflexny snimad bodného posunutia 60, 80 maji totoZné ro-
viny priednej symetrie.

Meracie kandly pre vyhednotenie vystupnych signdlov zo sni-
mada polohy hubice T ~ obre. 8 pozostdvaji z blokev fluidnych,
respektive elektronickych kompardtorov s predradenymi pneumatic-
ke=alektrickymi prevodnikmi K1 a K2, tvoriacich nespejité regu-
ldtory beiného pesunutia, respektive vzdialenesti typu dvojpolo-
hovéhe alebo trojpolohovéhe relé s necitlivostou a logického
ebvodu L pre ich ndsledné logické spracovanie za udelom ziskania
riadiacich signdlov pre polohovanie hubice linedrnym posunutim
v smere osi x, y, 2, respektive pootodenim v smere, alebo okolo
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o8l x, y; z. Sudasne umoznuje indikovat zadiatok a koniec Jjed=
nondsobného uzavretého tupéhe zvaru.

Blok snimadov Z a fluidnych kompafétorov Kl’ respektive
blok snimadov Y a blok fluidnych komparitorov K;, méZu tvorit
jeden monolyticky, planérne integrovany funk&nJ blok.
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Fluidny snima& polohy zvéracej hubice pre automatické zvd-
ranie uzavretych tupych zvarov pri zvdrani jednondsobny tu-
pych zvarov priestorovych zvarov elektrickym oblﬁkoq/vyznaéu-
Jici sa tym, Ze prvy a druhy fluidny plandrny reflexny snimad
boéného posunutia /10, 20/ a prvy a druhy fluidny plandrany ref-
lexny snimad vzdialenosti /50, 60/ maji spoloénd rovinu pozali-
neJ symetrie a treti a B8tvrty fluidny plandrny reflexny snimad
bo&ného posunutia /30, 40/ a treti a Stvrty fluidny plandray
reflexny snimad vzdialenosti /70, 80/ maju tie? spolodmi rovinu
pozdfinej symetrie, pricom prvy a treti fluidny plandrny reflex-
ny snimad bo&ného posunutia /10, 30/ a druhy a Stvrty fluidny
planérny reflexny snimad bodného posunutia /20, 40/ a prvy a
treti fluidny plandrny reflexny snimad bodného posunutia /50,70/
a druhy a stvrty fluidny plandrny reflexny snimad bodného posu-
nutia /60, 80/ maji totoZné roviny priednej symetrie.

2 vkrewy
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