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8
Vyndlez se tykd koZeluZskych vélcovych
strojd, u kterych se kdZe do stroje vklddd
na zavirajfci se poklddac{ védlec.

Vyndlez Pes{ ovlddédni goklédaciho vél- [ Lt}
ce, které je doposud zajiXténo noZni Zlap-

kou. Po opracovéni Jedné ki¥e mus{ obsluha IS R
K4t seld — A

Styri gnout Zlapku, coZ je neeko-

nomické a zpisobuje inavu dolnich konéetin, 7

JjelikoZ obsluha pracuje vstoje. Vyndlez Fe- ® TTT

81 ovléddni stroje ovlddaci ty¥{ tek, Ze ““

ovlddaci ty% Jje umistZna ve vhodném prosto-

ru pted poklddecim vélcem. L.L
KiZe prehozend obsluhou pfes poklddaci

védlec i ovlddaci ty® presune svoj{ hmotnos-

t{ ovlddaci ty& do spodni polohy

poklddacd ‘ l
védlec se zavie a kife je opracovévéna. Po gé

opracovéni, kdy kiZe opou¥tfi poklddaci vé-
lec, pfestene kiZe plsobit svoji hmotnostf
na ovlddaci ty%, tato se presune zp¥t do
horni polohy a poklddaci vélec se otevie.
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Vyndlez se tfkd zerizeni k zavirdni poklddaciho védlce u koZeluZskych strojd.

U stdvajicich védlcovych koZeluiskych strojd Je poklddaci vélec zavirén a otvirén noini
&lapkou, kterd v soulinnosti se zndmymi ovlddacimi elementy, nap!‘iklad klikovym mechanismen,
hydraulickym vdlcem apod., ovl4dd uzaviraci ustroj{ stroje, a tim stroj uzavird a otevird.
Cetnost se3ldpnut{ je ddne vykonem stroje. Na jeden opracoveny kus kiZe musi obsluha StyPi-
krdt se¥ldpnout noZni Elapku. Tento ukon pfi vysokém vfkonu unavuje dolni konZetinu a pdtet
obsluhy, kterd pracuje vstoje.

Tyto nevyhody odstranuje zafizeni podle vyndlezu, jeho% podsteta spofivd v tom, %e na
&epech poklddaciho vdlce jsou oto¥n¥ uloZeny dvojramenné pdky s ovlddaci tyd{ a jedno reme-
no elespon jedné dvouremenné péky je spojeno pruZinou se zeviraci pékou.

Pokrok dosaZeny vyndlezem spo¥ivé ve sniZeni ndmahy dolnich kon&etin obsluhy p¥i za-
chovédni vysokého vykonu stroje.

Vynélez Jje zndzorn¥n na pFiloZeném vykresu, kde predstavuje obr. | schematick$ nédrys
zalizeni bez poddvaciho a noZového vdlce v zaviené poloze, obr. 2 schematicky wnit¥nf boko-
rys levé strany za¥izeni v zaviené poloze v pohledu A v obr. 1, obr. 3 schematicky wnit¥n{
bokorys pravé strany zavieni v oteviené poloze v pohledu B v obr. 1.

V levé postranici 1 na vetknuté ose 3 je otodn¥ uloZena levéd zaviraci péka 5, ve které
Je otodn# uloZen poklddaci védlec 7, ktery je rovn% oto¥ny v pravé zavireci pdce §, otolnd
ulo¥ené na ose 4, vetknuté v pravé postranici 2. Na levé stran¥ poklédeciho védlce 7 Je otod-
né& uloZena dvojremennd péka 8 s drZdkem pru%in 9, pevnd spojena v Jeden celek s ovlddaci
tyé{ 10 a dvojremennou pdkou 11 s drZdkem 'pruéiny 12, kterd Je rovnd% otoln¥ uloZena na pra-
vé strand poklddactho vélce 7. Na levé zaviraci pdce 5 s dridkem pruzin 13 a pruZinou 14
Jje uchycen koncovy spine& 15 a doraz 16. Prufina 14 je svym druhym koncem uchycens k jedno-
mu remenu dvouramenné pdky 8. Na pravé zaviraci pdce 6 s dridkem prufiny 17 a prufinou 18
Je uchycen koncovy spina¥ 19 a doraz 20. PruZina 18 je svym druhym koncem uchycena k jedno-
mu remenu dvouramenné péky 11. NoZovy vélec 21, hornf podédvaci vdlec 22 a ki%e 23 doplnujdf
funkéni schéma.

V oteviené poloze stroje teahem pru¥in 14 a 18, uchycenych na drZdcfch 9, 13 a 12, 1T
Je ovlddaci ty¥ 10 pevn¥ spojena s dvouramennymi pékemi 8, 11 v takové poloze, %e remenc
dvoursmenné péky 11 tladi na koncovy spina& 19, uchyceny zéroven s omezovacim dorazem 20
na pravé zevirac{ pdce 6. PPehozenim kiZe 23 pfes poklddac{ vélec 7 v oteviené poloze stro-
Je ki%e 23 vlastni hmotnosti vychyl{ dvouramenné péky 8, 1l s ovlddacf ty3f 10 do spodni
polohy, a remeno dvouramenné pdky B zatladi koncovy¥ spina¥ 15 uchyceny zéroven s omezovacim
dorazem 16 na levé zaviraci pdce 5. Koncovy spfna¥ 15 dé impuls nezndzornénému elektromegne-
tickému rozvdd¥&i, hydrasulickému vdlei a klikovému mechanismu k zavieni stroje.

Za¥tzeni pracuje takto:

KiZe 23 prehozend pres pokléddaci vélec 7 i pFes vychflenou ovlddaci ty¥ 10 se presune
do pracovani polohy k noZovému vélei 21, a ve styku s otd¥ejfcim se hornim poddvacim vélcem
22 se pri soulasném opracovéni noZovfm vdlcem 2| dopravuje ve sm¥ru Zipky P ze stroje. P¥i
dopravd kiZe 23 ze stroje, po opustZni poklddactho vélce ] prestane ki%e 23 plisobit svoji
hmotnost{ na ovlédact ty& 1Q a pru¥iny 14, 18 pfesunou ovlddaci ty¥ 10 a dvouramenné péky
8, 11 do horni polohy a ramenc dvouramenné péky 8 uvolnf koncovy spina¥ 19, ktery dé impuls
k otevirdni stroje. Poklddaci védlec 7 Je pomoci nezndzorn¥ného elektrohydraulického rozvé-
d&%e, hydraulického vélce, klikového mechanismu a zaviracich pdk 5, § vrdcen do oteviené
polohy. ’ '
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PEEDMET VINALEGZU

Za¥{zeni k zavirénf poklddacfho vélce uloZeného oto¥n¥ na zaviracich pdkéch a opatiend
koncovymi spinadi ovlddajfcimi elektromagneticky rozvddsE hydraulickymi védlci a klikovym
mechanismem k zavirédnf stroje, vyznadujici se tim, %e na Sepech poklddaciho vélce (7) jsou
oto&n¥ uloZeny dvoursmenné pdky (8, 11) s ovlddaci ty¥f (10) a jedno remeno alespon jedné
dvouramenné pdky (8, 11) je spojeno prufinou (14, 18) se zaviraci pékou (5, 6).
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