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(54) Zapo jeni regulovaného pohonu s asynchronnim krouZkovym elektromotorem

Zapojeni je urdeno pro plynulou
regulaci pohonldl s asynchromnim krouZkovym
elektromotorem. Jednd se zejména o pohony
montéZnich jeidbld, u kterych je nfzky po~-
mér doby regulace k dob¥ bez regulace.

Je vhodné pro pohony do vykonu 80 kW. Za—

pojeni zéroven zebranuje uvolnovén{i lana

ns bubnech vrétkd pfi odvijeni a pohon je
bezpe¥ny i p¥i selhdnf reguldtoru.
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Vynédlez se tyké zapojeni regulovaného pohonu s asynchron-
nim krouZkovym elektromotorem spojenym s tachodynamem, obsa-
hujici ovléddaci ¢lene

V soudasné dob& se pouZivé na t&ikych montédZnich jerdbech,

u kterych jsou poZadovény predevdim nizké rychlosti a plynulé
manipulace, regulace rychlosti stykafovym vykracovénim odpor-
niku zabazeného v rotorovém obvodu elektromotoru v kombinaci
s eldroregulaci pro dosaZeni nizkych usazovacich rychlosti.
Nevyhodou je hlidéni jednotlivych stupnd na ovlédadi, obtiZné
manipulace a velky stupen ppotPebeni brzdového obloZeni.

Tyto'n§Vyhody jsou odstrandny zapojenim podle vynédlezu,
Jéhoé‘podstata,spoéivé v tom, Ze v Jjedné piivodni fézi asynchron-
‘niho krouZkového elektromotoru je zapojen napé%ovy regulétor,
spojeny Jjednim vstupem s vystupem tachodynama a svym druhym
vstupem s vystupem ovlddaciho &lenu, prifemZ paraleln& na fézi
obsahujici nap&fovy reguldtor a ¥asové predbihajici fézi je zapo-
jen alespon jeden kondenzétor s reverzadnim stykafem, zatimco
v rotorovém obvodu asynchronniho krouZkového elektromotoru je
zapojen regula&ni odpor, ke kterému je paraleln& zapojen stykal
pro zmdnu Jjeho charakteristikye

Reguladnl otédkovou smy&kou, tvoienou tachodynamem uchycenym.
na htideli asynchronniho krouZkového elektromotoru a reguldto-
rem je umoZndna regulace rychlosti tim, Ze vysledné otddky ele-
ktromotoru se nastavi jako vyslednd hodnota dvou momentovych
charakteristik danych ¥Izenim zapindni nap&fového regulétoru.

Na pripojeném vykrese je znézornéno provedeni podle vyndlezu,
kde je uvedeno pPehledové schéma elektrického zapojeni.

Y jedné privodni fézi asynchronnfiho krouZkového elektro-
motoru 1 je zapoJjen naepétovy reguldtor 3 spojeny jednim vstupem
‘s vystupem tachodynama 13 a svym druhym vstupem s vystupem
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ovlédaciho &lenu 14, pridemZ paralelnd na fézi obsahujici
napdfovy reguldtor 3 a ¥asovd predbfhajici fézi je zapojen
alespon jeden kondenzétor 1,8 s reverzadnim stykafem 15, zatimco
v rotorovém obvodu asynchronnfho krouZkového elektromotoru 1
Je zapojen reguladni odpor §, ke kterému je paralelnd zapojen
styka® 9 pro zménu jeho charakteristiky.

Elektromotor 1 je napdjen pPes hlavni stykad 2 a v jedné
fézi pres napsfovy regulétor 3. Kondenzdtor 1 Jje pripojen trvale
na svorky elektromotoru 1 a k nému se reverzadnim stykaéem 15
po povelu z ovlddaciho &lenu 14 pPipojuje kondenzétor 8. V roto~-
ru elektromotoru 1 je zafazen odpor 6 a dal¥fmi stykadi 10Q,11,12
lze m&nit jeho hodnotu. Klidovou polohu zajiZfuje brzda ovlédana
elektrohydraullckym pfistrojem 15 spinanym brzdovym styka&em 4.
Spolu s hodnotami pro napdfovy regulétor 3 jsou zadévédny povely .
pro spindni prisludnych prvki tak, aby se nastavily optimélni
charakteristikye. Na hi*ideli elektromotoru je uchyceno tacho-
dynemo 13, které je zapojeno v otélkové smydce napéfového regu~
létoru 3. .

Zapo jeni podle vyndlezu umo¥nuje plynulou regulaci otddek
asynchronniho krou¥kového elektromotoru. VyuZiti je zejména
u montéZnich jePébl, vrdtkd a pohond vertikdélniho a horizontdl~-
niho premisfovéni biemen.
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Zapojgni regulovaného pohonu s asynchronnim krouZkovym
elektromotorem spojenym s tachodynamem obsahujici ovlddaci
élen,vyznaéeny tim, %e v Jjedné pPivodni fédzi asynchrénniho
krou¥kového elektromotoru (1) je zapojen nap&fovy regulétor (3)
spojeny Jjednim vstupem s vystupem tachodynama & svym druhym
vstﬁpem 8 vystupem ovlddaciho &lenu (14), pfidemZ paraleln® me-
21 f4zi obsshujici napéfovy reguldtor (3) a Zasové predbiha=-
jici fézi je zapojen alespon jeden kondenzétor (7,8) s rever-
zadnim styksdem (15), zatimco v rotorovém obvodu asynchronniho
krouZkového elektromotoru (1) je zapojen regula&ni odpor (6),
ke kterému je paralelnd zapojen styka& (9) pro zm&nu jeho
charakteristikye.

1 vykres
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