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ZaFizeni' ke sloZeni tiskovych archt na vykladadi tiskového

stroje

Oblast techniky

*
Vynalez se tyka zarizeni ke sloZeni tiskovych arch@ na

& vykladadi tiskového stroje s brzdou tiskového archu, zasahujici
celou 3irfku odkiadaciho stohu, k silovému wuchopeni spodni
strany tiskového archu a ke zpomalenému uloZeni na odkladaci

stoh.

Dosavadni stav _techniky

Vv archové rotadce se tiskové archy dopravuji
2 nakladade tiskacim dstrojim a potom na Fetézovém dopravnim
systému k vykladadi a zde se tiskovy arch odloii na stoh.
Pritom se musi kazdy potistény tiskovy arch zpomalit
%z maximalni dopravni rychlosti aZ do klidové polohy. Soulasné
potistény tiskovy arch poklesne 2z visuté polohy na povrch

stohu.

Pritom nevznikad jen problém pfi zpomalovéni tiskowvého
archu, nybri také proto, Ze tiskovy arch je zaéhycovén' pri
poklesu kolmo k nému odporem vzduchu. Tim mohou nastat pri
odlozen1 tlskoveho archu prl vyésxch rychlostech tézkosti,

ponevadz nasledujxcx tlskovy arch muze zasahnout zadnx hranu

pravé odkladaného tiskového archu. Kromé toho to miZe branit
vyrovnani . Jako pomocné' prostredky jsou pouZivéna foukaci
zavtizeni, kterd musi odkléddany tiskovy arch prittadé¢it dolu.
Pritom jsou tiskové archy silné ovlivnény vzduchovymi
proudénimi. Presné vedeni ti#kového archu je =zejména pri

vysokych rychlostech, zv1iastd na zadni hranéd tiskového archu,
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velmi obtiZné. Toto plati predevsim tehdy, kdyZ jsou zadni rohy
odkladaného tiskového archu v dGsledku wvzniku wvzduchového

polstéafe pod klesajicim tiskovym archem ohnuty nahoru.

Z DE-OS 2 720 674 je znamé zarizeni na odkladani
tiskovych archd pro archovou rotadku. V této archové rotadce je
blizko zadni hrany stohu na vykladaéi archové rotadky brzda pro

prichadzejici tiskové archy. Tato brzda sestava ze skrFiné, ktera

mé& na horni stranéd vice draZek. Tato skFih je ostFikovana
foukanym vzduchem, ktery odchéazi prvni &asti dréiek smdrujici
proti sméru chodu tiskovyech archl. Z dlvoedu aerodynamického

paradoxu se vytvo¥i dalsimi, na horni strand skfiné umisténymi
dréZikami podtiakové proudéni ke skifini. Pomoci podtlakového
proudéni, pripadné sani vzduchu se miZe tiskovy arch nalézajici
se na skrini a uchyceny na systému podavale TrTetézového
dopravniku zavésit nebo nasdt a wuchytit se stanovenou silou.
PFi dalsi dopravé klouZe pres skrfih a, kdyZ ho systém podavade
uvolni, brzdi se dGchytnou silou. Tiskovy arch se potom méfe
v klidu vést proti zardzikam v oblasti stohu vyklédade. K tomu
je obecné péﬁ tiskovych archi, pripadné retézovy dopravnik
v oblasti wvyloZeni nad stohem zedikmen dold ve sméru chodu
tiskovyeh arch@i. Toto je velmi nevyhodné, pondvadZ je omezen
prostor pro pripadny zamySleny zkudSebni odbér tiskového archu.
Ke zlepseni pohybu odloZeného tiskového archu dol& z dopravniho
pdsu na povrch stohu podavade kromd toho skr¥ifi, prfipadné
zarizeni brzdy, vykonava zdvihovy pohyb prfiéné ke smdru chodu

tiskového archu. Tim se tiskovy arch odlofeny na systém

podavade vede zZe sméru chodu tiskového archu, stdhne se af na
vySku horni hrany vyrovnavaci zaraiky na zadni hrané stohu

a miZe se zde odloZit.

Na wuvedeném zarizeni je nevyhodné, Ze docilované
zpomaleni neni moZné zejména u velkoformatovych, to znamena

téZkych tiskovych arch@. Z - tohoto divodu mé vykladaci zarizeni
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tiskovych archd také na zadni hrané odkladaciho stohu pridavné
hnané wvyrovnéavaci zarazZky, které zajisfuji, Ze se odloZené
tiskové archy stohuji primo proti predni hrané zaraZek.
S ohledem na d€éinky foukédni na zpomalovacim zatizeni se musi
tiskovy arch drZet podavéem az do posledni chvile k umoZnéni
vedeni dostateéné presnéd dolu proti predni hrané zara¥ky. Kromé
toho je také wvedeni tiskového archu sklonéno dolu. Popsané
zpomalovaci zaPizeni odpovidéd ale v ostatnim zachycovacimu
zarizeni tiskovych arch@i. Zachycovaci zafizeni tiskovych arch@
obecné sloufi k vedeni tiskového archu na péasu a k vynuceni
stanoveného sméru, pricdemZ zamysSlené, brzdici 4d&inky mohon
slouzit pouze k upraveni tiskového archu ve sméru chodu
tiskového archu, mohou siouZit prednostné pro vedeni ale méné

pro brzdéni.

Vykladaé tiskovyech archd je dale znamy 2z DE-GM 80 03
052. Brzda tiskovych archQ, kterd je umisténa ve sméru chodu
tiskovych archG pred zadni hranou stohu tiskovych archi a lze
ji zvednout mezi zachytnou polohou a odkladaci polohou, je

tvorena kombinaci sacich valed a foukaciho zarizeni. Pritom

jsou foukaci zarizeni a saci valce pevné navzajem spojeny
a zdvihovy pohyb provadi spoleénéd. Foukaci zarizeni musi
uchopit tiskovy arch a privést k sacimu valci. Zarizeni ma pri

manipulaci s odkladanym tiskovym archem rdzné nevvhody. Vedeni
tiskového archu je na okrajich saciho véalce jen bodové, takie
neni vidy moiné hladké, rovinné uloZeni, pfedevsim u tiskovych
archd wvelkého formatu. Kromé toho se foukacim zaFizenim
vefukuje proud vzduchu pod pFichazejici tiskovwy arch, ktery
prinasi do chodu tiskového archu neklid a brani bezpednému
zachyceni rovnéi zejména u velkoformatovych Kkus@ tiskového
archu. Kromé toho zabrahuje toto opatfeni rovnéZ rovinnému

odloZeni tiskowvych arch.

Jako dalsi pomocné prostredky Jsou k vyloZeni ze jména
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velkoformatovych tiskovych archl znédmé prijimaci podavade. Tyto
podavade prebiraji dopravené tiskové archy z podavacich systémG
Fetédzového dopravniku a vedou je pfi zpomaleni rychlosti proti
doraz@m na predni strané. Na tiskové archy plsobi jen bodové,
coZ mi%e vést k deformovani a nerovnomérnému zabrzdéni. Kromé
toho jsou tiskové archy wvystaveny pfi vysoké rychiosti s}lnému

zpomaleni v nestabilné orientovanych rovinach.

Podstata vynalezu

Ukolem vynalezu proto je zlep$it brzdu tiskovych archd

s

tak, %Ze se m{Ze bezpelné a s vétsi presnosti odloZit tiskovy
arch, pricemZz se pridavné pri vykladani pozitivné ovliwvni

rovinna poloha tiskového archu.

“ Ukol se vyresi znaky z vyznakové Casti patentového

naroku 1.

V prvni a druhé verzi se pritom vede, vytahuje a klesa
tiskovy arch ve dvou stupnich na své zadni hrandé. Tiskovy arch
se kromé& toho, -aniZ je tfeba politat s nevyhodami, miZe
souc¢asné drZet na své predni hrané prijimacimi podavaéi & na
své zadni hrané brzdou tiskového archu. Zatimco brzda tiskového
archu ve treti verzi drZi v boénim sméru tiskovy arch vzpFPimeny
a roztaZeny, miZe se tiskovy arch odloZzit na vykladaci stoh

bezpeéné a v nataZené poloze, pri opti

m
redukci rychlosti.  Tiskovy arch se takto uk & quasi bodové,

d
ponévadZ se odloZi na zakladd v podstaté nucenédho vedeni.

Brzda tiskového archu je vedena tak, Ze také pri
rGznych formédtech stadle nastavad uchopeni, stanovené podle taktu
tiskovyeh archl, a odloZeni. PFitom je pohon béhem prestaveni

samo¢inné synchronizovan.

nastavitelné
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Prehled obréazkd na vvkresech

V nasledujicim je bliZe objasnén priklad provedeni

pomoci vykres@.

- Na vykresech znédzorhuje:

. obr. 1 vykladagd,

obr. 2 vyrez v oblasti zaﬁni hrany stohu,

obr. 3 priény Fez brzdou tiskovych arch& a jejim pohonem,
obr. 4 podélny ¥ez pohonem brzdy tiskovych archd,

obr. 5 schématické =zobrazeni nastaveni formédtu na brzdé

tiskovych archd,

obr. 6 priény rez brzdou tiskovych archi,

obr. 7 detailni zobrazeni brzdy tiskdvych archd,

obr. 8 pohled na predni hranu brzdy tiskovych archd a
obr. 9 priény rez dalsi variantou brzdy tiskovych archd.
Prikladv provedeni vvnalezu

Fi

Na obr. 1 je znazornén vyklada& archové rotacky.
- Tiskovy arch 1 je pfitom veden na podéavacim systému Fetdzového
dopravniho systému 2 do odkladaciho stohu 3. V oblasti zadni

1. Pfed brzdou 5 tiskovych archd 1 je wve sméru R chodu
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tiskovych arch& 1 umisténo zachycovaci zarizeni 25 tiskovych

arch@ 1. Toto zachycovaci zaPfizeni 25 je umisténo v oblouku

tetdzového dopravniho systému 2. Brzda 5 tiskovych archd 1

slou%zi ke zpomaleni “tiskovych archd 1 pred wuloZenim na

odkladaci stoh 3 z vysoké dopravni rychlosti na nizkou rychlost

ukladani. Kromé toho je na vykladadi v oblasti pFfedni cCasti 24

p¥ijimaci podavad 23, ktery prebird 2z Fetézového doprawvni ho

systému 2 tiskovy arch 1 a vede k predni &asti 24 proti

zaraice.

Na obr. 2 je znazornéna zadni hrana 4 odkladaciho

stohu 3 vwve zudtdeném méritku. PFitom je znédzorndno usporadani

brzdy 5 tiskového archu 1 ve vztahu k Fetézovému dopravnimu

systému 2, ktery nese tiskovy arch 1. Brzdé § je prfedrazeno ve

zachycovaci za¥izeni 25. Toto

zachycovaci zaFizeni 25 je zde bli%e zndzornéno jen ve svém

funkénim principu. Toto zachycovaci zaFizeni 25 e vytvoreno

jako saci zarizeni, pracujici s dG&inkem foukani - séani, které
musi dr¥et tiskovy arch 1 rovnobéind s Fetézovym dopravnim

systémem 2. Proto jsou umistény proti sméru R chodu tiskovych

archt 1 dmySny, které vytvari pod tiskovym archem 1 vzduchovy

polstar. Na horni strané zachycovaciho za¥Fizeni 25 jsou

vytvoreny otvory, ve kterych Jje, jak je znézornéno 3$ipkou,

podtlak, podminény okolnim proudénim foukaného vzduchu,

Brzda §

tiskového archu 1 je znézornéna ve vytaZené

poloze abdvoﬁ_‘ééerVénQthébiBﬁécBh_iAl';mf§;2 brzdy'wg, Ty?g

polohy 5.1, 5.2 bzdy 5 znazorhuji stanovenou oblast pohybu

brzdy 5 tiskového archu 1. Prvni poloha 5.1 brzdy § predstavuje

polohu pPebirani tiskového archu 1. Druha poloha

odkladaci poloha.

ném rezu cely systém

¢

Na obr. 3 je zndzornén v pri
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brzdy 5 tiskového archu 1. Na zobrazeni je detailné uvedeno

umisténi brzdy 5 tiskového archu 1 v mistech wupevnéni, které

jsou vytvoreny na $iFce alespoi dvé. Brzda 5 tiskového archu

1 je pritom umisténa na drZdku 6, ktery je umistén pohyblivé na

vertikalnim vodicim svorniku 7, umisté&ném v podstavci. Na

driaku 68 je uchycen hnaci &ep 8. V zabéru s timto hnacim <¢epem

8 je klika 8. Klika 9 je otoénd uloZena na excentru 10, ktery

je spojen s hridelem 11. PFi otéddeni hridele 11 se pohybuje

brzda 5 pohybem kliky 9 na vodicim svorniku 7, pripadnég

vodicich svornicich 7. Pohyb je tedy pfimoéary a &asovy préGbéh

ve vztahu k dopravovanému tiskovému archu 1 Jje sinusovy.

Na obr. 4 je znazornéno provedeni pohonu v podéiném
Fezu. Je na ném snédzorndna &ast brzdy 5 tiskového archu 1 na

driaku 6. Drzak § Je umistén na vodicim svorniku 7 pomoci

podéiného vedeni 12 a je spojen s hnacim ¢depem 8. Kiika @

spojuje excentr 10, respektive hridel 11 s hnacim ¢epem 8.

Pohon h¥idele 11 nastava pomoci kloubového hridele 13 z pohonu

15 tiskového stroje otadkami, které odpovidaji frekvenci

Na obr. 5 je znazorné&no nastaveni brzdy 8§ tiskového
archu 1 ve vztahu k rdznym velikostem formdtu tiskového archu
1. Pritom je brzda 5 tiskového formatu | umisténa ve smédru
R chodu tiskovych archd } na jednom nebo dvou vietenech 14.

Katdé vieteno 14 je pohanéno se samoéinnym Yizenim. Dale je

_§1oubgqgm hridel 1 opatfen teleskopickym vedenim, které

‘umofhuje, fe se pFi posunuti brzdywﬁmtiékgbéﬂsmérghhmj?klotﬁévﬁ'

hridel 13 samodinnd prestavi na r@Gzné délky. Tim se miZe

kloubovy hridel 13 nastavit na rdzné délky mezi polohami

zavislost mezi pohonem 15 tiskového

stroje a zdvihovym pohonem uvnitr brzdy 5 tiskového archu | se

nemdni. Prvni poloha ]| predstavuje maximadlni format tiskového

archu 1, treti poloha 111 'je pro minimalni formidt tiskového
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archu 1. Tyto polohy se mohou zavést automaticky pri nastaveni

formatu tiskového archu 1. Brzda 5 tiskového archu 1 se rovnéz

mie k optimalizaci podminek ukladéani za provozu zajistit

vzhledem k zadni hrané 4 odkléadaciho stohu 3 pomoci vFetena

14. Kloubovy htidel 13 je pohan&n pohonem 15 tiskového stroje

synchronné s tiskovym strojem.

. Na obr. 6 je znazorn&n zvétsSeny préfez brzdou §

tiskového archu 1. Brzda 5§ sestava z dutého stiifovitého

profilu, ktery mé na své predni strané saci komoru 16. Se saci

komorou 18 je spojeno vedeni 17 saciho vzduchu. V oblasti brzdy

5, protilehié k saci komote 16 je umisténa dalsi komora 18.

Saci komora 16 je na své horni strand opatrena odvzdudhovacimi

odvzdudbovacim otvor@m 19 upevnéna saci lista 20. Saci l1ista

20 je na své horni strané opatifena plochou dréaikou 21. Plocha

dratka 21 je spojena pres saci otvory 22 s odvzdudhovacimi

otvory 19.

Usporadani tuhé saci listy 20 na saci komore 16

predstavuje podstatny znak brzdy 5 tiskového archu 1. Na ném je

salofena velmi jednoduchd konstrukce.

Prirazeni sacich otvord 22 k dréazice 21 je jesté

podrobnéji znazornéno Vv Yezu na obr 7. Predevsim je zde patrné,

Ye horni strana saci listy 20 je provedena hladkd a ma

e e =wﬁgﬁgghg§g¥ogmmgggésg,mm}tqré dovoluje snadné vedeni tiskového

archu 1. destatné je, %e saci otvory 22 ma}i p;ﬁméf:ﬂkté?§fﬁé

mensi ne¥ 3irka ploché draiky 21. Tim se docili, %e zlstane
maly polomér zaobleni obou vystupnich hran ploché dré%fky 21 po
- celé jeji délce.

Také na obr. 8 je v pldoryse saci 1idty 20 patrné, Jjak

jsou usporadany v ploché dra¥ce 21 saci otvory 22. Zvolenéd




_rozdélenim sacich
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a znazornédné prirazeni sacich otvord 22 k dré¥ce 21 ma, jak jiZ
bylo Fedeno, zaklad v tom, Ye opti daldim rozéireni saciho
otvoru 22 a¥ k okraji m&¥e vzniknout ostrohranné oblast na
okraji dra%ky 21, takie by mohlo dojit k poskozeni tiskového

archu 1. Proto Je v oblasti, vyzna&ené na obr. 8 Sipkami ,

odstup mezi okrajem saciho otvoru 22 a vystupnim okrajem ploché

draiky 21. Rozdéleni sacich otvor® 22 bo délce ploché drazky

21 je zavislé na pr&béhu podtlaku a je s nim zladéno.

J&el vytvoreni  samostatné saci 1idty 20 je

nasledujici. Po del$i dobé provozu, pFi tim vznikajicim otéru,

je mo%né saci lidtu 20 na brzdé § tiskového archu ] lehce

naradit vyménou za novou saci lidtu 20. Proto neni treba

opravovat, nebo dokonce vyménit, celou brzdu 5 tiskového archu

je nésledujici:

Tiskovy arch 1 je veden na fetdzovém dopravnim svstému

2 v tiskového stroje K odkladacimu stohu 3. Pritom se po

prabdhu Fetézovym dopravnim systémem 2 tiskovy arch 1 uchopi

a vede pomoci zachycovaciho zarizeni 25  Dbrzdy 5. Soulasné se

tato brzda 5 zveda synchronné s pohybem tiskového archu |

pohonem 15 tiskového stroje pomoci kliky 9 a pritom "uchopi

tiskovy arch 1 nasatim saci lidtou 20. Specidlné zvolenym

v ploché draice 21 vdude sté}ﬁ§wﬁéa£f2k;_;?§”$§32 k tomu, %e se

tiskovy arch 1, jak je patrné na obr. 7, mirné prfisaje na tuto

plochou dréaiku 21. Tim se vytvori po celé 3Sifce tiskového archu

1 slaba %labkovita deformace. Tato slaba deformace‘dostaéuje ke

stabilizaci tiskového archu ] wve _sméru jeho stran a k uchyceni

v natafené, rovinné poloze a soudasné k nata¥eni spojenim

t¥enim s tiskovym archem 1. Zatimco je tiskovy arch 1 v pribé&hu
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na povrch odkladaciho stohu 3, je v kaXdém okamZiku drZen

definovanou silou. Tim se tedy ani rohy, ani zadni okraj

tiskového archu 1 nemohou preklopit nahoru a tak prekazet

72v145t&8 vyhodné phGsobi znédzornéné brzda 5 tiskového
archu 1 v soudinnosti s pFijimacimi podavali 23. Tyto prijimaci

podavade 23 jsou umistény v oblasti predni hrany &asti 24
odkladaciho stohu

3 a prebiraji tiskovy arch 1 potom, co byi
uvolndn z retézového dopravniho systému 2. Prijimaci podavacde

23 provadi podle taktu tiskovych arch® a ve smédru R chodu

tiskovyeh arch& 1 kyvavy pohyb. Pritom prebiraji prijimaci

podavaée 23 tiskovy arch 1 z fetdzového dopravniho systému

3 a k jeho predni dcéasti gﬁ.iﬁfzenym pohybem tohoto prijimaciho

podava&e 23 je moifné uloZeni tiskového archu 1 v soudinnosti

s brzdou 5 tiskového archu 1 v quasi nuceném vedeni a ve stéale

stejnd definovaném stavu. P¥i spoluplsobeni s pPrijimacim

1i%té 20. Pondvad® prijimaci podavalé 23 pisobi na tiskovy arch

1 jen bodové, mlZfe zejména pri leh&ich potisté&nych materidlech
dojit k tomu, %e se tiskovy arch | pri nataZeni pPes brzdu 5

deformuje. Vznikd efekt, Ze tiskovy arch 1 na své zadni strané

sklouzne prié¢nd ke sméru R chodu tiskovych archt 1 a tvori ve
sméru R chodu tiskovych archtt 1 vlny nebo zahyby. Tento
nedostatek ™ se-odstranf ¥izenym-vedenim- pomoci plochél. dréazky. .
21. Také u lehkych papird je tak moZné wve spolupréaci s brzdou

5 bez problémd pfi odkladani a pri vsech rychlostech pouzit

prijimaci podavad 23.

Koordinujici funkce brzdy § v chodu tiskového archu ]|

je nasledujici:




Tiskovy arch 1, prichazejici na retézovém dopravnim

tiskovych arch® 1. PF¥i dojiti posledni tfetiny tiskového archu

1 dosahla brzda 5 sv@j nejvyssi bod a uchopi tiskovy arch 1.
Tiskovy arch 1 se nasaje a béhem pohybu dopredu se vede
sinusovym pohybem dold. PFitom se nejrychlej3i pohyb dolt
dosahuje teprve, kdyi zadni hrana tiskového archu 1 pFfesla
zachycovaci zarizeni 25. Tim se =zajisdfuje, Ze pri pohybu brzdy

5 dold zadni hrana tiskového archu 1| nedosedd na =zachycovaci

zavizeni 25 a pripadné neklesad pomoci brzdy 5. P¥i dalsi
dopravé se tiskovy arch 1 odevzdad na prijimaci podava¢ 23,
ktery ho wvede na zaréaiky predni éésti‘;g na odkladacim stohu
3. Béhem toho se tiskovy arch 1 stale vice kleséd pomoci brzdy
5 tiskového archu 1 na povrch odklédacgho stohu 3 a pritom je

udr¥ovan stranové nataZeny plsobenim séni v ploché dréaice 21.

K podpoteni G&inku brzdy 5 miZe byt také daléf komora
18 na obr. 6'opatFena podtiakem a pomoci sacich otvord na jeji
horni strand vytvoreny pridavné brzdici plochy. Toto pomocné
opattreni prichazi do fdvahy v pripadé, Ze je pouZivédn téiky

material.

Takto vznikld dal$i varianta redeni je ve zjednoduSené
formd znézornéna na obr. 9. Zde miZfe byt podtlak také v daldi
komore 18. Proto jsou pak, jak je znédzornéno na obr. 9, na

horni strané dal3i komory 18 vytvoFeny dalsi saci otvory 26,

.

tedeni je navrhovano pouZit na brzdd 5 vytvorenou daldi komorn

18 k vytaZeni tiskového archu 1 na brzdu § misto zachycovaciho

zarizeni 25. Pritom wvznika vyhoda, %e mezi dalsi komorou 18

a brzdou 5§ nemohou wvzniknout Z&dné efekty, rudici chod

tiskového archu 1. Tiskovy arch 1 se tedy také v této oblasti
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nemdfe nijak vinit nebo provaddt jiné pohyby. Vghodné jsou

vedeni saciho wvzduchu 17 a 27 nastavitelné nezavisle na sobé.
Tim se maie docilit dchytny a brzdici d&inek a miie se nastavit

pro kaidy potidtény material.

Také v tomto provedeni je dosahovano bezpe&né brzdéni
tiskového archu 1. Déale je také moiné docilit na brzdé 3%

bezpe&né uchyceni také kartonu.

Provedenim brzdy 5 a zejména rovnéi saci 1isty 20
a soulinnosti pohybl je zajidténo presné vedeni tiskového archu
1 do stohu 3 s presnou hranou. Alternativné se z hiediska

usporadani uvadi pevné nastavené brzdy 5 a brzdy 5 s rizenym

zdvihem a rovné%z jejich kombinace s pevné nastavenym
zachycovacim zarizenim 25 nebo fizenym zachycovacim zavizenim
25, nebo dalsi komorou 18, vytvoFenou jako saci, . nahrazujici
zachycovaci zatizeni 25. Dalsi podstatnou funkci je

synchronizace zdvihovyech pohyb& s pohybem tiskového archu 1

a jeji prestaveni pri rGznych formatech tiskovych archd 1.




P ATENTOVE NAROKY \

N

AN
1. Zarizeni ke sloZeni tiskovych arch& na vykléadaci tiskového\\x\\

stroje s brzdou (5) tiskového archu (1), zasahujici celou

- 5itku odkladaciho stohu {(3). k silovému uchopeni spodni \\f

strany tiskového archu (1) a ke zpomalenému uloZeni na

ke : odkladaci stoh (3). vyznadujici se tim, %fe brzda (5) -Je
opat¥ena alespof jednou saci komorou (18), vedenim {(17)
saci ho vzduchu a pevnou saci 1idtou (20), pricemi uchopeny

tiskovy arch (1) je veden bo&né natafeny.

2. Zarizeni ke sloZeni tiskovych archi na vykladadi tiskového
stroje se zachycovacim zaPizenim (25) a brzdou (5)
tiskového archu (1), zasahujici celou 5{irku odkladaciho
stohu (3), k silovému uchopeni spodni strany tiskového
archu (1) a ke zpomalenému glo¥eni na odkladaci stoh (3},
priéemf brzda {5) je umisténa za zachycovacim za¥Fizenim
(25) a je vytvoren zdvihovy pohon, pGsobici .na brzdé (5)
synchronné s taktem prichazejicich tiskovych archd (1) pro
kontinualni pohyb brzdy {5) dolu a nahoru, priénd ke sméru
(R) chodu tiskovych archG (1) a pro pGsobeni brzdy {(5) nas
tiskové archy (1) pouze Vv jejich zadni oblasti, vidédno ve
sméru (R) chodu tiskovych arch& (1), prié¢emi je dale
opat¥eno prostredky .k zasobovani sacim vzduchem,
vyznadujici se tim, Ze ve sméru (R) chodu tiskovych arch@

e 1) 3 ng}prve pevné& ustaveno zachycovaci zarizeni {25), za
im je umisténa brzaa (5),-bag§bllva nahoru a dolu, pFicemz s
e

n
. alespoh na brzdé (5) je vytvorena pevna saci lista (20).

» 3. Zarizeni ke slioZeni tiskovych archd na vykladadi tiskowvého
stroje se sachycovacim zatizenim (25) a brzdou (5)
tiskového archu (1), zasahujici celou $irfku odkladaciho

stohu (3), k silovému gchopeni spodni strany tiskového
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archu (1) a ke zpomalenému ulo¥eni na odkladaci stoh (3),
pricdemz brzda (5) a zachycovaci zatizeni (25) jsou navzajem
spojeny a ma zdvihovy pohon, pUsobici spbleéné synchronng s -
taktem prichézejicich tiskovych arch@ (1) pro kontinualni
pohyb brzdy (5) a zachycovaciho zarizeni {(25) dolu a
nahoru, priéné ke sméru (R) chodu tiskovych archd (1),
pridemz dale je brzda (5) umisténa za zachycovacim
zarizenim (25) a je dale opatfeno prost¥fedky k zasobovani
sacim vzduchem, vyznadujici se tim, Ye wve smdru (R) chodu
tiskovych archi (1) je"nejprve umisténo zachycovaci
zarizeni (25), vytvéarejici proud saciho vzduchu, a nasledné
za nim brzda (5), pridemi alespoh na brzdé (5) je vytvorena

pevna saci lidta (20).

Za¥izeni podle narokd 1, 2 nebo 3, vyznadujici se tim, Ze
brzda (5) je wvytvoFena jako duty profil, prFidemZz Kk alespoll
jedné saci komo¥e (16) dutého profiiu je pripojeno vedeni
(17) saciho wvzduchu a na strané dutého profilu, leZici ve
sméru (R) chodu tiskovych archd (1) Je vytvorena saci lista
(20), ktera tvori ginny povrch brzdy (5) vzhledem Kk

nasadtému tiskovému archu (1).

Zatizeni podle naroku 1, 2 nebo 3, vyznadujici se tim, Ze
saci 1ista (20) je umisténa na brzdé (5) rozebiratelné,
pri¢emf v saci 1isté (20) jsou umistény saci otvory (22);

korespondujici s odvzdudhovacimi otvory (19) v brzdé (5).

varizeni podle narok® 1 a%Z 5, vyznalujici se tim, Z%e saci
lista (20) je opatfena po celé své délece na horni strané
plochou drétkou (21) kienutou od vedeného tiskového archu

(1.

7atizeni podle naroku 6, vyznadujici se tim, Ze saci otvory

{22) jsou umistény uvnit¥ ploché dratky (21), priédemi¥ maji
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primér, ktery je men&{ ne¥ &innd $irka ploché draiZky (21).

8. Zatizeni podle narokd 1 a% 7, vyznaéujici se tim, Fe
zdvihovy pohon brzdy (5) méa primé vedeni smérujici kolmo k
dopravovanému tiskovému archu (1), pridemf na brzdé {(5) je

. vytvoren klikovy pohon Kk vytvoFreni kontinudlniho pohybu
nahoru, dolu, ktery je pripojen k pohonu (15) tiskového

. stroje, upevnéného v jeho podstaveci.

9. Zarizeni podle naroku 8, vyznaéujici se tim, Ye klikovy
pohon je umistén Kk nastaveni na rGzné formaty tiskového
archu (1) nebo k bezestuphové rektifikaci vzhledem k zadni
hrand (4) odkladaciho stohu {3) spolu s brzdou {(5) posuvné
ve sméru (R) chodu tiskovych arch& (1) a proti nému
rovnob&ind se smérem (R) chodu tiskovych arch@i a rovnob&iné

se zadni hranou (4) odkladaciho stohu (3).

10. Zatizeni podle néaroku 8 nebo 9, vyznadujici se tim, Ze
klikovy pohon je spojen s pohonem (15) tiskového stroje

pomoci teleskopického kioubového hridele (13).

11. Zatizeni podle narokd 1 ai 10, vyznaéujici se tim, Ze v
oblasti pPFedni &asti (24) odklédaciho stohu (3) je vytvoten
alespoh jeden prijimaci podavaé (23) k prevzeti tiskového
archu (1) z rPetézového dopravniho systému (2) uchopenim

predni hrany tiskového archu (1) a k wuloZeni tiskového

I ___archu_(1) na zardiZku na Pfednf gasti (24) odkladaciho stohu
(3), prigemz pohyb pFijimaciho podavaé;' (233 a brzdy (5)

. jsou Fizeny ve vzajemném souladu.

» 12. Zavizeni podle narokd 1 a 4 a% 11, vyznadujici se tim, e
pohyb brzdy (5) je Fizen, pPricemZ zadni konec tiskového
archu (1) wve sméru (R) chodu tiskovych archd (1) se

nedotvka pri svém pohybu dol@ zachycovaciho za¥Fizeni (25).
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