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(54) Zapojeni pro mé&rfeni dynamické momentové
charakteristiky elektrického stroje to&ivého

(57) MéFenZ elektricky stroj tolivy mé e o e o e
hidel mechanicky spreXen s hiidelem
inkrementélniho snimale otélek, jehoZ
vystup je pFipojen k prvnimu vstupu
sm&3ovale. Na druhy vstup smégovage
je pripojen vystup pomocného osciléatoru,
vystup sm&3ovale je piipojen ke vstupu
deriva&niho obvodu, jehoZ v¢stup je
pripojen ke vstupu vyhodnocovafe., v&le-
néni smé3ovale mezi inkrementédlni sni-
mad a deriva&ni obvod zaji3tuje pii ___;-324::;:}ﬂﬂ: L
napéjeni signédlem o kmitodtu f, z po-
mocného oscilétoru minim&lni frekvenci 2
fq, které je soudtem a/nebo rozdilem
frekvence f, oscilétoru a frekvence f
inkrementélniho snimale otétek na vy-
stupu smd3ovale a tim i maximélni pe- “ s sz &
riodu mezi impulsy na vstupu derivad- 2
niho obvodu. —
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Redeni se tyks zapojeni pro m&reni dynamické momentové charakteristiky elektric-
kého stroje to&ivého, sestévajiciho z elektrického stroje to¥ivého, jehoZ hiridel je
mechanicky spieten s hi*fdelem inkrementélniho snimale otéek, opstieného vystupenm,
déle deriva&niho obvodu, opatieného vstupem a v¢stupem, ktery je pfipojen ke vstupu
vyhodnocovate a sm&sovalem, opatienym prvnim vstupem a druh¢m vstupem a v¢stupem, a po-
mocného oscilétoru, opatifeného vystupem.

Dosud pouZiivand zapojeni pro m&ifeni a vyhodnocovéni dynamické momentové charakte-
ristiky elektrickych stroji to¥ivych &islicovym zpﬁsobe- umonuji m&leni Casovych in-
tervald impulsd inkrementélniho snimade otéZek a numerické odvozeni pribZhu Ghlového
zrychlenf, kterému je hledan4 momentové charakteristika p¥imo Gm&rné jenom v omezeném
rozsahu otédek. Napriklad pi*i m&Feni dynamické momentové charakteristiky asynchronniho
motoru v rozsahu hodnot skluzu 2 aZ O dochézi v oblasti hodnoty skluzu 1 pii pouZiti
inkrement&lniho snimaZe oté¥ek a metody mé&ieni doby period k preplhovéni &ftade &asovych
intervalli. Z tohoto divodu nelze zmin&nou metodou dynamickou momentovou charakteristiku
m&Fit v okoli nulovych otéek, to jest v oblasti hodnot skluzu piibliZn& 1,0 £ o0,1.

uvedeny nedostatek je odstran&n zapojenim pro mé&*eni dynamické momentové charakte-
ristiky elektrického stroje to&ivého podle vynélezu, jehol podstata spolivé v tom, Ze
mezi derivadni obvod a inkrement&lni snima& je zallen&n smé3oval, jehoi prvni vstup je
ptipojen k vystupu inkrementédlniho snimage, druh¢ vstup je pripojen k vystupu pomocného
.oscilédtoru a jeho% v¢stup je pFipojen ke vstupu deriva&niho &lenu.

Zapojenim podle vyndlezu je moino s vyhodou m&Fit dynamickou momentovou charakte-
ristiku elektrického stroje todivého, metodou m&feni doby periody mezi impulsy z vy¢stu-
pu inkrementdlniho snimade i v t&sném okolf nulovych oté¥ek m&reného elektrického stro-
je todivého, Napriklad u‘asynchronniho elektromotoru a¥ do oblasti hodnot skluzu 1,0 %

% 0,00001.

Na piipojeném vykrese je znézorn&no blokové schéma zapojeni podle vynélezu.

zapojeni podle vynslezu sestéva z m&Feného elektrického stroje tofivého 1, jehoZ
hi*idel je mechanicky spiFaien s hiidelem inkrementdlniho snimale 2 otéd&ek, jehoZ vy¢stup
21 je pripojen k prvnimu vstupu 31 sm&3ovale 3. Na druhy vstup 32 sm&Sovale 3 je pii-
pojen vystup 41 pomocného oscilétoru 4. Vystup smé&Sovate 3 je pifipojen ke vstupu 51
deriva&niho obvodu 5, jeho% vystup 52 je pFipojen ke vstupu 61 vyhodnocovate 6.

princip &innosti zapojeni podle vyndlezu je nésledujici. Oté&ky mé&eného elektric-
kého stroje to&ivého 1 jsou snimény inkrementdlnim snimafem 2 otéZek, jehov vystupni
signdl o kmitodtu fn vstupuje spolu se signélem o piesn& definovaném kmitoltu Fo z po-
mocného oscilétoru 4 do smé&3ova&e 3. Vystupni signél sm&3ovale 3 mé kmitolet fs' ktery
je souttem a/nebo rozdilem kmitoltd f, a foe Vystupni signél smé3ovate 3 o kmitodtu
fy se déle zpracovévé numericky deriva&nim obvodem 5, na jeho vystupu 51 je signél
o arovni, které je Gm&rn& hodnotém Ghlového zrychleni, jemui jsou piimo Gm&rné hodnoty

hledané momentové charakteristiky, vyhodnocované ve vyhodnocovali 6.

zapojeni podle vynélezu je moino s vyhodou pouiit pro kontrolni a testovaci Géely
pii vyrob& elektrickych stroju to¥ivych.

PREDMET VYNALEZU

zapojeni pro méfeni dynamické momentové charakteristiky elektrického stroje toli-
vého, sestévajici z elektrického stroje toZivého, jehoZ hiXidel je mechanicky spiaZen
s hitidelem inkremantélniho snimade oté&dek, opateného v¢stupem, déle derivatniho obvo-
du, ‘opatieného vstupem a v¢stupem, ktery je pfipojen ke vstupu vyhodnocovale, a sm&Sova-
gem, opatienym prvnim vstupem a druhym vstupem a v¢stupem, a pomocného oscilétoru,
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opatieného v¢stupem, vyznalujici se tim, %e mezi derive&ni obvod (5) a inkrement&lng
snimal (2) je za&len&n smé&¥ova¥ (3), jehof prvni vstup (31) je pFipojen k vgstupu (21)
inkrementé1lniho snimale (2), druhy vstup (32) je p¥ipojen k vystupu (41) pomocného
oscilétoru (4) a jehoZ wvystup (33) je pripojen ke vstupu (51) deriva&niho obvodu (5).

1 vykres




24

cS 268380 Bl

(-—'

)

32

3% 54

alis

|

4

ln

|52 614

&




	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

