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【誤訳訂正書】
【提出日】平成30年8月6日(2018.8.6)
【誤訳訂正１】
【訂正対象書類名】明細書
【訂正対象項目名】０００４
【訂正方法】変更
【訂正の内容】
【０００４】
　本出願は、ハイブリッド車のバッテリのためのプリチャージ機能を説明する。プリチャ
ージ機能は、バッテリ充電を強いるために通常のハイブリッド車バッテリマネジメントを
解除（オーバーライド）することができる。バッテリは、充電状態（Ｓｔａｔｅ　ｏｆ　
ｃｈａｒｇｅ：　ＳＯＣ）が通常のハイブリッド車バッテリマネジメントシステムを用い
て最適化された上限閾値充電状態を超えて充電されてもよい。
【誤訳訂正２】
【訂正対象書類名】明細書
【訂正対象項目名】００２４
【訂正方法】変更
【訂正の内容】
【００２４】
　この苦境を防止するために、運転手は、運転手が後退操作を実行する前に、ハイブリッ
ド車１００にバッテリユニット１９５をプリチャージさせたいと思うかもしれない。後退
操作を見込んで、運転手は、ハイブリッドシステムにバッテリを充電することを指示した
いと思うかもしれないが、現在のハイブリッドシステムは、その選択肢を運転手に与えな
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い。むしろ、運転手は、通常運転から十分にバッテリが充電されることを望んだであろう
。さもなければ、運転手は、再充電のために駐車場で無為に時を過ごすことになる。ハイ
ブリッド車１００は、手動でプリチャージを強いるという選択肢を運転手に有利に提示し
、ハイブリッドシステムの通常のバッテリマネジメントを解除する。
【誤訳訂正３】
【訂正対象書類名】明細書
【訂正対象項目名】００３９
【訂正方法】変更
【訂正の内容】
【００３９】
　開示された実施例についての先の説明は、開示された方法や装置を当業者に製造又は使
用可能にさせるために与えられる。これらの実施例に対するあらゆる変更は、当業者にと
って明白であり、且つ、本明細書中に定義された原理は、開示の方法及び装置の精神又は
範囲から逸脱することなく、他の実施例に適用されてもよい。説明された実施形態は、全
側面における具体例としてのみに考えられ、且つ、限定的ではなく、発明の範囲は、それ
それ故に、前述の明細書よりもむしろ添付のクレームにより示される。クレームと同等の
意味及び範囲内になる全ての変更は、これらの範囲内に包含される。
　本明細書に開示される発明は以下の実施形態を含む。
（１）ハイブリッド車をプリチャージするためのシステムであって、
　充電状態を有するバッテリと、
　前記バッテリに接続され且つ前記バッテリを充電するように構成されたエンジンと、
　オン状態及びオフ状態を有する作動装置と、
　前記バッテリ及び前記エンジンに接続され、且つ、前記作動装置がオン状態に切り替え
られたときに、前記充電状態が所要の充電状態に到達するまで前記バッテリを充電するた
めに、前記エンジンを作動するように構成されたプロセッサと、を有するシステム。
（２）上記（１）に記載のシステムであって、前記作動装置は、前記充電状態が前記所要
の充電状態に到達したときに、オフ状態に切り替えられる、システム。
（３）上記（１）に記載のシステムであって、前記プロセッサは、前記充電状態が前記所
要の充電状態に到達する前に、前記作動装置がオン状態からオフ状態に切り替えられたと
きに、前記バッテリの充電を停止する、システム。
（４）上記（１）に記載のシステムであって、前記所要の充電状態は、前記プロセッサに
より決定される最大の充電状態よりも大きい、システム。
（５）上記（１）に記載のシステムであって、充電状態ウィンドウがユーザによる条件入
力に基づき拡大される、システム。
（６）上記（１）に記載のシステムであって、充電状態領域が自動的に拡大される、シス
テム。
（７）上記（１）に記載のシステムであって、前記作動装置は、前記ハイブリッド車のイ
ンストルメントパネルにボタンを有する、システム。
（８）ハイブリッド車であって、
　充電状態を有するバッテリと、
　前記バッテリを充電するように構成されたエンジンと、
　オン状態及びオフ状態を有する作動装置と、
　前記作動装置がオン状態に切り替えられたときに、前記充電状態が所要の充電状態に到
達するまで、前記エンジンを作動するように構成されたプロセッサと、を有する車。
（９）上記（８）に記載のハイブリッド車であって、前記所要の充電状態は、前記車に後
退走行操作を実行することを許可する、車。
（１０）上記（９）に記載のハイブリッド車であって、前記後退走行操作は、斜面に後退
で並列駐車する、車。
（１１）上記（９）に記載のハイブリッド車であって、前記後退走行操作は、前記車に取
り付けられたトレーラーとともに後退する、車。
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（１２）上記（８）に記載のハイブリッド車であって、所要の充電状態領域がインストル
メントパネルを介してユーザによる条件入力に基づき拡大される、車。
（１３）上記（８）に記載のハイブリッド車であって、所要の充電状態ウィンドウが自動
的に拡大される、車。
（１４）ハイブリッド車をプリチャージするための方法であって、
　作動装置からのオン信号を受け取るステップと、
　エンジン及びバッテリと連動したプロセッサを使用して、前記作動装置がオン状態のと
きに、前記エンジンを作動するステップと、
　前記エンジンを使用して、前記バッテリの充電状態が所要の充電状態に到達するまで、
前記バッテリを充電するステップと、を有する方法。
（１５）上記（１４）に記載の方法であって、前記作動装置は、前記ハイブリッド車のイ
ンストルメントパネルにボタンを有する、方法。
（１６）上記（１４）に記載の方法であって、前記所要の充電状態は、自動的に決定され
る、方法。
（１７）上記（１４）に記載の方法であって、前記所要の充電状態は、ユーザ定義条件か
ら決定される、方法。
（１８）上記（１４）に記載の方法であって、前記作動装置は、前記充電状態が前記所要
の充電状態に到達したときに、オフ状態に切り替える、方法。
（１９）上記（１４）に記載の方法であって、前記所要の充電状態は、前記プロセッサに
より決定される最大の充電状態よりも高い、方法。
（２０）上記（１４）に記載の方法であって、前記オン信号を受け取る前記ステップは、
前記オン信号を発する時間又は位置に応じて前記作動装置から前記オン信号を受け取るス
テップ、をさらに有する、方法。
【誤訳訂正４】
【訂正対象書類名】特許請求の範囲
【訂正対象項目名】全文
【訂正方法】変更
【訂正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　ハイブリッド車をプリチャージするためのシステムであって、
　充電状態を有するバッテリと、
　変速機と、
　前記変速機に接続され、トルクを前記変速機に出力するように構成されたエンジンと、
　前記バッテリ及び前記変速機に接続され、前記変速機からの前記トルクを、前記バッテ
リを再充電するための電力に変換するように構成された発電機と、
　オン状態及びオフ状態を有する作動装置と、
　前記バッテリ及び前記エンジンに接続され、且つ、前記作動装置がオン状態に切り替え
られたとき且つ後退走行操作の前に、前記充電状態が所要の充電状態に到達するまで前記
バッテリを充電させ、且つ、前記トルクを前記電力に変換する前記発電機によって使用さ
れるハイブリッド車バッテリマネジメントロジックを解除するプリチャージロジックを作
動するように構成されたハイブリッドコントローラと、
　を有するシステム。
【請求項２】
　請求項１に記載のシステムであって、前記作動装置は、前記充電状態が前記所要の充電
状態に到達したときに、オフ状態に切り替えられる、システム。
【請求項３】
　請求項１に記載のシステムであって、前記ハイブリッドコントローラは、前記充電状態
が前記所要の充電状態に到達する前に、前記作動装置がオン状態からオフ状態に切り替え
られたときに、前記バッテリの充電を停止する、システム。
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【請求項４】
　請求項１に記載のシステムであって、前記所要の充電状態は、ユーザ入力に基づいて設
定される、システム。
【請求項５】
　請求項１に記載のシステムであって、充電状態ウィンドウがユーザにより入力された条
件に基づき拡大される、システム。
【請求項６】
　請求項１に記載のシステムであって、充電状態ウィンドウが自動的に拡大される、シス
テム。
【請求項７】
　請求項１に記載のシステムであって、前記作動装置は、前記ハイブリッド車のインスト
ルメントパネルにボタンを有する、システム。
【請求項８】
　ハイブリッド車であって、
　充電状態を有するバッテリと、
　変速機と、
　前記変速機に接続され、前記バッテリを充電するための電力に変換されるトルクを出力
するように構成されたエンジンと、
　オン状態及びオフ状態を有する作動装置と、
　前記作動装置がオン状態に切り替えられたとき且つ後退走行操作の前に、前記充電状態
が所要の充電状態に到達するまで前記バッテリを充電させ、且つ、前記トルクを前記電力
に変換するために使用されるハイブリッド車バッテリマネジメントロジックを解除するプ
リチャージロジックを作動し、
　前記エンジンに前記充電状態が前記所要の充電状態に到達するまで前記バッテリを充電
させるように構成されたプロセッサと、
　を有するハイブリッド車。
【請求項９】
　請求項８に記載のハイブリッド車であって、前記所要の充電状態は、前記ハイブリッド
車に前記後退走行操作を実行することを許可する、ハイブリッド車。
【請求項１０】
　請求項９に記載のハイブリッド車であって、前記後退走行操作は、斜面に後退で並列駐
車する、ハイブリッド車。
【請求項１１】
　請求項９に記載のハイブリッド車であって、前記後退走行操作は、前記ハイブリッド車
に取り付けられたトレーラーとともに後退する、ハイブリッド車。
【請求項１２】
　請求項８に記載のハイブリッド車であって、所要の充電状態ウィンドウがインストルメ
ントパネルを介してユーザにより入力された条件に基づき拡大される、ハイブリッド車。
【請求項１３】
　請求項８に記載のハイブリッド車であって、所要の充電状態ウィンドウが自動的に拡大
される、ハイブリッド車。
【請求項１４】
　ハイブリッド車をプリチャージするための方法であって、
　作動装置からのオン信号を受け取るステップと、
　エンジン及びバッテリと接続したハイブリッドコントローラを使用して、前記作動装置
がオン状態に切り替えられたとき且つ後退走行操作の前に、充電状態が所要の充電状態に
到達するまで前記バッテリを充電させ、且つ、変速機からのトルクを電力に変換するため
に使用されるハイブリッド車バッテリマネジメントロジックを解除するプリチャージロジ
ックを作動するステップと、
　前記ハイブリッド車バッテリマネジメントロジックを解除するステップと、
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　前記エンジンを使用して、前記バッテリの前記充電状態が前記所要の充電状態に到達す
るまで、前記バッテリを充電するステップと、
　を有する方法。
【請求項１５】
　請求項１４に記載の方法であって、
　前記ハイブリッドコントローラによって、前記ハイブリッド車の現在位置は前記プリチ
ャージロジックが必要とされる位置周辺であると決定するステップと、
　前記ハイブリッドコントローラによって、前記現在位置は前記プリチャージロジックが
必要とされる位置周辺であると決定するステップに応答して、前記プリチャージロジック
を作動するステップと、をさらに有する、方法。
【請求項１６】
　請求項１４に記載の方法であって、前記所要の充電状態は、自動的に決定される、方法
。
【請求項１７】
　請求項１４に記載の方法であって、前記所要の充電状態は、ユーザ定義条件から決定さ
れる、方法。
【請求項１８】
　請求項１４に記載の方法であって、前記充電状態が前記所要の充電状態に到達したとき
に、前記作動装置をオフ状態に切り替えるステップをさらに有する、方法。
【請求項１９】
　請求項１４に記載の方法であって、
　前記ハイブリッドコントローラによって、前記ハイブリッド車の現在位置は前記プリチ
ャージロジックが以前作動された位置周辺であると決定するステップと、
　前記ハイブリッドコントローラによって、前記現在位置は前記プリチャージロジックが
以前作動された位置周辺であると決定するステップに応答して、前記プリチャージロジッ
クを作動するステップと、をさらに有する、方法。
【請求項２０】
　請求項１４に記載の方法であって、前記オン信号を受け取るステップは、前記オン信号
を発する時間又は位置に応じている、方法。


	header
	written-amendment

