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ELEKTRODINAMIKUS GERJESZTO

A talalmany targya elektrodinamikus inercialis rezgés-
gerjesztd beadott rezgési energia fenntartasara és tovabbita-
sara képes elem gerjesztésére, amely gerjesztdnek csd alaki
tekercsképzd elemhez }Qf/ﬁereven hozzardgzitett tekerccsel
ellatott gerjesztStekercs egysége (3, 4) van, tovabba a ger-
jesztdnek a gerjesztétekercs egységgel (3, 4) egytengelyien
elrendezett magnes egysége (5, 6, 7) van, tovabba a magnes
egységhez (5, 6, 7) azt a gerjesztdtekercs egységhez (3, 4)
képest tengelyiranyban elmozdulni engedd fliggesztd szerkezete
(11, ;3?i}43 van, tovabba a gerjesztdének a gerjesztdtekercs
egységet (3, 4) hordozd és a gerjesztendd elemhez vald hozza-
kapcsolashoz kiképzett hordozéja (9) van. A rezgésgerjesztd
a magnes egységhez (5, 6, 7) illeszkedd kapcsoldelemet (12)
tartalmaz, és a filiggesztd szerkezet (11,/g3fl243\\a hordozd

(9) és a kapcsoldelem (12) kdzé kapcsolddik.
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MOszaki teriilet
A talalmany targya elektrodinamikus gerjesztsd, példaul

rezonans panel alakG sugdrzé hangszéré mikddésbe hozasihoz
torténd hasznalatra, amilyen hangszérdét ismertet a WO
97/09842 szami kdzzétett nemzetkdzi szabadalmi bejelentés le-
irasa.

Technika &ll&asa

Részletesebben kériilirva a talalmany szerinti megoldas

egy olyan elektrodinamikus inercialis rezgésgerjesztd, ami-
lyet példaul &ltalanossagban megismerhetd a WO 97/09859 sz&-
mon k&zzétett nemzetkdzi szabadalmi bejelentés leirasa ismer-
tet, amely inerciilis rezgésgerjesztd gerjesztétekercs egysé-
get tartalmaz, amelynek tekercse mereven csbves tekercsképzd
elemhez van erdsitve, és a gerjesztStekercs egységhez képest
egy tengelylien elrendezett magnes egysége van, amely inerci&-
lis vagy tehetetlen tomeget képez és a magnes egységet a ger-
jesztdtekercs egységhez képest tengelyiranyban elmozdulni en-
gedd rugalmas hordozé szerkezet van tarsitva és a csdves te-
kercsképzé elem Ggy van kialakitva, hogy mereven raszerelhetd
kdzvetleniil a rezgésbe hozandd elemre, példaul a rezonans pa-
nel alakd hangszéréra, megfeleld ragasztd segitségével.

A talalmany szerinti megoldas ilyen gerjeszték hatékony
szerkezetét adja meg és ismerteti az ilyen gerjesztdk eldal-
litasanak gyartasi médszereit.

A talalmany feltarasa

A talalmany értelmében elektrodinamikus inercialis rez-
gésgerjesztdt alakitottunk ki beadott rezgési energia fenn-
tartasara és tovabbitasara képes elem gerjesztésére, amely
gerjesztdnek csd alaki tekercsképzd elemhez mereven hozzarog-
zitett tekerccsel ellatott gerjesztdtekercs egysége van, to-
vabba a gerjesztdnek a gerjesztdtekercs egységgel egy tenge-
lyUen elrendezett magnes egysége van, tovabba a magnes egy-
séghez azt a gerjeszt&tekercs egységhez képest tengelyirany-
ban elmozdulni engeds flggesztS szerkezete van, tovabba a
gerjesztdnek a gerjesztdtekercs egységet hordozé és a ger-
jesztendd elemhez valéd hozzakapcsolashoz kiképzett hordozéja

van. A rezgésgerjesztd a magnes egységhez illeszkedd kapcso-
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léelemet tartalmaz, és a fliggeszt8 szerkezet a hordozdé és a
kapcsoldelem k&zé kapcsoldéddik. A hordozd kdzvetleniil hozza-
kapcsolhaté a tekercsképzé elemhez. A fliggesztd szerkezet
hozzakapcsolhaté a hordozéhoz. A hordozdéhoz a fliggesztdelemen
at kapcsoléelem csatlakoztathaté, amely kapcsoléelem a magnes
egység hordozasara van kiképezve.

A kapcsoléelem és a mignes egység egymashoz illeszkedden
alakithatdé ki, és a kapcsoldelemen, valamint a magnes egysé-
gen olyan szerkezet alakithaté ki, amely egymashoz rdégziti a
kapcsoléelemet és a magnes egységet. A rogzitdszerkezet kia-
lakithatdé reteszként. A hordozé és a fliggesztSelem egymassal
egy darabbdl alakithaté ki. A kapcsoléelem és a fliggesztdelem
is egy darabbdél alakithaté ki. A fliggesztés rugalmas lehet. A
fliggesztés kialakithatdé membranként. Egy masik lehetdség sze-
rint a filiggesztés rugalmas karok készleteként is kialakitha-
t6. A kapcsolbelem és a hordozéd gyldrd alakban képezhetd ki és
a karok a kapcsoldelem és a hordozdé k&zé kapcsolhatdk és kor-
vonal mentén rendezhetdk el.

A hordozénak a rezonadns elemhez vald érintkezésre kikép-
zett feliilete lehet és ahhoz r&gzithetd médon alakithaté ki,
amely rogzitésre példaul ragasztd vagy valamilyen rdégzité-
szerkezet alkalmazhaté. A hordozé a rezonans elemhez rogzi-
tendd peremmel egy darabbdél alakithaté ki. A perem tarcsasze-
rden alakithaté ki és Ggy rendezhetd el, hogy a gerjesztdét a
rezonans elemben kiképzett lregben hordozza a perem szélsd
részénél fogva. A tarcsa ugy alakithaté ki, hogy lezarja az
lireget.

A tekercsképzd elem egyik vége a hordozéban kialakitott
horonyban helyezhetd el é&s abba szerelhetd. A tekercs a te-
kercsképzd elem kiilsd feliiletére helyezhetd ra.

A magnes egység lényegében tarcsa alakd és magnest koéz-
refogd pdlussarukat tartalmazhat, amelyek egymassal szemben
helyezkednek el és az egyik pdlussaru keriilete a gerjesztdte-
kercs egységen beliil és annak k&zelében helyezhetd el, mig a
masik pélussaru felfelé 4116 peremmel képezhetd ki, amely a
gerjesztStekercs egyséqg kdzelében helyezkedik el, és azt k&-
riilfogja. A perem a kapcsoldelemhez illeszkedden alakithaté
ki. A peremen ajak képezhetd ki, és az ajak képezhetd ki
olyan alakkal, amely illeszkedik a kapcsoléelemhez, és a kap-
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csoldelemen az ajkat rdgziteni képes rdgzitészerkezet van ki-
alakitva. A gyQrd alakG tekercshordozé lezarisahoz porzard
tomités helyezhetd el.

A magnes egységet a gerjesztdtekercs egységhez képest
tengelyiranyban mozgathatéan fliggesztd szerkezet egy par ten-
gelyiranyban egymastél tavkéznyire elrendezett fliggesztd
részként vagy alkatrészekként alakithatd ki, amely megkdnnyi-
ti a hangtekercs tengelyiranyi megvezetését a gerjesztdte-
kercs egységhez képest. A fiiggesztd alkatrészek barmilyen ki-
vant alakban kialakithaték és példaul rugalmas karok készle-
teként képezhetdk ki. A rugalmas karok megfeleld kiilsd vége
minden egyes fiiggesztd alkatrészben oszlopokkal Kkapcsolhaté
ossze, amelyek alsd vége a rezonans elemhez érintkezd talpat
alkothat. A karok belsd végei hordozhatnak megfeleld gyilrd
alakl kapcsoléelemeket, amelyek a magnes egység hordozasara
alkalmas médon vannak kiképezve.

Egy masik szempontbdél tekintve a talalmany szerinti me-
goldas olyan hangszéréra vonatkozik, amely az imént ismerte-
tett inercidlis rezgésgerjesztst tartalmaz.

A rajzok rdvid leiréasa

A talalmanyt a tovabbiakban a mellékelt rajzon vazlato-
san bemutatott példakénti kiviteli alakok kapcsan ismertetjiik

részletesebben. A rajzon:

az 1. abra a talalmény szerinti inerciilis elektrodina-
mikus rezgésgerjesztd elsd kiviteli alakjanak ol-
dalnézeti Keresztmetszete,

a 2. abra az 1. abra szerinti kiviteli alak robbantott
oldalnézeti keresztmetszete,

a 3. abra az 1. abra szerinti kiviteli alak oldalnézeti
keresztmetszetének kinagyitott részlete,

a 4. abra az 1. adbra szerinti kiviteli alak fliggesztd
alkatrészének felililnézete,

az 5. abra az 1. abra szerinti kiviteli alakhoz hasznal-
hatd fliggesztd alkatrész médositott valtozata a
4. abrahoz hasonlé fellilnézetben,

a 6. abra az 1. abra szerinti gerjesztd8hsz hasznalhaté
fliggesztd alkatrész tovabbi médositott alakja a
4. abrahoz hasonléd felililnézetben,

a 7. abra gerjesztendd rezonans elembe beadgyazasra ki-
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képzett inercidlis elektrodinamikus rezgésger-
jeszté kiviteli alakija,

a 8. abra a 7. abra szerinti gerjesztdhtz hasznalhatd és
a 4. abran bemutatott fliggesztd alkatrészhez 1lé-
nyegében hasonld filiggesztd alkatrész fellilnézete,

a 9. abra az 1. &abran dltalanossagban bemutatott fajtaja
gerjesztdhdz hasznalhatd fiiggesztd alkatrész mé-
dositott alakjanak nézeti képe,

a 10. abra a 11. abra Y-Y vonala mentén vett metszetben
a 9. abra szerinti fiiggesztd alkatrész kereszt-
metszeti oldalnézete,

a 11. abra a 10. abra X-X vonala mentén vett feliilnézeti
metszet.

A talalmdny legjobb megvalésitisi média

A rajz 1-4. abrai a WO 97/09859 szamon k&zzétett nemzet-

kézi szabadalmi bejelentés leirasaban dltalanossagban ismer-
tetett elektrodinamikus inercialis 1 rezgésgerjesztd elsd ki-
viteli alakjat mutatja, amely 2 rezonans elemben, példaul a
WO 97/09842 szamon kdzzétett nemzetkdzi szabadalmi bejelentés
leirasaban ismertetett panel alakd elemben hajlité hullama
rezgés gerjesztésére szolgal annak érdekében, hogy hangszérét
képezzen.

igy az 1 gerjesztd 3, 4 gerjesztdtekercs egységet és 5,
6, 7 magnes egységet tartalmaz, amely inercidlis vagy tehe-
tetlen tdmeget képez, é&s Ggy van kialakitva, hogy a 3, 4 ger-
jeszt8tekercs egységhez képest el tudjon mozogni és az 1 ger-—
jesztd Ggy van kiképezve, hogy barmilyen megfeleld médon hoz-
za lehessen erésiteni a gerjesztendd 2 rezondns elemhez annak
érdekében, hogy a hajlité hullamot keltd energiat atadja a 2
rezonans elemhek, amikor elektromos jelet bocsatunk az 1 ger-
jesztdre.

A 3, 4 gerjesztétekercs egység 3 hangtekercset tartal-
maz, amely példaul huzalbél van kialakitva, amely csdves 4
tekercsképzd elemre van feltekercselve és a 4 tekercsképzé
elem alsdé 17 vége az 1. abranak megfelelden gydrd alaki 9 te-
kercshordozé gydrids 18 hornyaba tamaszkodik és a 9 hordozé
olyan talpat képez, amelynél fogva a 3, 4 gerjesztdtekercs
egység példaul ragasztdn vagy hasonld r&gzitd megoldas segit-
ségével hozzaerdsithetd a 2 rezonans panel feliiletéhez. Egy
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masik lehet8ség szerint a 9 tekercshordozd réogzitdelemmel,
példaul kotSelemekkel hozzderdsithetd a 2 rezonins elemhez.
Az ilyen rdgzitSelemek vagy rdgzitSszerkezetek bonthatdak is
lehetnek. Ily médon példaul bajonett tipusd csatlakozé is ki-
alakithatd, amelynek egyik része hozza van erdsitve a 2 rezo-
nans elemhez, mig masik része az 1 gerjesztdvel egy darabbdl
alakithatdé ki. A 4 tekercsképzd elem a 18 horonyba ragaszté
segitségével rdgzithetd bele.

A 3, 4 gerjesztbtekercs egységet gydrd alakd 12 kapcso-
ldelem veszi koériil, amely a gerjesztdtekercs egység 9 hordo-
z6jahoz gylrd alakd rugalmas, példaul gumihoz hasonldé anyag-
bd1 készitett 11 membran segitségével kapcsoldédik, amely kon-
centrikus gylrd alakd 19 hullamositassal van kiképezve, ami
megkdnnyiti a 12 kapcsoldelemnek a 9 hordozdéhoz képesti ten-
gelyiranyQ mozgasdt. A 9 hordozé és a 12 kapcsoldelem kemény
mdanyagb6l készithetd és egyiittesen ©&nthetd a rugalmas 11
membrannal, annak érdekében, hogy egy k&zds vagy integralt
fliggesztd alkatrészt vagy egységet képezzen. A gydrd alakd 9
hordozdé belsejét 10 tarcsa zarja le, amely példaul habositott
mianyagbdl van kialakitva és porzaré témitést képez az 1 ger-
jeszt8 belseje szamara.

Az 5, 6, 7 magnes egyséqg tarcsahoz hasonld 5 magnest
tartalmaz, amelyet két ellentétes 6 és 7 pdlussaru fog kézre,
amelyek k&6zilil az egyik 7 pdlussaru tarcsa alaki és e kiterje-
dése megegyezik az 5 magnesével, mig a masik 6 pdlussaru csé-
széhez hasonldé és lefelé forditott 8 peremmel van kiképezve,
és ez a 8 perem kdriilfogja az 5 magnest és a 7 pdlussarut, és
ezaltal gydrd alakd 20 légrést képez a 3 hangtekercs befoga-
dasahoz. A 8 perem szabad vége kifelé 4116 22 ajakkal van ki-
képezve, és ennek kiilsd végén gydrd alakd 21 mélyedés van ki-
képezve, és ez egy olyan foglalatot hataroz meg, amelybe a 12
kapcsoléelem szorosan beleilleszthetd csapos-tokos kapcsold-
das jelleggel, amely szil&rdan Osszetartja az 5, 6, 7 magnes
egységet és a 2, 3 gerjesztdtekercs egységet. A 12 kapcsolde-
lemen rapattané 13 kengyel jellegld retesz van elhelyezve,
amely a 22 ajakhoz kapcsolédva megakadalyozza a szétbomlast.

A 12 kapcsoldelem egy par kapocsrégzitd 14 peremmel van
kiképezve, amelyek elektromos 15 csatlakozd kapcsokat hordoz-

nak (3. A&bra), amelyek elektromosan 16 tekercskivezetéssel
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vagy bekétd huzallal hozzakapcsolddnak a 3 hangtekercshez és
ezaltal a 3 hangtekercs jelforrashoz csatlakoztathatd és on-
nan energiaellatast kap.

Az 5. abra a fliggesztd alkatrész vagy egység moddositott
alakjat mutatja az 1-4. brakon bemutatott 1 gerjesztdhoz,
amely fliggesztd alkatrész esetében a 4. abra szerinti rugal-
mas 11 membrant viszonylag merev 23 membran helyettesiti,
amely mUanyaggal, példaul epoxigyantaval impregnalt textilbdl
van kiképezve. A 23 membran egy darabbél van készitve a 12
kapcsoldelemmel és a 9 tekercshordozéval, és a készités tér-
ténhet példdul a 9 és 12 elemeknek a 23 membranba toérténd
fréccsontése Gtjan.

A 6. abra a fliggesztd alkatrész vagy egység eqgy tovabbi
valtozatat mutatja az 1-4. &brakon ismertetett 1 gerjesztd-
héz, ahol a 9 tekercshordozd és a 12 kapcsoléelem, valamint
az ezen kettd k&zd6tti rugalmas 28 felfiiggesztés egy darabbdl,
mint gylrds 24 elemként van kialakitva, rugalmas mdanyagbél
oly médon, hogy a gyQrds elemet keriilet menti 25 résekkel
ontjiik, amely 25 rések részben kdériilveszik a gyldrids elemet és
azt kiilsd 26 részre és belsd 27 részre osztjak, amelyek koziil
a kililsd 26 rész képezi a 12 kapcsoldelemet, és a belsd 27
rész képezi a 9 tekercshordozét, tovabba a belsd és kiilsd 26
és 27 részek egymastdl el vannak valasztva, azonban rugalmas
felfliggesztéssel kapcsolédnak egymashoz, amelyeket harom 28
kar alkot és ezen 28 karokat a 25 rések hataroljak, ahol a 28
karok a 24 elem koril kdrvonalban helyezkednek el, és a 28
karok kiilsd 29 végei a kiilsd 26 részhez, mig belsdé 30 végei a
bels6 27 részhez kapcsolddnak. Igy a felfiiggesztés a rugalmas
karok hajlasa Gtjan mdksddik.

A 7. és 8. abrak olyan elrendezésd 1 gerjesztdt mutat-
nak, amelyet a fentiekben is ismertettiink és egy rezonans pa-
nel alaki 2 elem 31 liregébe van agyazva. Ebben az esetben a 9
hordozé kifelé 4116 tarcsa jellegd 32 peremmel van egy darab-
bol kiképezve, amelynél fogva a gerjesztd lireget koriilfogd 33
mélyedésbe van beszerelve, amely 33 mélyedés a 2 elem 34 fe-
liletében van kiképezve és ezaltal az Ureg lezardédik.

A 9-11. abréak lényegében az 1-3. abrak kapcsadn ismerte-
tett gerjesztdt mutatnak, amelyben médositott alaka fiiggesztd
alkatrész vagy egység van a 6. abra szerinti kialakitasban.
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Ebben az esetben azonban a filiggesztd alkatrész két tengelyi-
ranyban tavkéznyire elhelyezett rugalmas 28 karkészletbdl van
kiképezve, amely tovabb javitja az 5, 6, 7 magnes egységnek a
34 gerjesztltekercs egységhez képesti megvezetését. Meg ki-
vanjuk jegyezni, hogy a 9. &bra az 5, 6, 7 magnes egységet a
fliggesztd alkatrésztdl eltavolitott helyzetben mutatja, habar
csak az egyik 6 pdlussaru lathaté. Az &bran tovabba a flig-
gesztS alkatrészt részben kitdrten mutatjuk a jobboldalon,
annak érdekében, hogy az abra érthetdbb legyen.

A felflggesztd alkatrész vagy egység egyetlen mdanyag
ontvénybdl van kiképezve és ez képezi a 9 hordozét, a 12 kap-
csolbéelemet, valamint a 28 karokbdl képzett megfeleld készle-
teket. A 12 kapcsoléelemnek felsd és alsd részei vannak, ame-
lyeket az alabbiakban ismertetiink részletesebben.

A felfliggesztd alkatrész alakjanal gydrd alakd 9 hordozd
van, amely gylUrd alakd 18 horonnyal van kiképezve, amely be-
fogadja és helyezi a 4 tekercsképzd elem 17 végét. A 9 hordo-
z6b61 35 csatlakozédrudak elrendezése &1l ki és kiilsd véglk 36
labakhoz kapcsolédik, amelyek a (nem abrazolt) rezonans 2
elemnek tamaszkodnak. A 36 labak tamasztjak meg a rugalmas 28
karok alsd készletének kiilsd 29 végeit.

A rugalmas 28 karok alsd készletének belsd 30 végei alséd
gylrQs 12 kapcsoldelemet hordoznak, amelynek felfelé 4116 37
pereme van é€s ez szorosan fogadja be a magnes egység 6 pdlus-
sarujanak 8 peremén levd alsdé véget és azt megtamasztja, és
igy all oOssze az 1. és 2. abran bemutatott magnes egység.

A 36 labak felfelé 4116 38 oszlopokat hordoznak, amelyek
felsd fliggeszt&elemet hordoznak és ez a felsd fiiggesztdelem
rugalmas 28 karokb6l képzett felsd készletet hordoz, és ez
felsd gyldrids 12 kapcsoléelemet hordoz, amely szorosan koril-
fogja a 6 pblussaru 8 peremét. A felsd fliggesztdelem Ggy van
elrendezve, hogy a tamaszté 38 oszlopok felsd végei hordozzak
a 28 karok készletének kiilsd végeit, és a 28 karok belsd vé-
gei hordozzak a felsé gyidrds 12 kapcsolbelemet. A felsd gyd-
ris 12 kapcsoldelem (nem abrazolt) rdgzitdelemeket tartalmaz-
hat, amelyek rapattané médon hozz&akapcsoldédnak a 6 pdlussaru-
hoz és megakaddlyozzak annak véletlenszerd kilazulA&sAt. Egy
masik lehetéség szerint a pdlussaru és a fliggesztés ragasztd-

val Osszeerdsithetd egymassal.
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Ipari alkalmazhatésaqg

A talalmany szerinti megoldas teh&at kényelmes médszert
ad inercidlis rezgésgerjeszt8k gyartasara, beleértve az eqgy
vdarabbél integralt fliggesztd szerkezeteket, amelyek mianyag
éntvényként vagy egylittes &ntvényként alakithaték ki.
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SZABADALMI IGENYPONTOK

1. Elektrodinamikus inercidlis rezgésgerjesztd beadott
rezgési energia fenntartasiara és tovabbitasara képes elem
gerjesztésére, amely gerjesztdnek csd alakd tekercsképzg
elemhez mereven hozzardgzitett tekerccsel ellatott gerjesztd-
tekercs egysége van, tovabba a gerjesztének a gerjesztdte-
kercs egységgel egy tengelylen elrendezett magnes egysége
van, tovabba a magnes egységhez azt a gerjesztdtekercs egy-
séghez képest tengelyiranyban elmozdulni engedd fliggesztd
szerkezete van, tovabba a gerjesztdnek a gerjesztdtekercs
egységet hordozdé és a gerjesztendd elemhez vald hozzakapcso-
lashoz kiképzett hordozéja van, azzal jellemezve, hogy a mag-
nes egységhez (5, 6, 7) illeszkedd kapcsoléelemet (12) tar-
talmaz, és a fliggesztd szerkezet (11, 23, 24), a hordozdé (9)
és a kapcsoldelem (12) kézé kapcsolddik.

2. Az 1. igénypont szerinti elektrodinamikus inercialis
rezgésgerjesztd, azzal jellemezve, hogy a hordozdé (9) kdzvet-
leniil kapcsolédik a tekercsképz& elemhez.

3. Az 1. vagy 2. igénypont szerinti elektrodinamikus
inercialis rezgésgerjesztd, azzal jellemezve, hogy a kapcso-
léelemen (12) és a magnes egységen (5, 6, 7) a kapcsolbéelemet
(12) a magnes egységgel (5, 6, 7) Ssszeerdsitd szerkezet (13)
van.

4. A 3. 1igénypont szerinti elektrodinamikus inercialis
rezgésgerjesztd, azzal jellemezve, hogy a rdgzitd szerkezet
reteszként (13) van kialakitva.

5. Az 1-4. igénypontok barmelyike szerinti elektrodina-
mikus inercidlis rezgésgerjesztd, azzal jellemezve, hogy a
hordozd (9) és a fliggesztd szerkezet (11, 23, 24) egy darab-
bdél van kialakitva.

6. Az 1-5. igénypontok barmelyike szerinti elektrodina-
mikus inercidlis rezgésgerjesztd, azzal jellemezve, hogy a
kapcsoléelem (12) és a filiggesztd szerkezet (11, 23, 24) egy
darabbdl van kialakitva.

7. Az 1-6. igénypontok barmelyike szerinti elektrodina-
mikus inercidlis rezgésgerjeszts, azzal jellemezve, hogy a
fliggesztd szerkezet (11, 23, 24) rugalmas.

8. A 7. igénypont szerinti elektrodinamikus inercialis
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rezgésgerjesztd, azzal jellemezve, hogy a fliggesztd szerkezet
(11, 23) membranként van kialakitva.

9. Az 1-7. igénypontok barmelyike szerinti elektrodina-
mikus inercidlis rezgésgerjesztd, azzal jellemezve, hogy a
fliggesztd szerkezet (24) rugalmas karokbdl (28) képzett kész-
letet tartalmaz.

10. A 9. igénypont szerinti elektrodinamikus inercialis
rezgésgerjesztd 4. igényponttél fiiggd kiviteli alakja, azzal
jellemezve, hogy a kapcsoldelem (12) és a hordozdé (9) gydrd
alakid és a karok (28) a kapcsoldelem (12) és a hordozdé (9)
kézé kapcsolddnak és kdrvonal mentén helyezkednek el.

11. A 10. igénypont szerinti elektrodinamikus inerciilis
rezgésgerjesztd, azzal jellemezve, hogy a gydrd alakid hordo-
z2ét (9) porzard témités (10) zarja le.

12. Az 1-11. igénypontok barmelyike szerinti elektrodi-
namikus inercialis rezgésgerjeszts, azzal jellemezve, hogy a
hordozdénak (9) a gerjesztendd elemmel (2) valéd érintkezéshez
kialakitott feliilete van.

13. Az 1-12. igénypontok barmelyike szerinti elektrodi-
namikus inercidlis rezgésgerjesztd, azzal jellemezve, hogy a
tekercsképzd elem (4) egyik tengelyiranyia vége (17) a hordo-
zdéban (9) kialakitott horonyba (18) van beszerelve és itt he-
lyezkedik el.

14. Az 1-13. igénypontok barmelyike szerinti elektrodi-
namikus inercidlis rezgésgerjesztd, azzal jellemezve, hogy a
tekercs (3) a tekercsképzd elem (4) Kils8d palastfeliiletére
van felhelyezve.

| 15. Az 1-14. igénypontok barmelyike szerinti elektrodi-
namikus inercialis rezgésgerjesztd, azzal jellemezve, hogy a
magnes egység (5, 6, 7) egymassal szemben levd és lényegében
tarcsa alakd pdélussarukat (6, 7) tartalmaz, amelyek magnest
(5) fognak kézre és az egyik pSélussaru (7) palastfeliilete a
gerjesztbtekercs egységben (3, 4) és annak kozelében helyez-
kedik el és a masik pdélussaru (6) keriiletén lefelé 4116 perem
(8) van kiképezve, amely koriilfogja a gerjesztdtekercs egysé-
get (3, 4) és annak szomszédsagaban van elrendezve, és teker-
cset befogadd légrést (20) képez.

16. A 15. igénypont szerinti elektrodinamikus inercialis
rezgésgerjeszts, azzal jellemezve, hogy a perem (8) a kapcso-
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léelemhez (12) illeszkedden van kiképezve.

17. A 10. igénypont szerinti elektrodinamikus inercialis
rezgésgerjesztd, azzal jellemezve, hogy a peremen (8) ajak
(22) van kiképezve, amely a kapcsoldelemhez (12) illeszkedd
alakkal van kiképezve és a kapcsoldelemen az ajakhoz (22)
kapcsolddd és abba belekapaszkodd rdgzitdszerkezet (13) wvan.

18. Az 1-17. igénypontok barmelyike szerinti elektrodi-
namikus inercidlis rezgésgerjesztd, azzal jellemezve, hogy a
fliggesztd szerkezet (24) tengelyiranyban tavkéznyire elhelye-
zett két filiggesztd alkatrészt (28) tartalmaz, amelyek egymas-
sal k6zds darabbdl vannak kiképezve.

19. A 18. igénypont szerinti elektrodinamikus inercialis
rezgésgerjesztd, azzal jellemezve, hogy a tengelyiranyban
tavkéznyire elhelyezett két fliggesztd alkatrész (28) a te-
kercs hordozéval (9) és a kapcsoldelemmel (12) egy darabbél
van dntéssel kiképezve a magnes egységgel (5, 6, 7) vald kap-
csoldédashoz és annak megtartasahoz.

20. A 19. igénypont szerinti elektrodinamikus inercialis
rezgésgerjesztd, azzal jellemezve, hogy a fliggesztd alkatreé-
szek (28) rugalmas karokbdl (28) kialakitott megfeleld kész-
leteket tartalmaznak, és mindegyik kar (28) egy megfeleld
kapcsoldéelemmel (12) van tarsitva.

21. Az 1-20. igénypontok barmelyike szerinti elektrodi-

namikus inercidlis rezgésgerjesztdt tartalmazd hangszéréd.

A képviseld:




w o4,
_

\ 2] 4 Z yd L. L L L [Z

Z

Z Z 4

, [

DN ANG A N AT MR NA A I VA SO VAN

N

L s L pa >

v T i » .

T
X p o= ’ X p 4 P4 p 4

z ey s
P SNNIREY S5, Wy 4
X X >

pa
ve ’a 4 p 4 -a
-

y 4 4
X v ¢ ’ - & - 4 X X ” 4 X p &

T » 4 4 y

—
z
4
X

;4 » o
» 4 X Y » 4 v y o ’a v > T, Y Y Y Y ’ o T X X X X
X ) & X. X X ;4 A o p > o p 4 4 » 4 » 4 X » o Rk SRR & A
» ’ ya X X » Y Y Y - ~ ve X Y Y T X X v a " 4
X ; & X y & p 4 Xz p 4 A P S— P 4 xI. L X p 4 A A A ) 4 L y &
& XL 2 e L < X L z X »a Z. Z ”a < X y 4 X Pa P4
n///g/a | a a f M/r/u/f

s

9

7777777

N\

~-SYBSTITUTE SHEET (RULE 26)



A EREN

b
- \ ¢

\
} T4 L L P L. Z £ L < \_\ 2 pd L 4 & L. L L
1
g RN VA A RN AR ./%.r,ﬁ././//m/rfn‘/
\ ]
“ : N

o -
ﬂ.wﬂ ixue w,w«..
SR SOV e
DT
e s
[ m«fu Fw
] Wcm wMU O
B o ™~
] o
S A

WO 98/34320

)
L L

|

AANNNNNNNNY/

LLLLL LY L L

N
4!

“SUBSTITUTE SHEET-{RULE 26—



“WO 98733320

7

16

\

3
\
A\

— |

Qg?i

N7
B

15

"SUBSTITUTE SHEET (RULE 26) _



-SUBSTITUTE SHEET(RULE-26) -




SUBSTITUTE SHEET (RULE26)



/ }s)' y

N —
|
_ N i”
TS 1 Y
w3y 2§31 12

~1G. 8

" SUBSTITUTE SHEET (RULE-26)..



. SUBSTITUTE SHEET (RULE 26)




35

38

28

SUBSTITUTE SHEET (RULE 26)



	Bibliographic data
	Abstract
	Description
	Claims
	Drawings

