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Remo verticale con apertura di alette in fase di spint
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A.le De Gasperis,7 bis.

TESTO DELLA DESCRIZIONE

La ideazione del remo verticale ed il suo meccanismoj
mina ltingombro del remo tradizionale ed 1 suoi ma-
neggiamenti (non sempre idonei per spingere lo scafo) an
nullando <cosi, la discontinuita del rendimento ed il
risparmio di energia fisica.

La funzionalitli e resa della invenzione, pud avere lar-
ga applicazione anche nel campo dello Sport nautico.
L'applicazione del suddetto remo, & possibile per tre
versioni: tipo monoblocco con unico manubrio di coman-
do oppure, con bracci di manovra indipendenti in modo,da
consentire la manovra di virata ; altra applicazione pos
sibile &, a tipo manoremo (adatto per piccoli e medi sca-
fi) con istallaggio del remo alla parte posteriore dello

scafo ( poppa) con supporto di alloggio mobile che ser

ve sia per la spinta sia per dare direzione all'im -

barcazione.
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Riferimenti particolari delle figure del disegno : 1 JBar,.

ra del remo verticale ; 2) manubrio di comando singoloj
3) manicotto di accoppiamento per comando monoblicco;
4) alette di spinta; 5) molla di richiamo ; 6) fori per
spostamento di misura ; 7) cuscinetto-supporto base di
fissaggio remo; 8) manicotto con perno fissaggio remo ;
9) Dado di bloccaggio con spessori per eventuali varia
zioni dimisura ; 10) cerniera per movimento alette ;
11)base di fissaggio mobile per il sistema monoremo po-
steriore ;12) barra remo in fase di spinta ; 13) barra re
mo con alette chiuse in fase di ritorno alla stasi ;14)
fermo di fine corsa; 15) per il fissaggio del prolunga-.
mento barra posteriore; 16) Ghiglia.

Rivendicazioni : la invenzione del remo verticale e

i suoi meccanismi, & unica e prima al mondo pertanto,
anche apportanto lievi modifiche o misure, rimane sem

pre di piena priorita e diritto di tutela del sotto -
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