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Przedmiotem wynalazku jest automatyczna vquliwe na wahania napiecia sieci zasilajacej

waga z urzadzeniem dozujgcym dla materiatéw
sypkich, w kawalkach i plynnych, oparta na
wykorzystaniu tensometrycznych pomiaréw od-
ksztalcen materialu sprezystego, stanowigcego
podstawowy element dynamometru lub ukladu
dynamometréw, polaczonych w jeden uklad po-
miarowy z przekaznikami regulujacymi samo-
czynny proces wazenia i sterowanymi specjal-
nym przekaznikiem spolaryzowanym. .

Stosowane dotychczas wagi automatyczne sg
najczgsciej mechanicznymi, nie pozwalajgcymi
na peing automatyzacje procesu wazenia i do-
Zowania, przy czym wyniki wazenia sg niedo-
kladne, trudne do zdalnego przekazywania i

*) Wlasciciel patent: oéwiadczyl, ze wspol-
twoércami wynalazku sg mgr inz.  Leonard Kor-
czak, mgr inz. WaclaWr Niedek, mgr inz, -Stani-
slaw Szyszczynski.

uklady elektryczne.

Wady i niedogodno$ci te usuwa urzgdzenie
wagowe wediug wynalazku, uwidocznione
przykladowo na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia schematycznie uklad zespolow
wspotpracujacych, a fig. 2 — uklad elektrycz-
ny uruchamiajgcy i sterujacy catosé urzadze-
nia. :

Automatyczna waga tensometryczna wg@mg
wynalazku sklada sie z urzadzenia I uruchania-
jacego zawoér rzaladowczy 2, pojemnika 3, $po-
czywajacego na pierscieniach dynamometrycz-
anych 4, polaczonych z centralnym elektr, apa-
ratem sterujgcym 5, wykazujgcym i teciestru_
jacym jednoczesnie za pomoca drukarki @
wyniki pomiaréw oraz z urzadzenia 7 urycha-
miajacego zawor spustowy 8. Urzadzenie syg-
nalizacyjne -9 wskazuu'e W sposth opty(:mg

i/lub akustyc'my ‘kolejne fazy procesu*waze-



nia 1 ,prawndlowosc dzialania poszaegolnych
- mechanizméw. -

Proces wazenia rozpoczyna si¢ z chwilg otwar-
cia zaworu zazadovwc.zego 2, co nastepuje po
zamknieciu zaworu' spustowego 8, przy czym ru-
chy obu zaworéw s3 wywolane tym samym im-

pulsem dynamometru- w ustalonych momentach

i kolejnosci. Nastepuje napelnianie pojemnika 3,
"~ ktore trwa do chwili, gdy ladunek materiatu
osiagnie uprzednio nastawiong wartosé¢ wagows,
po czym impuls dynamometru zamyka za po-
mocg urzadzenia 1 zawér zaladowezy 2. Waga
pos'ada moznosé nastawiania jej urzadzenn na
rézne z gory ustalone wielkosci porcji. Blokada
elektryczna wyklucza mozliwo§¢ zaistnienia jed-
nocze$nie dwéch lub wiecej operacji, na przy-
kilad oprézniania zbiornikéw w czasie jego na-
peiniania lub odwrotnie. W ukiad blokujacy,
sterowany ocentralnym aparatem -elektrycznym,
moga byé wilgczone urzgdzenia rejestrujgce jak
na przykiad drukatnka liczniki i inne, sta.no-
wigce wyposazenie dodatkowe. .

' Uklad elekiryczny automatycznej wagi tenso-
metrycmej wedtug wynalazku sklada sie z ze-
spolu dynamometréw pctgczonych w jeden sy-
stem pomiarowy, organéw nastawczych ukiadn
mostka Wheatstona, wzmacniacza oporowego ¥
wzmacniacza fazoczulego,ukladu przekaZznikow
craz Zrédla zasilania tych elementéw. Zespol
dynamometréw Dj, Ds, D;, w ktérych tensometry
T, T, T3, T4, Ts, Ts, WspOlnie z oporami nastaw-
czymi' Rp; i Rps, tworza mostek Wheatstona,

przejmuje sile nacisku wazonego materialu. Poq -

wplywem tej sily (obciazenia), dziatajgcej mna
pier$cienie dynamometréw -4 nastepujg ich od-
ksztalcenia, powodujace zmiang opornosci ten-
sometréw, ktére z kolei ustalaja nowy (inny)
stan réwnowagi mostka.

W stanie poczgtkowym wyjScie z mostka jest
wybierane przez styki przekaznika P; z suwaka
potencjometru, Rpi. Mostek jest w stanie réow-
nowagi przy napelnianym pojemniku 3, a na
wyblranym wyjsciu nie ma napiecia. Przechyle-
nie klucza k w drugie polozenia, odpowiadaja-
ce operacji oprézniania pojemnika 3, powodu-
je <zadzialanie przekaznika P; kiérego styki
zmieniaja wyjScie z mostka, przechodzac na
suwak potencjometru Rp.. Powstale napecie
nieréwnowagi jest podwyizszane przez tram-
sformator Tr, i wzmacmiane przez lampowy
wzmacniacz na lampie L;. 'Wzmocnhiony sygnal
wchodzi poprzez elementy C,, R;, R, ma siat-

ke lampy L, fazoczulego wzmacniacza. W ano-
dach lampy L, s3 umieszczone cewki
przekaznika spolaryzowanego  PS. Lam-
pa Ly jest zasilana napieciem zmiennym, przy
czym fazy mapie¢ ma anodach s3 odwrécome o
180°. Przychodzace napiecie na obie zwarte siatki
powoduje zmniejszenie pradu w jednej, a zwiek-
szenie w drugiej polowie lampy. Powstata a—
symetria pradu w uzwojeniach przekaznika
podtrzymuje jego stan polozenia. Dodatkowe
styki A; i przekaznika P, przekazija sygnaty
do urzgdzenia otwierajgcego zawor WSYPOWY.
Zmniejszajace sie obcigzenie pojemmika 3
W czasie jego wypréznienia powoduje stopniowy
spadek napiecia nieréwnowagi az do osiggniecia
wartosci zerowej odpowiadajace stamowi wy-
préznionego pojemnika, co z kolei wywotuje
pojawienie sie na wyjéciu mostka napiecia o
odwrotnej faze, ktére po wzmocnieniu powoduje
powstanie asymetrii w uzwojeniach przekazni-
ka i zmiane jego stykéw roboczych. Z kolei
nastepuje przerwa wobwodzie przekaznika Pi
przygotowanie obwodu przekazmika P, do no-
wego cyklu. Styki przekaznika P;, zmieniaja
wyjscie mostka na stan poczatkowy, odpowia-
dajacy mnapelnionemu zbiornikowi. Powsta-
te napiecie nier6wnowagi, posiadajace te sa-
ma faze, utrzymuje przekaznik PS w tym sa-
mym Dpolozeniu. Reczne przechylenie klucza k

w polozenie wyjSciowe pow'odme zadziatanie
przekaznika P, i za pormoca jego stykéw ro-
boczych otwarcie zaworu wsypowego 2. Wsy-
pywany materiat, do momentu osiagniecia za-
danej wagi porcji, powoduje stopniowe zmniej-
szenie si¢ napiecia pochodzacego z mioostka az
do zera, by nastepnie po zmianie fazy w sta-
nie odpowiadajacym mnapelnionemu zbiorniko-
wi, spowodowaé przejscie przekaznika spola-
ryzowanego PS w polozenie poczatkowe. Sty-
ki tego przekaZnika przerywaja obwéd prze-
kafmika P, ktorego styki robocze A, zamy-
kaja z kolei za pomocy wrzadzenia 1 zawér
wsypowy 2, koficzac w ten sposéb jeden cykl
roboczy i przygotowujgc uklad do nastepnego
cyklu.

Wspoldzialanie tych trzech przekaznikéw
stanowi przedmiot omawianego wymnalazku, w
ktérym dzieki duzej czulosci przekaznika spo-
laryzowanego PS uzyskuje sie mniezawodne
wspéldziatanie poszczegélnych elementéw i eli-
minuje potrzebe wbudowywania w uklad sze-
regu stopni wzmacniaczy.
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Mozno$§¢ sterowania przekaznikéw P; i P:
stykamii  przekaznika spolaryzowanego PS i
klucza K pozwala na zastosowanie przekazni-
kéw przelgczajagcych wieksze moce.

Pozostale elementy ukladu jak transformator
Tr,, prostowniki Pr; i Pr, sg skiadowymi za-
silaczy, a elementy C;, Rs, C;, R; dajg ujemne
przednapiecie dla wzmacniacza, za$ elementy
Ry, Cs, Ry, Cs, C; sg cztonami filtru, a elementy
C; 1 Ry; stanowig typowe elementy wzmacnia-
cza. .

Zastrzezenie patentowe

Auto:ma?tyczna waga tensometryczna zaopa-
trzona w elektryczny uklad pomiarowo-kon-
trolny skladajgcy sie z zespolu dynamometréw

z tensometrami w ukladzie mostka Wheatstona,
w*zma»cniaczy oporowego 1 fazoczulego mocy,
znamienny tym, ze sklada sie z mostka Wheat-
slona o dwoéch stanach réwnowagioraz z prze-
kaznika spolaryzowanego .(PS), samoczynnie
sterujgcego poprzez przelaczajagce przekazniki
(P; i P;) mostek Wheatstona, ktérego dwa sta-
ny réwnowagi odpowiadaja operacjom napel-

- niania i oprézniania pojemnika (3), przy czym

przekazniki (P; i P;) stanowia jednoczesnie
elementy regulujgce automatyczne procesy wa-
zenia 1 rejestrowania wynikéw.
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