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Przyrzad do badania przekaznikdédw polaryzowanych

Przedmiotem wynalazku jest przyrzad do badania przekaznik6w polaryzowanych. a zwat-
szcza do pomiarow parametrow czasowych tych przekaznik6w i ich regulacji.

Dotychczas do badania przekaznikow polaryzowanych wykorzystywane sa oscyloskopy.
Badany przekaZznik jest w tym przypadku pobudzany odpowiednim sygnatem z generatora. Odpo-
wiedz przekaznika na sygnat pobudzajagcy podawana jest na oseyioskop . Na ekranie oscyloskopu
mozna odczytaé parametry czasowe tej odpowiedzi i okredf€ tym samym parametry czasowe
ptzekazmka i ewentualnie przeprowadzi€ jego regulacje. Pasti¥iry za pomocg oscyloskopu sg jednak
dosé skomplikowane, stosunkowo niedoktadne.

Znany jest rowniez miernik elektroniczny, z polskiego opisu patentowego nr 97 827, w ktorym
do badania przekaznika wykorzystano metodg cyfrowa.

"W mierniku tym badany przekaznik pobudzany jest z gencratora wzorcowego. Sygnal z
badanega przekazmka przekazywany jest przez uktady logiczne na wejScie bramki, do ktorej
doprowadzany jest rowniez sygnal z generatora wzorcowego. Z wyjécia bramki sygnat podawany
jest na licznik oraz dalej na deszyfrator i wskaznik cyfrowy. Miernik ten jednak nie nadaje si¢ do
badaniu pizekaZnikoéw polaryzowanych, a tylko obojetnych...

Istota przyrzadu wedtug wynalazku polega na tym, ze zawiera on uktad wejsciowy sygnatéow
sterujgcych potaczony przez przetwornik sygnatdéw i uklad sterowania z bramkg oraz ukladem
sterowania Zwrotnicy ficznika rewersyjnego. Uktad ten zaopatrzony jest w wejscie do podiaczania
badanego przekaznika. Ukiad sterowania zwrotnicy licznika rewersyjnego potaczony jest z wejs-
ciem licznika rewersyjnego i ukltadem odczytu stanu licznika, natomiast wejscie uktadu sterowania
zwrotnicy polaczone jest jeszcze z dekoderem. Badany przekaZnik sterowany jest z generatora
wzorcowego, ktory jest z nim potycrzony przez dzielnik czestotliwosci i ukliad sterowania pzekaZni-
kiem. Ponadto generator wzorcowy pofaczony jest przez dzielnik cz¢stotliwosci z bramka i ukfa-
dem sterowania. Do wyjécia bramki podiaczony jest licznik rewersyjny, ktory nastgpnie jest
polaczony z uktadem odczytu stanu licznika. Poza tym dzicinik czgstotliwosci oraz przetwornik

sygnaléw zaopatrzone sq w wejscia do podlaczenia oscyloskopu.
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Zaletg miernika wedtug wynalazku jest mozliwosé prostego pomiaru parametréw czasowych
przekaznika polaryzowanego, takich jak: wspotczynnik znicksztatcen wlasnych przekaznika oraz
wspotczynnik sprawnosci przetgczania z duzy dokladnoscig i w szerokim zakresie szybkosci
modulacji. Ponadto jest miernikiem uniwersalnym z¢ wzglgdu na mozliwos¢ podigczenia oscylo-
skopu zewngtrznego.

Przedmiot wynalazku jest pokazany w przyktadzie wykonania na rysunku, ktory przedstawia
schemat blokowy przyrzadu.

_ Przyrzad do badania przekaznikow polaryzowanych jest sterowany zgeneratora Wzorcowego
6, stabilizowanego za pomoca kwarcu. Generator wzorcowy 6 jest potgczony z dzielnikiem
czgstotliwosci 7 binarno-dziesigtnym. W dzielniku wytwarzane sa napigcia o wymaganej czestotli-
wosci i podawane na bramkg 11, ukiad sterowania 2 oraz przez uktad sterowania przekaznikiem 8
zaopatrzony w wyjscie Wyl na badany pzekaznik. Ponadto dzielnik czgstotliwoder 7 zaopatrzony
jest w wyjscie Wy3, przez ktore sygnat z dzielnika 7 moze by¢ podawany na wejscie X oscyloskopu.
Odpowiedz badanego przekaznika na sygnal wzorcowy przekazywana jest przez uktad wejSciowy
sygnatOw sterujacych 8 zaopatrzony w wejscie Wel na przetwornik sygnatow 1 i dalej na uktad
sterowania 2. Z ukladu sterowania 2 sygnal przekazywany jest na bramke 11 1 uktad sterowania
zwrotnicy licznika rewersyjnego 10. Ponadto sygnat z przetwornika sygnatu 1 moze by¢ przekazy-
wany przez wyjScic Wy2 na wejscie Y oscyloskopu. Sygnat z bramki 11 i ukladu sterowania
zwrotnicy licznika rewersyjnego 10 przekazywany jest na licznik rewersyjny 4 potaczony z ukfadem
odczytu stanu licznika 3 i dekoderem 5. Poza tym ukiad sterowania zwrotnicy licznika rewersyj-
nego 10 polyczony jest z uktadem odczytu stanu licznika 3 a dekoder § steruje pracg ukiadu
sterowania zwrotnicy licznika rewersyjnego 10. Przy zmianie polaryzacji napigca sygnatu wzorco-

" wego nastgpuje zmiana stanu przekaZnika. Sygnal ze stykow przekaznika przez ukiad wejsciowy
sygnatéw sterujgcych 9 przekazywany jest na przetwornik sygnatow 1, ktory ksztattuje odpowied-
nie sygnaly w zalezno$ci od tego jaki parametr przekaZznika jest mierzony. Nast¢pnic svgnal
przekazywany jest na bramke 111 uktad sterowania zwrotnicy licznika rewersyjnego 10. Na bramkyg
11 podawany jest rowniez sygnat wzrocowy. Nastgpuje poréwnanie sygnatu odpowiedzi przeka-
znika z sygnalem wzorcowym. Réznica migdzy czasem trwania sygnatu wzorcowego a sygnatem
odpowiedzi mierzona jest przez licznik rewersyjny 4. Sygnal zukladu sterowania zwrotnicy licznika
rewersyjnego 10 przekazywany na licznik rewersyjny 4 decyduje o kierunku liczenia przez licznik w

- zaleznosci od mierzonego parametru przekaznika. Uklad odezytu stanu licznika 3, w postaci
wskainikéw. cyfrowych sterowany przez licznik rewersyjny 4 wskazuje warto§ci mierzonego
parametru. -

Zastrzezeniec patentowe

Przyrzad do badania przekaZnikdw polaryzowanych zawierajgcy gencrator impulséw wzorco-
wych bramkg do wyjscia ktorej podtgczony jest licznik zdekoderem i wskaznikiem cyfrowym oraz
op: MEZORY W, wy;écza do. podigczema zewnqtrzggga oscylogkopu, znamienny tym, Ze zawicra
Fad wejSciowy. sygnatow sterujacyeh (9), polaczony przes przetwornik sygnatéw (1) i uklad
stetowama (2) z bramkg (11) i ukladem sterowania zwrotnicy licznika rewersyjnego (10), a ukiad
sicrowania zwrotnley ticznika 1 rewefsyjnego (10) policzony jést z wejscient licziika rewersyjnego
(4) i ukltadem odczytu stanu licznika (3), natomiast licznik rewersyjny (4) potaczony jest z uktadem
stanu licznika (3) i dekoderem (5), ktory polqczony Jest z wejsciem ukladu sterowania zwrotnicy
licznika tewersyjnego (10) natorfiiast ‘generator wzorcowy (6) jest potaczony przez dzielnik czgstot-
liwosci (7) z uktadem sterowania (2) i bramkg (11) oraz przez dzielnik czgstotliwosci (7) i ukiad
sterowania przekazmklem (8) zbadanym przekaznikiem, a do wyjscia bramki (11).podtgczony jest
llczmk rewersyjny (4).
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