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(57) Kolbensteuerung fiir Gerate zum Auftragen
eines Mediums zur Erhdhung der Kontrak-
tion eines Fahrzeuges auf Fahrspuren, ins-
besondere eines Schienenfahrzeuges,
unter Verwendung eines von einem Steu-
ermechanismus betétigbaren Kolbens, wo-
bei der Steuermechanismus durch einen
Potentiometer und bzw. oder Federkraft, 4
einen Druckzylinder, ein druckgesteuertes ”
Ventil od. dgl. steuerbar ist.
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Zusammenfassung:

Kolbensteuerung fiir Gerdte zum Auftragen eines Mediums zur
Erhdhung der Kontraktion eines Fahrzeuges auf Fahrspuren, ins-
besondere eines Schienenfahrzeuges, unter Verwendung eines von
einem Steuermechanismus betitigbaren Kolbens, wobei der
Steuermechanismus durch einen Potentiometer und bzw. oder Feder-
kraft, einen Druckzylinder, ein druckgesteuertes Ventil od. dgl.
steuerbar ist.

(Fig. 3)
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Die Erfindung betrifft eine Kolbensteuerung nach dem Oberbe-
griff des Anspruches 1.

Eine Streuanlage dieser Art ist durch die EP 1 312 488 be-
kannt geworden. Bei dieser Anlage ist an dem dem Dosierkolben
abgekehrten Ende einer Antriebseinrichtung eine Stellschraube
vorgesehen, durch welche die L&nge eines zwischen dieser und
einem Hubmagnet vorgesehener Spalt steuerbar ist.

Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist die Schaffung von
Mafnahmen, durch welche vielfache Steuerungsméglichkeiten in An-
passung an die Fahrgeschwindigkeit und auch an die K&érnung des
Streugutes méglich ist, um sowohl feines als auch grobes Streu-
gut und jede dazwischen liegende Variante des Streugutes
streubar zu machen.

Diese Aufgabe wird erfindungsgemdB durch das Merkmal nach
Anspruch 1 geldst. Durch diese MaBnahme kann der Offnungsspalt
fir das Streugut in einfacher Weise und mit einfachen Mitteln
stufenlos gesteuert werden. ,

Als Steuermechanismus kann ein Potentiometer, ein Magnet,
ein Druckluft- oder Hydraulikzylinder, ein stufenlos druck-
regelbares Ventil od. dgl. Einrichtung verwendet werden, durch
welche ein &dhnliches Offnungsverhalten wie durch den erwdhnten
Magnet erzielt wird.

Dadurch ist es auch mdglich, die Streugutmenge dem durch das
Fahrzeug zurilickgelegten Weg und bzw. oder der Geschwindigkeit
desselben anpassen zu kénnen.

Nach einem weiteren Merkmal der Erfindung sind zwei in ko-
‘axialer Anordnung vorgesehene Einstelleinrichtungen vorgesehen,
welche durch Stellschrauben steuerbar sind und von denen die
eine, vorzugsweise die dem Dosierkolben zugekehrte, zur Einstel-
lung der Federkraft und die andere zur Einstellung der Sand-
menge, vorgesehen sind. Durch die Verstellung der Federkraft
kénnen Toleranzen ausgeglichen werden und die Federkraft der de-
finierten Hubkraft des Magneten angepasst werden.

Weitere Merkmale der Erfindung werden anhand der Zeichnung
ndher erlautert. Darin zeigen: Fig. 1 eine schaubildliche Dar-
stellung der Streuanlage in axialem Lingsschnitt und in gedffne-
tem Zustand, falls die Anlage aus zwel spiegelbildlichen entlang
einer Mittelebene geteilten Anlage besteht; Fig. 2 eine Stirn-
ansicht der Anlage; Fig. 3 einen Schnitt nach der Linie III-III
der Fig. 2; und Fig. 4 eine Variante der Ausfithrungsform nach




Fig. 3.

In der Zeichnung ist mit 1 ein aus zwei Teilen, und zwar
einem oberen Teil 1' und einem unteren Teil 1“ bestehendes Do-
sierschiebergehduse bezeichnet, in welchem ein von einem nicht
dargestellten Vorratsbehdlter kommender Zufuhrkanal 2 zur Fih-
rung des Streugutes zu einer im oberen Geh&duseteil 1' vorgese-
henen Austragseinrichtung eingeschlossen ist, welche iiber einen
trichterférmigen Eintrittskanal 4 an einen Sammelraum 5 des Do-
sierschiebergehduses 1 angeschlossen ist. Der Mechanismus zur
Steuerung des Ausflusses des Streugutes ist mit einem Dosier-
kolben 6 versehen, der stirnseitig eine Dosierkolbendichtung 7
aufweist, die im vorliegenden Fall durch eine Zylinderschraube 8
auf der stirnseitigen SchlieBfliche des Dosierkolbens 6 befes-
tigt ist.

Der Dosierkolben 6 ist an seinem der Kolbendichtung 7 abge-
kehrten Ende {iber eine als Gewindebolzen ausgebildete Stell-
schraube 9 mit einem Magnetanker 10 verbunden, welcher von einem
Magnetspulenkdrper 11 umschlossen ist, der in einem Magnetge-
hduse 12 axial beweglich angeordnet ist. Die Stellschraube 9 ist
mit seinem Gewindeende in ein Gewindeloch 13 des Dosierkolbens 6
eingeschraubt und durch eine Kontermutter 14 gesichert.

Die Stellschraube 19 ist von einer Druckfeder 15 um-
schlossen, welche sich kolbenseitig auf der Kontermutter 14 und
am anderen Ende auf einem Boden 16 des topfartig ausgebildeten
Magnetspulenkdrpers 11 abstiitzt. Das topfartige Ende 17 des
Magnetspulenkérpers 11 ist axial verstellbar im Befestigungs-
flansch 18 des Dosierschiebergehiuses 1 gefiihrt, wobei die Ver-
schiebung durch die Stellschraube 19 ausgeiibt wird. Der
Verstellweg des topfartigen Endes 17 des Magnetspulenkoérpers 11
im Befestigungsflansch 18 ist mit a bezeichnet und dient zur
Einstellung der Federkraft.

Zur Einstellung der Sandmenge dient eine zur Stellschraube
19 koaxial gelegene Stellschraube 19, welche als Hohlschraube
ausgebildet, in ein Gewinde 20 des Magnetgeh&iuses 12 einge-
schraubt und durch eine Kontermutter 21 gesichert ist.

Im Hohlraum der Stellschraube 19 ist ein an dem dem Gewinde-
bolzen der Stellschraube 19 abgekehrten Ende des Magnetankers 10
vorgesehener Zapfen 22 in Axialrichtung des Magnetkernes 10 ge-
fihrt und von der Stellschraube 19 in einem Abstand b gelegen,
der zur Sandmengen-Einstellung dient. Die Einstellung erfolgt
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durch Verdrehung der Stellschraube 19 im Gewinde 20 des Magnet-
gehduses 12. Bei dieser Konstruktion wirkt die Stellschraube
lber die Magnetspule oder den Spulenkdrper auf die Druckfeder,
welche auf der Magnetvorderseite kolbenseitig angeordnet ist.

Bei der geédnderten Ausfilhrungsform nach Fig. 4 ist die
Druckfeder 15 auf der dem Kolben 6 abgekehrten Seite des
Magnetspulenkdrpers 11 angeordnet und umwickelt einen Zapfen 22,
Vorsatz od. dgl. und sie stiitzt sich kolbenseitig am Magnetspu-
lenkdérper 11 und am anderen Ende an der als Vollkérper ausge-
bildeten Stellschraube 19 ab. In diesem Falle ist der
Magnetspulenkdrper 11 an seinem dem Kolben 6 abgekehrten Ende
mit einer zylinderischen Aussparung 23 versehen, in welche die
hohle Stellschraube 19 ragt, wobei die Strecke a fiir die Feder-
krafteinstellung zwischen dem Boden der Aussparung 23 und dem in
diese ragenden Ende der Hohlschraube 19 gelegen ist. Bei dieser
Konstruktion wirkt die Stellschraube unmittelbar auf die Druck-
feder.

In der Praxis kann je nach Bedarfsverhidltnissen und Einbau-
moglichkeiten die Ausfihrungsform nach Fig. 3 oder die Ausfiih-
rungsform nach Fig. 4 zweckmdBig sein. Im letzteren Falle ist
ein einfacher Aufbau des Magneten verbunden mit einem geringeren
Aufbau und eine Kostenersparnis vorhanden.

Die koaxialen Stellschrauben haben zum Ziel, die Toleranzen
der Federkraft auszugleichen und der Hubkraft des Magneten anzu-
passen.

Die stufenlose Steuerung der Dosierung der Menge des Streu-
gutes pro Zeiteinheit und bzw. zurilickgelegte oder zuriickzu-
legende Wegstrecke ist im Rahmen der Erfindung gemi#B einer
Variante des Erfindungsgedankens auch durch einen spannungs-
abhdngigen Potentiometer moglich, welcher den zuvor durch Magne-
ten gesteuerten Offnungsspalt der Dosiereinrichtung regelt.
Diese Steuerung hat den Vorteil, dass sie einen einfachen Aufbau
hat. Eine derartige Steuerung ist in den Ausfiihrungsformen nach
der Fig. 3 und der Fig. 4 angedeutet. Hiebei ist mit B der Po-
tentiometer bezeichnet, welcher tiber einen Messumformer MU mit
einem Tachometer T verbunden ist.

Im Rahmen einer weiteren Variante des Erfindungsgedankens,
kann die Steuerung des Offnungsspaltes der Streugutdosierung
durch einen pneumatischen oder hydraulischen Zylinder erfolgen,
dessen Druck durch ein stufenlos gesteuertes Ventil arbeitet.




(X ] L X4 L ] oo o0 _l.4 _

In allen Fdllen kann auch eine Potentiometerregelung

zend vorgesehen sein.
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Patentanspriiche:

1. Kolbensteuerung fiir Gerdte zum Auftragen eines Mediums zur
Erhdhung der Kontraktion eines Fahrzeuges auf Fahrspuren, ins-
besondere eines Schienenfahrzeuges, unter Verwendung eines von
einem Steuermechanismus z.B. durch einen Magnet betatigbaren
Kolbens, dadurch gekennzeichnet, dass der Steuermechanismus
durch einen Messumformer regelbar ist, welcher auf vom Fahrzeug
kommende Regelimpulse anspricht.

2. Kolbensteuerung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass
zwel Einstelleinrichtungen, und zwar eine zur Einstellung der
Federkraft und die andere zur Einstellung der Sandmengen,

vorgesehen sind.

3. Kolbensteuerung nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass
die Einstelleinrichtungen unabhingig voneinander und quer zur
Durchflussrichtung hintereinander bzw. koaxial angeordnet sind.

4. Kolbensteuerung nach einem der vorangehenden Anspriche, da-
durch gekennzeichnet, dass der Steuermechanismus als Magnet aus-
gebildet ist, welcher mit einem topffdérmigen Ansatz (17) in
einer stirnseitigen Abschlusswand (18) des Geh&uses (1) axial
gefiihrt ist und unter dem Einfluss einer vorgespannten Druckfe-
der (15) steht.

5. Kolbensteuerung nach mindestens einem der vorangehenden An-
spruiche, dadurch gekennzeichnet, dass zur Einstellung der Feder-
kraft und zur Einstellung der Sandmengen jeweils eine
Stellschraube vorgesehen ist, welche Stellschrauben koaxial
angeordnet sind.

6. Kolbensteuerung nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass
die Einstellschraube zur Einstellung der Federkraft als Gewinde-
bolzen (9) ausgebildet ist, welcher als Fortsatz eines Magnetan-
kers (10) ausgebildet ist, welcher von einem Magnetspulenkdrper
(11) umschlossen ist.

7. Kolbensteuerung nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, dass
der Gewindebolzen (9) in einem Gewindeloch (13 des Dosierkolbens
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(6) eingeschraubt und durch eine Konturmutter (14) gesichert
ist.

8. Kolbensteuerung nach mindestens einem der vorangehenden An-
spriche, dadurch gekennzeichnet, dass der Magnetanker (10) an
seinem im Dosierkolben (6) abgekehrten Ende mit einem Fortsatz
(22) Zapfen od. dgl. versehen ist, welcher mit einem Zwischen-
raum (b) in einer Stellschraube (19) gefithrt ist, die im Magnet-
gehduse (12) eingeschraubt ist und zur Einstellung der Sandmenge
dient.
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Neuer Patentanspruch 1:

Kolbensteuerung fiir Gerdte zum Auftragen eines Mediums zur
ErhShung der Kontraktion eines Fahrzeuges auf Fahrspuren, ins-
besondere eines Schienenfahrzeuges, unter Verwendung eines von
einem Steuermechanismus z.B. durch einen Magnet bet&tigbaren
Kolbens, dadurch gekennzeichnet, dass der Steuermechanismus
durch einen Messumformer regelbar ist, welcher auf vom Fahrzeug
kommende Regelimpulse anspricht, und zwei Einstelleinrichtungen,
und zwar eine zur Einstellung der Federkraft und die andere zur
Einstellung der Sandmengen, steuert.

Die Anspriiche 3 bis 8 werden als Anspriiche 2 bis 7 unverindert
nachgereiht.
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